MEMORIA DESCRIPTIVA

D. Giovanni PEDRAZZO.- BIELLA ( Italia).



PATENTE DE INVENCION

por 20 afios

para "Perfeccionamientos en los dedos de contacto para mé-

quinas y aparatos sléctricog " ~-e—wmme- cmmmma——— mrmmmne— -

a favor de D, Giovanni PEDRAZZO, de nacionalidad italiana,
domiciliado en: 3 bis, via Cernaia, BIELLA (Italia),

MEMORIA DESCRIPTIVA

Los diferentes dedos de contacto conocidos, es decir
anteriores & la presente invencidén, presentan en su construc-
cién y montaje algunas dificultades; dificultades que podrfan

despreciarse si no fuesen la causa de defectos de funciona-

6 miento que resumiremos en los cinco puntos siguientes:

10

1., BEl montaje de los dedos de contacto en los apara-
tos eléctricos, etc,, para ajustar la superficie de contacto
contra la parte mévil de dichos aparatos eléoctricos, exige
obreros experimentados y muy especializados para ejecutar
dicho montaje y ajuste, trabajo largo y por tanto mmy costoso.

2. Hay necesidad de un resorte muy potente, destinado a

comprimir el dedo de contacto, es decir de presidén mucho mayor
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que la que ser{a efectivamente necesaria para asegurar el
contacto del dedo contra una parte mévil de un aparato eléce
trico, para venocer los impedimentos mecénicos de funcionsa-
miento del dedo de contacto, es decir para eliminar en la
medida de lo posible la dafectividad del contacto contra di-
ocha parte mévil, ocon la cual estf destinada & trabajar el
dedo de contacto,

3. Aungue el dedo ( superficie de contacto) esté ajus-
tado por un obrero especisalista, contra una parte mévil de
un aparato eléctrico, la adherencia jamds serd la adecusada
porgue la presidén que ejerce el resorte contra el dedo de
contacto tiene siempre tendencia a mantener el dedo corres-
pondiente en el plano del mismo resorte; como también el
oconjunto de los dispositivos conoccidos impide &l dedo (su-
perficie de contacto) aplicarse y mantenerse en perfecta
adherencia oontra dicha parte mévil de un apsrato eléotrico,
con la cual estéd destinado a trabajar el dedo de contacto,

4, El1 accionamiento de la parte mévil, de un aparato
eléotrico, exige una fuerza muy grande a oausa de la presién
muy fuerte del resorte que comprime el dedo de contacto y de
la mala adherencia del dedo ( superficie de contacto), sl cual
contacto tiene tendencia a agarrotarse contra dicha parte
mdvil;

5. Segdn lo dicho en los cuatro niémeros anteriores,
los contactos defectuoesos provocan la jirregularidad de funocio-
namiento de la méquine dependiente de aparatos eléctricos

provistos de dedos de contacto; y, en fin, gastos de explota-
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cién (entretenimiento) muy grandes, para mantener en buen
estado de funcionamiento,tolerable, los dedos de contacto ¥y
la parte mévil que trabaja con los mismos;

El objeto de la presente invencién es eliminar los incon-
venientes descritos en los cinco puntos anteriores, y precisa-
mente permitir a los dedos de contacto, ademds de la disminu=-
cién de gastos de produccidén y montaje, un funcionamiento bue-
no y garantizado que resumiremos en los cinco puntos siguien-
tes:

1, Facilidad da montaje del dedo de contacto en combi-
nacién con su soporte, en un aparato eléctrico, etc;. que pue-
de ser efectuado por un obrero montador cualquiera; no hay ya
necesidad de ajustar el dedo { superficie de contacto) contra
la parte mévil de dicho aparato eléetrico,

2; La presién del resorte que comprime el dedo de con-
tacto, en combinascién oon los dispositivos que 8e describirdn
més adelante, es solamente apropiada a la presién necesaria
para la adherencia del dedo ( superficie de contacto) contra
una parte mdvil de un aparato eléctrico; dicho resorte no
debe, pues, vencer otros impedimentos mecdnicos; la presién
gensible del mismo resorte permite as{ al dedo, en combina-
¢ién con los citados dispositivos, adherirse por toda su su=-
perficie de contacto, contra la citada parte mdévil de un apsé-
rato eléetrico y mantenerse en lua posicién de buen contacto
exigida de la migma parte mbévil; resulta, pues, de este hecho
que tods la superficie de contasto del dedo seguird siempre &

las superficie cooperante de la citada parte mévil de un apa-
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rato eléctrico, con la cual estfd destinado a trabajar el de-
do de contacto,

3. La regulacidén adecuada para la posicién del dedo
de contucto contra una parte mévil ds un aparato eléetrico
puede hsacsrse por un obrero montador cualquiera; el dedo se
splica asutométicamente, por tods su superficie de contascto,
contrs diche perte mévil y conserva una adherencis perfecta
aunque el &edo (superficie de contacto) no sea perfectamente
paralelo & dicha parte mévil, es decir que el dedo se adapta
paralelaments contra dicha parte mévil y se mantiene asi.

4, 7%l sccionamiento de la parte mévil, de un aparato
eléctrico provisto de dedos de contacto segin la presents in-
vencidn, es muy sensible, es decir que el obrero que maniobra
dicha parte mévil solo he de vencer una fuerza mfnima de &c-~
cionamiento,

5, Segin lo dicho en los cuatro niémeros gue preceden, el
buen contacto garantizado permite una regularidad de funciona-
miento de las mdquinas dependientes de aparatos eléctricos,
provistas de dedos de contaoto segin la invencién; y, en fin,
gastos de explotacidn (entretenimiento) muy reducidos,

La invencién de gque se trata estd representada por tres
disposi tivos distintos, que se explicardn mejor mds adelante,
refiriéndonos a las figuras del dibdbujo adjunto, en el cual;

La figurs 1 muestra esquemfticamente, en posicién de
trabajo, un ejemplo de dedo de contacto, visto de lado, con la
totalidad de los tres dispositivos que formen el objeto de la

invencién, los cuales dispositivos estédn representados en
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corte Jjunto con las partes cooperantes;

La figurs 2 muestirs uns viste en planta de la figura 1;

La figura 3 muestra esquemiéticamente, en corte segin 1a
1fnea 4 - A de la figura 1, un sjemplo de uno de los modos
de construceién y de funcionamiento de un dispositive (lado
anterior) segir la invencién;

lLa figura 4 muestra esquemdticaments, en corte segin la
lfnee B - B ¢a la figura 1, un ejemplo de uno de los modos®
ds construcecién y de funcionamiento de un segundo dispositi-
vo (lado posterior, opuesto al contacto) segin la invencidén;

y

La figura 5 muestra ssquemdticaments, en corte segin la
1fnea ¢ - C de la figura 1, un ejemplo de uno de los modos de
construceidn y de funcionamiento de un tercer dispositivo
(central), segin la invencién;

Refiriéndonoe a la figzura 1, cortes A - A, B~ByC -¢C,
representadcs nejor en las figuras 3, 4 y 5: 1 es el soporte
que lleva el dsedo de contacto; 2 es el collar gue por medio de
los perncs 3 sirve pars fijar el soporte 1 sobre la barra
aislante 4; 5 son los cables flexibles, con una zapata sol-
dades en osdsa lado, que sirven pure trensmitir la corxriente
del scporte 1 al dedo de contacto 10, cables que estdn forma-
des pcr hilos de metal capilar y colocados de modo que no
provoguen impedimentos mecénicos perjudicisles pars el movi-
miento de travajo del dedo ds= contacto; 6 es el perno que sir-
ve para fijar por un lado los cables 6 y también para fijar el

cable conductor ( no representado) transmisor de la corriente
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al soporte 1; 7 es el contacto, que por medio del perno 8 sstd
fijado sl (dedo 10, representado en posicién de trabajo con-
tra el contacto de la parte mdvil 2,

11 o8 el gorrén eafdrico (o esferoidal) fijado al dedo
10 por nedio de una tusrca 12 que, en combinacidén con la -
corregpondients ranura 13 del gsoporte 1, Torma unoc de los mo~-
dod de consiruceidnm y de funcionamiento del dispositivo an-
terior (lado dei ocontseto;, segun la invencidén, tal como Se
reprssentan mejor en la figura 3 (seccidn 4 - A ds la figu-
ra 1) en posicidén de trabajo contirs un contacto ( de ung par-
te mévil, quv no eos psialela al contacto 7 del dedo 10; el
citado dispositivo enterior sirve pera evitar las desviacio=-
nes del dedo de coniucto (10 -~ 7) de su dirececidn de traba-
Jo, y tambidn sirve parz aplicar cl mismo dedo de contacto
(cuando no trabaja) en el soporte 1 mediants lu extremidad
del ssferoide 11 cue se coloca en el fondo de ia ramura 13 de
dicho soporte 1, soportando as3f (el citado esferoide) el de-
do en su parte anterior; so deduse, pues, gque en ol citado
digpositivo anterior formado por dicho gorrdén ceférico (o es-~
feroidal) y por dichs ranura correspondiente, el esferoide 11
puede rodar deplizdndose oon mcvimieato de artieulacidén de
dersche a izquierde y viceversa de izquierda a darecha (ha-
ciendo de centro el centro del ecteroide) en las paredas de
le ranure 13 del soporte 1 en el cuel el dedo 10 - 7 (en su
movimiento de trubajo) no encuentra impedimentos mecénicos
perjudicisles, E8 preciso huzcer notar que dicho dispositivo

anterior, segin la invencidn, puede e¢star eclocado de manera
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diferente, por ejemplo el gorrén esferoidal 11 puede ser
construfdo de forma eilindrice, pero en este caso la ranura
13 del soporte 1 debe ser construfda con paredes convexsas;
como también el gorrén esferoidal 11 puede estar fijado al
soporte 1 y 1ls correspondiente ranura puede estar hecha en
el dedo 10; asimismo el gorrdn easferoidal 11 puede ser cons-
trufdo de forma cilindrica y como tal estar fijado al sopor-
te 1, y el dedo 10 puede ser construido con una ranurs de pa-
redes convexas, etc,

14 e8 el gorrén esférico (o esferoidal) fijado al dedo
10 por medio de la tuerca 15, el cual en combinacién con la
corrsspondiente cavidad 16 del soporte 1 forma wuno de los
modos de construceidén y de funcionamiento del dispositivo
posterior (lado opuesto al contacto) segdn la invencién,
mejor representado en la figurs 4 (corte B -~ B de la figura 1)
en posicidén de trabajo contra un contacto (de una parte mé-
vil no representada) que no es paralels al contacto 7 del
dedo 10; el citado dispositivo ( 14 - 156 - 16) sirve para
soportar la extremidad posterior del dedo 10 ~ 7 en el sgo-
porte 1 por medic del esferoide 14 colocado en 1la cavidad
16 del soporte 1; se deduce, pues, que en el citado disposi-
tivo posterior formado por el citado gorrén esférico (o es-
feroidel) y por la citada cavidad correspondiente, el esfe-~
roide 14, que puede roder deslizéndose en la correspondiente
oavidad 16 del soporte 1, permite al dedo de contacto 10 =~ 7
oumplir libremente (en su movimiente de trabajo) un movimien-

to de articulacidn esférica sin encontrar impedimentos meoé-
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nicos perjudiciales ( haciendo de centre el centro del es-
feroide 14). Es preciso hacer notar que el citado dispositi-
vo posterior, sesmin le invencién, puede estar colocado de ma-
nera diferente, por ejemplo el =orrén ssferoidsl 14 puede
ectar fijado al soporte 1, y la corresrnondiente cavidad pue-
de estar dispuests en el dedo 10; como también el citado go-
rrén esferoidal puede ester fijado como cola en el dedo de
contacto o ruede ser conestrufdo de vna pieze con el mismo
dedo de contacto, y la correspondiente cavidad puede estar
dispuesta en el soporte frente a le cola posterior del dedo;
agsimismo el gorrén egferoidel puede estar fijado al soporte
o construfdo de una piez2 con el mismo smoporte, y 12 co=-
rrespondisnte cavidad puede estar dispuests en la cols (pos-
terior)del dedo de contacto, ste,

La tuerea 15, ous fije el gorrén esferoidsl 14 en el
dedo 10, sirve también para fijsr la zapata de los cables 5
gue transmiten la corriente del soporte 1 2l dedo 10;

17 es ol gorrdén, fijado a un lado del soporte 1, que
sirve para llevar el resorte 20 (que comprime el dedo 10),
la tuerca especial 21 que sirve para regular la presién del
resorte 20 y pars liberar este Yltimo; y finalmente el cita-
do gorrdn 17 lleva, en combinacién entre el resorte 20 y el
dedo 10, el cuerpo convexo 18 y el cuerpo céncavo 19 que
forman uno de los modos de econstruceidén y de funcionamiento
del dispositivo central (entre el dispositivo anterior y el
dispositivo posterior) segin la invenoién;

Los citados cuerpos 18 y 19 estdn mejor representados en



10

15

20

26

-9-

la figurs 5 (corte ¢ - ¢ de la figura 1) en una posicién de
trabajo en que el dedo 10 no se encuentra psralelo al sopor-
te 1 porque el contaeto 7 representado en la figura 1 se en~
cuentra contra una parte mévil (no representada) que no es pa- .
ralels & dicho soporte 1; el cuerpo ccnvexo 18, aplicado con-
tra ol dedo 10, sigue siempre al dedo en todo su movimiento
de trabajo; para permitir al dedo 10 una ciesrte lidertad de
movimiento { Juego), con respascto al gorrdén 17, en el dedo

y en el cuerpo 18 huy practicado un orificio adecuado mayor
que 8l didmetro del gorrdén 17; el ouszrpo céncavo 19 corre
sobre el gorrén 17, en combinacidn con el resorte 20, por
medioc del ascenso y descenso del dedo 10, como si fuese un
cilindro mévil y hueco que corriess so*re un émbolo fijo;

se deduce, pues, que la superficie convexa del cuerpo 18 pue-
de desligarse con movimiento de articulacidén esférica en la
guperficie cdneava del cuerpo 19, de modo (véase la figurs 1)
que el dedo de contacto 10 - 7 en su movimiento de trabajo

no encuentra impedimentos mecédnicos perjudiciales, y 8e co~-
locs y mantiene autométicamente, en combinacién con la pre-
#ién o con la traccién ejereida por el resorte (con toda

la superficie de su contacto 7), contra la parte mévil 9,
sunque esta dltima no sea perfectamente puralela al soporte l;
En el didbujo, figuras 1 y 5, el cuerpo convexo 18 estdi repre-~
sentado como cuerpo independiente, pero es evidente que se
puede también (a voluntad) construirlo solidario con el dedo
de contacto 10, Es preciso hacer notar que el citado disposi-

tivo central, segin la invencidén, puede estar colocado de ma-
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ners diferents, por ejemplo el cuerpo céncayo 19 pueds estar
aplicado eontra ol dedo 10, y el cuerpo convexo 18 contra el
rescrte 20; pero sn este caso log gorrones 11 y 14 represen-
tados en lag figuras 1, 3 y 4, deben estar fijados en el so-
porte 1, es decir invertidos, Tambidn en el caso ds sdapter
un resorte de traceidn (en lugar de uno de compresidén) puede
construirse el gorrén 17 con libertad de correr en un mesnguito
f1jado &1 soporte 1, y fijJar en una extremidad el cuerpo cdn-
cavo 19 y la tuerca 21 en la otres extremidad, de modo que se
obtenga el mismo remsultado, con le diferencia empero de que el
resorte resulte tirente en lugar de comprimido, En este caso
entre el rcsorte y el dedo de contacto, ademds del cuerpo 19
¥ ¢l cuerpo 18, quede intercalado el ~orrdn 17;

En la figura 5 ce representa (a tftulo de un ejemplo es-
quemético) uno de 1los modos de construccién de un dispositivo
seglin una parte de la invencién, de acuerdo con la cual se
pueden construir muchos tipcs de dedos de contacto con tal que
entre el diepesitivo comprosor o trastor y el dedo de contacto
astén intercalados un cunerpo de suverfiocie cdnocave y un ouerpo
de superficie convexn cspaces de deslizarse uno en el otro con

movimiento de articnlacidn esfdédrica,
KOTA

Po» 1a patente de invencidn & que se refiere la presente
memoria descriptiva sa REIVINDICA:
l.- La propiedad y las explotacidn exclusiva de un dedo

de contaoto pars sparatos sléctricos, en el cual, entre los
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ocuerpos de forma y calidad cuslesquiers que transmiten la pre-
gidén 0 truccidén (necesaria para la adherencis de 1la superficie
de contacio del dedo contrs una parte mévil de un aparsato eléo-
trico) provocada por la accidn de un rescrte,ds un peso d otro,
estdn dispuestas una superficie convexs y una superficie cén-
cava corregpondiente, para permitir al dedo de contacto )en

su wmovimisnto de trabajo) moverse livremente ®in encontrar im-
pedimantos mecdnicos perjudiciales, CARACTERIZADO POR EL HECHO
D QUE LA CITADA SUPERPICIE CONVEXA PUEDE DESLIZARSE CON MOVI~
MIENTCG DE ARTICULACICN ESFRRICA EN LA CITADA SUPERFICIE CéNCA-
Ve Y VICAVERSA (LA CONCAVA EN LA CONVEXA) { véanse, a t{tule

de un ejemplo esquemético, las figuras 1 y 5 dsl dibujo), con

objeto de garontizar 8l dedo 18 sdharsncis sutomdtios, sn toda

la superficis de contacto del mismo dedo, contra una parte mé-

vil de un aperato eldctrico, auncue el dedo no ses perfectamen-

te parelelo (superficie de contacto) a la citada parte mévil,
2;~ La propiedad y la explotacidn exclusiva de un dedo de
contacto paras aparatos eléctricos, en el cusl, para soportar
la extremidad posterior del dedo (ludo cpuesto al contacto),
en combinacién con el soporte, astdn dispuestos un gorrdn es-
férico (esfarcidal) ¥y una cavidad correspondiente, que permi-
ten al dedo de contacto (en su movimiento de trabajo) moverse
libremente sin encontrar impedimentos mecédnicos perjudicisles,
CARACTERIZADO POR EL HICHO DE SUE EL CITADO GORRON ESFERICO
(ES?EROIDAL) PUEDE RODAR DESLIZANDOGE CON MOVIMIENTO DE ARTICU-
LACION ESPERICA ®N DICEA CAVIDAD (védanse, a t{tulo de un ejem-

plo esnuemdtico, las fisuras 1 y 4 del didbujo), oon objeto de



10

1b

£0

garantizar al dedo su aplicacién, con toda su superficie de
eontacto, contra una psrte mdvil de un aparato eléotrico,
aunque el dedo no sea psrfectamenie paralelo (superficie de
contacto) a la citads parte mévil;

3;- La propiedad y la sxplotucidn exelusiva de ur: dedo
d® contacto para aparatos eléctricos, en el cual, en combinge-
0idén con el smoporte {parte anterior, lado de contacto), estdn
dispuestos un gorrdn esférico (esfercidsl) y unsa correspondien=
te ranure, que permiten &l dedo ds contacto mcverse libremente
8 dereche y a izquierda sin encontrar impredimentos mecédnicos
perjudiciales,CARACTERIZADO POR EL EECEQ DE (UE EL CITADC GO~
RRUN ESFERICO ( ESPFEROIDAL) PUEDE RCDAR DESLIZANDOSE CON MOVI-
MIENTO D& ARTICULACION EN LAS FAREDES D& La CITADA RANURA
( véange, a titulo de un ejemplo esquemftico, las figuras 1 y 3
del dibujo), ocon objeto de evitar leg desviseiones del dedo de
contacto de su direccién de trabajo, permitiendo al mismo tiem=
PO &i dedo aplicarse, con toda gu superficie de contacto, cone
tra una parie mévil de un aparato eléctrico, sunque el dedo
no sea perfectumente paralelo (asuper?icie de contaocto) u la
citads parie mdvil,

4,~ L& prupiedad y la explotacidn exclusiva de un dado
de contacto segdn la reivindicacidén 3, en el cusl, en combi-
nacidn cun el soporte {parte anterior, lado de contacts), es-
tdn dispuestos un gorrén y una ranurs correspondiente de pare-
des counvexus, que permiten &l dedo de contacto moverse litre-
wente & derecha y & izquierds 3in encontrar impedimentcs mecd-

nicog pesjudiciales, CARACTENIZALC POR EL BECHO DE QUEZ BL CITADO



¢ =13 -

GORRON ZUEDE RODAR DESLIZANDOSE CON MOVIMIENTO DE ARTICULA-
C1UN EN LAS PAREDLD CUNVEXAS TE LA CITADA LAKURA, oon el
objeto antes expresado,

6.~ Lo propiedad y le explotecidn exclusiva del objeto
de la patente seen cuales fueren lus circunstsncias gue con-
curran c¢aon su esencialidad definids en lus anteriores reivine
dicsclones, y siendo dicho objeto:

“"FPerfeccionaniantog en los dedos de contacto para mé-
quinag y aporatos eldetrisos".

Constu la presente memoria de trece hojas foliadas, es
critas por uns sola cara;

Bereslona, 29 de Julio de 1930,

P, pe Ga D, Giovanni PEDRAZZIO.
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