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a favor de
SIEMENS SCHUCYERTWERKE Aktiengesellschaft - domiciliada en
Berlin Siemengstadt (Alemania)
por

?Acolonaniento de molino de muelas verticales”.
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Memordia descriptiva,

Entre las mdquinas que en la fabricacidén de papel efec—
tuan la preparacidén de las materias primeras, figuran los moli-
nos de muelas verticales., En estos se moja y se reduce a menor
temafio el papel viejo asi como papel deshecho ydelulosa, para
que la masa asi preparada pueda conducitse a las pilas o moli-
nos cilindricos de pasta. El accionamiento de los molinos de
muelas verticales, en mayarparte accionamiento individual, re-
sulta sencillo ya que los molinos han de elaborar siempre el

mismo material y por lo tanto pueden girar a velocidad cons-

tante. No obstante se producen muchas veces, por ejemplo a
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causa de aglomeracidn de material, fuertes golpes de carga,
contra las cuales el accionauiento ha de protegerse. For lo tan-

to se ha pro-puesto parar automaticamente el motor sobrecargado

por interruptores autométicos de méxima. Las méquinas deben en-

5 {tonces hacerse girar hacia atras, a mano o por el motor connuta-
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do a marcha a l& izquierda. La vuelta hacia atrés no tiene que
ser exagerada ya que entonoes el material se impele por las pla-
cas-guia hacia el centro del molino de muelas verticales, lo
que :debe evitarse.

Estas dificultades se evitan segin la invencién porque
el molino de muelas verticales reirocediendo se hace parar en
dependencia de un recorrido determinado o de un tiempo determi~-
nado. Segin la invencién se efeotua la parada por un érgano 11="
mitadamente arrastrado gue retrocediendo recorre un camino de-
terminado., Si la desconexién ha de efectuarse despues de un
tiempo deteruinado entonces segin la invenoién puede montarse
un relé de tiempo. For si misma ya es conooida en molinos, la
1imitacidn sutomdtica del recorrido activo respectivamente del
tiempo de trabajo. No obstante en las instalaciones conocidas ,
el wolino solamente se mueve en un solo sentido y no es cues— |
t1ién de una reversibilidad.

En la figura 1 se representa un ejemplo de ejecucién
de la invencidn con el esquema de conexidn correspondiente. la
figura 2 representa en vista por delante una parte del eje
principal de accionamiento con los dos millos. Las figuras 3 ¥y
4 representan otros ejemplos de ejecucidn.

-1- es el motor gue mediante un engranaje acciona el
eje principal -2- del molino de muelas verticales. Se han pre—
visto en el circuito del motor un interruptor de maxima =3,

un interruptor pulsador —-4-, un relé =5-, un controler =6- con

contacto de seguridad -7- y un commutador -8~ asi como final-
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mente un interruptor ~14~ de acoplamiento que sirve solamente
para la desconexiof, El1 controler puede ser construido tambien
al mismo tiempo para oconexidn de marcha a la derecha y a la iz~
quierda. En el eje principal -2~ del molino de muelas vertica-
4es ests colocado un anillo -12- sobre el cusl estriba un se-
gundo anillo -10- y que se arrastra solamente por friccidn. El
anillo ~10- tiene un saliente -1ll- que con direccidn normal de
giro se aplica contra un tope ~13~ ajustable de manera fi}a, asi
que el anillo =10~ queda parado. Ademas la palanca del interrup-
tor -14- de acoplamiento se interpone en el recorrido del sa-
liente -11- que gira y gue al retroceder el molino de muelas
vertiocales hace oscilar la palanca y desconecta el cirounito del
relé -5- por volver aquella palanca de uh lado a otro. Un muelle
=15~ hace que el interruptor -14- se conecta siempre otra vez.

La instalaocidén funciona oome sigue: Si por ejemplo el mo~
tor -~l- se sobrecarga por llenar demasiado el molino de muelas
verticales con papel viejo 0 material semejante entonces funcio—~
na el interruptor de méxima -%~ y desoonecta el motor -~l-. La
palanoa -9~ del controler -t~ ha de volverse entonces a la posi-
cidn cero y el commutador -~8- ha de ajustatse de la marcha a la
derecha a la marcha a la izquierda. Por el giro de la palanca
~9- que al sobrepasar el punto -1- de conexidn oonecta el con-
tacto de seguridad ~7- por ejemplo meﬁiante un interruptor au-
xiliar rotativo funoiona el relé -5-; el circuito se conecta y
el motor pone el molino de muellas vertioales en marcha en sen-
tido de rotacidén inverso. Al llegar a un éngulo de rotaoién de~-
terminado del eje principal ~2-, por ejemplo W, que depende de
la posicidén en la cual cada vez se encuentra el tope =13, cho-
ca con el anillo =10-, arrastrado por friceidn por el anille

fijo «12-, en su saliente con el interruptor.-l4~ de acoplamien~

to por lo cual se interrumpe el oircuite del rele¢ ~5~. La con~
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secuencia de esto es que las bobinae de tensidn quedan gin co-

rriente y gue el relé oae. Entonces el motor ~l- se para. Des-

pués de volver la palanca -9~ del comtroler -6~ a la posicién ce~

r0 y despues de conmutar el motor & la marcha & la derecha puede
Qmpesar otra vez el oiclo de trabajo. Si se qulere dessonectar
el motor a mano, se efectua esto por un pulsador -4-. Como dis~-
positivo de limitacidn se podia tambien imaginsr una varilla ros-
cada con una tuerca gulada por ella, con lo cual la tuerca pusede
marchar en vacio en un lado de la varilla (sentido de rotaoidén
de trabajo) y en el otro lado de la varilla despues de un retro~
ceso determinado del molino de muelas verticales desconecta -
tomaticamente.el accionamiento.
51 ahora el retroceso del molino de muelas verticales
no tiene que depender de un recorrido o de un angulo de rotacién
determinado sino de un tiempo determinado, de modo en si conoci--
do puede conectarse un relh de tiempo por ejemplo al oircuito
del relé principal. Este relé de tiempo se ajusta entonces se~
gin cada durada desemda del retroceso a un tiempo determinado
y posibilitz aki una parada oportuna del molino de muelas ver-
ticales que marcha en sentido invertido de rotacidén de trabajo,
ya que funciona al mismo tiempqgéon el principic del retroceso.
BEn la figura 3 se representa otro ejemplo de ejecuciém
de la invencidn empleando un relé de tiempo. Las partes corres~
pondientes estin designadas con los mismos signos de referencia
que en los ejemplos anteriores. Al conectar el acocionamiento
del molino de muelas vertioales en sentido del retrooceso (rota=-
0ién del oontroler -6~ a la izquierda)ademis del contacto ~7-se
conecta trensitoriasmente el contacto =17~ por el segmento ~l6~,
Por eso funciona el relé de tiempo =25 que conecta los oontao~

tos =24~ y oon esto el oircuito de auto-atraceidén para el relé

prineipal =5-, De modo oonooido ¢l relé de tiempo -25- estd pro-
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visto de desenganche diferido y cae despues de haber transcu-
rrido el tiempo ajustado, Por eso se interrumpe en -24- el cir-
cuito de auto-atracoidén, el relé principal -5- cae tambien y el

motor se para., Al conectar en el sentido de rotacidén de traba-

/jo, los oontactos -24~ se ponen en corto circuito en el contro-

ler -6~ o el contacto -17~ se conecta permanentemente por el
segmento =-26-,

Otro ejemplo de ejecucidn parghceionamiento mecénico
representa la figura 4. Se ha supuesto un accionamiento por una
correa -20- gque puede llebarse por la horquilla -21- de correa
desde la polea loca =B~ tanto hacia la izquierda a la polea™V
para marcha adelante como hacia la derecha a la polea R para
marcha e6ras. Por eso el eje motor ~22- se pone en marcha & la
derecha o a la izquierda., Al mover la horquilla de correa hacia
la derecha se suelta la placa -31- de resorte detras de un
trinquete ~3%2- gue puede girar por el punto =33 y que se apo-
y& contra la pieza rotativa -10-. Esta pleza rotativa se acciona
mediante un acoplamiento -12~-.de friccidn por el eje motor o el
eje del molino de muelas verticales. Con el sentido de rotacidn
para marcha adelante se apoya la placa =10~ provista de un taco
~11- contra el tope fijo =13-, Invirtiendo el sentido de rota~
cidn al comtrario se arrastra gquella de un modo similar al pri*
mer ejemplo de ejecucidén hacia el otro lad hasta que una ra—
nura =-34- existente en su circunferencia se pone detras del
trinquete -32-. Egte desengancha y el rescrte ~3%5 hace volver
la horquilla -21- a su posicidn cero,

El invento ofrece la ventaja esencial de un servicio en-!
teramente mecaénion El ajuste individual del molino de mue-las °
verticales por parte del personal de servicio, es su-primide.

Hasta ahora no ha sido nunca posible limitar determinademente

el retroceso de las muelas. Esto se remedia por la invenoidén que
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permite ajustar un &ngulo deseado de rctacidn del eje principal,
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Se reivindica como obJeto de esta ﬁatente:

/ 1) Accionamiento de molino de muelas verticales, espe-
cialmente eléctrico, caracterizado porque el molino de muelas
verticales se para sutomaticamente al retroceder en dependencia
de un recorrido o de un tiempc determinado.

2) Accionamiento de molino de muelas verticales segin
la reivindicacidn 1 caracterizedo por un drgano (11) limitada-
mente arrastrado en el sentido de rotacidn de trabajo que en el
retroceso recorre un camino determinado parando con esto el mo-
1ino de muelas verticales de modo en s{ conocido.

%) Accionamlento de molino de muelas verticales segin
la reivindicacién 1, caracterizado por un relé de tiempo (25)
que despues de un tiempo determinado para el molino de muelas
verticales en éi retroceso.

4) Accionamiento de molino de mmelas verticales,

Barcelona 18 de Julio de 193%0.
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