MEMORTIA DESCRIPTIVA

QUE ACOMPANA I& SOLICITUD DE PATENTE DE INVENCION A FAVCR DE
MR, PAUL E, OSTIGUY, RESIDENTE ZN WESTMOUNT (PROVINCE DE QUE-
BEC - CANADKL) Y CON DOMICILIC LN 328 AV. ROSLIY, POR;: "APARA-

TO DE SINCRONIZACICN PARA EL CINEMATCUGRAFC PARLANTE"

Esta invencidn se refiere a un aparato de sincronizacidn
nara cinematdgrafos parlantes, aplicdndose particularmente
a los que utilizan un registro por disco; el fin perseguido
es la remlizacidn de un aparato perfeccionado y simplificado
5., que pueda asocierse fdcilmente a aparatos de proyeccién de
cualquier tipo, de manera que estos puedan ser sincroniza-
dos fdcilmente y con poco gasto, con aparatos reproductores
del scpido; de esta manera se pueden transformar los apara-—
tos antiguos en cinematdgrafos parlantes, evitdndose la ins-
10, talacidn de un nuevo aparato completo,
Otra ventaja de la invencidn es gue permite accionmar un
mecanismo reproductor del sonido, directamente por el motor
o fuente de energfa del aparato de proyeccidn, y tambidn,

que el aparato reproductor del sonido funciona en sincronis—

15. mo mecdnico perfecto con el aparato de proyeccidn sin que
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ﬁ%\; sea preciso adaptarle un motor particular,

El dispositivo realizado segun la invencidn tiene, adends,
la cuaslidad de que el mecanismo que enlaza el aparato repro-
ductor del sonido y el aparato de proyeccidn, es muy simple
y de poco coste y prdeticamente se han eliminado las vibra-—-
ciones en dicho mecanismo.

Finalmente, se consigue un sincronismo mecdnico perfecto
entre el movimiento del brazo sonoro o "pick-up" en su des-
plazaniento radial, transversalmente al disco Yy el movimien—
to del disco, de modo cue se elimina 1la posibilidad de que
la aguja del 2pick-up" salte sobre el disco, de una ranura
a otra y el comnsiguiente decalaje con el film,

Hasta hoy, en esta clase-de aparatos, el mecanismo de re—
rroduccidén del sonido era accionado Por un motor distinto del
unido al aparato de proyeccidn y ers preciso obtener un ab-
soluto sincronismo entre la marc*a de ambos motores; esto
acarreaba gastos de instslacidn considerables., E1 fin esen~
cial de la presente invencidn es evitar estos inconeenientes,

En la siguiente descripcidn x dibujos anexos, gue se dan
Unicaments a tftulo de ejennlo, se detalla la manera como la
invencidn puede ser realizada,

Ia figura 1% es un plano esguendtico de un aparato de pro~-
yeccidn enlazado a un aparato reproductor del sonido, de a-
cverdo con la invencidu.

le figura 22 es un esquenma, en elevacidn, de la parte re—
productora del sonido, del aparato.

La figura 3% es un corte parcial que muestra el modo de
fijacidn de un drbol al aparato de proyeccidn, destinado a
enlazar el mecanismo de proyeccidn al aparato regroductor del
sonido, segiUn la presente invencidn.

La figura 4% es una elevacidn parcial de un extremo de un
drbol de gufa del "pick-up" que muestra una de las maneras

como se le puede wnir el drbol de mando,

A, indica un aparato de proyeccidn de modelo corriente y
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de proyeccidn es arrastrado por un motor 11 por medio de una

transmisidén cualquiera, como por ejemplo, los £rboles 12 hg

13 y los engranajes de reduccidn 15 y 14,
El aparato de reproduccidn de sonidos B comprende un bas—
55, tidor 16 soportado por unos pids 17, sobre cuyoc bastidor gi~
4 ra un plato 18 montado sobre un eje 19, El plato giratorio
18 estd provisto, en su cara inferior, de una corona denta-
da 20 dispuesta segin su circunferencia,
Un tornillo sin fin 21 de que estd provisto el eje 19,
60. engrana con una rueda 23, montada sobre un eje 22 sonortado
por el bastidor 16; el €rbol 22 estd, igualmente, provisto
de un tornillo sin fin 24,
Sobre el bastidor 16 estd montado un eje 25 provisto de
una rueda denteda 26 que engrana, durante el funcionamiento,
65, con el tornillo sin fin 24, E1l brazo del "pick-up" viens re-—
presentado en 27 y tiene en sm extremo inferior el lector o
reprodictor habitual 28, y la aguja 29, El brazo del "pick-
up" es soportado por un brazo de guifa 30, una de cuyas ex-~
tr;midades estd provista de un manguito 31 adaptable al ex-
70. tremo superior del eje 25 que a este efecto, presenta un
didmetro reducido en 41; en el extremo inferior del mangui-
to se han labrado unos dientes 32 destinados a engranar con
octros dientes 33 del eje 25; se obtiene asf un acoplamiento
desmontable entre el manguito 31 y su brazo de guia 30, de
75. upa parte, y el eje 25 de otra, acoplamiento que evita toda
rotacidén relativa con el eje, de manera que el ejs 25 y el
brazo 30 giran simultaneamente mientras engranan los dientes
de que estdn Provistos; de todas meneras, se puede hacer gi-
rer librementeél brazo 30 sobre el eje, levantdndoloc de mo-—
80. do que desengranen los dientes 32 y 33;
En los aparatos oxrdinarios de proyeccidn del modelo anti-
guo, el drbol 10 estd, generalmente, provisto en su extremo,

de un orificio fileteado en el gue se aloja un tornillo y,

pera unir el aparato de proyeccidn A al aparato reproductor
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del sonido B, de acuerdo con la presente invencidn, se qui-
ta este tornillo ¥y en su lugar se atornilla un 4rbol 34 pro-
visto de um extremo filetezdo 35 de menor didmetro en el o-—
rificio fileteado 36. BEste drbol 34, une, de acuerdo con la
presente invencidn, el aparato de proyeccidn A al aparato
reproductor de sonidos B y, a fin de asegurar un enlace sin
vibraciones, se ha interpuesto sobre este grbol, una unidn
universal 37 y un acoplauniento flexible 38 que puede ser un
nanguito de cauchd que una las dos partes del €rbol 34,

Un pifidn 39, montado en el extremo del drbol 34, engrana,
durante el funcionamiento, con la corona dentada 20 del pla-
to giratorio. El disco situado sobre el plato giratorio estd
indicado por la referencia 40,

E1l funcionamiento del aparato es el siguienteg

Para hacer que un aparato ordinario de proyeccidn del ti-
po antiguo, tal como el indicado en A, sea susceptible de
funciopar sincrdnicamente con un aparato reproductor de so-
nidos, tal como el indicado en B, basto unir las dos partes
del aparato por medio del drbol 34;

Cusndo se pone en marcha el aparato de proyeccidn, que
es accionado por el motor 11, es evidente que, gracias al
enlace establecido por el €rbol 34, el plato 18 serd arras—
trado y, a su vez, determinard la rotacidn del eje 25 por
nedioc del tren de engranajes 21, 23, 24 y 26; la rotacidn
del eje 25 determinard el desplazamiento del drbol de guia
30 y con €1, el del brazo del "pick-up" 27, transversalmen—
tgél plato 18,

Les relaciones de los distintos engranajes utilizados,
ge establecen, naturalmente, de manera ue se comuniguen al
plato 18 y al brazo 27, las velocidades convenientes para
obtener un sincronismo perfecto, es decir, gque no haya de-
calaje entre la emisidn sonora y la proyeccidn de las vis-—
tas,

Bl desplazamiento del brazo del "pick-up" 27 y de la agu—

ja 29, en direccidn radial sobre el disco 40 son asi impera-
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-20. tivamente guimdos y, por consiguiente, la posicidn de la agu-

por la rotacidn del plato 18; de este modo es imnosihle gue

& aguja salte de un surco a otro sobre el disco T qne se
produeca, por tanto, un defasado respecto a2 la imagen,

125, Mientras los dientes 32 y 33 engranan, la rotacidn del

l plato 18 obliga a la aguja 29 a moverse radialmente sobre el
disco desde un punto prdximo al centro hasta la circunleren—
cia y cuando ha llegado a este posicidn basta levantar sim-
plemente a mano el brazo 30 para desscoplar los dientes 32

130. ¥y 33; puede volverse el brazo s su posicidn inicial y enton-
ces dejdndole caer, los dientes 33 ¥y 33 engranan nuevamente
Yy se oponen a la rotacidn relativa del brazo 30 respecto al
eje.

Gracias al acoplamiento flexible 38 sobre el grbol 34, se

135, eliminan prdcticamente las vibraciones en el enlace entre el
aparato de proyeccidn A y el aparato reproductor del sonido
B. Escogiendo proporciones convenientes para los engranajes,
se msegura mecgnicamente un sincronismo perfecto entre el mo-
vimiento del disco y del brazo del "pick-up" y el desplaza-
140. miento de las imfgenes,

Es evidente, por lo que anteceds, que se ha realizado un
aparato perfeccionado en el que son consseguidos los fines
propuestos y gracias al cual los aparatos de proyeccidn de
modelos antiguos pueden ser,con facilidad Y poco coste,

145. transformados para la sinconizacidn, con vistas a su utili-
zacidn con aparatos reproductores del sonido.

Va sin decir que se podrdn introducir modificaciones de
detalle en el aparato que se acaba de describir sin salirse,
por ello, del cuadro de la presente invencidn.

150. NOTA:

Esta patente se refiere a:

12,.~ Dispositivo de acoplamiento de un aparato cimemato-—
grdfico (A) con un avarato fonogrdfice (B) en el que el drbol

motor (1l) del aparato de proyeccidn estd unido imgerativamen-
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te al d€rbol de accionamiento del plato (18) de un disco fo-

anogréfico por intermedio de unos engranajes y de unm acopla-

> miento separable.

22.- La conexidn del brazo (27) del "pick-up* que se des-
plaza encima del disco (18) al mecanismo de accionamiento del
disco de manera que se mueva sincrdnicamente con este meca-—
nismo.

32.- La interposicidn de un acoplamiento flexible sobre
el €rbol (34) que enlaza el mecanismo de accionamiento del
plato (18) portador desl disco fonogrdfico al €rbol (10}que
acciona el aparato de proyeccidn,

42.- La realizacidn del acoplamiento flexible por medio
de un manguito elflstico (38).

5¢.- La asociacidn de una "unidn umiversal" (87) al aco-
plamiento flexible,

62,~ El soporte del brazo (27) sobre el que va montado
el "pick-up® por un brazo de guia (30) que es accionado por
un eje (265) movido por el del plato giratorio (18) con inter-
posicidn de un tren de engranajes reductores (21, 23, 24 y
R6) .
72-la fijacidn separable del eje (R5) que acciona el brazo
de guia (30) en dicho brazo a fin de evitar cualquier rota-—
cidén relativa entre ambos drganos.

8f,.~ E1 montaje del brazo de guia (30) sobre su eje (25)
por medio de un manguito (31) terminado por umos dientes
que engranan con otrogéorrespondientes labrados en el e-
je (25), ¥

9¢,— *Aparato de sincronizacidn para el cinematdgrafo
parlantet®,

Consta esta memoria de seis hojas foliadas mecanografiadas,

Barcelona, a 16 de Julio ds 1930,

o
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