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calle de Fortuny,ne 5

por
“"Una miquina de montar®
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lemoria descriptiva

Esta invencién se refiere a mdquinas para montar

La invencibén se revresenta como aplicada & una orga-

nizacién de miquina del mismo cardcter general gue la descri-

ta en la Patente Francesa Ne 589, 346, adaptada especialmente

para ser empleada en el montado de calzedo vara "tennis", o

similaresz, en el cual los cortes aparados se sujetan a las

palmillas por medio de cola, y unos objetos importantes con-
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sisten en disponer unos perfeccionamientos en una organizacién

de aguel cardcter. Debe entenderce, sin embargo, que en varios

aspectos de novedad y utilidad, la invencién no estd limitada

a méquinas del tipo particular descrito en aquella patente,
ni a mdquinas para montar calzado para "tennis®,

Un objeto importante de la invencién consiste en dis-
poner unos medios perfeccionados para tender el margen de un
corte aparado sobre una palmills y para apretarlo encima de
la palmilla en la operacién de montar, por ejemplo, tal como
se representa aquf, en el montado de los costados de un calza-
do entre sus porciones del extremo de la punta y del extremo
del tacén. Las mdquinac del tipo que se repgresenta, estédn
provicstas de unos mecanismos vara montar costados, los cuales
comorenden unas bandas montadoras flexibles y unos miembros o
dedos dispuestos para actuar sor medio de las bandas para ten-
der el corte aparado sobre la palmilla, siendo estos miembros
movibles hacia adentro sobre la planta del calzado y movibles
tarbién en el sentido de la altura del calzado para avretar
el corte aparado encima de la palmilla. Para otjetos de esta
invencibn, la mdquina que aqu{ se rewresenta estd provista de
unos medios el4sticos automdticos que actdan independientemen-
te de las bandas de montar, para comunicar a los miembros an-
teriormente citados un movimiento prensador del corte aparado
en la direccién de la cara de la planta de la palmilla, pri-
mero en su movimiento hacia adentro sobre el calzado, con un
aunento progrecivo de la presién después en su otro movimien-~
to hacia adentro. ZEsto contribuye a la produccién de un cal-
zado montado apretadamente, con el margen del corte aparado
apretado de una manera lisa y firme encime de la cara de la
planta de la palmilla a la que, en un calzado del tipo que se
representa, se adhiere por la accidn de la cola., Ademés de

lzs nuevas caracteristicas comprendidas en una combinacién
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diog para regular los miembros de montado o dedos, y en nue-
fas conexiones entre los dedos y las bandas,

l De acuerdo con otra caracteristica de la invencién,
se disponen unos medios regulados manualmente, que se represen-

tan aquf como un resorte, para mover el mecanismo para montar

X costados hasta ponerlo en contacto con el calzado antes de en-

pezar la operaci®n motriz de la réquina. Esto proporciona una
ovortunidad para colocar la palmilla en la horma después que
estos mecanismos han cogido el calzado, y evita, por 1o tanto,
cuglquier peligro de desplazamiento relativo de la palmilla y
de la horma, como podria ocurrir si la palmilla estuviera ya
en la horma cuando tiene lugar el movimiento de los mecanismos
de montar costados hacia el calzado. Esto es especialmente
ventajoco al actuar en calzado para "tennis", en cuya fabri-
cacién la palmilla no se sujeta a la horma. En las mdquinas
del tipo que se representa, el mecanismo para montar el tacén,
provisto de medios para sujetar el corte aparado a la horma al-
rededor del extremo del tacbn, se mueve tarbién de una manera
similar hasta ponerse en contacto con el calzado antes de la
puesta en marcha de la mdquina, y, de acuerdo con otra carac-
teri{stica, el mecanismo paera montar el tacédn y 105 mecan ismos
para montar los costados se mueven sucesivamente hasta ponerse
en contacto con el calzado antes de que la méquina sea puesta
en narcha,

Varias nuevas caracterfisticas estén también compren-
didas en los medios dispuestos para montar la parte delantera
del célzado. Entre ecstas caracterfsticas hay unos nuevos me-
dios para estirar el corte aparado en el sentido de la longi-
tud de la horma cogiéndolo por encima de la parte delantera;

una nueva construccidn y disposiciédn de conformadores para ten-
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der el margen del extremo de la punta del corte aparado sobre
la pelmilla, y unos nuevog medios para avretar la palmilla so-
Fre la horma alrededor de la punta y para apretar taumbién el
nargen del corte aparado contra los conformadores de la punta

a medida que los Ultimos se mueven hacia adentro sobre la plan-
ta del calzado, Para ayudar a tender el corte zparado «obre

la pedlmilla y o apretar la palmilla encima de la planta de la
horua a los lados de la parte delantera, estdn dispuestos .
también unos miembros flexibles o bandas que actdan por me-

dio de los coniormadores de la punta y que obran sin ningtln
efecto conformador egsencial en el nargen del corte anarado du-
rante la accidén conformadora de los conformadores en otras Pro-
porciones del margen alrededoer de la punta. De acuerdo con
todavia otra caracteristica, estéd dispuesto un elemento para
apretar la porcién del enfrangue de la palmilla estrechamen-

te a la planta de la horma, siendo este elexento retirado au-
tomadticmmente de su posicién actuadora a medida que los meca-
nismos para montar costados se rueven haciea adentro sobre lza
nalmilila,

La invencién dispone, ademds, una nueva combinacién
de medios conformadores del corte aparado, o de montado, y unos
medios para sujetar el corte aparado contra la horma, estando
disouestos estos medios en la mdquina que se representa aqui,
para actuar en los costados del calzado entre sus porciones
del extremo de la punta y del extremo del tacdn, Aasi, un ob-
jeto esvecial en perspectiva es prevenir el peligro de que se

tuerzan los cortes aparados en la operacién de montar costados,
/

\ ‘cuando 10s cortes aparados no estén atados al tierpo de aque-

~J 11a operzcidn, como es €l caso algunas veces en la fabricacién

de calzado para "tennis¥%, Para el objeto en vista, la miqui-

na representada estd provista de unos elementos que sujetan
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contra los costados de la horria unas porciones del coxrte
aparado que estdn sujetas a tensién durante la actuacién

de los mecanizmos para montar costados en la porcién del
enfrangue del calzado, estando estos elexentos dispuestos
para coger el corte aparado en puntos espaciados esencial-
mente desde la planta de la horma ovara proporcionar espacio
para el conformado hacia arriba del corte aparado por nedio
de las bandas de montado, ILos elementos sujetadores que se
representan comprenden unos dedos de metal delgado de resor-
te dismuestos para ser cubiertos por unas porciones de las
bandas de montado, Debe tarbién reconocerce novedad en los
rmedios para regular los elementoc de sujetar costados, Las
maquinas del tipo representado, tal como se ha indicado an-
teriormente, comprenden en su organigacién un mecanismo para
montar €l tacén, montado vara situarse hacia el extremo del
tacbn del calzado antes de emvezar laz operacidn motriz de la
méquina, y en la construccién que se representa los elemen-
tos sujetadores de 1los costados son regulados por €l movie
miento situador del mecanismo para montar el tacédn a fin de
gue oscilen elédsticamente hasta ponerse en posicién actua-
dora a medida que aquel mecanismo se mueve hacia su posicién
actuadora,

Deben reconocerse otras nuevas caracteri{sticas en los

uwedios para montar el tacbén y en las porciones de la mdqui-
na gue estédn estrechamente asociadas con ellos, De acuer-
do con una caracter{stica, la construccién es tal que el
movimiento situador anteriormente citado del mecanismo para
montar el tacén, efectuado por unos medios autométicos bajo
el gobiernc del cbrero, es un movimiento rectilineo, com-
prendiendo la construccién que se representa una corredera

que es asf movible para acercarse y sevpararse del calzado.
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Otra caracterfstica de las miquinas del tipo gque se represen-
ta congiste en que los conformadores para montar el tacdn

son regulados por medio de un elemento situador que los ha-
ce mover en el sentido de la altura de cada calzado contra

la resistencia de unos resortes hasta ponerlos en una posi-
cibén determinada por un miembro que coge la planta del cal-
zado, con vrovisién para ladesr los conformadores en el sen-
tido de la longitud y lateralmente del calzado hasta poner-
loc en relacidn debida con la planta del calzado; y la inven-
cibén dispone unos perfeccionanientos en los medios para re-
gulaxr los conformadoresg de este modo, comprendiendo la cons-
truccién gque se revresenta unos miembros para coger el meca-
nismo conformador en tres ountos distintos para efectuar su
movimiento situador, con provisién para poder ajustar uno de
los miembros para variar la posicién de los conformadores con
respecto a inclinacién en el sentido de la longitud del cal-
zado, Es también una nueva caracterfstica de la mfquina que
se representa que los medios situadores de los conformadores
estdn montados para moverse sobre un eje que se prolonga en
el sentido de la altura del calzado para situarlo en relacién
con el mecanismo conformador; y tarmbién debe reconocerce no-
vedad en la provisibén para un movimiento similar de un pie

de presién en contacto con el calzado en el extremo del ta-
cén del calzado, el cual pie, en la construcciédn gue se re-
presentz, estd combinado con los medios situadores de los
conformadores para moverse con ellos,

Para facilitar y acelerar el gobierno de la operacién
motriz de la méquina, la construccién disouesta por esta in-
vencidn es ademds tal que la puesta en marcha de la mégquina
se efectia en respuesta al movimiento por el obrero de un

miembro para coger o actuar en el calzado. Tal como se re-
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presenta, un pie de presién para la punta es movible por
el obrero desde una posicidén de reposo hasta una posiciébn
sobre el calzado, y se dispone un mecanismo para poner la
méquina en marcha por medio de aquel movimiento del pie de
presién. Es preferible, por razones de mecdnica, gue el
movimiento del pie de presién para la punta hasta ponerse
en posicién sobre el calzado, se efectde asi manualmente
¥y no a fuerza motriz, y empleando el mismo movimiento pa-
ra poner la méquina en marcha se elimina la necesidad de
unos medios de puesta en marcha separasdos y de una opera-
cidn separada para poner la miquina en marcha,

Otra caracteristica se refiere al gobierno del cal-
zado por unos medios gue cogen la porcién de su planta, tal
como se representa aqui para bajar el calzado con relacién
al recanismo de montar, comprendiendo la construccién gue
se representa una nueva organizacién que comprende un pie de
presién para la punta y un pie de presidn para el tacédn con
unos medios actuados a fuerza motriz para moverlos primera-
mente hasta ponerse en contacto con el calzado y luego para
bajar el calzado,

Las anteriores y otras caracteri{sticas de la inven-
cibn, comprendiendo varios nuevos detalles de construccién
y combinaciones de piezas, se describiridn ahora mds detalla-
demente con referencia a los plan0os que s€ acompafian, y se
reivindicarin en la Nota,

En los planos:

La fig., 1 es una vista en alzado de frente de una
méquina de la que forma parte la invencién, con porciones
fraccionadas, estando la miquina representada en esta vis-

ta y en otras con las piezas situadas tal como aparecen en

un momento intermedio en el ciclo de operaciones en un calzado;
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La fig. 2 es una vista por encima de la ndquina,
con piezas fraccionadas;

La fig. 3 es una seccibn vertical en un plano que
se prolonga en el sentido de la longitud de la mdquina esen-
cialmente a la mitad entre su parte delaniera y su parte pos-
terior;

La fig. 4 es un zlzado del extremo de la derecha,
con piezas fraccionadas;

La fig, 5 es una seccibn aproximzdamente por la 1{-
nea V-V de la fig. 1;

La fig., 6 es un alzado del exiremo de la izquierda,
con piezas fraccionadas;

La fig. 7 es una seccién aproximadar.ente vor la l{nea
VII-VII de la fig, 1;

La fig. 8 es una vista de la porcién extrema supe-
rior derecha de la miquina, parte en alzado de frente Yy par-
te en seccibn;

La fig. 9 es una seccibn vor la linea IX-IX de la
fig. 8, con piezas fraccionadag;

La fige. 10 es una vista, parte en alzado y parte en
secci’n, de una porcién del mecanismo representado en la
fige 9;

La fige. 1l es una vista en alzado, representando en
una escala mayor y con wayor detalle una porcién de la es-
tructura representada en la fig. 9;

La fig. 12 representa por encima unas porciones del
mecaniswo para montar el tacdn tal como se ven en una situa-
cién representada por la linea XIT-XIT de la fig., 8;

La fig. 13 representa por encima unas porciones del
mismo mecanismo tal como se ven en una situacibn representada
™r la linea XIII-XIIT de la fig. 8, con piezas en seccién;

La fig. 14 es una seccién aproximadamente por la linea



1 XIV-XIV de la fig., 8, con piezas suprimidas;
La fig. 15 es una vista en alzado de frente de unas
( porciones del mecanismo para montar la punta;
La fig. 16 es una vista por encima del mismo meca-
5 nismo con una porcién de la placa de cubierta quitads;

La fig. 17 representa en seccién el mecanismo para
monteaxr la punta en un plano que se.prolonga centralmente a
través de dicho mecanismo en el sentido de la longitud de
la mdquina;

10 La fig. 18 es una seccién por la 1lfnea XVIIT-XVIII
de las fig, 1, 3 y 17;

La fig. 19 es una vista, parte en alzado de frente
y parte en seccién, de un elemento depresor y retrasador de
la punta de que esté provista la méquina;

15 La fig. 20 es una seccibén a mayor escala por la linea
XX-XX de la fig. 19;

La fig. 21 es una seccién vertical a uayor escala,
que representa en mayor detalle la construccién de uno de
los mecanismos oOpuestos para montar costados y que represen-

20 ta la posicién inicizl del mecanismo en relacidén con un cal-
zado;

La fig. 22 es una vista similar a una porcidn de la
fig. 21, que representa las posiciones finales de coger el
calzado de los mecanismoOs opuestos para montar costados; y

o5 La fig. 23 representa la porcién superior de uno de
los mecanismos para montar costados tal como se ve desde el
lado derecho de la fig. 21 con una porcién de la cubierta qui-

tada o en seccién,

20 Los calzados para "tennis" se hacen usgualmente sobre
hormas que tienen en la porcién superior de.su trasera dos

agujeros para la espiga, de los cuales el de mds hacia atrés
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1 se emplea convenientemente para situar la obra en la miqui-
na que se representa agui, ©Para este objeto la méquina tie-
( ne una espiga -30- para la horma (figs. 3 y 14) que es lle-
vada por una corredera -32- montada para movimiento ajustable
5 en el sentido de la longitud de la horma y del calzado en
unas gufas formadas en el extremo superior de una correde-
ra -34- de soporte movible verticalmente, siendo la corre-
dera -34- bajable con el calzado, como se describe mds ade-
lante, contra la resistencia de un resorte -36- decde una

10 posicién inicial elevada determinada ajustablemente por me-
dio de un tornillo de tove -37-,

L1 mecanismo para montar el extremo del tacén, el
cual comprende unos medios descritos con mayor detalle més
adelante, para sujetar el corte aparado alrededor del ex-

15 tremo del tacén de la horma y para conformar su margen hacia
adentro sobre una palmilla en la horma, estd montado para
moverse en el sentido de la longitud del calzado hasta po-
nerse en posicidn actuadora y fuera de ella, Para este
okjeto estd provista, en la mdquina que se representa aqui,

20 una corredera de soporte -62- (figs. 3 y 8) guiada para te-
ner un movimiento rectilineo en el sentido de la longitud del
calzado, en un var de varillas -64- horizontales que sobre-
calen de la corredera -34- del soporte del calzado movible
verticalmente, La corredera -62- se mantiene inicialmente

25 en una posicidén de reposo relativaumente alejada del calzado
por medio de un nestillo -66- en contacto con una ojera -68-
en el extremo inferjior de la corredera y al ser gsoltada por
el gatillo se mueve hacia el calzado por medio de un resor-
te -7C- que choca por un éxtremo contra un soporte -71- fi-

30 Jado a los extremos exteriores de las varillas -64-, Debe-

r4 entenderse que, tal como se indica anteriormente, los
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planos no representan las piezas en sus posiciones inicia-
les, sino en las posiciones que ocupan en un momento inter-
medio en el ciclo funcional, E1l pestillo -66- se actla ma-
nualmente para soltar la corredera -62- antes de empezar la
operacién motriz de la méquina para producir la sujecién del
corte aparado alrededor del extrerio del tacén de la horma
antes de poner la miquina en marcha, Para este objeto estd
provisto un émbolo -72- (fig., 7) que tiene en su extremo
exterior una almohadilla de goma -74- adaptada para voner-
se en contacto con la rodills del obrero, siendo movible este
énbolo hacia atréds contra la resistencia de un resorte =76-.
El émbolo -72- estd dispuesto en su extremo interior para
chocar contra un miembro -78- fijo en una barra -80- que es
movible en el sentido de la longitud en un cojinete formado
en un soporte -8l- en la armazén, estando provista esta ba-
rra de un mieribro de cufia -82- dispuesto para ponerse en
contacto con un rodillo llevado por un brazo de palanca
-84~ que estd fijo en un extremo de un eje oscilante -86-,
El eje -86- lleva en su otro extremo (fig.8) una palanca
-88- de la cual solamente la porcién de cubo es visible en
el plano, teniendo esta palanca una abertura a través de la
cual se prolonga holgadamente el extremo inferior de una
varilla -90- cuyo extremo superior estéd conectado articu-
ladamente a una palanca -92- que lleva el pestillo -66-.

En el extremo inferior de la varilla =90~ hay uné tuerca
-94-~ que es cogida por la palanca -88- para estirar la va=-
rilla y el pestillo hacia abajo y soltar as{ la correde-

ra -62- en respesta a la actuacién del émbolo -72-, Un
muelle -96- conectado por un extremo a la varilla -90- y
por su otro extremo a la corredera -62- sirve para subir la

varilla y el pestillo -66- tanto como lo permite la valanca
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-88~ y actla también por medio del eje oscilante -86- para
situar el brzzo -84- inicialmente en relacibn actuadora con
el miembro de cuila -82-. Il pestillo -66- es movible en
forma ajustable a lo largo de la palanca -92-, y para ajus-
tarlo se dispone un tornillo -=97-,

Deberd entenderse que cuando la corredera -62- es
s0ltada por el pestillo -66- de la rnanera degscrita anterior
nente, la oreja -68- en la corredera e€s llevada hacia la iz-
quierda mds alld del pestillo, de modo gue nara volver la
corredera a su posicién inicial es necesario mover el pes-
tillo -66- hasta ponerlo en una posicidn a la izquierda de
la oreja. Para este objeto, la palanca -92- ge sostiene
articulada por un extremo en el extremo superior de un bra-
20 oscilante -98- montado en un eje -100- dentro de una
hendidura en la corredera -34- movible verticalmente. ZEn
su extremo inferior el brazo -98- estd formado como un seg-
mento dentado -102- gue engrana con un pifién cbénico -104-
fijo en la vorcibdn -106- del extremo superior de un eje
telescbpico cuya porcidédn inferior -108- estd montada en un
soporte en la armazén de la mdquina y tiene sujeto a ella
un pifién cdnico -110-. Se verd asi que las dos piezas del
eje telescédpico estdn siempre conectadas, cualquiera gue
sea la posicién de la corredera -34- movible verticalmente
en la cual estd montada la porcidn superior 106- del eje,
En contacto con el pifién cédnico -110- hay un segmento den-
tado -112- actuado vOor medio de un brazo acodado -l114-, es-
tando conectado este brazo por medio de un tirante -116-
(figse 3 y 7) a una palanca acodada -118- montada en la
armazén de la méquina. La palanca acodada -118- estd conec-

tada por medio de un tirante -120- (figs. 3 y 5) a un brazo

-122- fijo en un eje oscilante -124- y que lleva un rodillo
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-126- que se adapta a un recorrido de excéntrica -128- for-
mado en un lado de una rueda de excéntrica -130- que lle-

va un eje -132- de excéntrica, Se verd as{ que, por medio
del mecanismo descrito, en el curso del ciclo de operacio-
nes de la méquina, el pestillo -66- es llevado hacia la iz-
quierda de la oreja -68- en la corredera -62-, cediendo el
muelle -96- para permitir que el pestillo pase la oreja, ¥y
luego es vuelto hacia la derecha vara mover la corredera -62-
y el mecanisuio para montar el tacdn que lleva la corredera,
a su posicién de reposo fuera del calzado después que se han
terminado las operaciones en el calzado,

En la mdquina que se representa existen también unos
medios para permitir al obrero volver la corredera -62- a su
posicidén inicial en caso de su soltura accidental en cualguier

momento o en el caso que se desease volverla nor cualguier
otro motivo antes de la overacién motriz de la mdguina, Es-
tos medios camprenden una cadena =-134- conectada por un ex-
treso a la corredera -62- y que se prolonga sobre unawmlea
-136- en el soporte -71-, estando conectado el otro extremo
de la cadena a una varilla -138- (fig. 4) cuyo extremo infe-
rior se prolonga holgadamente a través de una abertura en

un pedal -140- articulado en un extremo de un eje oscilante
-142- (figs. 1 y 7) al cual se harid referencia con mayor de-
talle m&s adelante., En el extremo inferior de la varilla
-138 - hay una tuerca -144- sobre la cual actda el nedal va=-
ra efectuar la vuelta de la corredera -62- a la posicidn en
que €s cogida y mantenida por el pestillo -66-, E1 pedal
-140- es mantenido normalmente »or medio de un resorte -146;
lo suficientemente alto para que no sea afectado por las ac-
tuaciones normales de la corredera -62-, tal cOmo se represen-

ta en la fig. 4, siendo limitado el movimiento hacia arriba
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del vedal por contacto con la cubierta -148- delantera
inferior de la mégquina en el extremo suverior de una ranu-
ra en la cubierta a través de la cual se prolonga el pedal,
Para sujetar el corte aparado a la horma alrededor
del extremo del tacén del calzado, existe una banda vara
el tacén la cual comprende una cadena de eslabones conecta=-
dos =150~ (fig. 13) y un revestimiento de cuero -152-, es-
tando conectada la cadena por sus extremos opuestos a unos
bloques =154- cada uno de los cuales estd montado articula-~
damente en un extremo de un brazo -156-, Cada uno de los
brazos -k56- est4d montado entre unas orejas -158- (fig.8)
formadas en la corredera -62- movible horizontalmente y
estd fijo en un eje oscilante -160- montado para girar en
unos cojinetes en las orejas,, Un resorte 462~ conectado a
los extremos exteriores de los brazos -156- tiende a osci=-
lar separadamente sus otros extremos a los cuales estd co-
nectada la banda del tacén y as{ a mantener la banda inicial-
mente en una posicién abierta. Deberd entenderse que cuan-
do la corredera -62- de soporte se mueve hacia el calzado,
tal como se ha descrito anteriormente, la banda para el ta-
cén se arrolla alrededor del extremo del tacén del calzado,
sirviendo la nresidn de la cara extrema del calzado en la
porcidén intermedia de la banda para hacer oscilar los bra-
zos =156~ hacia adentro hacia los costado:x del calzado con-
tra la resistencia del muelle -162-. Pares ayudar a sostener
la porcidén intermedia de la banda, la cadena -150- de la
banda lleva un dedo 164- (fig. 13) montado en una hendidu-
ra formada en la corredera -62- y estd libre para oscilar
horizontalmente en esta hendidura vara vermitir que la ban-
da se conforme fé4cilmente a cada calzado cualesquiera que

sean lag variaciones que pueda haber en las formas 0 posi-
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Para conformar el margen del extremo del tacdédn del
corte aparado hacia adentro sobre la palmilla,, existen unos
conformadores -166- para montar el tacén {fig, 12) los cuales
estdn montados articuladamente en una espiga -168- que llevé
la cabeza -170- de un émbolo hueco -172- montadooara mover -
se en el sentido de la longitud y para moverse en forma gi-
ratoria en un soporte -174-, El soporte -174- estd provis-
to de unas espigas -176- montadas en unos apoyos en el extre-
mo suverior en forma de horquilla de un émbolo -178- (figs.

8 y 13) el cual es cuadrado en seccién transversal y es movi-
ble en sentido vertical en una hendidura en la corredera -62 -,
En el émbolo -178- hay un resorte -180- que tiende a moverlo
hacia arriba, y para limitar su movimiento ascendente el ém-
bolo lleva una varilla -182- gue se prolonga hacia abajo a
través de un cojinete en un soporte -184- fijo en la corre-
dera -62-, estando provista la varilla de una tuerca -186-
nara limitar el contacto con el soporte, Existen otros so-
portes para los conformadores -166- formados por unos émbo-_
los -188- montados en los brazos -156- portadores de la ban;
da para el tacdn en situaciones espaciadas lateralmente al
calzado y que nueden bajarse contra la resistencia de unos
muelles -190- {fig. 8), siendo los conformadores desliza-
bles sobre los extremos superiores de estos émbolos en sus
movimientos de actuacidédn. 5e verd asf que los conformado-
res del tacbn se sostienen eldsticamente por un émbolo -173-~
detrds de ellos y vor los dos émbolos -188- debajo de ellos,
¥y que, por medio de las espigas -176- y del émbolo girato-
rio -172- pueden ser inclinados sobre unos ejes que se pPro-
longan en sentido lateral y.longitudinal al calzado, Los

émbolos sostienen los conformadores inicialmente en un plano
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méz alto que su plano de actuacidédn, y vara situarlos en re-
lacién debida con respecto a cada calzado, son bajados vor
los medios descritos més adelante. !

Los conformadores del tacédn avanzan en el sentido de
la longitud del calzado por medio de un movimiento de avance
del émbolo -172- efectuado por unos medios descritos también
més adelante, y a medida que avanzan de este modo, se cierran
en sentido lateral al calzado sobre el eje de la espiga -168-
por la actuacién de unos tirantes -192- a ambos lados del me-
canismo de los conformadores, estando conectado cada tiran-
te por un extremo a un brazo -194- que se prolonga de parée
a parte desde el conformador en el otro lado del mecanismo y
estd regulado por su otro extremo por medio de una espiga
-196 - montada en unas orejas -198- que g€ prolongan en sen=
tido lateral desde la cabeza del émbolo -178-, Las espnigas
~196- se prolongan a través de una ranuras -200- en los ti=-
rantes, las cuales estdn disouestas para evitar que los con-
formadores empiecen su movimiento de cierre hasta que han
avanzado cacsi hasta la cara del extremo del tacédn del cal-
zado, de modo que actien sobre todas las porciones del mar-
gen del corte aparado alrededor del extremo del tacén del
calzado esencialmente de un modo simultdneo, El movimien-
to de avance del émbolo -172- se efectda contra la resis-
tencia de un resorte -202- dentro del émbolo, chocando es-
te resorte por su extremo interior contra una oreja -204-
(fig. 3) fija en el soporte -174-, Deberi entenderse que
este resorte actla para volver los conformadores a sus
posiciones iniciales después que han actuado en un calza-
do, siendo abiertos los conformadores por la actuacibn de
las espigas -196- en los tirantes -192-,

costenidos también en la corredera -34- movible



Addmer g acs

10

15

20

30

- 17 =

en sentido vertical, que lleva el calzado, hay unos medios
dispuestos por la invencién para sujetar el corte contra am-
bos costados de la horma hacia adelante del extremo del ta-
cbén de la horma para prevenir la posibilidad, bajo algunas
condiciones, de una desviacidn inconveniente de ambas por -
ciones laterales del corte aparado por medio de la actuacién
de los medios para montar costados anteriormente descritos,
El empleo de estos medios sujetadores es deseable algunas
veces al .actuar cobre calzado para "tennig"’, ya que es una
prdctica frecuente no atar 1los cortes apafados de calgzado

de esta clase antes de las operaciones de montado., LOS me-
dios sujetadores del corte aparado comprenden, a cada lado
del calzado, una pluralidad de dedos -206- de metal de re-
sorte (figs., 8 y 14) dispuestos en una serie que se prolon-
ga en el sentido de la longitud del calzado para tener un
contacto eldstico con el corte aparado de conformidad con

el éontorno de la horma, estando formada cada cerie de de-
dos de una pieza de plancha de metal sujeta en un soporte
<08~ montado articuladamente en el extremo de un brazo =-210-.
Cada brazo -210- estd fijo en un eje vertical oscilante -212-
montado en un cojinete en un soporte -214- fijo en el extre-
mo sunerior de la corredera -34-, Fijo también en cada eje
Oscilante -212- hay un brazo -216-, teniendo estos brazos
unas conexiones de espiga y ranura con los extremos de un
miembro-218- en forma de horguilla. Unos resortes -220-
conectados a los soportes-214- y al miembro de horguilla
-218-~ tienden a estirar el miembro de horquilla hacia ade -
lante hacia el calzado y a hacer oscilar asf los brazos =210-
el uno hacia el otro para apretar los dedos -206- contra el
calzado. Para regular cel miembro de horguilla -218- se

dispone una varilla -222- la cual estd conectada articula-—
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damente =l miembro de horquilla en la mitad entre los extre-
mos opuestos del miembro y s€ prolonga hacia afuera a través
de una abertura formada en un brazo de palanca -224- arti-
culado por-226- {fig. 8) entre unos brazos del soporte -7l-
gue se prolongan hacia arriba., Una arandela -228- regulada
por unas tuercas -230- en la varilla -222- estd en contacto
con €l brazo -224-. El extremo inferior del brazo 224~ €s
ahoryaillado para dar paso al resorte -70- y estd dispues~
to para ser cogldo por la corredera -62- movible en senti-
do horizontal cuando la corredera estd en su posicién ini-
cial, La corredera -62- actda asi inicialmente para mente-
ner los juegos de dedos sujetadores -206- congideravlemente
més apartados que cuando actlian en un calzado, y cuando la
corredera avanza por medio del resorte -70- al ser soltada
vor el obrero, tal como ge ha descrito anteriormente, suel-
ta el brazo -224- y hace asf que los resortes -220- actien
nara oscilar los dedos sujetadores hasta ponerlos en contac -
to de actuacidn con los costados del calzado. Cuando la co-
rredera -62- vuelve a la posicién inicial, actda por medio
del brazo -224- para mover los dedos hacia afuera separédn-
dolos del calzado. Se verd que los dedos sujetadores cogen
el calzado a una distancia considerable debajo de la planta
del‘calzado para facilitar espacio para el conformado del cor-
te aparado hacia arriba por 1los medios de montar costados,
mara montar el extremo de la punta del calzado, la
mdquina estd provista de unos medios para trabajar el corte
anarado hacia adelante en la horma, unos medios para confor-
marlo hacia arriba alrededor de la punta hasta el canto de
la oalmilla, y unos medios para coniormar su margen hacia
adentro sobre la palmilla y para apretarlo hasta ponerlo en

posicién para adherirse a la palmilla, Guiada en un soporte
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-231- en la armazdén de la miquina pars un movimiento de ajus-
te en el sentido de 1la longitud del calzado hay una corre-
dera -232- (figs.l, 5 y 15) la cual tiene a amoes lados unas
porciones que se prolongan hacia arriba provistas de unos
miembros de gufa -234- que tienen unos nervios curvados so-
bre los cuales estd montada una cubierta -236-. para tener
un movimiento de ajuste sobre un eje que se prolonga late-
ralmente al calzado, Nontadas dentro de una hendidura en la
cubierta -236- hay dds cajas metdlicas o sooortes -238-
{figs. 17 y 18) que descansan encima de un estante en la
cubierta y que estdn articuladas entre si por medio de una
espiga de articulacién -240-. =En 1a construccidn que se re-
presenta aquf, la espiga -240- estd roscada en una oreja qﬁe
g€ prolonga desde una de lasg cajas -238- y tiene su extremo
superior apoyado en forma giratoria en una oreja que se pro-
longa desde la otra caja, siendo el extremo inferior de la
€spiga alargado y montado en una ranura -241- {fig, 18) for-
mada en la cubierta -236-, Fijos por sus extremos inferio-
res en cada una de lasg cajas -238- hay una pluralidad de re-
sortes de limina -242- que se prolongan hacia arriba 10s cua-
les tienen fijos en sus extremos suveriores unos blogues
metdlicos -244-, En cada una de las cajas el resorte -242-
gue estd adyacente a la unidn de bisagra que conecta las dos
cajas es mds corto que 1los otros y estd fijo en su lugar por
medio de un tornillo -246- de la manera gue se represents en
la fig. 17, estando log o0tros resortes fijados a las cajas por
nedio de unog tornillos -248-, Los bloques -244-, en 1a cons-
truccién que se representa aquf, estdn provistos de unas ra-
nNuras -249- para alojar y sostener una tira de goma -250-
formada de tal modo gue se gorolonga continuamente alrededor

de la punta del calzado para servir como una banda para la
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1 punta, BSe verd que la tira de goma tiene un hervio -252-
que se prolonga hacia abajo el cual se prolonga hasta den-
( tro de las ranuras -249- en los blogues -244- para mantener
la tira en posicién actuadora de una manera tal que pueda
5 ser quitada fédcilmente eztirédndola simplemente hacia arriba,
‘ de modo que pueda ser fdcilmente gsubstituida por una nueva
tira cuando sea necesario., Cuando se vaja el calzado, tal
como se describe més adelante, la tira de goma o banda -250-
para la punta sirve como medio para conformar el corte apa=-
10 rado hacia arriba alrededor de la punta hacia el canto de
la palmilla, En esta overacién los blogues -244- vueden ce-
der hacia afuera, independientemente uno de otro, contra la
resistencia de sus resortes de sostén -242-, GSerd evidente,
adends, que estos resortes evitan que la banda ceda indebi-
15 damente en una direccidn hacia abajo y hacen as{ que sea efi-
caz para conformar o estirar el corte aparado hacia arriba de
la manera que se necesita, A fin de aumentar la resistencia
al movimiento de flexibilidad hacia afuera de losg blogues
-244-, un blogue de goma blanda -254- estd montado entre las
20 dos cajas -238- en contacto con los resortes -242- y los blo-
ques'—244-. Bste bloque de goma se prolonga de una manera con-
tinua desde una caja a la otra y estd cortado para dejar pasar
la unidén de bisagra entre las cajas, tal como se representa
en la fig, 17, |
25 En la operacién descrita anteriormente vara confor-
mar hacia arriba, las Cajas’-238- gue sostienen la banda -250-
para la punta pueden girar en conjunto alrededor del eje de
la espiga -240- y pueden tawbién desviarse en sentido late-
ral al calzado a causa de la ranura -241- en que estd monta-~
30 do el extremo inferior de la espiga, para permitir que la

banda para la punta se ajuste por sf misma a la posiciébn
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del extremo de la punta del calzado, pero se evita el que

se wmuevan relativamente entre s{ en aquella operacién nor
medio de una varilla -256- que tiene unos pasos de rosca
hacia la derecha y hacia la izquierda en contacto con unas
espigas =258~ que estdn montadas vpara girar en los fondos

de las cajas, sobresaliendo esta varilla hacia afuera a tra-
vés de una ranura -260- en la cubierta -236- y sirviendo co-
mo medio por el cual ambas cajas pueden ajustarse relativa-
mente para calzados de anchos distintos, DPara ayudar a evi-
tar un movimiento de inclinacién de las cajas -238-y a
guiarlas en sus movimientos oscilantes, llevan unas espigas
-262-, una de las cuales sobresale hacia afuera a través

de la ranura -260~ en la cubierta -236- y la otra a través
de una ranura -264- en la cubierta.,

Los medios para trabajar el corte aparado hacia ade-
lante sobre la horma en la operacién de conformar hacia arri-
ba, comprenden un apoyo -266- de goma para la nunta, que se
pone en contacto con el corte aparado »or encima de la narte
delantera y se baja por el movimiento del calzado hacia
avajo, recibiendo el apnoyo para la punta un movimiento para
estirar el corte avarado hacia adelante en la primera varte
de su movimiento hacia avajo, Bl apoyo -266- para la punta
estd montado en el extremo suverior de un émbolo hueco -268-
montado en forma deglizable en un soporte -270- montado,
por medio de unos pvasadores de articulacibdn-272- en ambos
lados, en la cubierta -236- para oscilar en el sentido de
la longitud del calzado, Un resorte -274- montado en el
soporte -270- y dentro del émbolo hueco -268- sirve de me-~
dio eldstico, contra la resistencia del cual es movible ha-
cla abajo el apoyo pare la punta, Para comunicar un movi-

miento oscllante gl apoyo para la punta para estirar el
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corte ararado hacia adelante sobre la horma en respuegsta 2l

movimiento hacia abajo del émbolo -268-, se digoone un miem-
bro de excéntrica -276- fijo a un soporte -278- que estd su-
jeto en la cubierta -236€-, teniendo el miembro -276- una =u-
perficie de excéntrica —280§ para ponerse en contacto con un
rodillo -282- llevado nor el émbolo -268- y estando sosteni=-
dc el rodillo en un miembro -284- que sobresale a través de

una ranura en el soporte -27C-, IEn su extremo superior el

uierbro -276- estd provisto de un saliente -286- en contac-

to con el rodillo -282- vpara limitar el movimiento agcenden-
te del apoyo para la punta. Debajo de la superficie de excén-
trica -280- el miembro -276- estd provisto de una suverfi-
cie recta -288- la cual se pone en contacto con el rodillo
-282- durante el movimiento continuado hacia abajo del apoyo
para la punta después que ha cesado su movimiento estirador
del corte aparado, producido por la suverficie de excéntri-
ca -280-. El resorte -274- es un resorte relativamente débil
gue mantiene el apoyo -26&6- para la nunta contra el calzado
con una friccidn suficiente para hacerlo eficaz para estirar
el corte aparado hacia adelante tal como se requiere duran-
te aquella parte del movimiento hacia abajo del apoyo parea
la punta en que tiene lugar el estirado del corte aparado,
Al final de este movimiento estirador, tan pnrontec como el
rodillo -282- llega en posicidn para ponerse en contacto con
la cuperficie recta -288- del miembro de excéntrica -276-,
un resorte mds fuerte -290- alojado dentro del sonorte -270-
debajo del extremo del émbolo -268-, entre en accidn_ vara
oponer una resistencia aumentada al movimiento descendente
del apoyo para la punta y mantenerlo de egste mocdo contre el
calzado con una presién més fuerte y luego, tal como se des-

cribe con nayor detalle mds adelznte, para forzar el calzado
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gen del corte anarado sobre la palmilla, Para regular el

 soporte-270- de una manera tal que mantenga el rodillo -282-

en contacto con el miembro de excéntrica -276-, se dispone
en émbolo -292- regulado por un resorte, montado en una hen-
didura formada en una prolongacién -294- del soporte, ponién-
dose en contacto este émbolo con el extremo inferior del miem-
bro -276-,

Los medios para conformar el margen del extremo de
la punta del corte aparado hacia adentro sobre la nalmilla,
comprenden unos confo:madores para cefiir la punta que consis-
ten en un par de placas -296- conformadoras del extremo (fig.
16) que tienen unos cantos conformadores curvados para cefir
€l corte aparado alrededor del extremo de la punta, y un par
de placas -298- conformadoras adicionales dispuestas vara ac-
tuar solamente en los costados de la punta. ZLas vlacag -296-
para el extremo estdn montadas vara tener movimientos oscilan-
tes en una espiga de articulacidén -300- que lleva la correde-
ra -302- montada para moverse en el sentido de la longitud
del calzado en unas gufas disouestas en la cubierta -236-,
Laz placas -296- estén as{ montadas-para tener un movimiento
de avance en el sentido de la longitud del calzado Yy vara
tener unos movimientos de cierre en sentido lateral al cal-
zado, Las placas -298- cbnformadoras de los costados, por
Otra parte, estdn montadas de tal modo a fin de que tengan
solamente unos movimientos en sentido lateral al calzado,
Yy estéan provistas para este objeto de unos brazos -304-
montados en forma articglada en -306- en la cubigrta -236 ~,
Las placas conformadoras -298- tienen unas porciones conforma-
doras relativamente delgadas dispuestas para estar deoajo de

las placas -296-, y las dltimas placas,en sus movimientos de
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actuacidén, avanzan sobre las caras superiores o exteriores
de las placas -298-, Esta disposicién de nlacas conforma-
dorasgyuda a evitar un doblado excesivo del margen del cor-
te aparado hacia atrds en los costados del calzado.

Se comunica a las placas conformadoras -296- un mo-
vimiento de avance en el sentido de la longitud del calzado,
por medio de un brazo de manivela -308- (fig. 17) fijo en un
eje oscilante -310- montado en la cubierta -286- y que esté
provisto de un rodillo -312- montado entre unas orejas -3l4-
gue se prolongan hacia abajo desde la corredera-302-. Ll eje
oscilante -310- se actia por medio del mecanismo que se des-
cribe més adelante, Para comunicar unos movinientos de cie-
rre y apertura a las placas conformadoras -296- y -298- a ca-
da lado del mecaniemo conformador, estZ dispuesto un gsegmento
dentado -316- montado en forma articulada en la cubierta
-256- y que tiene un rodillo -317- para ponerse en contacto
con el conformador lateral -2398- y cerrarlo, una espiga -318-
dispuesta para actuar por medio de un tirante -320- nara co-
municar unos movimienfOS de cierxre y apertura al conformador
del extremo-296-, y una espiga -322- dispuesta para actuar
por medio de un tirante -324- para comunicar un movimiento
de apertura al conformador -298- de los costados. Cada uno
de los seguentos dentados -316- se actla por medio de un miem-
ro de cremzsllera -326- montadd decglizable en la cubierta
-236- y provisto de unos dientes de cremallera gue engranan
con un csegmento dentado -328-~ en el eje oscilante -310-.

Las espigas -318- actidan en unas ranuras formadas en 1los ti-
rantes -320-~ con ohjeto de retardar el cierre de los confor-
madores -296- del extremo hasta dessués que los conformadores
de los costados han empezado =u movimiento de cierre, y las
orejas -314- (fig. 17) son tarbién separadas para ocasionar

un retraso correspondiente en el avance de los conformadores
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del extremo , siendo uno de 1los objetos de esta construccidn
permitir que los conformadores de 10s costados se geparen ini-
cialmente lo suficiente para permitir variaciones en los an-
chos de calzedos de tamafios distintos y también para evitar
que los conformzdores del extremo empiecen su actuacidn con-
formadora antes que los conformadores de 1os costados, =En
los tirantes -324- estdn dispuestas unas ranuras para permi -
tir que las espigas -322- se muevan en relacién con los ti-
rantes en el cierre de 1los conformadores,

Asociados con los conformadores para el montado de
la punta anteriormente descritos, hay unos medios de monta -~
do auxiliares dispuestos para actuar en los extremos de log
conformadores para tender el margen del corte aparadohacia
adentro sobre la palmilla sin ningin efecto conformador esen-
cial encima de ella, y también pare apretar el margen de la
palmilla hacia abajo encima de la planta de la horma en ague-
llac situaciones, As{, uno de los objetos en vista consis-
te en ayudar a asegurar que las porciones del margen de la
palmilla a lo largo de los costados de la punta no se sitden
de -modo gue corran el riesgo de ser cambiadas de lugar por
la accidn conformadora de log conformadores, y el empleo de
tales medios es deseable especialmente al actuar en calzados
vara "tennis", ya que se acostumbra emplear en calzados de
esta clase unas palmillasg qué son relativamcente blandas y
flexibles y que no se sujetan a las.hormas. Para el objeto
én vista estdn dispuestas unas bandas =330~ flexibles de mon-
tado (figs. 5 y 16), hechas de cuero oreferiblerente, las cua-
les ecstén conectadas a lag blacas -298- conformadoras de los
costados y actdan por medio de ellas para tender o doblar el
margen del corte aparado sobre la valmilla sin ninguna actua-

cién conformadora considerable y para apretar la palmilla
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encima de la planta de la horma. Estas bandas estéan dispues-
tag para extenderse hacia arriba y hacia afuera sobre unas
porciones -332- levantadas hacia arriba de las placas confor-
madoras -298- y se alojan en unas hendiduras -334- en estas
nlacas conformadoras a medida que las Ultimas se mueven ha-
cia adentro sobre el calzado, estando dispuestas estas hen-
diduras de tal modo gue las porciones de las superficies de
las bandas en contacto con el corte aparado que son paralelas
a la superficie exterior de la palmilla al final de la opera-
cién de cubrir, estén aproximadamente en el migmo plano que
las superficies conformzdoras de los conformadores -298-,

Las bandas -330- estédn conectadas por sus extremos superio-
res a unas correderas -336- movibles en unas gufas en las
porciones -332- de los conformadores levantadas hacla arriba,
contra la resistencia de unos resortes -338-, estando dispues-
tos estos resortes para ceder eh la operacién conformadora
para permitir gue los conformadoreg se muevan en relacién

con las bandas, aunqgue manteniendo también las bandac en una
condicibn apretada. HEstas bandas estdn fijas por'sus ex-
tremos inferiores a unos soporte -340- por medio de cuya ac-
tuacién son apretadas contre los costados del calzado, es-
tando montados estos soportesen forma articulada en los ex-
tremos superiores de unos portadores =342- provistos de unos
cuerpos salientec hacia abajo y giratorios en unos brazos
-344 -~ para noverse sobre unos ejes que se prolongan en el
sentido de la altura del calzado nara permitir que los so-
portes -340- se ajusten al contorno en el sentido de la lon-
gitud del calzado, Los brazog -344- estédn articulados en
-34€~- en el sonorte -278- para oOscilar en sentido latefal

al calzado y son estirados el uno hacia el otro por medio

de un resorte -348-, siendo limitados los movimientos de los



10

15

20

25

30

e

- 27 -

brazos el uno hacia el otro cuando no hay ningin calzado en
la mdquina, por medio de unos tornillos de tope -350- en el
soporte -278-, 3Se verd as{ que inicialmente los extrenos in-
feriores de.las bandas -330- y los soportes -340- estdn deba-
JO de las porciones laterales del calzado en el recorrido del
movimiento del calzado hacia abajo, de modo gue sirven vara
conforrer el corte aparado hacia arriba hacia el canto de

la palmilla y vara apretarlo sobre la parve delantera de la
horma simultéaneamente con la actuacién conformadora hacia arri-
ba de la banda -250- para la vunta. Se verid también que las
porciones de las bandas -330~ gue estédn fijadas a los sopor-
tes -340- son mds anchas que las porciones en contacto con
ios miemkros conformadores -298-, de modo que estas porciones
més anchas sirven para conformar el corte aparado hacia arri-
ba también en situaciones debajo de unas porciones de 1los
cantos conformadores de los conformadores -298~, girviendo
asi en efecto estas porciones de las bandas como prolonga-
ciones de la banda para la punta. =En la accibdn conformadora
hacia arriba de las bvandas a medida que se baja el calzado,
los soportes -340- se separan contra la resigstencia del re-
sorte -348-, y luego las bandas son apretadas por los sopor-
tes contra los costados del calzado vara mantener el corte
aparado en su condicidén conformada hacia arriba mientras las
bandas actdan para tender el margen del corte anarado sobre
la. palmilla, En esta operaciébn de cubrir, las bandas se do-
blan sobre el canto de la planta del calzado y actdan para
apretar el margen de la plamilla hacia abajo si ocurre que
estd levantado hacia arriba desde la planta de la horma y va-
ra mantenerlo contra cualquier tendencia de los conformado-
res a quitarlo de sitio.

El movimiento descendente del calzado para efectuar
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el conformado hacia arriba del corte aparado en la punta poxr
medio de la bvanda -250- para la punta y el estirado del cor-
te aparado hacia adelante por medio del apoyo -266- para la
punta, de la manera anteriormente descrita, se efectda por
medio de un pie de presién -380- vara la punta y un pie de
presién -382- vara el tacédn (fig., 3) los cuales cogen la
palmillsa respectivamente por sus extremos de la punta y del
tacdn y sirven para bajar la corredera -34- sostenedora del
calzzdo contra la resistencia de su resorte -36- y €l apoyo
-266~ para la punta contra la resistencia de sus resortes
sostenedores -274- y ~290~-, E1 pie de presién -380- para

el tacén es sostenido y actuado por los medios descritos

mis adelante, E1 pie de preecidn -380- para el tacébn es lle-
vado por un brazo -384- montado en un soporte -386- qgue es
llevado por un poste para la punta el cual comprende una va-
rilia superior y otra inferior -388- y -390~ dispuestas en
alineacién entre si y montadas para tener movimientos ver-
ticales y también para tener movimientos giratorios en unos
cojinetes en la armazén, La varilla -390~ estd montada en
forma giratoria por su extremo inferior en un miembro de
acoplamiento -392- conectado por medio de un tirante -394-
(fig. B5) a un extremo de una palanca -396- fija en el eje
oscilante -124- descrito anteriormente como actuado por me-
dio de la excéntrica -128« por medio del brazo -122-, sien-
do éste el eje oscilante que actla el pestillo -66-,. Se
verd asi que cuando el eje oscilante -124- es actuado por

la excéntrica para mover el pestillo -66- hacia la izquier-
da (fig. 3), el pie de presibén -380- para la punta es movi-
do tauwbién hacia abajo para bajar el calzado, y que al final
del ciclo el movimiento hacia arriba de retorno del pie de

presién coincide con el movimiento del pestillo para volver
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la corredera -62- del mecanismo para montar el tacédn a su
posicidén de reposo, tal como se ha descrito.

A causa de la provisibén para un movimiento girato-
rio de las varillas -388- y 390- en sus cojinetes, el pie
de presién -380- para la vunta puede hacerge oscilar en un
plano horizontal hasta vonerlo en situacidn sobre el extre-
mo de la punta del calzado y fuera de ella. Inicialmente,
en la maquina que se representa aquf, este pie de presidén se
antiene en una posicidn de descanso detrids de la que ocupa
cuando estd encima de un calzado, por médio de un resorte
-398~ (figs. 6 y 18) que actda en un collar -4C0- gue rodea
la varilla -390- y que lleva un rodillo -402- montado en una
ranura vertical -404- (fig. 3) en la varilla. El collar
-400~ se sostiene en aquella porcibn de la armazén que for-
ma un cojinete para la varilla -390- Yy le es impedido mover-
se hacia arriba por medio de un soporte -406- fijo en la ar-
mazén y ahorquillado para cefiir la varilla -390-, El resor-
te =398~ se sostiene en una varilla -408- Y se apoya »nor un
extremo en un blogue -410- montado entre unas orejas senara-
das en el collar -400- y estéd provisto de unas espigas ~412-
montadas en unas hendiduras en estas orejas, La varilla -408-
s€ orolonga libremente a través de una abertura en un miembro
de soporte -414- contra el cual choca el regorte -398-~, es-
tando roscado este miembro en la armazén y siendo ajustable
para variar la compresién del resorte.

Estd proyectado que el obrero haga oscilar el pie de
presién -380- hacia adelante hasta ponerlo en posicién sobre
el calzado, y para este objeto existe un mango -416- en el
brazo -384-, DPara determinar la posicién debida del pie de
presién cuando estd sobre el calzado, se disponen unos medios

para limitar su movimiento oscilante, los cuales comprenden un
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rodillo -420~ llevado por un collar -422- (fig. 3) fijo

en la varilla -390- y dispuesto cara limitar el contacto

‘con una placa -424- fija en la armazén de la méiquina, Des-

de la posicién en gue el obrero hace as{ oscilar el pie de
presibén -380-, éste recibe su movimiento descendente, en la
méquina que aquf se representz, enteramente a fuerza motriz
por medio de la actuacién de las conexiones anterioxmente
descritas con el eje oscilante -124-, 7Para permitir al obre-
ro soltar el mango —416- después que la méquina ha sgido pues-
ta en marcha, se disponen ademds unos medios para trabar la
varilla -390- en la posicién a que la ha hecho girar el obre-
ro, los cueles comprenden un miembro -426- gue coopera con la
placa -424- para disponer una ranura vertical para el rodi-
1lo -420-, tal como se representa en la fig., 6. El miembro
-426- tiene en su extremo superior una superficie de excéntri-
ca inclinada -428- que actuaréd sobre el rodillo -420- para
asegurar la posicidn debida del pie de vresién gi el obrero
suelta el mango -416- demasiado pronto y sirve también. para
regular el rodillo en el retorno de las piezas‘a sus posicio-
nes de reposo para evitar que el brazo - 384~ del pie de pre-
sidn oscile demasiado bruscamente hacia detrds de la méquina
por la actuacién del resorte -398-. ILa porcidén extrema su-~
perior de la suverficie de excéntrica -428- actdia tarbién
como tope para el rodillo -420- cuando las viezas estidn en
sus posiciones iniciales,

Sostenidos también en el brazo -384- hay unos me-
dios para coger la palmilla alrededor de la ounta vara apre-
tar su nargen estrechamente a la planta de la horma Yy bpara
ayudar taczibién a2 los conformadores para la ounta a confornar
el margen del corte aparado apretadamente hacia adentro so-
bre la palmilla, Estos medios comorenden un niembro -452-

(figs. 19 y 20) curvado de una manera similar al canto del
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1 extremo de la punta de la valmilla y sostenido en el bra-
20 -384- por unos medios que comprenden un brazo -454- y
unos tirantes -456- y -458~, E1 brazo -454- ge prolonga
generalmente en el sentidé de la longitud del calzado y
5 estd ahorquillado por un extremo y conectado al miembro ~452 -
— por medio de unos pasadores de articulacidn -460- de modo
que el miembro -452- puede inclinarse sobre un eje que se
prolonga lateralmente al calzado vara ajustarse al contorno
en el sentido de la longitud de la planta del calzado. ILos
10 tirantes -456- y -458~ ectédn conectados articuladamente al
0razo -454- por sus extremos inferiores, y por sus extre-
mos superiores egtédn conectados articulademente resgpectiva -
mente al brazo -384- y a un émbolo -462- montado vara tener
mov imiento vertical en el brazo -384- contra la resistencia
15 de un resorte -454- que se prolonga dentro del nango -416-,
Un resorte -466- conectado al tirante -456- Yy a una espi~
ga en el brazo -384- tiende a situar las piezas tal como
se representan en la fig. 19, mientrasz permite que los ti-
rantes -456- y -458- hagan ocscilar el brazo -464- para lle-
20 var el miexbro -452- hacia adelante hacla el extrewmo de la
punta de un calzado, pudiendo también el émbolo -462- ce-
-~ der hacia arriba en respuecta al contacto del miecibro con
el calzado. Dicho movimiento hacia adelante es comunica-
do al miembro -452- en resbuesta al moviniento deccenden-
25 te del brazo -384-, y para este objeto el tirante -456-
estd provisto en su extremo gupericr de un segmento denta-
do -468-~ que engrana con una bvarra de Cremallera -470- mo-
vible en sentido vertical en el brazo -384- Yy que tiene en
una porcidn no dentada en su extremo inferior un tornilio
%0 ajustable -472- que sobresale hacia abajo devajo del brazo,

Para regular la barra de cremallera -470-,se disponen unos

*
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medios que comprenden un coporte -474- (figs. 1 y 2) que es-
t4 fijo en la armazbn de la méquina y hasta ponerse en con-
tacto con el cual el tornillo -472- eg llevado en el movi-
miento descendente del brazo -384-, Se comprenderd gue
cuando el brazo =384~ recibe su movimiento descendente pare
llevar el pie de presién -380- hasta vonerlo en contacto con
la palwilla y para bajar el calzado, el miembro -452- es
llevado hasta ponerce en ccontacto con la »palmilla, cedien-
do entonces el resorte -464- para pernmitir que el o¢ie de pre-
sién se asiente encima de la palmilla antes de que el tor-
nillo-472~ se ponga en contacto con el soporte -474- Des-
pués de eé%o, en respuesta al contacto del tornillo con el
soporte a medida que el calzado es bajado por medio del pie
de presiébn, el miembro -452- es llevado hacia adelante ha-
cia el extremo de la nunta de la palmilla por medio del ti-
rante -456-, cediendo el émbolo -462- mids hacia arriba tal
como se requiera mientras aprieta el miembro -452- firmemen-
te hacia abajo encima de la valieilla, De esta r:anera el mar-
gen de la valmilla alrededor de la punta es alisada y apre-
tada estrechawente a la planta de la horma en prenzracién
para la operacidén conformzdora de los conformadores de la
sunta, Ademnds,a medida que los conformadores conforman el
margen del corte aparzo hacia adentro sobre la palmilla, el
margen del corte aparado es también cogido por el miembro -
-452- que actdia de retrasador para aumentar el sostenimien-
to friccional de los conformadores sobre el corte avarado,
Se observard que el miembro -452- presenta una superficie
-476- que gsoobresale hacia afuera (fig. 19) vara contacto

con el margen del corte aparado, y a causa de esta construc-
cibén el miembro es empujado hacia arriba por loe conforma-

dores contra la resistencia del resorte -464- pvara permitir
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a los conformadores conformar el corte aparado plano encima
de la palmilla debajo del miembro,

El vie de vresién -382- nara el tacdén, que es actua-
do conjuntauzente con el oie de presién -380- para la punta
para bajar el calzado, es sostenido por una cabeza movible
0 portador -496- fijo en una varilla vertical o poste -498-
montado en unos cojinetes en la armazbn de la miquina. E1
pie de presidn estd montado en forma articulada en una corre-
dera -500- (fig.3) la cual es ajustable en sentido vertical
en una gufa formada en una pieza de fundicidn -502- montada
por medio de unos tornillos -504- y unas arandelas -505-
(figs. 9 ¥y 10) en el portador -496-. La corredera -500—
se mantiene hacia arriba por medio de un resorte -506- con-
tra el extremo inferior de un tornillo de tope -508- ajus-
table en la pieza de fundicidén -502- vara variar la alturs
del pie de presién en relacibdn con el portador -496-. TLa
varilla -498- es giratoria por su extremo inferior (fig.4)
en un miembro de acoplamiento -510- que estd conectado vnor
un tirante -512~ a un brazo de una nalanca acodad -514- mon-
tada para girar en un eje -516-, estando conectado el otro
brazo de esta palanca acodada oor un titante -518- a un bra-
20 <620~ fijo en el eje oscilante -124- el cual, como se
ha descrito ya, sirve para actuar el oie de presién -380-
para la ounta. Se verd asi que el pie de presidn para la
punta y el pie de presidén para el tacédn son actuados simul-
téneamente por el eje de oscilacién -124- vara bajar el cal-
zado, |

La varilla -498- estd montada no solamente para tener
movimientos verticales, sino también para tener movimientos
giratorios en sus cojinetes para hacer oscilar el portador

-496- ya sea hasta una posicidn actuadora con el pie de pre-
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sién -382- sobre el extremo del tacén del calzado, 0 bien
hasta una posicién de reposo con el pie de presidén en la
varte vosterior del extremo del tacén del calzado, Para ha-
cer oscilar de este modo el portador, se disoone un mecanis-
mo similar al que se representa en la fig; 18 para regular el
pie de oresidén -380-~ para la pnunta y sus medios sostenedores,
el cuzl mecanismo comprende un collar -522- (fig. 9) el cual
lleva un rodillo -524- montado en una ranura vertical en la
varilla -498-; una varilla -526-conectada al collar =522~

vy que se prolonga libremente a.través de un miembro de so-
porte -528- en la armazén de la méquina, y un resorte -530~
en la varilla que actda nor:aliente para mantener el porta-
dor 496- en su posicidén de reposo, Al princinio del movi-
miento descendente de la varilla -498- el portador -496- Os-
cila desde su posicién de reposo para llevar el pie de pre-
sién -382- a su posicidn actuadora sobre el calzado nor me-
Gio de un miembro de excéntrica -532- gque estd fijo en la
armazén y en contacto con un rodillo -534- en el portador,
Bl movimiento oscilante del portador en respuesta a la ac-
tuacién de la excéntrica -532- queda limitado por el contac-
to de la cabeza de un tornillo de tone -536- en el portador
con una superficie vertical -538- cn la armszén de la méqui-
na, Para mantener el portador -496- en su posicibén actua-
dora después que ha oscilado a aquella posicién, la excén-
trica -532- estd provista de una superficie vertical -540-
para ponerse en contacto con el rodillo -534-, Se comprende-
Té -que el portador -496- es as{ hecho oscilar por la excén-
trica -532- rdnidamente a una posicibén en la cual el pie de
nresién -382- queda sobre el extremo del tacdén del calzado
al principio del mdvimiento descendente de la varilla -498-
antes de que el vie de presibén ha sido llevado hacia abajo

lo suficiente lejos para coger el calzado.
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Tal como se ha dicho anteriormente, los conformadores
-166~ para el tacdén se sitdan iniciaslmente en un vlano més
alto que su plano de actuacidén por medio del émbolo de resor-
te -178- cn la corredera -62- y los dos émbolos de resorte
-188- en los brazos-156- sostencdores de la banda nara el
tacédn, La deoresibén de los conformadores hasta nonerse
en la relacién debida con el extremo del tacén de la nal-
milla, se efectda por medio del novi.iento descendente del
portador -496-del pie de presién, situdndose as{ los con-
forimadores a una altura en relacibén con el calzado deter-
minada por el contacto del pie de presién-382- con la
caluilla., Para este objeto, el portador -496- estd pro -
visto de un tornillo -542- (figs. 3 y S) en contacto con
una placa -544- montada en el &ubolo -178- y la vieza de
fundicibén -502- en el portador 496- estd provista de unos
miembros -546- distanciados en sentido lateral al calzado
para oonerse en contacto con lags placas conforiadorasg =156«
so0bre los émbolos -188-, Los miembro:z -546- y el tornillo
-542~ regulan tawbién los conformadores con respecto a 1l0s
movimientos de inclinacidén sobre unos ejes que se prolon-
gaen en el sentido de la longitud y en el de la latitud del
calzado, regnectivamente, y serd evidente que ajustando el
tornillo -542- puede determinarse en for.a variable la pPosi-
c¢ifn de los conformadores con respecto a la inclinacién en
el sentido de la longitud del calzzdo. Es deseayle que la
00sicidén de los conformadores con resnecto al ..ovimiento de
inclinacidn sobre un eje longitudinal sea deterwinada sor
el migmo calzado, y a este fin, la nieza de fundicidén -502-
gue lleva el pie de oresidn -382- y 1los miembros -544- vna-
ra coger los conformadores estd montada de modo gue pueda

O0scilar en sentido latcral al calzado hacta vonerse en una
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posicibn determinada nor el contacto del pie de oresién con
la planta de cada calzado, teniendo la pieza de fundicién
unas ranuras =548- por medio de las cuales se costiene en
unos rodillos -549- montados en los tornillos -504- (figs.
9 y 10). Gerd evidente también que el pie de presién -382-
determina la distancia entre el plano de las superficies
conforaadoras de los conformadores y la suverficie de la
planta de la palmilla, y que, por el zjuste vertical del nie
de oresién por nedio del tornillo -508-~, pucde variarse y
determinarse con orecisién la cant:dad de presidn anlica=-
da »or los conformadores sobre el extremo del tacén de la
nalmilla, ’

Para comunicar al eje oscilante -310- un movimiene
to de actuacidén para actuar los conforumadores -206 y -298-
para la punta, sc¢ disoone en el extremo del eje un oifién
cbnico -550- (figs. 5 y 18) que engrana con un oifién céni-
c0 -552~- de cooperacifn fijo en un eje -554- montado en un
cojinete detrds de la cubierta ajustable -236-. 1 eje
-554 - estd conectado o0r niedio de una unidén universsl a un
eje telescbdoico -556- gue estd conectado a zu vegz nor medio
de otra unién universal a un miewbro de acoplamiento -558-
conectado ajustablemiente a un mieumbro de cooperacibn -560-
fijo en un eje -562- montado en un cojinete en la armazén
de la mdquina, El eje -562- lleva un »ifién cénico -564- que
engrana con un segmento dentado -566- fijo en el eje oscli-
lante -516- anteriormente citado cowo sosteniendo libremen-
te la palanca acodada -514- (fig. 4). Tijo tawbidn en el
eje =516~ hay un segmento dentado -570- gue engrana con un
segmento dentado -572- montado para girar en el eje =124-y
que tiene fijo & €l un brazo de palanca -574- provisto de

un rodilio -576- (fig. 3) en contacto con una excéntrica -578=
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formada en un costado de la rueda de excéntrica -130-. ge
verd asi que la conexibn actuadora entre la excéntrica -578 -
¥y los conforuadores de la punta se mantiene en todas las
vosiciones de ajuste de los medios sostenedores de los con-
formadores,

El movimiento de actuacibdn de los conformadores -156 -
del tacdén se efectia simulténeamente con el de 10s confor -
madores de la punta por la actuacibn del mismo eje oscie
lante -516- el cual, tal como se ha dicho anteriormente, es
actuado por medio de la excéntrica -578-. Dara este obje-~
to, fijo en el eje -516- hay un brazo de opalanca -584-
(figs. 7 y 8) conectado articuladamente a una barra curva-
da ~586- la cual estd fijada por su extremo superior al ex-
tremo inferior de una varilla -588-, estando el extremo
superior de esta varilla conectado articuladamente a un -
brazo -590- de una palanca acodada montada para girar en
una varilla ;592- en la armazdén de la midquina, estando dis-
puesto el otro brazgo -594; de esta palanca para ponerce en
contacto con el extremo exterior del éubolo de resorte -172 -
anteriormente citado como formando sarte de los nedios para
avanzar y cerrar los conformasdores del tacédn, Se verd as{
que, independientemente de las variaciones en la posicién
de los conformadores del tacdn, el brazo -594- puede actuarse
para avanzar el émbolo -172- desvués que los conformadores
han gido situados en relacidn debida con el calzado y baja=-
dos con el calzado oor la actuacién del miembro 436 -,

Para montar 10s costados del calzado entre lag POT -
clones del extremo de la vpunta y del tacdn, la méigquina estd
provista de unos mecanismos vara montar ambos costados, Ca-
da uno de estos mecanismos comprende un sooorte o cubierta

=596~ (figs. 7 y 22) montado vara oscilar acerciéndose o0 ale-
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j4ndose del calzado en una varilla -598- movible para lle-
var la cubierta en el gentido de la longitud del calzado y
desviar as{ la posicién del mecanismo para montar co:stados
hacia el extremo de la punta del calzado entre ogeraciones
sucesivas en el calzado, habiendo dos de las varillas -598-,
una para cada uno de los dos mecanicmOs para montar costa-
dﬁ;, montadas nara tener un movimiento en el sentido de la
longitud en unos cojinetes en la arzazén de la wéquina.
liontado para osgcilar sbbre cada varilla —598- dentro de la
cubierta 4596- hay un brazo-600- disouesto nara regular una
nluralidad de juezos de elementos de montado, revresentados
agqu! en nidmero de cuatro, Cada uno de dos de estos juegos
de elementos de montado, comprende una banda -602~ de nma-
terial flexivle, de preferencia cuero, disvuesta para »ro=-
longarse generalmente en el sentido de la altura del cal-
zado y conectada »or su extremo superior a un dedo de mon-
tado -604- sostenido en el brazo -6C00- y gue se prolonga

en gentido transversal al brazo, mientras que los otros

dos juegos tienen una sola banda en comin conectada a

estos dos dedos de momtado, Cada juego de elementos estd
nrovigsto de uﬁ srensador de costados €l cual comprende un
brazo -606- montado en forms articulada en -608- en la cubier-
to -596- nara oscilar acercdndose o separdndose del calzado
y teniendo montado en forma articulade en -610- en su extre-
mo gunerior un bloque -612- provisto de una superficie in-
terior curvada de una manera similar al contorno en el sen-
tido de la altura del costado del calzado y dispuesta para
anretar la banda contra el calzado, estando el extrero in-
ferior de la banda fijo al blogue. Dos de los brazos =606~
se oonen en contacto con unos émbolos de resorte -6l4- mon-

tados en la cubierta -596-, 10c cuales tienden a hacer os-
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cilar los extremos suveriores de los brazos hacia adentro
hacia el calzado, siendo determinado el l{mite de este mo-
{vimiento oscilante de los brazoz hacia adentro, cuando no
hay ningin calzado en la méquina, por una placa -616- en la
cublerta-596~ en contacto con unos dedos -618- en los brazos,
Para hacer oscilar los otros dos brazos -606- hacia adentro,
se disponen unos resortes -620- conectados a la cubierta
~696- y a los dedos -622- en eétoa brazos, cogiendo también
los dedos -622- la placa -616- para limitar el movimiento
oscilante de los brazos. Asi, serd evidente que cuando los
dos mecanigmos vara montar costados son llevados hacia aden-
tro contra los costados del calzado, 1los émbolos -6ld- y
los resortes -620- ceden mas o menos a medida gue los ele-
mentos de montado se ajustan al contorno del calzado y sir-
ven luego para apretar las bandas -602- eldsticamente con-
tra los costados del calzado., Las varias bandas de cada
uno de los mecanismos para montar costados estén disouestas
de modo que efectilien un contacto esencialmente continuo con
el corte asarado en el sentido de 1a longitud del calzado,
Cada uno de los dedos de montado -504- tiene una
ranura -623- que se prolonga en el sentido de su longitud,
¥y a través de las ranuras en los varios dedos de cada jue-
g0 de elementos de montado se prolonga una varilla -624- lle-
vada por un sonorte -525- en el obrazo -600~-, por medio del
cual los dedos se sostienen en el brazzo. Dentro de la ra-
nura en -cada dedo hay un émbolo Jde resorte -626- en contac-
to con la varilla -624- y por medio del cual el brazo -600-
actia para forzar el dedo elidsticasente hacia adentro sobre
el calzado, Las bandas -602- estdn conectadas vor sus extre-
mos superiores por medio de unos tornillos -628- a unos ém-

—~

bolos -630- movibles en forma deslizable en unas guias en
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los dedos -604-, prolongédndose 1los tornillos a través de

unas ranuras en 1los dedos, y para regular los émbolos =530-

, hay unog resortes -632- gue pueden ceder para vermitir a

los dedos deglizarse a 1o largo de las bandas a medida gque

se mueven hacia adentro sobre la planta del calzado y para
ayudar tamoién a mantener las bandas en una condicién apre-
tada., DPor debajo de cada uno de los dedos -604- hay un ém-
bolo de resorte -634- montado en el soporte -625~ el cual
tiende a hacer oscilar el dedo hacia arriba sobre la vari-
lla -624- y ayuda también as{ a mantener la banda apretada,
e entenderd gue, 20r unos medios que se descrivirdn con
nmayor detalle mas adelante, cada cubierta -596- y su bra-

z0 =600~ ogcilan hacia adentro para llevar lag vandas -602-
contra el costado del calzado, y gue onor medio de otro movi-
niento del brazo, después que las vandas se hen empleado jara
conformar el corte zparado tal como se describird mds adelan-
te, los dedos -604- son forzados eldsticamente hacia aden-
tro gobre la olanta del calzado mientras lag bandas son agre-
tadas contra el costado del calzado opor medio de los blogues
-612-. &4 medida que los dedos son forzados as{ hacia aden-
tro, 0scilan hacia avajo hacia la olanta del calzado con-

tra la resistencia de los émbolos -534- en resnuesta al ti-
rén de las bandas, cediendo logs resortes -632- para oermi-
tir que los dedos se uuevan hacia adentro a 10 largo de las
bandas,

Conectando las cublertas -596- entre si hay un
regorte =838~ (fig.7) que tiende a hacer ogcilar las cubier-
tas hacia adentro hacia el calzado y contra la resistencia
del cual se mantiencn inicislmente en sug vosiciones exte-
riores 9oor medio de 10s brazos -600~, tenienao cada brazo

para este objeto una espiga -638- que sobresale a través
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de una ranura -640- en la cublerta -596- y que se pone en
contacto con la cubierta nor un extremo de la ranura, Pa-

ra regular y actusr los brazos -600- se disvonen unos tiran-
tes acodados 0 brazos -642- los cuales estdn articulados a
los brazos -600- y estén montados articulada y deslizable-
miente »or sus extremos interioreg en una varilla -644 -,

La varilla -644- se sostiene en logs extremos superiores de
unos brazos sesarados de un miembro de tirante -646- (fig.3),
estando articulado este niembro nor su extremo inferior a un
brazo de oalanca -648- (fig. 7) articulado vor -650- en la
arxzazbén de la mdquina., Il brazo -548- estd conectado a un
brazo de palanca -652-, articulado en el eje oscilante -124-
anteriormente mencionado, »or medio de un tirante de dos nie=-
zas, ung pieza -654- del cual estd conectada al brazo =548«
vy esté hueca para disconcr un alojamiento para un énvolo =556-
en el extremo de una varilla -658- conectada al brazo -652-,
Un resorte -660- en contacto con el émbolo -656- estd dis-
nuesto vara ser comprimido 70r un movimiento descendente de
la varilla -658- en relacibén con el miembro -654- para DIrO=-
porcionar una conexidn actuadora eldstica entre los dos
brazos -648- y -652-, E1 brazo -652- lieva un rodillo -662~
en contacto con una excéntrica -654- formada en un costado

de una rueda de excéntrica -666- en el eje -132- de excéntri-
ca. Se comorenderd asi gue, cuando lo perm'te el mecanis-
mo regulador descrito, el resorte -535- actda nara hacer
Oscilar hacliz adentro los do: mecanismos oara montar cosz-
tados, hasta nonerse en contacto con los costados del cal-
zad0, y que luego se comunican eldsticaaente a 1los brazos
-6C0- otros movimientos oscilantes hacia adentro nor zedio
del resorte -660- para forzar log dedos de montado 504~ ha-

cla adentro sobre la nlanta del calzado., Se vers gue la excén-
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1 trica -664- estd formada de wodo que comunigue dicho mo-
vimiehto hacia adentro a los brazos dos veces en cada ci-
clo de oweraciones y para hacer oscilar los mecanismos pa-
ra montar costados hacia afuera sepnaréndolos del calzado en-

5 tre los dos movimientos de los brezo. hacia afuers narz ver-
mitir que estos mecaniswos avancen en el sentido de la lon-
gitud del calzado desde su primera posicibén actuadora a su
Segunda posicidén actuadora, tal como se describe con mayor
detalle mée adelante, Para centrelizar la varilla -644-

10 cuando los mecanicmos para montar los costadeos estén en
cus nogicioneg exteriores, e dis}onen unags placagc de ex-~
céntrica -667- (figs; 3y 5) para nonerse en contacto con
un redillo -668- en la varilla.
Tal como se ha dicho anteriormente, cuando los dedos
15 de montado -604- se wueven hacia adentro sobre la oclanta del
calzado, las baﬁdas -602- les dan un empujén hacia abajo pa-
ra hacer gue apliguen una presidén deccendente en la plan-
ta del celzado nor medio de las bandas. ILa mdquina que se
fepresenta aqui ectd provista de uAOS nuevos medios para ac-

20 tuar tawmbién los dedos -604- para avretar las vorciones de
su extremo interior hacia abajo hacia la planta del calzado,
eztando dispuestos estos medios nara actuar indevendientemen-

- te de lacs bandac para hacer oscilar los dedou en el sentido
de la altura del calzzdo a medida que se mueven hacia aden-

25 tro sobre el calzado., Dara el objeto en vista, cada uno
de los brazog acodados -642- tiene una vnrolongacién -669-
rigida y que sobresale hasta méds alld de su conexién articu-
lada con el brazo -600- estando cada prolongacién -669- conec-

tada aiticuladamente & un miembro de mahguito -670- monta-
s0 do deslizablemente en un :anguito -672- que a su vez es des-

lizable en una varilla -674-., E1 extremo sunerior de cada
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varilia -674- tiene fijo en €1 un zcoporte -676~ situado entre
unas orejas separadag -678- en €l brazo adyacente -60(0-, e€s-
tando ‘digouesta una essigae -680- vara mantener el sosorte

en su lugar entre las orejas, Articulado en una espiga -682-
(fige 23) en el extremd cunerior de cada coporte -676- hay
un brazo de oscilacidn -684- que tiene a ambog extremos unas
espigas -686- en las cuales egtén montados en forme articu-
lade unog miembros -688- dispuestos para ponerse en contacto
con las superficies inferiores de los extremos exteriores

de log dedoﬁ de montazdo -604-~, Entre el extremo inferioxr de
cada woporte -676- y la caveza del manguito -672- hay un re-
sorte -690- por niedio del cual se comunica eldsticamente un
movimiento ascendente al soporte vor nedio del miembro de
manguito -670-, estando disouecto el miembro -670- para po-
nerce en contacto con la superficie inferior de la cabeza

del manguito, Una tuerca -692-~ roscada en el extremo infe-
rior de la varilla -674- y soctenida a2lli{ vor una contra-tuer-
ca -694- es ajustable pnara variar la compresidén del resorte
-690~, Cada brazo de oscilacidn -684- estd nrovisto en su
narte central de una suverficie plana més baja en contacto
con el extremo superior de un émbolo de resorte -696- en el
coporte -676-, tendiendo este émbolo a mantener el brazo en
una posicién central con respecto al movimiento de inclina-
cién sobre la espiga -682~ mientras permite que se incline
tanto como se mecegite vnara forzar uno o més de los dedos

de montaco m&s hacia abajo que los otros de acuerdo con el
contorno de la planta del calzado, Deberéd entenderse que
este brazo de oscilacidn y los miembros -688- articulzdos

en €1 dignonen unos medios vara igualar egencialmente ias
presiones evlicadas al calzado por los diferentes dedos de

montado regulacdos vor e€lloc. serd evidente ademés que los
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movimientos ascendentes de los miembros de manguito -670-
para comunicer eléacticamente los movimientos oscilantes

a log dedos de montado -604- por medio de los resortes -690-
ocurren simultéaneamente con los movimientos oscilantes de
loc brazos -600- para forzar los dedos hacia adentro sobre
la plarta ¢el calzado, en respuesta a los movimiento. osci-
lantes progresivoes de las prolongaciones -669- gue actdan
como brazog de palanca para levantar los miembros de manguito,
Tal comc se veréd al examinar la fig, 22, los miembros -688-
en contacto con los dedos estdn separados incialmente detvajo
de los extremos exteriores de los dedos para permitir el
movimiento de los brazos acodados -642- gue resulta de los
movimientos hacia adentro dé los mecanigmos para montar los

costados efectuados preliminarmente vor medio del resorte

-6%6~ para sujetar el corte aparado en los costados de la

horwa £fig,7), Después de esto, a medida gue los brazos -60C-

0scilan hacia adentro por nedio de otro movimiento de los
brazos acodadoy =-642-, los medios para hacer ogcilar los de-
doc de montado vnara avretar el corte aparado encima de la
palmilla actdan al micmo tiempo oor medio del movimiento de
los brazos acodados, siendo la disposiciédn de tal modo que
los dedos oscilan hasta conerce en pogiciones para apretar
el corte agarado primeramente en su movimiento hacia aden-
iro govre el calzsdo, esencialmente tan onronto como han cru-
zado el canto de la valmilla, y actlan luego vara aumentar
la nresidn de una maners progresiva en su otrc movimiento
hacia adentro,

Antes de que lox dos mecanismog para montar costa-
doc actlen de la manera anteriormente descrita para tender
el maréen del corte aparado hacia adentro gobre la nalmilla
en la vrimera nosicién actuadora de eztow mecanismog, en la

oorcibn del enfrengue del calzado, se emplean pare conformar
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el corte apjarado hacia arriba en los costados de la horma

en respuesta al movimiento descendente del czlzado anterior-
mente descrito, giendo tal la disposicidn gue son llevados
hacla adentrc hasta vonerse en contacto con los costados

del calzado antes de bajar el calzado, Tal como ce ha di-
cho anterioruente, en calzados del tipo que se representa

la palmilla no se sujeta a la planta de la horma, y de acuer-
do con ello se considera preferible gue los dos mecanismos
vara montar costadcs se muevan hacia adentro husta aonerse
en contacto con el calzado antes de empezar la operacibn
motriz de la méquina, mientrss el obrero tiene todavia go-
bierno cobre la palmilla;; en vista del posible peligro

gue de otro rodo podria haber de una desviacién relativa de
la .almilla y de la horma por el movimiento de estos meca -
niswos hasta ponerse en contacto con el calzado, De acuer-
do con ello, se disponen unos medios por los cuales 1los me-~
canismos vara montsr coctados oueden sgoltarsce por la ac-
tuacibn del resorte -636- independientemente de 1a actuacién
de la méquina a fuerza motriz, A este fin, aguelles vorcién
de la excéntrica -664- donde se sitda el rodillo -662- al
principio del ciclo de la mdquina estd agrandado, tal como
se representa €n a (fig. 7)y para permitir gue el brazo

de pnalanca -652- se mueva independientemente de la excéntri-
ca antes de la puesta en marcha de la mdquina. Le digponen
también_unoa mediogs que'pueden actuar independientemente de
la excéntrica -664- para mantener los mecanismOs para montar
los costados en gus posiciones exteriorec iniciales, ZEstos

medios comprenden un brazo -698- (fig. 7) montado para osci-

.

lar en el eje oscilante -86- anteriormente citado como un

soporte, estando dispuesto el extrenmo guperior de este bra-
20 nara actuar de gatillo paras coger y mantener el extremo

exterior de un brazo de palanca -648- en cu posicidn iniciagl
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superior con logs mecanismos para montar costados hechos

Osciler hacia afuera del calzado, Un resorte =700. ectd

i conectado al extremo inferior del brazo -698- vara mante-

nerlo en posicibn actuadora contra el extremo de un tor-
nillo de tone -702- montado en el soporte -8l-, Conveniente-
mente, la digposicién es tal que el brazo -698- ruede ac-
tuar para coltar los mecanismos para montar los costados
por medio del micmo émbolo -72- que se dispone, tal como
se ha descrito anteriormente, para soltar la corredera -62-
del mecaniumo para montar el tacén vara hacer gue aquel me-
caniumo avance hasta ponerse en relacidn actuadora con el
calzado, De acuerdo con ello el brazo -698- esti situado
de modo que su extremo inferior se oonga en contacto con el
extrewo de la barra -80- a medida que egtd barra es ermpuja -
da hacia adentro por el émbolo -72-, para hacer que el bra-
z0 suelte la palaznca -648-, De preferencia, sin embargo, tal
como se reoresenta, la dispogicibn es tal que la varra -80-
n: se pone en contacto con el brazo -698- hasta desvuée
que la cufia -82- ha actuado nara soltar el mecanicmo de mon-
tar el tacdén de la ranera anteriormente descrita, De acuer-
do con ello, a medida que el obrero emvuja el émbolo -72-
hacia adentro, ce suelta primero el mecanismo nara montar
el tacdén, y luego, por medio de otro movimiento del érbolo,
€ cueltan los mecanismos para montar los costados, Serd
evidente que, ei el obrero 1o desea, podrd as{ soltar sola-
mente el mecanismo para montar el tacén, dejando que los
mecanisuos para montar los costados sean coltados automdtica-
mente a fuerza motriz por unos medios descritos mds adelar-
te para este objeto,

Se disponen ademés unoc medios pars evitar gue el
brazo de valanca =648« ges cogido y mantenido 001 el brazo de

pestillo -698- en aquel movimiento hacia afuera de los meca-



1

10

30

- 47 -

nismos para montar log costados, cue tiene lugar degpués

de su primera actuacidén en el calzado en el enfrangue y anteg
de su movimiento situador hacia el extremo de la nsunta del
calzado. Para este objeto, la barra -8C- estd provista de
una ruesca en la cual encaja un diente formado en el extre-
mo superior de una nalanca -704- articulada en el coporte
-8l- teniendo esta nalanca un rodillo =706- en contactc con
la periferia de la rueda de excéntrica -666-, En la peri-
ieria de esta rueda estd fija una excéntrica -708- con 1la
gue se pone en contacto el rodillc -706- en aguel momento
del ciclo en gue el brazo -648- es levantzdo para hacer
Occilar los mecaniemos ~ara montar 1los costados, separdn-
aolos de la porcidn del enfranque del calzado, actuando

la excéntrica en la palanca -704- en aquel momento para for-
zar la varra -80- hacia adentro y mantener asf{ el brazo -698-
en una posgicidn para evitar que coja el brazo -~648-, Un re-
corte -710- actla en la nalanca -704- nara mantener el ro-
dillo -706=- contra la rueda de excéntrica -666- y ta:bién
para volver la barra -8C- a su »osicién inicial, Fija en

la periferia de la rueda -666- hay también otra excéntrica
-71l2« la cual ecstd digspuesta vara tener contacto con €l ro-
aillo -706- al orincipio del ciclo de la miquina, de modo
que c©i 1l0s dos mecanismos para montar los costados no han
©1d0 soltados por el obrero por medio de un movimiento del
émvolo -72- antes de soner la maquina en marcha, seridn sol-
tados automdticamente al princivio del ciclo,

Para mover los dos mecanismos vara montar 10s cos-
tados desde su primerz nosicidn actuadora a su segunda N0 =
gicidn actuadbra, las varillas -598- que llevan las cubier-
tas =596~ y las viezas asociadas con ellag, estin conecta-
das pOr sus extremos exteriores por wedio de unos tirantes

=7l4- a unos brazoe -716- (figs. 4 y 8) que ectdn conecta-
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GOos »or medio de un cubo =718~ fijo en un eje oscilante -720-
montado en unos cojinetes en la armazén, y un resorte -722-
conectado oor un extrenio al cubo =-Y18- y por su otro ex-
tremo a laarmazdén, actda cuando le es permitido para hacer
oscilar los brazos -716- hacia adentro y avanzar de este
modo los mecaniumdos para montar los costados . Durante este
movimiento, las cublertas -596- gon llevadas hasta ponerce
en contacto con unos rodillos =724~ (figs. 2 y 15) montados
en la corredera -232- del mecanigmo jara montar la punta,

de modo que los mecaniimos vnara montar los costados se si-
tlan por medio del mecanismo vara montar la punta en rela-
cibn debida con €1 vara su segunda actuacibén en el calzado.
Se comprenderd que en este movimiento de avance de los meca-

nismos para montar los costados, los brazos acodados -642-

téyl

€ deslizan a lo largo de la varilla -644-, Las varillas
-598- se mantienen en sus posiciones iniciales contra la
recistencia del resorte -722- cor medio de un brazo de pes-
tillo -726- articulazdo en la arnazbn y dispuesto sara coger
una oreja -728- en uno de log tirantes -714-, tal como se
representa en la fig, 8. 7Para levantar este brazo de pes-
tillo para goltar losc mecanigsmos para montar los costados,
se disoonen unas cénexiones con los medios actuadores de los

-conformadores del tacébdn, las cuales actdan para efectuar

dicha soltura en el momento en que los conformadores del ta-

cbén han terminado parcislmente su movimiento actuador, Hg-

tas conexioneg comprenden un tirante -730- conectado por su

extremo inferior al brazo de pestillo y vrovisto en su ex-

tremo superior de una ranura -732- en la cual ectd montada

una egpiga -734- llevada vor la porcidn del cubo del brazo
=594~ que actla los conformadores del tacédn. ce verd asi

que la ranura -732- facilita el movimiento verdido de la
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espiga =~734- de tal modo gue €l brazo de pestillo =726 no

se levanta hasta que los conformadores del tacén han ter-

" minado parcialmente su actuacién en el calzado. A fin de

conunicar a log mecanismos para montar costados su movi-
wiento de regreso en el sentido de la longitud del calzado,
estéd fija en el eje de oscilacibén -720- una palanca acodada
que tiene un brazo -736- (fig. 8) disvuesto nara tener con-
tacto con el extremo de un tornillo de ajuste -738- lleva-
do por uno de los brazos -7l6-, teniendo la palanca aco-
dada otro brazo -740- el cual estéd ahorquillado (fig.4) pa=-
ra cefiir la varilla vertical -498- anteriormente descrita
como medio para actuar el pie de presibén -382~ para el ta-
cbn, estando disvuesto el brazo -740- de modo que, en el
movimiento ascendente de la varilla -498- en el regreso de
lag piezas de la mdquina a sus posiciones iniciales, es
cogido y levantado por el miembro =510- en el cual estd
montado para girar el extremo inferior de la varilla -498-,
Se comprenderd que en este momento el trazo de vestillo -726-
habrd retrocedido hasta ponerse en posicién debida para co-
ger y mantener la oreja -728-, X1 tornillo -738- ayuda a
determinar la posicibn exacta de ajuste de la palanca éco-
dada -736-, -74C- para la cantidad de movimiento necesaria
de las varillas -598-,

La méquina estd provista ademds de unos medios pa-
ra coger la palmilla en la porcidn del enfranque del cal~-
zeG0 y para mantener asi las porciones laterales onuestas
de la palmilla apretadas a la planta de la horma hacsta que
los mecanismos para montar los costados hayan empezado 2
tender el margen del corte aparado sobre la palmilla en

aquelia situacidn, DPara este objeto, en unas orejas -742-

(figs. 9 y 10) formadas en la pieza de fundicibén -502- an-
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teriormente descrita como fijada al portador movible -496-,
estd articulado un cubo -744- que tiene un brazo -746- que
lleva un par de miemobros -748- para coger la palmilla dis-
puestos para coger la palmilla por ambos lados de la porcibn
de su enfrangue, Los miembros -748- estdn sostenidos en un
soporte -749- articulado por -750- (fig. 8) en el wrazo =746-
para un movimiento de inclinaciénlimitado, y estédn articula-
dos por ~751-~ en el soporte para tener movimientos oscilan-
tes en sentido lateral al calzado acercéndose o sevardndose
entre si, estando los miembros normalmente mantenidos sepa-
rados por medio de un resorte -752- (fig. 11) que se pro-
longa a través de una hendicdura en el soporte =-749-, Dor
medio del movimiento oscilante del trazo -746- los miembros
~748- con llevados ya sea hacia abajo hasta ponerse en con-
tacto con la palmilla o bien hacia arriba separdndolos del
calzado., TPara regular el brazo -746-, el cubo -744- ectd
provisto de un brazo acodado -754- conectado por medio de un
tirante -756- a un brazo acodado -758- (fig, 8) fijo en un
eje oscilante -760- montado en el portador -496-, El eje
Oscilante -760- lleva un segmento dentado -762- que engrana
con una barra de cremallera -764- movible en sentido ver-
tical en el portador -496- y gue tiene en su extremo infe-
rior una conexifn de rétula con un tirante -766- (figs. 4

y 8), estando articulado este tirante por su extremo infe-
rior a un miembro de acomplamiento -768- que esti montado
giratorio en un extremo de una palanca -770- articulada en
-772- en la armazén de la mdquina. De este modo se disponen
unas conexiones universales entre el tirante -766- y la ba-
rra de cremailera -764- por un extremo, y la palanca -770-
por el otro extremo, a fin de no imvedir la oscilacidén del

portador -496-. La palanca -770- estd conectada por su ex-
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1 tremo exterior al extremo superior de una varilla =-774-
cuyo extremo inferior estd conectado eldsticamente a una
‘ palanca -776- montada para girar en un eje oscilante -778-
{fig. 1) montado en unos cojinetes en la armazén de la mé-
5 quina, Para conectar elisticamente la varilla -774- a la
valanca -776-, estd articulado a la palanca un miembro tu-
bular -780- que tiene roscado en su extremo superior un
manguito =782~ por medio del cual la varilla -774- es des-
lizable, y entre este manguito y una cabeza -784- en el
10 extremo inferior de la varilla hay un resorte -786-, TPara
regular la valanca -776- se dispone una excéntrica -788-
llevada por el eje de excéntrica -132- y dispuesta para po-
nerse en contacto con un rodillo -790- en la palanca, sien-
do ademéds regulada la palanca vor medio de un resorte -792-
15 que actda para levantarla cuando lo permite la excéntrica.
Los miembros -748- para coger la palmilla, sin
enbargo, no se mueven directamente por la excéntrica -788-
hasta ponerse en posicidn actuadora, sino en respuesta al
movimiento descendente del vortador -496- del pie de »nresifén,
20 serd evidente que, tanto en su movimiento ascendente como
en el descendente, este portador tiende a mover la barra de
cremallera -764- con él, y gue en tanto que hay resistencia
a dicho movimiento de la barraz de cre:zallcera, la tendencia
es de hacer girar el segmento dentado -762-, E1 resultado
25 es que cuando el portador -496- estd en su posicién supe-
rior inicial, el brazo =746~ se inclina hacia arriba con
los miembros -748- hasta ponerge en contacto con una almoha-
dilla -793- en la pieza de fundicién -502- a causa de la ac-
tuacién de la barra de cremallera -764- en el segmento den-
30 tado -762-, y la barra de cremallera se levanta taimbién has;“
ta tal punto que la palanca -776- se mantiene, por medio de la

palanca -770- y de la varilla -774-, contra la tensidén de
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su resorte -792- en una posicién en la cual el rodillo -790-
queda debajo del recorrido de movimiento de la excéntrica
-788-, quedando la cabeza -784- de la varilla en contacto
con el extremo inferior del miembro tubular -780-, La ex-
céntrica llega a una o0sicién sobre el rodillo en un momen-
to en el ciclo antes de que el vportador -496- ha recibido
mucho movimienfo descendente, y en consecuencia la excéntri-
ca actda como tope en contacto con el rodillo para limitar
el movimiento ascendente de la palanca -776- que resulta

del movimiento descendente dei portador y la barra de cre-
mallera.

De este modo la barra de cremallera -764- gueda
temporalmente fija, de modo que el movimiento adicional des-
cendente del portador -496- hace que los miembros -748- pa-
ra coger la palmilla oscileh hacia abajo hasta vonerse en
contacto con lé palmilla, cediendo el resorte -786- en res-
puesta al movimiento decscendente de la barra de cremallera
con el portador -496- después que estos miembros han cogido
la palmilla. Cuando la excéntrica -788- ha girado lo sufi-
ciente para goltar el rodillo -790-, el resorte -792- levan-
ta la palanca -776- y con ello actida la barra de cremallera
-764- para hacer oscilar hacia arriba los miembros -748-
para coger la nalmilla, separidndolos del calzado. En el mo-
vimiento ascendente del portador —496- que tiene lugar luego
después, cuando las piezas vuelven a sus posiciones iniciales,
los miembros para coger la palmilla se mantienen en su po-
sicién de descanso contra la almohadilla -793- ¥y la barra
de creunallera-%64- es levantada con el portador para mover
la palanca =-776- hacia abajo a su posicidn inicial. 3e
comprenderd que la excéntrica -788- estd dispuesta de modo

que mantenga los miemoros para coger la palmilla en posicién
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actuadora hasta que los dos mecanismos para montar 1los cOs-
tados hayan empezado a tender el corte anarado hacia adentro

sobre la valmilla,. siendo forzados los miembros hacia aden-

‘tro contra la resistencia de su resorte -752- en respuesta

al movimiento hacia adentro de los dedos -604- de montadoy
las bandas -602-., Se comprenderd ademds que los miembros
-748- estdn dispuestos de modo que cojan la superficie in-
terior del margen del corte aparado para ayudar a las bandas

a tender el margen avretadamente y de una manera lisa s0-

‘bre la palmilla.

La miquina estd también orovista de unos medios si -
milares en muchos respectos a 1os que se describen en la
vatente francesa N@. 25.444 solicitada el 28 de Enero de
1929, vara quitar el calzado de la mAquina después de ter-
minadas las operaciones de montado y después que los dife-
rentes mecanismos para montar se han retirado del calzado,
La construcciédn de los medios no se describird en detalle,

- La mdquina que se revresenta aqui se actia por me-
Ggio de un motor eléctrico -884- (figs. 2 y 6) conectado por
medio de una cadena de transmisién -886- a un eje -888-
(fig. 6 ) montado en unos cojinetes en la base de la mdgqui-
na y el cual lleva una rosca sin fin -890- en contacto de
impulsibén con un engranaje de tornillo sin fin -892- monta-
do en el eje -132- de excéntrica de mddo que a veces gire
locamente en el eje de excéntrica., El engranaje de torni-
llo sin fin -892- gira as{ cont{nuamente, y estd formado
de modo gue cirva como miembro de un embrague gue coopera
con otro miembro -894- fijo por medio de una chaveta al
eje -132- de excéntrica, Para conectar los dos miembros de
embrague para actuar la méquina, se€ halla montado dentro de

una hendidura en un costado del engranaje -892- un miembro
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anular -896~ provisto de una serie de dientes -898~, y mon-

tado para tener un movimiento oscilante en un manguito de

‘ apoyo -900- en el miembro -894- hay un miembro cilfindtico

-902~ el cual estd cortado por un extremo para disponer

un saliente -904- que se prolonga hasta la hendidura en el
engranaje -892- y que tiene una superficie plana de cara a
la serie de dientes -898-, Se comprenderé asi que cuando

el miembro -902- estéd en una posiciébn, el engranaje -892-
giraré locamente, y que cuando el miembro gira hacia una
posicibén diferente, un canto de su saliente -904- engranard
con uno de los dientes -898- y conectard as{ la rueda denta-
da al otro wiemoro -894- de embrague. Para regular el miem-
bro -902- éste lleva una espiga -906- que sobresale hacia
afuera a través de una ranura -908- en el manguito -900-

Yy el miembro -894-, y fijo en un extremo del miembro -902-
hay un brazo -910- conectado por medio de un resorte -912-
al miembro -894-. Se verd que el resorte tiende as{ a hacer
girar el miembro -902- hasta ponerlo en vosicién para conec-
tar‘las dos vartes del embrague, Para mantener el miembro
en posicidn de descanso antes de voner la miquina en marcha,
estd articulado en un extremo del eje -516- un brazo -91l4-
gque tiene en su extremo exterior una placa -916- dispuesta
para tener contacto con la espiga -906-, Un movimiento as-
cendente del brazo -914- suelta la espiga y permite que el
resorte-912- actle en el miembro -902- vara conectar las dos
partes del embrague, con 1o cual la méquina emapieza su ci-
clo de operaciones, tal como se representa en la fig. 6.

se disponen ademds unos medios para cerrar el miembro -902-
en nosicidbn actuadora, los cuaies comprenden un dedo -918-

articulado en un costado del miembro de eumbrague -894- y

que tiene en un extremo una muesca -920- que aloja un salien-
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te -022- en el brazo -910- cuando el miembro -902- estd

' en posicién actuadora. 3Se comprenderd que el brazo -910-

y el dedo -918- no estdn en el mismo plano perpendiculares
al eje -132-, de modo qgue el saliente -922- se desliza a 1o
largo de una superficie del dedo -918- hasta que penetra en
la muesca -920-., El dedo -918- se mantiene en contacto con
el saliente -922- por medio de un resorte -924.-,

La z8quina representada estd provista de unos me-
dios sencillos y convenientes para regular el eubrague para
poner la rdquina en marcha conectando el brazo -914- al bra-
z0 -384- que lleva el pie de presibn -380- para la punta, y,
tal como se ha descrito anterioruente, oscila hacis adelan-
te por el obrero desde una posicidén de descanco a una pogi-~
cibn en gue el pie de presién queda sobre el extremo de la
punta del calzado. Tal como se ha descrito anteriomente,
este movimiento oscilante del brazo -384- va acompariado de un
movimiento de la varilla -408- en el sentido de la longitud
(figs. 6 y 18) hacia afuera por medio del miewbro de cojine -
te -414-, y para el objeto en perspectiva el extrero de esta
varilla estéd dispuesto para tener contacto con un tornillo
-926 - montado en un brazo -928- de una palanca acodada ar-
ticulada en un soporte en la armazébn de la niquina, estando
conéctado el otro brazo -930- de esta palanca por medio de
un tirante -932- al brazo -914-. DPara conectar el tirante
al brszo -914- hay un gancho -934- fijo.en el extremo infe-
rior del tirante, el cual gancho estd dispuesto para coger
una placa -936- llcvada por el brazo. Se verd aci que el bra-
20 -914-~ es levantado nara soltar la espiga -906- en reg-~
puesta al movimiento oscilante hacia adelante gel brazo

-384- del pie de vresibn para la punta. A fin de que 1la
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migquina se pare autométiqamente al final de su ciclo, se
dispone una ranura -938- en la placa -936- a través de la
cual se prolonga el gancho -934-, de modo que €l gancho pue-
da ser desconectado de la placa moviéndolo hacia la izquier-
da, 5e dispone un resorte -940- contra la registencia del
cual se efectda dicho movimiento. Para mover asi el gan-
cho -934- para szOoltar el brazo -914- y permitir que el dlti-
mo vuelva a poner la placa -916- en contacto con la peri-
feria del miembro -894- en el recorrido de movimiento de la
espiga -906-, hay un bloque -942- fijo en el miembro -894-,
el cual ploque llega a una ?osicién para vonerse en contac-
to con la porcidn inferior extrema del gancho 0oco antes

de la puesta en marcha de la méquina. Se comprenderi que
eventualmente el gancho -934- vuelve a ponerse en posiciébn
para conectarse de nuevo al brazo -914- »or medio del movi-
miento de retorno del brazo -384- casi al final del ciclo.

A fin de que la placa -916- pueda actuar en la espiga -906-
para oarar la méquina, es necesario soltar el brazo -910-
del dedo -918-~, y para este objeto, fija en un canto de la
olaca, hay una oreja -944- en posicién adecuada para ponerse
en contacto con el dedo -918- y soltar el brazo -910- ¢n el
momento oportuno.

Al emplear la miquina, el obrero toma una horms con
un corte aparado montado en ella y monta la horma en la es-
piga -30- y luego, mientras mantiene el corte anarado es-
tirado apretadamente alrededor del extremo del tacén de la
horma cogiendo su varte delantera con una mano, aprieta en
la almohadilla -74- del émbolo -72- soltando con ello la
corredera -62-, gque sostiene la banda paraz el tacén y los
conformadores vara el tacin, por la actuacién del resorte

-70-, de modo que la banda y los conformadores para el ta-
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1 cén avanzan hacia el calzado y la banda para el tacbén se
aplica en relacidén sujetadora con el extremo del tacén del
{corte aparado, IEn respuesta al movimiento de avance de la
corredera -62-, 1l0s miembros -206- sujetadores de 1los cOs~-
5 tados oscilan hacia adentro hasta ponerse en relacibdn suje-

tadora con el corte avarado en los costados del enfrangue
por la actuacibn de los resortes -220-, Luego el obrero
egtira con sus dedos el corte apvarado hacia arriba en ambos
costados del enfrangue, y »or medio de otro movimiento del

10 éxbolo ~72- suelta los mecanismos para montar los costados,
de modo que se muevan hacla adentro por medio del resorte
-636- hasta oonerse en relacidén sujetadora con el corte
aparado en los costados del calzado. A continuacibn el obre-
ro coloca una palmilla encima de la planta de la horma en

15 relacibén debida con la horma y con el margen de las porcio-
nes del tacén y del enfrangue del corte aparado.

Lkientras mantiene con sus dedos la palmilla en la
posicién debida, el obrero empufia el mango -41l6- y hace 0s-
cilar el brazo -384- hacia adelante vara llevar el pie de

20 presién -380- vara la punta hasta ponerlo en posicibn sobre
el calzado, y por medio de aguel movimiento el embrague ac-
tda para poner la miquina en marcha., Il brazo -384- y el
portador -496- del pie de presibén para el tacdn se mueven
luego hacia abajo a fuerza motriz,; el portador -496- osci-

25 - la desde su posicibén de descanso a la posicién de actuaciédn
sobre el calzado en la primera parte de su movimiento descen-
dente, Fn el movimiento descendente del portador -496-,
los miembros -542- y =546- actidan para bajar los conforma -
dores del tacén contra la resistencia de sus émbolos soste-

30 nedores, ¥y para situarlos en una relacién con el extremo

del tacbdn de la planta del calzado determinada por el con-



ESPECIAL MOVIL

10

15

20

25

30

- 58 -~ )

tacto del vpie de presidn -382- para el tacdn con la palmilla;
y taubién en respuesta sl movimiento descendente del porta-
dor 1os miembros -748- que sOstlenen el enfranque hacia aba-
Jjo oscilan hasta ponerse en contacto con la palmillia., A
medida que el brazo -334- del pie de presibn para la sun-

ta ce mueve hacia avajo, el wiembro -452- en el brazo es
llevado hasta ponerse en contacto con la palmilla y luego

el resorte -464- cede para permitir que el vie de presibn
-380- para la punta se asiente encima de la palmilla.

En la dltima parte del movimiento descendente del
pie de presién nara el tacdn y del vie de presibn parz la
munta, el calzado es bajado, junto con la corredera -34- que
lo gostiene, la banda para el tacbn, los conformadores del
tacbn y los sujetadores -206- de los costados. En este
movimiento descendente del celzado, las bandas -G02- nara
montar los costados actlan para conformar el corte aparado
en el enfranque hacia arriba hacia el canto de la palmilla,
siendo mantenido el corte aparado vara evitar una desviacién
inconveniente durante esta actuacién conformadora hacia arri-
ba, vor medio de los miembrogs de sujecidn -206-, También
en este movimiento descendente del calzado, el miembro -452-
en el extremo de la punta de la palmilla recibe un movimien-
to de avance en respuesta a la actuacidn del miembrc de to-
pe -474- en la barra de cremallera -470- , para lograr que
la palmilla alrededor de la punta se sitde lisa y apretada-
mnente contra la planta de la horma. El apoyo -866- para la
punta es forzado al mismo tiemno hacia abajo por medio del
calzado y se nueve hacia adelante por la actuacién de la
excéntrica -28C- nara apretar el corte aparado en el senti-
do de la longitud de la horma simulténeamente con el confor-

mado hacia arriba del corte aparado alrededor de la punta
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por medio de lg banda -250- vara la punta. Otra operacién
efectuada en respuesta al movimiento degcendente del calgza -
Go, es el conformado del corte gparado hacia arriba en 10s
extremos de la banda -250- para la punta de la
actuacién de las bandac -330- regulada por los conforma-
dores de la punta.

Aproximadamente al final del movimiento descendente
del calzado, los mecanismos para montar los costados actdan
para tender el margen del corte avarado cobre la palmilla
Yy para apretarlo hacia abajo sobre la palmilla en el enfran-
que. Los miembros -748- de sostenimiento hacia abajo se
sueltan y oscilan hacia arriba separidndose del calzedo poco
después que lac bvandas vara montar 1los costados emniezan su
actuacidén de cubrir encima del corte aparado. Los mecanis-
nos péra montar los costados oscilan luego hacia afucra desde
€l calzzdo y los conformadores de la punta y los del tacén
actlan para tender el margen del corte aparado hacia adentro
gobre la palmilla, IEn el movimiento de actuacién de las pla-
cag -296- y-298-de los conformadores de la ounta, las ban-
das -330- que se prolongan hacia arriba a través del canto
de la planta del calzado y que son actuadas nor las vlacas
—298i, son dowvladas hacia adentro sobre la planta del calza-
do para tender el corte aparado sobre la valmilla en unas
situaciones en los extremos de los conformadores de la un-
ta y para lograr que la palmilla sea aosretada hacia avajo en
estas situaciones encima de la planta de la horma sin veli-
gro de que se desvie por la actuacién conformadors de 1los
conformadores,. A medida que los conformadores de la punta

ce mueven hacia adentroc sobre la planta del calzado, el niem-

bro -452- actla como retrasador para ayudar a los confornadores

a conformar el margen del corte aparado de unz manera apreta-
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da y lisa sobre la nalmilla, y finalmente este miembro es

levantado por la actuacidén de cufia de los conformadores

"para permitir gque los conformadores se muevan hacia adentro

debajo de €1 y tiendan asi el corte aparado plano encima
de la palmilla, Cerca del final de 1los movimientos de cie-
rre de los conformadores de la nunta y de los del tacdn, el

ie de presidn para la vunta y el pie de presibén nara el ta-

ko)

¢bn se levantan una corta distancia para permitir que la
porcién de la punta del calzado sea forzada hacia arriba
contra los conformadores de la punta con una presidn mayor
por la actuacidn, princivalmente, de los resortes -274-y
-290~ debvajo del apoyo para la punta, Al miesmo tiempo, la
corredera -34- sostenedora del calzadce se levanta por su
regorte -36-, pero la relacidén entre el calzado y los con-
formadores del tacén no cambia, ya que el pie de presidn

-382- para el tachdn gueda en contacto con el calzado y los

‘conformadores del tacédn acompafian al calzado en su movimien-

to ascendente,

‘Casi al final de los movimientos de actuacién de
los conformedores de la punta y del tacén, los dos mecanis-
mos cara montar 1los costados son soltados por el pestillo

-726- y avanzan por medio del resorte -722- a su segunda DO-

sicidn de actuacién cerca de los conformadores de la punta.

Estos mecanicmos para montar los costados se mueven luego de
nuevo hacia adentro hasta ponercze en contacto con los cos-
tados del calzado y actian para tender el margen del corte

aparado sobre la ovalwilla entre la porcidn del calzado don-

‘de han actuado primeramente y la porcién sobre la cual ac-

tden los conformadoree de la punta y las bandas -330-. A
medida que los mecanismos para montar costados cogen los

costados del calzado en esta segunda operacién, el calzado
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baja un poco nuevauente por la actuacidn de los pies de
oresidn vara la punta y para el tachn, de 1o cual resulta
un conformado del corte aparado hacia arriba por medio de
las bandas -802- y también un aflojemiento de la presibn
ae los conformadores de la opunta en el calzado de modo gue
estos conformadores pueden ser retirados sin veligro de
desviacibén del margen del corte aparado,

Después de la segunda operacidn de los mecaniszmos
nara montar los costados en el calzado, los diferentes me-
canismos de montado vuelven a sus posiciones iniciales y
el calzado es asi soltado para permitir que sea gquitado vpor
log medios automaticos de guitar el calzado, Al final del
ciclo de operaciones, la mdquina eg llevada automdticamente

a un estado de reposo soltando el embrague.

N © T A.

Se reivindica como objeto de esta patente:

1. En una mdquina de la clase descrita, la combina-
cibén con un sovorte para el calzado, de unos medios de mon-
tado que comprenden una pluralidad de bandas de montado flexi-
bles; unos miembros dispuestos para actuar por medio de di-
chas bandas para tender el margen del corte aparado de un
calzado en dicho soporte hacia adentro sobre la palmilla;
medios para mover dichos miembros hacia adentro sobre la
planta del calzado; y medios dis»uestos para actuar indepen-
dientemente de las bandas para efectuar un movimiento rela-
tivo de dichos miembros y el calzado en el sentido de la
altura del calzado para apretar el corte aparade encima de
la palmilla antes de que se haya comvpletado el movimiento

hacia adentro de 1los miembros cobre el calzado y para aumen-
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tar la presidén progresivamente a medida que los miembros ce
rueven mds hacia adentro.

2. En una méquina de la clase descrita, la combina-
cibén con un soporte para el calzado, de unos medios de mon-
tado que comprenden una pluralidad de bandas de montado
flexibleg; unos miembros dispuestoe para actuar por medio
de dichas bandags para tender el margen del corte aparado de
un calzado en dicho soporte hacia adentro sobre la palmilla,
medios para mover dichos miembros hacia adentro sobre la
olanta del calzado; y medios automédticos para comunicar a
dichos miembros independientemente de las bandas al princi-
pio en su movimiento hacia adentro sobre el calzado un mo-
vimiento en el sentido de la altura del calzado hacia la
cara de la planta de la palmilla hasta ponerse en posiciébn
para apretar el corte aparado encima de la palmilla,

3. En una mdquina de la clase descrita, la combi-
nacién con un soporte para el calzado, de unos medios para
montar los costados que comprenden una oluralidad de bandas
de montado flexibles dispuestas pvara coger el corte apara-
do de un calzado en dicho gonorte »or su suverficie lateral
y también para tender el margen del corte anarado hacia aden-
tro sobre la valmilla; medios para apretar unas oporciones
de dichas bandas contra la superficie lateral del calzado
y para evitar el movimiento de dichas porciones mientras las
bandas tienden el corte aparado sobre la valmilla; miembros
conectados elédsticamente a dichas bandas y movibles hacia
adentro sobre la ovlanta del calzado para hacer gue las ban-
dag tiendan el corte aparado sobre la palmillaymedios para
conmunicar a dichos miembrog indenendientemente de las bandas
al emvezar su movimiento hacia adentro sobre el calzado un

movimiento en el sentido de la altura del calzado hacia la
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cara de la planta de la palmilla para apretar el corte apa-
rado encima de la palmilla.

4, Bn una maquina de la clase descrita, la combina-
cién con un soporte para el calzado, de un mecanismo para mon-
tar los costados, gque comprende una pluralidad de bandas de
montado flexibles,; unos dedos de montado conectados a lasg di-
ferentes bandag pare tender el margen del corte aparado de
un calzado en dicho goporte hacia adentro sobre la palmilla,
estando disouestos dichos dedos para vprolongarce hacia afue-
ra desde el calzado y articulados entre sus extremos vara
tener movimientos oscilantes en el sentido de la altura del
calzado; medios para mover los dedos hacia adentro sobre la
planta del calzado; un émbolo; un igualador en dicho émbo-
lo vara coger lag porciones extremas exteriores de los de-
dos para hacerlos oscilar; y mediogs digouestos para actuar
en dicho émbolo con una fuerza que aumenta progresivamente
en el movimiento hacia adentro de los dedos sobre el calza-
do para hacer oscilar log dedos para apretar el corte apa-
rado encima de la palmilla.

5. EBn una mdquina de la clase descrita, la combina-
cibn con un soporte para el calzado, de unos mecanismos opues-
tog para montar los costados que comprenden unss bandas de
montado flexibles; unos dedos de montado dispuestos mara
actuar por medio de dichas bandas para tender el margen del
corte aparado de un celzado en dicho goporte hacia adentro
sobre la palmilla; unos brazos en 10s cuales estdn articula-
dos dichog dedos para tener unos movimientos oscilantes en
el sentido de la altura del calzado; unos mierbros acodados
conectados en forma articuladaa dichos brazog para hacerlog
actuar vara mover los dedogs hacia adentro sobre la planta

del calzado, y medios dispuestos pare ser actuados por me-



e e i a2 hiaaaa

3

10

15

20

25

30

dio de un moviwmiento oscilante de dichos miembros acodados
vara someter dichos dedos en su movimiento hacia adentro
a una fuerza que aumenta gradualmente tendiendo a hacerlos
oscilar en unas direcciones para aumentar su presidn en el
corte aparado.

6. Bn una mdquina de la clase descrita, la com-
binacifn con unos medios para gituar el calzado, de un me-

cenismo de montar los costados que comprende una pluralidad

de bandas de montado flexibles dispuestas en serie a 1o lar-

go del costado del calzado; unos miembros disouestos para
actuar respectivamente por medio de las diferentes bandas
para tender el margen del corte aparado hacia adentro sobre
la vpalmilla; y medios para comunicar a dichos miembros unos
movimientog en el sentido de la altura del calzado vpara apre-
tar el margen del corte aparado encima de la palmilla, in-
cluyendo un mecani:zmo para igualar aproximadamente las pre-
siones aplicadas por los diferentes miewbros, |
|

7. En una mdquina de la clase descrita, la combina-
cibn con unos medios vara situar el calzado, de un mecanis-
mo para montar 1los costados, que comprende una pluralidad
de bandas de montado flexibles digpuestas en serie a 1o
lérgo del costado del calzado; unos miembros dispuestos pa-
ra actuar respectivamente por medio de las diferentes ban-
das para tender el mzrgen del corte aperado hacia adentro
zobre la valmilla, estando montados dichos miembros para
tener unos movimientos oscilantes en el sentido de la al-
tura del calzado; y unog medios para hacer asi oscilar di-
chos miewmbros en un momento determinado con anterioridad du-
rante la actuacidn de la mdquina para apretar el margen
del corte aparado encima de la palmilla,

8. En una mdquina de la clase descrita, la combi-
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1 nacién con unos medios para situar el calzado, de un meca-
nismo para montar los costadog, el cual comprende una vlu-
ralidad de bandas de montado flexibles dispuestas en serie
a 1o largo del costado del calzado; unos dedog de montado

5 conectados respectivamente a las diferentes bandas por un

-y

extremo de las Ultimas para tender el margen del corte ava-
rado hacia adentro sobre la palmilla, estando dispuestos di-
chog dedos para prolongarce hacia afuere desde el calzado y
articulados entre sug extremos para tener unos movimientos
10 oscilantes en el sentido de la altura del calzado; y medios
dispuestos para actuar en las porciones extremas exteriores
de dichos dedos en un nomento determinado con anterioridad
con respecto a su actuacidén de cubrir para hacerlos oscilar
para apretar el margen del corte aparado encima de la palmi-
15 lla,

9. In una nmaguina de la clase descrita, la combina-
cibn con unos medios para gituar el calzado, de un mecanis-
mo para montar los costados que comprende una pluralicad de
bandas de montado flexibles digspuestas en serie a 1o largo

20 del costado del calzado y gque se prolongan en el sentido de
la altura del calzado; unos dedos de montado conectados res-

- pectivamcente a las diferentes bandas vara tender el margen del

corte aparado hacia adentro sobre la ralmilla; un brazo mo-

vible lateralmente al calzado y en €l cual estdn montados

23 dichogs dedos para tener unog movimientos en el csentido de la
altura del calzado para apretar el margen del corte aparado
encima de la palmilla, y medios llevados por dicho brazo y
movibles taubién en el sentido de la altura del calzzdo pa-
ra comunicar a dichog dedog los movimientos de apretar el

30 corte aparado.

10. ZEn una mdquina de la clase descrita, la combi-
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nacién con unos medios para situar el calzzdo, de una vanda
de montado flexible; un brazo movible hacia el calzado; un
dedo llevado por dicho brazo y que sostlene un extremo de
¢icha banda para tender el margen del corte aparado hacia
adentro sobre la palmilla, estando montado dicho dedo en el
brazo para tener un movimiento oscilante en el sentido de
la altura del calzado para apretar el margen del corte apa-
rado encima de la palmilla; y medios que comprenden un Ire-
sorte llevado por dicho brazo para comunicar a dicho dedo,
elasticamente, el movimiento de apretar el corte aparado en
una relacién de tiempo, determinada automiticazente, con
respecto al movimiento del brazo hacia el calzado,

11. En una mdguina de la clase descrita, la combi-
nacién con unos medios para situar el calzado, de una banda
de montado flexible dispuesta para prolongarse en el senti-
do de la altura del calzado; un miembro conectado a dicha
banda y movible hacia adentro sobre la planta del calzado
para tender el margen del corte aparado gobre la valmilla,
siendo movible dicho miembro desde una posicidn inicial de
reposo hacia la pianta del calzado en respuesta al tiréﬁ
de la banda en él, y medios para comunicar a dicho niembro
independientemente de la banda un movimiento hacia la plan-
ta del calzado para apretar el margen del corte aparado en-
cima de la palmilla,

12, In una mdquina de la clase descrita, la combi-
nacién con un soporte para el calzado, de una banda de mon-
tado flexible, un miembro dispuesto para actuar por medio
de dicha banda para tender el margen del corte aparado de
un calzado en dicho soporte hacia adentro sobre la palmilla
y para apretarlo encima de la palmilla; medios vara mover

dicho miembro hacia adentro sobre la planta del calzado, y
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medios automdticos nara comunicar a dicho miembro indepen=-
dientemente de la banda antes de que se haya completado su
rmovimiento hacia adentro sobre el calzado un movimiento en

el sentido de la altura del calzado nara apretar el corte
aparado eflcima de la palmilla y vara aumentar gradualmente

la presibén a medida que el miembro se mueve mds hacia adentro,

13. En una mdquina de la clase descrita, la combi-
nacidn con un soporte vara el calzado, de un mecanismo de
montado gue comprende una pluralidad de miembros de monta-
do movibles hacia adentro zobre la nlanta de un calzado
en dicho soporte para tender el margen del corte aparado
sobre la palmilla, siendo movibles dichos miembros en el
sentido de la altura del cslzado para apretar €l corte apa-
rado encima de la palmilla y movibles tawmbién relativamente
en el sentido de la altura del calzado nara conformarse al
contorno de la plante del calzado; medios para mover dichos
miembros hacia adentro sobre la planta del calzado; y me-
dios vara comunicar a dichos miembros al principio de su
movimiento hacia adentro sobre el calzado mientras tienden el
corte avarado sobre la palmilla, un movimiento en el senti-
do de la altura del calzado para apretar el corte aparado
encima de la palmilla,

14, En una méquina de la clase descrita, la combi-
nacidén con un soporte para el calzado, de un mecanismo de
mont ado que couprende una pluralidad de dedos de montado dis-
puestos para orolongarse hacia afuera alejandose de un cal-
zado en dicho soporte con sus extremos hacia el calzado; me-
dios para mover dichos dedos en el sentido de la longitud
hacia adentro sobre la planta del calzado para tender el
margen del corte anarado sobre la palmilla, estando monta-

dos los dedos para tener unos movimientos oscilantes en el
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1 sentido de la altura del calzado para apretar el corte ajnz-
rado encima de la valmilla; y unog medios movibles progre-
sivamente dursasnte el movimiento de loe dedos hacia adentro so-
bre el calzado para someter el corte aparado a una presién

5 que aumenta gradualmente vor medio de la oscilacibén de los

vq'

dedos,

15, En una mdquina de la clase descrita, la combi-
nacién con un sovorte para el calzado, de un mecanismo de
montado que comprende una pluralidad de dedos de montado dis-

10 puestos paraprolongarse hacia afuera alejéndose de un calza-
do en dicho soporte; medios para mover dichos dedoc en el
sentido de la longitud hacia adentro sobre la planta del
calzado para tender el margen del corte aparado sobre la
palmilla, estando montados los dedos para tener unos movi-

15 mientos oscilantes en el sentido de la altura del calzado
nara anretar el corte aparado encima de la valmilla; un ele-
ment 0 para igualar aproximadamente las presiones aplicadas
por los diferentes dedos; un resorte dispuesto para actuar
en dicho elemento para aplicar la precsibdn; y un miembro para

20 someter dicho resorte a una tensién que aumenta oregresiva-
mente a medida que los dedos se rueven hacia adentro sobre

= el calzado,

16, En una maquina de la clase descrita, la combi-
nacién con unos medios para situar el calzado, de un mecanis-

25 mo wvara monta; los costados que comprende una pluralidad
de dedos de montado dispuestos en serie a lo largo del cos-
tado del calzado y movitles hacia adentro gsobre la planta
éel calzado para tender el margen del corte aparado sobre
la palmilla, siendo movibles dichos dedos relativamente en-

30 tre ¢f en el sentido de la altura del calzado para apretar

el corte aparado contra la 7nalmilla; y un mecanismo dispues-
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to para que actde en un momento determinado con anteriori-
dad en relacibn con el movimiento de dichos dedos hacia
adentro para comunicar a los dedos unos movimientos jara
apretar el corte aparado, comnrendiendo dicho mecanismo

unos medios nara igualar aproximadamente las oresiones anli-
cadas oor los diferentes dedos,

17. En una mdquina de la clase descrita, la combi=-
nacidn con unos medios vara situar el calzado, de un sopor-
te movible en sentido lateral al calzado; una banda de mon-
tado flexible llevada nor dicho zoporte y disovuesta para
prolongarsce en el sentido de la altura del calzado; y unos
riennbros de montado en dicho soporte conectados réspectiva-
mente a anibos extremog de dicha banda, estando uno de di-
chos miembros montado eladsticamente en el soporte y dispues-
to nara apretar encima del corte aparado en el costado del
calzado y estando el otro de dichos miembros dispuesto nara
tender el mérgen del corte aparado hacia adentrosobre la palmi-
lla.

18, En una méquina de la clase descrita, la combi-
nacién con unos medios vara situar el.calzado, de una bvan-
da de montado flexible disouesta para prolengarse en el sen-
tido de la altura del calzado; un migmbro conectado a dicha
vanda y movible hacia adentro soﬁre la pnlanta del calzado
para.tender el margen del corte aparado obre la palmilla,
estando montado dicho miembro para.tener un movimiento
también hacia la planté del calzado en respuesta al tirén
de 1la banda en €l; y unos medios de resorte gue se oponen
elidsticamente al movimiento (ltimamente citado de dicho
miembro,

19. En una mdquina de la clase descrita, la combi-

nacién con unos medios para situar el calzado, de una banda
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de montado flexible dispuesta nara vrolongarse en el sentido
de la altura del calzado; un niembro dispuesto para actuar
por medio de dicha banda vara tender el margen del corte apa-
rado sobre la palmilla; y una conexidn de resorte entre di-
cho miewbro y la banda, la cual conexién ouede ceder en res-
puesta al tirbn de la banda en €1,

20, En una miquina de la clase descrita, la combi-
nacién con unos medios para situar el calzado, de una banda
de montado flexible dispuesta varawprolongarse en el sentido
de la altura del calzado; un dedo de montado movible hacia
adentro sobre la planta del calzado y dispuesto nara actuar
por medio de dicha ‘banda para tender el margen del corte
aparado sobre la nalmilla, siendo dicho dedo movible elédsti-
camente hacia la planta del calzado en respuesta al tirbn de
la vanda en é1; y una.corredera regulada por resorte nmonta-
da en dicho dedo para tener un movimiento en relacidén con el
dedo y a la cual estd conectada dicha banda.

21. En una miquina de la clase descrita, la combina-
cién c¢on los medios para situar el calzado, de unos mecanis-
mos Oouestos sara montar los cosgtados; medios actuados a
motor nara efectuar un movimiento relativo de dichos meca-
nismos de montado y el calzado para montar 1los costados del
calzado, y unos medios regulados a mano para mover dichos
mecanismos de montado hasta vonerse en contacto con los cos-
tados del calzado antes de emnezar la actuaciédn motriz de
la méquina y para mantenerlos en contacto con el calzado in-
dependientemente del gobierno del obrero,

22, En una mdquina de la clase descrita, la combi-
nacién con unos medios vara situar el calzado, de unos'meca-
nismog opuestos para montar 1los costados; medios actuados

a motor oara efectuar un movimiento relativo del calzado y

dichos mecanismos de montado para montar los costados del
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1 calzado; un elexmento para sujetar el corte aparado alrededor
del extremo del tacén de la horma; y medios regulados manual -
mente vara mover dichos mecanismos de montado y el elemento
sujetador hasta nponerze en contacto con el calzado antes

5 de empezar la actuacidén motriz de la méquina.

23, En una maquina de la clase descrita, la combi-

n‘t‘

nacién con unos medios para situar el calzado, de unos meca-
nignog ovuestos para montar los costados; un elemento para
sujetar el corte aparado alrededor del extremo del tacédn
10 de la horma; y unos medios a resorte dispuestos nara ser
s0ltados nara mover dichos mecanismos para montar y el ele-
mento sujetador hacia el calzado.
24. En una miquina de la clase descrita, la combi-
nacién con unos medios para situar el calzado, de unos meca-
15 nizmogs opuestos para montar los costados; un elemento vara
sujetar el corte aparado alrededor del extremo del tacédn de
la horma; unos medios a resorte para mover dicho elemento
sujetador y los mecanis=mos de montado hacia el calzado; y
un miewnbro regulado manualmente movible para soltar dicho
20 elemento sujetador »or la actuacidn de los medios a resor-
te y movible adends nara soltar dichos mecanismos de monta-
- do.
25, En una mdquina de montar actuada a fuerza mo-
triz, la combinacibdn con un soporte para el calzado, de un
25 mecanismo nara montar el tacdn montado para tener un movi-
miento situador rectilfneo en el sentido de la longitud
de un calzado en dicho soporté, ¥ unos medios automédticos
disouestos para ser regulados por el obrero para comunicar
a dicho mecanicmo para montar el tacén su movimiento situa-
20 dor antes de empezar la actuacién motriz de la mdquina,

26, En una nmiquina de la clase descrita, la combi-
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nacidn con un elemento sara couformar un corte aparado ha-
cia arriva alrededor de la nunta de una horma, y unos medios
nara efectuar un movimiento relativo dé la horma,y de dicho
elemento para conformar el corte aparado hacia arriba, de

un a»oyo para la punta para coger el corte aparado friccio-
nalmente por la parte superior de la parte delantera, y un
mecanismo actuable automdticamente en la actuacién de confor-
mar hacia arriba nara comunicar a dicho apoyo para la punta
un movimiento hacia el extremo de la ounta para trabajar el
corte aparado hacia adelante en la horma,

27. En una mlgquina de la clase descrita, la combi-
nacién con un sonorte »ara el calzado, de medios para confor-
mar el corée ajarado hacla arriba alrededor de la punta del
calzado; medios para comunicar a2l calzado un movimiento en el
sentido de la altura en relacidén con dichos medios para con-
formar hacia arriva vara efectuar la overacidn de conformar
hacia arriva; un apoyo onara la nunta dispuésto nara coger
el corte aparado vor la parte superior de la parte delantera
y movible eldsticamente con el calzado; ¥y dna excéntrica ac-
tuable en resouesta al movimiento del calzado »ara couunicar
a dicho apoyo para la ounta un movimiento hacia el extremo
de la nunta »para trabajar el corte aparado hacia adelante
en la horwea,

28« En una méquina de la clase descrita, la combi-
nacién con un soporte para €l calzado y unos medios para
comunicar a un calzado en dicho soporte un movimiento en la
direccidén de su altura, de un ele:uento nara coger el corte
avarado friccionalmente por la parte wiperior de la parte
delantera, y un mecanismo actuable en regouesta al movimien-
to del calzado para mover dicho elemento hacia el extremo

de la ounta del calzado nara estirar el corte aparado hacia
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adelante en la horna,

29. Bn una midguina de la clase descrita, la com-
binacidn con unoc medios nara situar el calzado, de un ele-
mnento nara conformar el corte apzrado hacia arriba alrededor
de la punta del calzado, comorendiendo dicho elemento una
banda pvara la punta; medios para sostener dicha handa para
la punta esencialmente contra toda elasticidad en el senti-
do de la altura de la punta mientras permiten que ceda hacia
afuera aiejéndOSe de la punta; y un refuerzo de goma contra
la resistencia del cual puede ceder hacia afuera la banda
zara la punta,.

30. In una mdquina de la clase descrita, la combi-
nacibén con unos medios para situar el calzado, de un elemen-
to nara conformar el corte aparado hacia arribva alrededor
de la punta del calzado, el cual elemento comosrende una
banda para la punta la cual npuede.ceder hacia afuera en res-
puesta a la actuacién de cufia del calzado en ella, estando
nontado dicho elemento vara tener un movimiento de conjunto
en gentido lateral al calzado en resnuesta a la vresién del
calzado contra €l para jermitir que se ajuste a la nosicién
de la ounta,

31. En una méquina de la clase descrita, la combi-
nacién con unos medios para situar el calzado, de unos con-
foruadores para montar €l extremo los cuales comprenden unos
miembros conformadores rmontados nara tener unos movimientos
en el sentido de la longitud y lateralmente a un extrewo del
calzado para coger y tender el corte avarado hacia adentro
alrededor del extremo del calzed»n; y miembros conformadores
adicionales montados para tener movimientos oscilantes late-
ralmente al calzado sin movimiento en el sentido de la longi-

tud del calzado y dispuestos vara actuar en los cogtados del
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calzado entre dichos miembros conformadores primera:iente ci-
tados y la planta del calzado,

32. In una niquina de la clase descrita, la combi-

nacidén con unos nedios »nara situar el calzado, de unos con-

formadores para montar el extremo los cuales comvrenden unos
miembrogs conformadores dispuestos para actuar en log costa-
dos de un extremo del calzado y montados sara tener unos
movimientos actuadores oscilantes zobre unos ejes que estén
distanciados laterzlmente al calzado; y otros miembros con-
formadores disnsuestos para cefiir el extremo del calzado y
avanzar en el sentido de la longitud del calzado sobre las
superficies exteriores de dichos miembros primeramente cita-
dos mientras oscilan relativamente entre si lateralmente al
calzado.

33, En una nmiquina de la clase descrita, la combi-
nacién con unos medios para situar el calzado, de unos con-
formadores para montar el extremo los cuales comprendén unos
nienbros conformadores del extremo movibles en el sentido de
la longitud y lateral del calzado y unos wmiemvros conforma-
aores de log costados movibles solamente en unas direcciones
en sentido lateral al calzado, un eje oscilante que tiene
unog medios nara avanzar los nmlembros conformadores del ex-
tremo en el sentido de la longitwd del calzado; y unos ele=-
mentos conectados a dicho eje oscllante indejsendientemente
de los smedios vara avanzar los conformadores para comunicar
a log miembros conformadores del extremo y a los miembros
conformadores de_loa costados unos movimientos actuadores
en sentido lateral al calzado,

34, En una miquina de la clase descrita, la combi-
nacién con unog medios vara situar el calzado, de unos con-

formadnres para montar el extremo para tender el margen del
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corte avnarado hacia adentro sobre la nalmilla alrededor

de un extremo del calzado, y un retardador gue comprende un
miembro curvado de una wmanera similar al canto de la porcién
del extremo de la pelmilla para coger el ..argen del corte
avarado en el recorrido del movimiento hacia adentro de

los conformadores para aumentar la oresién de 1os conforma-
dores encima del corte aparado, siendo movible dicho retar-
dador pnara separarge de la -slanta de la palmilla en un reco-
rrido aproximadamente nerpendicular a la cara de la planta
de la nalmilla en res_uesta a la nresién dirigida hacia aden-
tro de los conformadores en ella,

35. En una mdquina de la clase descrita, la combi-
nacién con unos medios para situar el calzado, de unos confor--
madores para montar el extre:mo para conformar el sargen del
corte aparado hacia adentro sobce ;a nalmilla alrededor de
un extremo del calzado; un miembro curvado de una manera oi-
milar al canto de la porcién del extremo de la nalmilla va-
ra coger la valmilla cerca de su canto marginal pvara situar
el margen de la palmilla junto a la planta de la horma, estan-
do dispuesto dicho miembro o-ara servir de retardador en con-
tacto con el margen del corte aparado para aumentar la presidn
de los conforiadores encima del corte aparsdo y teniendo una
superficie en contacto con el corte aparado inclinada hacia
afuera alejdndose de la palmilla vara hacer gue log confor-
madores obliguen al miembro a sevararsze de la planta de la
nalmilla en 1la operacidn de conformar hacia arriva; y medios
de resorte para situar dicho uiembro en contacto de sujecién
con la palmilla y contra la resistencia de los cuéles el miem-
bro se nueve sevardndose de la oalmilla en respuesta a la
nresién de los conformadores en ella,

36. ®n una maquina de la clase descrita, la combi-
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nacidén con unos medios jsara situar el calzado, de unos con-
formedores para montar el extremo para tender el margen del
corte aparedo hacia adentro sobre la valmilla alrededor de
un extremo del calzado; un »ie de nresidén para coger la nal-
milla; un soporte para dicho pie de presidn, movible nara
hacer gue el pie de presidn baje el calzado en relacidn con
los conformadores; un retardador llevado por dicho sovorte
vara coger el :margen del corte aparado nara aumentar la vpre-
sibn de los conformadores sobre el corte aparado; y un me~
canismo actuavle en respuesta al movimiento para bzajar el
calzado de dicho soporte nara comunicar a dicho retardador
un movimiento en relacién con el soporte para ponerlo en
nosicidén actuadora.

-37. En una mdquina de la clase descrita, la combi-
nacién con unos medios para situar el calzado, de unos con-
formadores para montar el extremo para tender el margen del
corte aparado hacia adentro sobre la valmilla alrededor de
un extremo del calzado; un miembro disnuesto para coger la
palmilla alrededor del extremo del calzado »ara situar el
margen de la 7almilla junto a la olanta de la horma, estan-
do formado dicho miembro pars actuar de retardador en con-

tacto con el corte aparado para aumentar la oresidn de los

confor.iadores sobre el corte aparado en la ojeracidn de

conforiiar hacia arriba; y medios automdticos para mover di-
cho miembro hacia la planta de la »Halmilla ¥y hacia afuera
hacia los cantos de los conformadores en contacto con la ca-
ra de la planta de la »almilla para vonerla en vosicibn ac-
tuadora,

8. In una umdquina de la clase descrita, la combi-
nacién con un soporte vara una horma que tiene en ella un

corte aparado y una valmilla, de unos comformadores nara
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tender el margen del extremo de la punta del corte aparado
hacia adentro sobre la palmilla; un miembro para coger la
cara de la planta de la palmilla; y unos medios automdti-
c0s para mover dicho miemoro en el sentido de la longitud
del calzado hacia el canto del extremo de la punta de la
palmille en contacto con dicha cara de la planta para si-
tuar la oalmilla lisamente en la horma, vudiendo luego gui-
tarse dicho miembro de la cara de la olanta de la nalmilla
vor medio de la actuacién de los conformadores en ella.

39. En una mdquina de la clase descrita, la combi-
nacién con unos medios nara eituar el calzado, de unos me-
canismos opuestos para montar los costados, dispuestos para

actuar en la oorcién del enfrangue del calzado; un elemen-
to nara situar la porcién del enfrangue de la nalmilla junto
a la planta de la horma en preparacibén a la actuacidn de
dichos mecanismos, y medios autométicos nara retirar dicho
elemento de su posicidn actuadora en una relacidn de tiem-
po con la actuacibén de dichos mecanismos.

40, En una mdguina de la clase descrita, la combi-
nacién con unos medios para situar el calzado, de unos meca-
nismos opuestos para montar los costados; y un elemento nara
situar ambas porciones laterales de la »almilla junto a la
planta de la horma en el enfrangue del calzado en nreparacién
a la actuacidn de dichos mecanismos, estand; montado dicho
elemento »nara tener un movimiento oscilante hasta vonerse en
posicién actuadora y separarse de ella sobre un eje gue se
prolonga lateralmente al calzado.

4l. En una mdquina de la clase descrita, la combi-
nacién con unos medios vara situar el calzado, de unos me-
canismos Opuestos para montar 1los costados; medios para ba-

jar el calzado en relacidn con dichos mecanismos; y un ele-
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mento llevado nor dichos medios para bajar el calzado y mo-
vible en relacidn con ellos hasta ponerse en posicibn, ¥y
salir de ella, ovara apretar ambos costados de la vorcién
del enfrangue de la nalmilla junto a la planta de la horma
en prejaracibén a la actuacidbén de dichos mecanismos,

42, En una miquina de la clase descrita, la combi-
nacién con unos medios para situar el calzado, de unos meca-
nismos para montar los costados movibles para teander el mar -
gen del corte aparado hacia adentro gsobre la palmilla a am-
bos lados de la porcidén del enfrangue del calzado; un ele-
mento para situar la palmilla el cual comprende unos miem-
bros para apretar las porciones laterales opuestas de la
valnilla junto a la planta de la horma en preparacibn a la
actuacién de dichos mecanismos, pudiendo ceder dichos miem-
bros hacia adentro sobre la palmilla en respuesta a la pre-
sién de los mecaniswos para montar los costados en ella; y
unos medios automédticos wara retirar dichos miembros de su
contacto con la palmilla en una relacidn de tiempo con la
actuacién de dichos mecanismos.

43, IEn una mdquina de la clase descrita, la combi-
nacién con unos medios pafa conformar sobre una horma los
coctados de un corte aparado no atzdo entre su narte delan-
tera y«su vporcidén del extremo del tacédn, de unos medios para
sujetar contra la horim unas porciones del corte aparado so-
metidas a tengidn en la actuacidn de dichos medios para
coniormar el corte aparado vara evitar que el corte ammrado
se tuerza en la operacidn de conformar el corte aparado.

44, In una wdquina de la clase descrita, la combi-
nacién con unos medios para conforrar log costados de un
corte apaerado no atado en el sentido de la altura de una hor-

ma entre su narte delantera y su vorcidn del extremo del ta-
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cbén, de unos medios nara sujetar contra los costados de la
horma en situaciones distanciadas aproximadamente desde la
planta de la horma unas porciones del corte anarado cometi-
cdas a tensidn en la operacidén de conforzar hacis arribve Jars
evitar que el corte aparado se tuerzz en aquella oneracibn,
mientraa disponen espacio para la actuaciédn de los medios
conforradores en €1,

45, In una mdquina de la clase descrita, la combi-
nacién con unos mecanismog onuestos para montar los costa-
Gos log cualesg mecanismos comprenden unac vandas de montg-
do flexiblee vara conformzr un corte aparado no atado en el
sentido de 1a'altura de una horra oor ambos lados de su PoT -
cidn del enfrangue y para tender cu siargen hacia adentro so-
bre una palmilla en 1la horma, de unos elementog sujetadores
disouestos para coger unas prciones de los costados del cor-
te acarado sometidas a tensidn en la operacibén de confornmar
haciz arriba en situaciones distanciadas agproximadamente des-
de la planta de la horuma nara evitar gque el corte aparado
se tuerza por la actuacidn de dichas bandas, comnrendiendo di-
chos elementOS unos dedos de netal delgado dispuestos varea
ser cubiertos por unas porciones de las bandasg,

46. En una wmaquina de la clase descrita,la combi-~
nacién con unos medios para conformar un corte aparado en
el sentido de la altura de una horuia, de un miembro sujeta-~
dor de metal delgado de resorte dispuesto para sujetar el
corte aparado contraz la horma en una situacidn a una distancia
aproximada desde la vlanta de la horua Y n2ara ser cubierto
pPor una porcién de dichos medios bonformadores.

47. BEn una wmdquina de la clase descrita, la combi-

nacién con un sozorte para un calzado en una horria, unos me-

canismos oOpuestos para montar 1los costadoes construfdos y
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dispuectos para conformar el corte aparado de un calzado

en dicho soporte en el sentido de la altura ¢ée la horma en-
tre cus porciones del extremo de la n»unta y del extremo del
tacbn, y unos medios para vajar el calzado y su soporte en
relzciédn con los mecanismos vara montar los costados para
efectuar la ooeracidén de conformar hacia arribé, de unos me -
dios movibles con el sonorte del calzado para sujetar el
corte aparado contra los cogtados de la horma en situacio-
nes donde el corte aparado estd cometido a tensibén en la
operacidén de conformar hacia arribva,

48, En una ndguina de la clage descrita, la combi-
nacién con un soporte para un calzado y una horma, de un
mecaniemo . para montar el tacbdn movible en el sentido de la
longitud del calzado hasta ponerse en relacidn actuadora
con el calzado; y unos medios regulados por el movimiento
del mecanismo para montar el tacdn nara sujetar el corte
aparado del calzado contra los costados de la horma hacia
adelante de su extremo del tacbdm.

49, En una macuina de la clase descrita, la combi-
nacién con un sovorte para un calzado y una horma, de un
mecanismo para montar el tacbdn movible hacia adelante has-
ta ponerse en relacidn actuadora con el calzado; unos ele-
mentoz vara cujetar el corte aparado de calzado contra los
costados de la hormia hacia adelante de su extrewo del ta-
c¢bn, estando montados dichos elementos para tener unos
movimientos oscilantes sobre uncs ejes que se vrolongan en
el gentido de la altura del calzado; y unos medios a resor-
te disnuestos para que ouedan actuar por medio del movimien-
to de avance del uecanismo para montar el tacdn onara hacer
Oosclilar dichos elementos hasta ponerlos en posicibdn sujeta~

dora, :
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50. ZEn una maquina de la clace descrita, la combi-
nacién con un soporte cara el calzado, de unoc conformadores
para montar un extremo de un calzado en dicho soporte; me-
dios eldsticos contra la resistencia de los cuales estidn
montados dichos conforrmadores para inclinarse tanto en sen-
tido longitudinal como lateral al calzado; y miembros dis-
puesgtos para actuar contra la resistencia de dichos medios
elédsticos en unas situaciones Gistanciadas en el sentico

de la longitud y lateralmente al calzado para regular los
conformadores con respecto a estos movimientos de inclina-
cidn.

51. En una iwdqguina de la clase descrita, la compi-
nacién con un sovorte para el calzado, de unos conformadores
para montar un extremo de un calzado en dicho soporte; mediosg
elésticos contra la resistencia de los cuales estén nonta -
dos dichos conformadores para inclinarse tanto en sentido
longitudinal como lateral al calzado, comvprendiendo dichos
wedios un pistdn a resorte situado mds alld del extremo del
calzado y otros pistones a resorte distanciados lateralmente
al calzado; y unos miewbros dispuestos para actuar en unas
situaciones aproximadamente Oopuestas a log diferentes pisto-
nes a resorte para regular los conformadores con respecto a
estos movimientos de inclinacién.

52. En una médquina de la clase descrita, la combi-
nacién con un g0porte para el calzado, de un mecanismo confor-
mador para montar el extremo, sostenido eldsticamente vara
vernitir que sea bajado en relacidn con un calzado en dicho
goporte y qgue comorende unos conformadores montados de ﬁodo
que les sea permitido inclinarse en sentido longitudinal y’
lateral al calzado a medida que baja dicho mecanismo; y me-

dios para coger dicho meecanismo conformador por tres situa-
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cioneg distanciadas vara bajarlo y situar los conformado-
res en relacién con el calzado.

53. En una nméquina de la clage descrita, la combi-
nacién con un sonorte para el calzado, de unos conformadoregs
para montar el extremo; medios elasticos contra cuya resis-
tencia son movibles dichos conformadores en el sentido de 1la
altura de un calzado en dicho soporte para =ituarlos en re=-
lacibén con el calzado; medios vara comunicar a los confor-
madores este movimiento situador; y un miembro para coger la
planta del calzado wara limitar este movimiento de los con-
formadores en relacibén con el calzado, siendo ajuwtable di-
cho miewbro vara variar la relaciédn deterrinada asi entre los
conformadores y el calzado,

54. En una miquina de la clase descrita, la combi-
nacién con un soporte para el calzado, de un mecanicmo con-
forrmador para montar el extremo, sostenico elédsticamente pa-
ra nvermitir gue baje en relacidén con un calzzdo en dicho
soporte nara situarlo en lé relacibén debida con el calzado,
Yy medios depresores montados para tener un movinmiento
oscilante sobre un eje gque se prolonga en el sentido de la
altura del calzado hasta ponerse en una gituacidédn cobre el
necaniswo conformador y para tener un movimiento en el sen-
tido de la altura del calzado hasta nonerse en contacto con
dicho mecanismo,

55, En una ndquina de la clase descrita, la combi-
nacién con un soporte para el calzado que vsuede ser bajado,
de un mecanismo para montar el tacén montado en dicho so-
porte nara tener un movimiento situador hacia el calzado;

y un depresor del calzado movible sobre un eje que ze pro-
longa en el sentido de la altura del calzado hasta ponerce

en una situacidn sobre el extremo del tacédn del calzado y
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movible luego en el sentido de la altura del calzado nara
bajar el calzado con su soporte y el mecanismo para montaf
el tacén.

56. En una méquina de la clacze descrita, la combi-
nacién con un soporte para el calzado, de un pie de nresibn
para la punta y un pie ‘de presidén vara el tac’n, cada uno
movible sobre un eje que te prolonga en el gentido de la
altura de un calzado en dicho soporte hasta ponerse en una
sitvacién sobre el calzado y movible luego en el sentido de
la altura  del calzado hasta ponere en vosiciénpra coger el
calzado.,

57. ®n una midquina de la clase descrita, la combi-
nacidén con un §0porte jara un calzado y una horma, de unos
medios de montado que comprenden un mecanismo actuado a fuer-
za motriz n»ara tender el margen del corte ayparado del calza=~
do hacia adentro gobre una palmilla en la horma; ¥ unos ne-
dios que comprenden un pie de oresién nara la punta y un
pie de presidn para el tacébn , movibles ambos a fuerza mo-
triz primero hastz ponerse en contacto con la planta del
Calzado y luego rara bajar el calzado en relacién con 10s
rmedios de montado,

58. En una méquina de la clase descrita, la combi-
nazcidn con un sooorte para un calzado ¥y una horma, de un me-
canismo de montado; un pie de‘oresién movible por el obrero
hasta ponerlo en una situacidn sobre 1a planta del calzado, y
medios actuados a fuerza motriz para mover dicho vie de pre-
sién desde aquella posicién primero hacta poner.e en contac-~
to con la planta del calzado y luego paré bajar el calzado en
relacién con el mecanismo de montado.

59, En una uiquina movida a fuerza motriz, nara ac-
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tuar en celzadog, la combinacidén con un soporte para el
calzado, de un miembro para coger el calzado, montado vara
poder cer movido por el obrero para gsituarlo en relacién
con un calzado en dicho s0porte, y unos medios que pueden
actuar en ressuesta al movimiento situador de dicho miem-
bro para eupezar la actuacidn motriz de la miquina,

60. En una méquina de montar actuada a fuerza mo.-
triz, la combinacién con un s0oorte para €l calzado y un
mecanismo de montado, de un miecbro de presidn disnuesto
pbara coger la planta de un calzado en dicho sOporte y mon-
tado para poder ger movido por el obrero para situarlo en
relacidén con el calzado, y unos medios actuablec en reswvues-
ta al movimiento situador de dicho miembro pars €lipezar la
actuacién motriz de la méquina.

6l. En una rdquina de la clage descrita, la combi-
nacidn con un s0norte cara el cal zado ¥y un mecenisro de mon-
tado, de un niembro de oresidn disnuesto sara coger la vlan-
ta de un calzado en dicho goporte y movible manuglmente
hasta ponerse en una situacién zobre la planta del calzado;
medios actuado. a fuerza moirigz para luego mover dicho miem-
bro en el sentido de la altura del calzado; y medios regula-
dos o0or el movimiento manual de dicho miembro para poner en
rarcha dichos medios movidos a fuerza motriz.

62. En una nmdquina de la clase descrita, unos con-
formadores para mdntar el extremo, varz conformar un corte
aparado hacia adentro sobre una oalmilla alrededor de un ex;
tremo y a lo largo de 1os costados de la porcién del extremo
dé un calzado; Yy medios en relacidn con los cuales son movi -
blece los conformadores, disouestos vara ser actuados nor me-
dio de dichos conformadores en aquel movimiento relativo para

tender el corte avarado sobre 1g valmilla sin ningdn efecto
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1 conformaaor congiderable en €l en situaciones aproximadai.en-
te en losz extremos de log conformasdores en una relacién de
tiempo determinada con anterioridad con la actuacién confor-
madora de los conformadores en el corte aparado en otras

5 situaciones

63. In uns miquina de la clase descrita, unos con-

Y

formadores para montar el extremo, para conformar un corté
aparado hacia adentro sobre una palmilla alrededor de un ex-
tremo y a 1o largo de los costados de la vorcién del extre-

10 mo de un calzado, y unac bandas de montado flexibles dig-
puestas para ser actuadas por dichos conformadores vara ten-
der el corte aparado sobre la palwilla y para apretar la val -
milla contra la planta de la horma.solamente en situaciones
aproximadamenfe en 10s extremos de dichos conformadores.,

15 64, En una mdquina de la clase descrita, unos con-
{formadores para montar el extremo, para conformar un corte
aparado hacia adentro sobre una palmilla alrededor de un
extremo y a 10 largo de los costados de la vorcibn del ex-
tremo de un calzado; unas bandas de montsdo flexibles dic-

20 puestas para ser actuadas por dichos conformadores sara ten-
der el corte aparado sobre la palmilla en situaciones avroxi-
madamente en los extremos de dichos conformadores; y mediosg
a resorte, llevados por dichos conformazdores para regular
las bandas, pudiendo ceder Gichos mediog a resorte en reg-

25 vuesta al tirén de las bandas en ellos en el movimiento de
actuacién de los conformadores.

65. En una miquina de la clase descrita, unos con;
fornadores para montar el extremo vmara conformar un corte
aparado hacia adentro sobre una nalmilla alrededor de un ex-

30 tremo y a lo largo de los costados de la oorcién del extremo

de un calzado; unas bandas de montado flexibles dispuestas
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para cer actuadac p0r dicho. conformadorec para tender el
corte apazrado .obre la valmilla en situaciones anroximada-~
~ente en los extrenos de dichos conforuadores en una rela-
cibn de tiemno determinada con anterioridad con la actuacién
conforradora de low. conformadorec en el corte aparado en
otra: situaciones; medios vara apretar dichas bandas contra
los co;tados del calzado; v conexiones entre dichac bandas y

lo

i

conformadores cdi.puectas para ceder en respuesta al ti-
rén de las bandac en ellas en la actuacidén de los conforma-
daorecg,

66, In una miguina de la clase descrita, unos con-
formadores »nara montar la punte para conformar un corte ava-
rado hacia adentro sobre una palmilla alrededor del extremo ¥y
a lo largo de\105 costacog de la punta de un calzado; unas
banda. de montado flcxibles diwnuestas nara ser actuadas »or
dichos conformazdores narz tender el corte asarado sobre la
paimilla y para avretar la valmilla contra la »nlanta de la
horma en unas situaciones aproximadamente en log extrenos
traceros de dichos conformadores en una relacibén de tiemno
deteruinada con anterioridad con la actuacidén conformadora
de los éonformadores en el corte aparado en otras situacio-
ney; y mediog para efectuar un movimiento relativo a dichas
bandas y el calzado sara conformar el corte aparado en el
centido de la altura del calzado antes de la actuacidn de
lo: conformadorec,

67. =n una mdguina de la clase descrita, uno. con-
fornadores nara montar el extre..o, montados nara oscilar
én sentico lateral a un calzado cada uno wobre un e€je que
c€ prolonga en el sentido &e la altura del calzado para
conformar el corte aparado en una porcidén del extremo del

calzado hacia adentro .obre la valmilla; y unas bandas de
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montado flexibles dicpuestas nara ger actuadas por dichos

conformadores para tender el corte avarado hacia adentro

w

cobre la palmilla sin ningdn efecto conformador considera-
ble en €l en unas situaciones determinadas con anterioridad
en una relacién de tiempo con la actuacidn conformadora de
los conformadore: en el corte aparado en otras situaciones

68. Una maquina de montar,

Barcelona 11 de io de 1939.
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