
MEMORIA DESCRIPTIVA

<3e una patente <5o invención en España, por? ''Dispositivo 
mecánico quo permite ti* ruis formar un movimiento rotativo c 
tinuOj ¿je dirección única,» en un movimiento rotativo con 
guio limitado"» Clase 24,‘

A nombre de: SOCIEDAD ESPAÑOLA GARDY 
Residente en: BARCELONA^
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Para servirse por ejemplo de un. motor eléctrico que gi* 
ra en une, sola dirección durante un. tiempo dado, con el fin 
de conectar un aparato eléctrico, tal como un interruptor o 
un disyuntor en aceite, un sancionad oí- y demts^. Qs nc.cesario 
que el movimiento del órgano movido por el motoi* eléctrico 
describa un áigulo d^ un valor bien determinado y que este 
movimiento sea parado automáticamente al final del recorrido
1 imitad oj*

Por otra parte es deseable para el buen funcionamiento 
del dispositivo de enganche que la, velocidad de la parte 
arrastrada disminuya, quedando la velocidad del motor cons*
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1 amblen es necesario que al final del movimiento de en* 
ganche el aparato arrastrado pueda volver libremente a su po­
sición de salida,, sin estar molestado de ningún modo por los 
órganos de arrastre^» Este movimiento hacia atras so efectúa 
generalmente con los propios medios del aparato arrastrado de 
manera que este aparato hace para cada enganche, seguido del 
desenganche, un movimiento oscilante sobre un ángulo limitad» 
mientras que el ótgano arrastrador está, animado de un moví* 
miento rotativo continuo#'

El dispositivo mecánico, objeto de la presento inven* 
ción está, caracterizado porque de una porte la velocidad an­
gular do los órganos arrastrados queda constante en una, pri* 
mora parte del recorrido, ba,Ja progresivamente a 0, burgo se 
ha,ce negativa en la ultima parte del recorrido total, y por 
otra parte que el par transmitido en el curso del movimiento 
angular aumenta progresivamente hasta un maucimun, be,Ja des­
pués a un minimun y sube otra voz hasta un valor infinito al 
final del recorrido, quedándose por otra parte el prr del ór­

gano arrastrado constantemente superior al del órgano arras-
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tradory»
El dxtujo aajrnti representa, osqu^matxcamont y a titu­

lo (Jo ejemplo el oi*xgen del dispositivo siendo-el otjeto (Jo 
la presento invención^

Esquema ,txcemente el mecanismo está constituido por un 
motor accionando una ruo<ja dentada* la cual lleva en una (Jo 
sus; caras un gatillo arrastrando une, manxvela por mediación 
de un rodillo; siendo el eje do rotación de esta manivela 
atrasado con relación al de la ru~da dentada^

Las figuras 1 a 4‘ demuestran las diversas fases de moví*
miento del mecanismo^

La, figura 5 os un gráfico representando la icarrerr do la 
manivela arrastrada en función de la ioa rrerr, angular del ga— 
tillo arrastradora

La figura. 6 representa la variación del pa.r de la mani­
vela. arrastrada en relación con el par del gatillo arrastra­
do!* en función del ángulo de rotación^

La figura 1 muestra las posiciones del gatillo arrastra- 
dor X solidario de la rueda dentada, 2, y la de la manivela 
arrastrada £L antes de enp znr el movimiento del motor (este 
ultimo no figura en el dltujo)* el cual otra sotre la rueda 
dentad^ M. por medio de un engranaje^

La manivela £, pu^de oscilar alrededor de un eje excen 
trado poi* consideración al eje de la rueda dentada j3; esta 
mr..nivela &  lleva en una de sus extremidades un rodillo £. y se 
mantiene en su posición inicial por medio de un muelle jjj, fi­
jado en la otra extremidad**

La posición de arranque es escogida de tal forma qu^ 
el motor ,con su engranaje puede arrancan en vacio y que el 
gatillo X fijado en la rueda dentada &  ̂ o viene en contacto
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con el rodillo hasta después ¿Je h a b n  recorrido un cierto 
ángulo, permitiendo de este modo al motor llegar a su regí» 
mcn de velocidad r-ormai; este momento es representado por la 
figura £,

En el ejemplo escogido se admite que la manivela £  dCbo 
describir en su curso de rotación alrededor d© su eje £  un 
ángulo de 90 °jb para realizar por ejemplo la conexión do un 
disyuntor**

En ostas condiciones el rodillo de la manivela. £  será, 
arrastrado por el costado £  d°l gatillo £  sobre un Angulo 
total de 100 ; en este momento el rodillo £  llega al pico
£  del gatillo £y como está presentado en la figura £  y en­
cuentra el costado inclinado £  de este ultimo**

Desde aquel momento la acción del gatillo sotare el ro­
dillo £  es nula y la manivela £  descrita tajo el efecto d©l 
muelle £  un movimiento ha cia atrás* mientras qu" el gatillo 
£ continua su movimiento d© avance en el sentido d© la fie— 
che. ££ como presenta la figura £**

El m'Ovimiento ha,cía atrás d© la manivela £  es limitado 
a 10* en el ejemplo escogido por medio d© un gancho de mue­
lle £L o 3° cualquier otra ¡cerradura analoga; al mismo tiem­
po la, corriente que alimenta el motor está cortada y su mo­
vimiento (y por consecuencia también el d©l gatillo' i) queda 
panado por un dispositivo que fro figura en el dibujo*?

Cuando el gancho IX librará la manivela £t esta ulti­
ma, tomará d© nuevo su posición inicial d© la figura £  y el 
ciclo d©l movimiento antes descrito podrá ser principiado do 
nuevo**

La, figura £  muestra la variación d© la carrera, angu­
lar del gatillo arrastrado! 1 en relación ¡coi; la carrera de

la manivela arrastrada £«*
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Los trasuntos P2, P5, P4, puestos en la .curva <30 la 
figura £  muestran que a una ¡carrera qe 100° qel gatillo £  
corresponqe una icarrera angular qe la manivela £  qe 60o ; 
cuanqo el gatillo £  ha recorría3. un ángulo qe 176® aproxima 
qamente, la manivela £  ha qescrito un ángulo qe loo* y hay 
nocesiqaq qe una carrera. qe 200° qel gatillo £  pera un mo­
vimiento angular qe 90° qe la manivela, os qecir que a la 
parte positiva qe la ¡carrera qel gatillo £  entr 176* y 
200° aproxima qamente corresponqe una carrera negativa qe 
10° qe la manivela, £, esta carrera, negativa empieza en el 
momento en que el roqillo £  llega, al pico £  Sel gatillo; la 
misma, es qehiqa a la acción qel mué 11 antagonista Es 
en esta parte qe la carrera en que la velocxqaq qe la mani­
vela, taja qe un valor positivo a 0 y aumenta progrosiiqamrzÉ&c 
hacia -un valor negativo en que se proquee el enganche qe 
la manivela por el gancho qe muelle 1,1̂

La, figura £  muestra la variación qel pa,r qe la manive­
la arrastraqa £  por $ y en función qel par qel gatillo 
arrastfraqor £, sienqo este ultimo supuesto .constante o igual 
a 100

Escogionqo por ejemplo el punto qe esta curva, corros— 
ponqienqo a una carrera angular qe 100® qel gatillo X so 
nota que en el punto P2 que corresponqe a este ángulo, el 
par qe la manivela £  es qe 195 f qel par ohranqo sohre el 
gatillo],*

En el punto P5 qe la figura £  se nota igualmente que 
el par qe la manivela £  llega a un máximum Se 205/- qel 
par qel gatillo^*
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Los puntos do invención propia y nueva que se presenten 
para que sean alojeto de esta patento de invención en España, 
son los siguientes!’

1°,- Dispositivo mecánico que se destina, para transfor­
men el movimiento rotativo de un motor de velocidad y de par 
de fuerzas constantes en un movimiento rotativo con ángulo 
limitado, caracterizado porque, por una. parte, Ir veiQcidrd 
angular dr los Órganos arrastrados queda constante., en una 
primera parte del recorrido, "baja progresivamente liaste, cero, 
volviéndose después negativa en la ultima parte del recorri­
do total y que, por otra parte, el par de fuerzas transmiti­
do durante el curso del movimiento angular, aumenta progre­
sivamente hacia un maocimun, desciende después a un minimun 
y vuelve a subir hacia un valor infinito al final del reco­
rrido, quedando, el par de fuerzas del órgano arrastrado, 
.constantemente superior al del órgano arrastradora»

Vn qisporltxvo mecánico, scfcfin so rexvxnqica en <-1 
punto 1», <iur emprende un motor <jur acciona una ruofla qen- 
taaa la que lleva, en una. qe aus oaras, un flexor que arras- 
tra una manivela por meaio qe un roqete. ostanqo el eje qo 
rotaoisn qe esta manivela qescalaqo oon relaciSn al qe la

rueda dentr da,’
5oeu TJn dispositivo mecánico, aplicable ospocie.lmmt 

a la me ni otra do aparatos eléctricos, como por cumplo inte­
rruptores disyuntores seccionadores y aemás, aunque el motor 
eléctrico que constituye el organo arrastradw ^  par
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do fuerzas y una velocidad constaantacs, permitaiendo cstac dxs- 
pasiuivo oTAcner vax*iaciones de velocidad y <3° per fuer­
zas del <5x*gano arrastarrdo, de modo que se realxccn el cuitara- 
guc y des cuitar agüe segím las raedores condiciones requox’idas
por los apai-ataos que se lian de tdí ndari*-

4 ° ^  "Dispositivo mecánico que permitae tarrnsformar un 
movimiento rotaataxvo .continuo, de dtroQOión unxea^ Orí un mo­
vimiento rotativo con ángulo limitado", taodo taal y conformo 
so dOserxtac en la presentae memoria y a- titulo de ejemplo se
rcprcsentaa en los adjuntaos dltaujos»*

MADRID $ de Julio de 1930
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