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El presento invento se relaciona con las líneas de mira 

que se destinan para el tiro cintre los objetivos aereor mó» 
viles» en las piezas colocadas en el suelo, particularmente 
en las ametralladoras y en los cañonerg?

Do un modo general, el papel de estos aparatos, llama» 
dos lineas de mira o correctores* es permitir, cuando un an» 
teoj9, o un instrumento análogo, se dirige hacia el avión, 

dar» con relación a este anteojo, al arma o a un dispositivo 
que represente dicha arma, una corrección angular apropiada 
para que el proyectil llegue al punto del cielo, por donde 
ha d© pasar el avión, al cabo del tiempo necesario para el 
trayecto del proyectil*?

El método y los dispositivos empleados tienen en cuenta 
automáticamente las correcciones siguientes; corrección co« 
rrespondiente al desplazamiento del "blanco y a la def orm cifcn 
d© la trayectoria, según el ángulo de situación d©l blanco; 
corrección correspondiente a 1 a. acción del viento sobre el 
"blanco y sobre el proyectil; corrección de alcance, sufrida 
por la distancia,, medida con telémetro, durante el trayecto 
del proyectil, aumentando o no d© un tiempo complementario, 

segUn sd desóe tirar directamente sobre el blanco* apuntándo­
le 3e un modo continúo» o crear, por delante del avión una 
barrera a la que ha de atravesar durante la duración de la 
salva,- admitiendo que continúe siguiendo el mismo camino** 

Comenzaremos por exponer, con ayuda d© las figuras 1 a 
Y» las construcciones geométricas y los cálculos que se uti» 
lizan conforme a,l mátodo, objeto del presente invento, los 
que se materializan por medio de los aparatos^

Tas figuras 1 , 2, 2, y 4t se refieren a la corrección 
del desplazamiento del blanco y a la corrección de la defor»



mación eje la trayectoria^
Las fxguras 5 a 7 se relacionan con la corrección ael
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Incorrección ael aesplazamiento ael 'blanco y eje la a©-* 

formación a© la trayectoria#
Sean (figura l)s
Ao la posición ael 'blanco móvil, que llamaremos en aqe» 

lante el "avión", en el momentro en que se Lira con la pieza Q 
A. la posición del "blanco móvil, en el momento en que es 

tocado por el proyectil (""blanco futuro"),*
t la (duración ael trayecto ael proyectil#

X  la velociara ael avión#
Do la axstancia ael "blanco presente, 5 

El vector A qA tiene por valor Vt#
OB = L ©s la longitud comprendida entre el muñón ae la 

pieza y la vertical ael punto A#
La longitua ae esta vertical es AB = p, aescenso a© la 

trayect orla#
El método consiste esencialmente en reproducir Iiomotó- 

ticamente, a escala reducida*- el polígono a©l espacio QAqAB* 
puaienao ser aiferente . - la escala a© reducción#

La figura S representa la figura a©l espacio 0Ai7AB0 a la 
escala 1/L, o'btenienaose ae este modo*

¿
IIOtío (1)

IItóotí (2),

a"b = 1
L ís;

O o* 11 H (4)
Es esta figura reauciaa la que materializa el iCalculaaor
para facilitar esta materialización, se lia admitido
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p = f (L), l o  que os rigurosamente exacto en el vacio y, muy 

suficientemente exacto, en las condiciones normales d© tiroj*»*
^ La fórmula (2 ) nos da la corrección del desplazamiento

del blanco durante la duración del trayecto Con objeto d©
5 tener une, maniobra automática y de la reducción del níimero

de sn*vientes de un sector, se ha admitido también que (lo 
que es rigurosamente exacta en el vacio) t = f (L), de donde 
tendremos

p = f (t)

10 o £ = f ±t_ (5)
L -L
Se ve que la distancia Do, a la salida del tiro, siendo 

conocida, la aplicación de las formulas (1) (2) (3) y (5) 
permite introducix* automáticamente el valor do p y t corres» 
pendiente a la distancia futura, sin tener que hacer otra 

15 lectura que la de la distancia Do¿*
2°« Empleo de un tiempo complementario x  para el tirx $e 

concentración (tiro de ametralladora o de cañón de tiro rápi­
do) - (figuras 5 y 4)¡¿*

X  os un tiempo complementario¿ tomado igual a la mitad 
SO de la duración de la refaga de una ametralladora, el que se

agrega a la duración del trayecto, de modo que se tire sobre 
un punto situado por delante de la posición del avión, en el 
tiempo £, de una cantidad igual a Y x

La corrección del desplazamiento del avión se ealcula 
25 durante el tiempo t oj£

El corrector materializará en realidad la figura 5, 
en la cual*

Do
o'a'o = ----

L t * s
afoa' = .y  x — -----

L
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0*b' = 1

Sx se supone que so tiran rafagas ■ cortas, a pequeñas 
axstsncxas, y rafagas largas, a grandes aistancxas, la oxp» 
r i ene tr aemuestra que se pueae escribii*: 

t ♦ e 
L

siendo K una constante convenientemente escogida*'
Se aebe notar, que en lugar a© la escala JL « que se

Tj
ha adoptado en las figuras S y 3, para la reaueexón ael po­
lígono OAoAB, se pjqría temblón aaoptar (fxgura 4) Ir. esca­
la 1 en el polígono o" a” 0 a,r bn se tonaría entonces 

t* e ;
Do»>  » »o a q
t * e

» > *»a -j a 2 V

• i ii P
a h

= t * o

>» »» L
9 h =

t r  e

85

Se comprueba que pera el tiro a ais tañe xas relativamente 
cortasy por ejemplo en el caso ae ametrallaaoras oraxnarxas 
L y P se unen por una foi*mula lineal sencilla,
t * e t * e
fácil ae realizar mecánicamente^

S°— Corrección aebxaa al.viento (figuras 5 a 
Sea W la fuerza ael viento horizontal^
El avión es transportaa© per el aire móvil a©saé A, a 

Al, a© una cantiaaa Wt, en la airección ael viento, y esta 
eantxaaa se compone con el camino ael avión en el aire a© 
valor Vtg*
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Para llegar al punto Ax es; preciso, por efecto de la in­

fluencia del viento sombre el proyectil, apuntar el arma, no 

hacia el punto A-j_, sino hacia el punto Ag, situado, a una 
distancia A]_ Ag, contada en dirección inversa d© la marcha 

del viento#* Se toma generalmente A^ Ag = Kwt4?

De donde resulta que?
a) En el caso en que la velocidad y la orientación co­

nocidas sean lo que se liorna la velocidad V la orientación 
"propiasy, ©s d©cir¿- la velocidad con relación al aire en ©al 
ma y la dirección del fuselaje o cuerpo del avión, la correc­
ción horizontal que ha. de introducirse es:

AAg = il-K) Wt
en la dirección d© la marcha del viento#*

h) En el caso d© que la velocidad y la orientación cono­
cidas sean lo que se llama la velocidad y la orientación ver­
daderas, es decir, la velocidad y la dirección del desplaza* 
miento del avión, ¡con relación al suelo, la corrección hori­

zontal, que se ha d© introducir es:

A1A2 = K W V
en dirección inversa de la marcha d©l viento!*

En el primer caso¿ el calculador materializa^ a la es­
cala 1/L (figura 4"), el triangulo QAAS, que se transforma en 

Oa aS o sea:
Wt - KWt t

aag = — — — - -  W (1 -K) x —
Tj t

9. en el segundo caso, el triangulo QA^Ag (figura 5), que se 
transforma, en Oa^ Ag (figura 5) que se vuelve Oa^ ag * 9 soa 

KWt
al a2 8

XTn modo d© ejecución d© un aparato, que permita la ejecu­
ción del método,- conforme al presente invento,^ so ha repro*
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sentado» a titulo <3© ejemplo» en las figuras 8 a 1 1 $ cu las 

cuales»'*
La figura 8 ©s una figura geométrica en el espacio que 

permite comprender mejor* el principio del aparato^
Lr figura 9 es un alzado lateral que hace ver la instan 

lación sotare una. cureña de los distintos Organos del correo- 

torg*
Las figuras 10 y 11 son cortes verticalessimplifica.dos 

del corrector perpendiculares el uno al otro» d© los cuales 
para mayor sencillez» se ha separado la parte relativa a la 

elaboración de la corrección del vicntoy*
la figura 12 es una. vista en planta de esta parte del 

corrector» en donde se elabora la. corrección del vi0nto¿?
La figura 8 hace ver de qué modo se materializa la fl* 

gura 2£¡*
La orTentación del vector 3£t (paralela al camino del

L
blanco) se obtiene por medio de un platillo horizontal y de 

un platillo vertical.» unidos d© modo que» una maniobra única 
permita realizar los dos movimientos d© rotación siguient sj 
A ), Una rotación en el plano horizontal» alrededor del e je 
yy*» que sirve para definir el ángulo que forma el azimut d© 
la pieza con la, proyección horizontal del camino del avión»"

b) Una, rotación en el plano vertical ydyr# 3© protección 
del camino» que sirve para definir el ángulo daa^ de inclín 
nación del avión sobre la horizontal eA (pica,do o encabrita­

do d©l avión)#?
A la recta oi-ientad©- ax» obtenida de este modo» se lle­

va
Vt

aaQ — ———
L

El conjunto de los dos platillos sufre una translación
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La extremxqaq £  es un punto fijo sobre el eje oz. qel
¡cañón* sxtuaqo a una axstañexa constante ob qel muñón, tomaba

como unxqr.q en el oalculo qe Tt y qe ¡¡j$
L L

Se va a exponer como se realizan estas formulaos en el

qisposxtxvo meoánxco qe las figuras 9 a lli£
Un bastiqor 1 se mantxene vertical autorna.txcemento por 

el Juego qe un paralelogramo artxculaqo, compuesto qe un brâ ¡ 

zo fijo 2 que prolonga la oabeza qe la cureña* y qe un bra* 
zo falso-cañon 5, paralelo al arma,-5 y una bxela 4 solxqarxa 
qel ba.stxqor lp El cuarto laqo está- formado por el arma 

misma, sobre la cuna qe la cual se be prevxsto un punto qe 

unión 5^
El bestxqor 1 lleva* en su cara exterior, una, culxsa 6, 

en la cual se mueve una correqera 7 termina,qa en su parte su*, 

periox*, por un platillo circular horizontal 8, en el cual 
gira una ¡corona qentaqa,9_ provista en su parte supcrxox*, qe 

una, rosa qxvxqxqa 10**
Un piñón 11 engx-ana ¡con la cox’ona 9, reclbxcnqo aquel 

su movimiento qe un vástago que se qeslxza pox* carqr.n 1 2 mon- 
tanqose en la otra extrcmxqaq un segunqo piñón 15 que engra*. 

na con una circular fija 14Í?
La relación qe los engranes está oalculaqa qe moqo que 

la corona, 9 queqe paralela a si misma qurante toqos los mo* 

vimicntos azimutales qe la cureña^
Un platillo-blanco 16* que pu^qe girar con relación al 

plafixllo 8 y a la corona 9, está provisto qe un Inqice 17 
El raqio que termina en este mqice marca la tra,za sobre el 
plano horizontal qel plano vertical que contiene el avxonfi? 
El guarismo que se lee, en frente qel xnqice 17, marca el
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camino del avxonj^ Sé el avión no cambia (3© dirección wl ín­
dice 17 marca la misma- división de la rosaj- durante -una 

vuelta de la cureña^
El platillo 16 está provisto de pistones 18 que entran 

en una endentadura interior d© la corona, 9, lo que pruduco 

el arrastre del platillo por la corona, después que se lia- da* 

do al platillo 16 la orientación inxcxaly1

Una "barra 19, en forma d© flecha, sxi*ve para hacer girar 
el platillo-blanco d© modo que so tenga listo el ángulo d© 
camino cuando el avión cambia d© dirección^ A esta, barrr s© 

la mantiene, segírn los métodos d© tiro, paralelamente al fuse 

lago del avión o paralelamente a su mannno»’
Puede oscilar en ©1 plano vertxca1 d© modo que ocupe, en 

ej espacio, una posición paralela al fuselag© d©l avión, aun 
cuando el vuelo no sea horizontal^ Esta, maní obra; d© 1 el- "barra, 

en la dirección vertical, deberá tener por efecto corregir 
instantáneamente la velocidad del avión, de modo que se ten* 
ga en cuenta la influencia de un picado o de un encabritado 
del avión sobre esta velocidad»1 Se sa"be, en efecto, que la 
velocidad d©l avión que pica aumenta y que la velocidad de 
un avión que se encabrita disminuye*’1 Este resultado se ob­

tiene del modo siguiente^?
Un platillo circular vertical 20, rígidamente unido a 

la trrra de orientación 19, gira con rozamiento en un vacia* 
do -circular del platillo-blr nco.l6p El eje d© rotación es 
horizontal y encuentra el eje vertical del platillo 16¡¿Una, 
deslizadera 2 1 se desliza en una culisa del platillo 2 0* tra 
zada siguiendo un diámetro paralelamente a la, dirección de 

la barra, d© orientación^
"La deslizadera 21 está provista, de dos botonesj el uno 

2 2, que entra en el agujero de un vásts,go vertícr 1  25,- el
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que termina por une, rótula 54 que representa el punco a^ 3© 
ls,s figuras S y 85 el otro boton £4 entra en le. ranura de 

una leva 85, colocada detrás d©l platillo*?
Resulta de esta dXspo- telón:
A) que cualquier rotación de la leva S5 produce un avaun— 

pe del dedo S4 y* prr tentó, de le. deslizadera SI en su ra» 
nura, provocaría una excentricidad mayor o menor del d°d3 

SS y p>r consiguiente del vastago S5*̂
£) Que cualquier movimiento de picado o de encabritado 

del avión, que se traduce por une, oblicuidad de la culisa 
del platillo SO* tiene por consecuencia un desplazamiento de 
la deslizadera SI producida por el boton 84 que rueda, en la

ranura de la, leva que se lia vuelto fija4$
La curva escogida, debe ser tal que no produzca el apuno* 

talamiente de les organes mecánicos*'» Depend© esta, curva, 
por una, parta,• como se acaba de deQir, de la ley que so quie­

ra imponer para la variación d© la velocidad durante los en» 
gules «e ja-cacle y# jtea pr.r«e, -cobo so vori, mr,s Releíanlo 
aol moflo do cf 1-culo aflopta.flo pera la corroociSn flol flespla» 

zamiento,- porque esta leva, sirve-, a la vez, para el mando 
del docentrado que resulta de la pendiere y para, el mando 
del ¿Jecentrado que resulta d© la velocidad horizontal d©l 

avi ón-blanc o *
La curva preferida es la espiral logarítmica que tiene 

la ventaja de dar a, la leva un ángulo q© ataque constante^ 
Esta, espiral so escogerá, convenientemente de modo que repro­
duzca, en lo posible, la variación norma,1  de la velocidad 
de un avión, cuyo camino no es horizontal^

Veremos ahora como esta,, eqpiral logarítmica permite co­
munican al vástalo S3 el decentrado correspondiente al des» 

plazamiento horizontal d©l avión—blanco*»
50
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Se ha visto(figura 2) que este decentrado debe ser

r =
Se puede por lo tanto escribir: Log r = Log.J[t¿= log.V*

L
l ^ g ^  SlAL

Puesto que la espiral ¿Je la. leva es logarítmica, con*
viene,- por tanto, imprimirle la suma, de las ¿ios rotaciones

La una proporcional a (log^), la otra a (log4kj^
L̂ *

r,p. Tova. ñC talla en un rodete circular 25', endentado
exteriorm.'nto^ La endentadura engrana .con un tomillo sin 

fin 26, que recibe su movimiento qel piñón secundario do un 
diferencial 17,- ¡cuya Jaula os atacada por un piñón ¡colocado 
en el eje de una manilla 28, que se desplaza delante de una- 

escala logarítmica de velocidad^ En cuanto al piñón prima* 
rio del diferencial, se explicará mas adelante como recibe 

una, rotación proporcional a
L

En la rotula 54 se articula la extremidad del vástago
maestro 41, que ¡o-orre en un forro 4 2, el cual va enea-jado 
en la chapa de una cardan. 45, cuyo eje horizontal 44 está 
distante del eje 40 de una longitud tomada como igual a la 
unidad# al establecer los distintos factores del corrector 

(Ob en la figura 2)j¿»
Claro es que la. distancia, contada, sobre el vástago 41

entre la rótula 54 y el eje 44, varia como ¡2a»' (longitud 0ao
L

Por otra parte, se sabe que para un valor determinado de Do 
y a un valor determinado de ¿2a. solo pued© corresponder un

Tj
valor de L y* por consiguiente# d© i  # puesto que se ha., ad»

L
mitido t = f (L)gji Combinando por tanto, de un modo apropiado
Do y Doj se podrá por tanto obtener y transmitirlo al dl- 
L T->
ferencial 27¿*

A este efecto, las variaciones D& son transmitidas por
L

un cable 50¡  d©l tipo b rwden, fijo en la extremidad del vás
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tago 41, ment-ras su vaina se apoya sobre el manguito 42, a

un infice SI sobre un culeco abaco S2 que lleva unas curvas

le listónela Do? Esto ixsco es puesto en rotación, por me»

aio le un tornillo sin fin y un engrane», por un eje SS pro»
visto le un volante? El eje SS provoca, por mello le piño»
nes ae ángulo, la rotación ael vástago S8 unxio al piñón

primario ael aiferonciaJ. 27? La excentricilal ael boten

22 se obtiene ae esto molo proporcxonalmente a Este bo»
Tj

ton arrastra al ¡oástago SS, que se mueve en el agujero ver»
ti cal ae una., leslizaiera horizontal S5 que -resbala en una
nulisa corresponaiente ael platillo 16 que está colócala

en el plano vertical que contiene la flecha 19**
SO trata ahora le comunicar a*, la rótula, S4, colócala

en la oxtrcmxlal leí vástago SS, una translación vertical
igual a ja ?  So llega a esto ¡comunican! o esta translación 

Tj
al conjunto ae la loslizaiera 7?

La ¡oantilal j¿ cuele lefinirse exactamente por re copia»
L *

lo sobre un abaco trázalo en función le la listancia y leí 

ángulo ae puntería,!?
En el ¡caso le tiro le una ametralla 1 ora, se pule al— 

mitir, como se ha, explica,!o mas arriba, un va,lor aproxima»

lo le jas 
L

j i = f O úL Lpermitirá Lomar el manió le la translación vertical sobre di
árbol SS, ¡cuya rotación como se ha licho, es proporcional a
t? La realización mecánica que sigue se lesprenle le la 
L
aplicación le esta formula?

Una leva 56, tallóla segñn esta ley., actña le molo que

levante un rolete S7 le la leslizaiera 7?
El movimiento le la leva se obtiene por una ruela 58



atacaba por -un tornillo sin fxr. 29, arrastraba por -un pirón 
be ángulo por el árbol 5<5g*

El conjunto bel platillo-blanco se muevo, be esto mobo, 
vertxcalmente be

V ?

Resulta que, para la velocxbnb coro* la rotula 54~ se 
llalla en el punto be ¡coxncxbencxa bel eje vertical b©l pla­
tillo 16 y bel eje horizontal be la articulación 40, para 

tobo el valor babo a la velocibab y a la blstancxa be tiro, 
y la, rotula 24 estará en el punto babo per la composición
be los vectores ^  y como se inbica en la figura 2irf

L L
El funcionamiento b©l aparato es el siguiente:
El sirviente empieza por orientar la flecha 19, parale*, 

lamente a la bireccxón bel avión, ya sea con la vxsta^ sino 
pjsee mebios b© meblba* "bien por lectura sobre la rosa 1 0 * 
si el ángulo b© ruta, le pu©be ser inbicab c** Se marca bes» 

pues la velociba-b* llevanbo la manilla 28 enfrente be la 
grabuacxón apropiaba, y la blstancxa actuanbo sohre el vo­
lante bel árbol 25, hasta que el inbice 2 1 se estabilice so­
bre la curva be bistancias b©seaba bel abaco J52.1 Actuanbo 
be este mobo se ha efectuaba* en el blferencial 27, la suma
Vtí'J Se ha hecho, por tanto, girar a la leva 25 b© un anguj- 
L
lo apropiaba merceb al tornillo sin fin 26 y se ha, probuci- 
bo el becentrab :> besea,bo be la rotula 24 y babo por consi­
guiente al anteojo 45 la corrección no cesar xa¿’ El apuntabor 
solo tiene que llevar este anteojo hacia el avión, por mo­
bló be les volantes be puntería be la cureña* y mantener bes 

pues el anteojo en la, birección bel avxóng*
Si se quiere tirar por rafagas s© abDpta. la formula be 

que so ha. fea biabo mas arriba1»*
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Se pueqe simplificar el aparato?* En este caso, en cfosc
to/ Y.(,t*tQj se vuelve YK y so pueqe suprimir el qiferencial Tj
S7¿- qanqo los logaritmos qe VK la graduación* qelante qe la 
oual se desplaza la manilla^ qanqo sencillamente el árbol gg 
el desplazamiento en altura según

L
Cuando se quiere hacer el aparato susceptible qe efec- 

tuar la corrección qel viento (figura 1 2 ), la corona 9, que 

es arrastraqa por el piñón llt, qe moqo que queqe orientada 
constantemente en el _ espacio* durante la rotación qe la 
cureña^ en lugar qe presentar^ como se ha representado en las 
figuras liO y lly un qiametro circular en el cual gira la 

co*ona 16, contiene un platillo 51 mantenido, con rozamiento 
suave¿ en la corona?* Este platillo ofrece una deslizadera 
52 en la cual pueqe desplazarse otra 55 que contieno el pía* 
tillo 16 y todos los órganos qel corrector (platillo 2 o, 
flecha 19 y qemásj?

Se emplea el aparato qel moqo siguiente?» Suponiendo 
que el cero qe la graduación qe la corona 9 ostú orientado 
hacia el norte¿ y so le mantenga en esta dirección merceq a 

la rotación qel piñón 1 1> se dará a la deslizadera 52 la di­
rección qel viento-j? llevando^- por ejemplo, un índice* soli­
dario qe esta deslizadera, en frente qe la graduación qe* 
seaqá qe la corona 9g* Por otra parte* la velocidad qel vien 
to será inscrita desplazando la deslizadera 5S a li largo qe 
la 52 llevando aquella, por ejemplo, a este efecto un inqx- 
ioe que se desplace delante qe une., graduación apropiada??
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Los pantos <3o invención propia y nueva que se presenten, 
para que sean objeto qe esta patente qe invención en España, 
son los siguientes!

I0'®"4* Mótoqo qe corrección qo tiro contra objetivos ac* 
reos, caracterxzaqo por el hecho qe que se reproquce homote» 
ticamente el polígono qel espacio constituiqo port l a ’qistan- 
cía actual qel objetivo (0Ao=Do)¡, su camino (AAo =Vb_) qurante 

la quración qel trayecto (r) qe la hala* el qescenso qo la 

trayectoria (AB = p). y la qistancia OB = L comprenqiqa sobro 
el eje qel aRna entre el arma y la vértice 1 qel objetivo 
futuro*)?

Si'i» Metoqo, seg-fin so rexvinqioa en 1, caracterxzaqo por
el he che qo que so escoge-^ como escala qel polígono homo te*

tico materxalxzaqo por el corrector, la escala ¿  (figuras 2
L

y 4;s?
SS?- Metoqo, según se reivmqica en el punto 1, caracte»

rizr.qo por el hecho qe que so escoge* como escala qel poli*
gono homotetico, la escala l______  (figura

t * o
Metoqo, según se reivinqica en los puntos 1 y 2, ca*»

racterizaqo por el hecho qo que se aqmite-, qe una manera

aproximeqa que p y t son función qe tjj

5¡*V Metoqo, seg-fin se rexvmqica en los puntos 1 y 2, que
consiste en tirar por rafagas-j- por qeiante qel objetivo^ aña-
qienqo a la quración qel trayecto, un valor £* caractcrizr *
qo por el hecho qe que este valor e. os tal que t ♦ o = KvL

6^- Aparato para la ejecución qel metoqo reivinqieaqo 
en los puntos 1 y 2y caracterizado por el hecho qe que se
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compone do dos trazos articulados uno a otro, de los cuales 
uno (40,44) paralelo al arma* es de longitud fija, y el otro 
de longitud variable (44,84) que ll~va el aparato d© puntaría 
(45), recito en su extremidad (54) un movimiento d0 d©ceni« 
trado proporcional a. Tt y un movimiento do elevación o de des

T

censo proporcional a
L

7#v« Aparato, según se reivindica en el punto 6, carao* 
tei*izado por el hecho de que la extremidad (54) del trazo (41) 
d© longitud variable, que lleva el aparato de puntería (45), 
está articulado en la extremidad do un vástago vertical (25) 
susceptible de decentrarse en un platillo (16) mantenido cons 
tantemente horizontal y orientado de modo que la linea, d© de­
centrado quede constantemente paralela, a la flirftcoiiii del des 

plazejmxento d©l blanc®, pudxnndo este platillo ser elevado 

o tajado en su '.conjunto,* >
8¿w Aparato, según se reivindica en los puntos 6 y 7 ca#- 

racterizado por el hecho d© que ©1 vastago vertical (25) ©s% 
tá mandado por un boton (24) que entra en una leva (25) en 
forma, de espiral, preferentemente logarítmica, trazada sobro 

un disco vertical (25") mantenido en un plano paralelo a la 
dirección d©l desplazamiento del blanco^1 recibiendo este dis­

co vertical una rotación apropiada**
Aparato, según so reivindica, en los puntos 6 a 8,

J caracterizado por el hacho d© que el boton de decentrado (£2 , 
24), d©l vastago vertical (25), es solidario d© una deslizade­
ra (2 1) móvil,, siguiendo el diámetro de otro disco vertical 
(2 0)y paralelo al anterior, n.l cual se hace girar por medio 
de una, flecha, (19) mantenida, .paralela al desplazamiento del 
blanco, d© suerte que los cambios de pendiente de este blanco 
traducidos por una rotación del disco (2 0)* tienen por efecto 
aumentar o disminuir el decentrado del vastago vcrtica.l (25)

- 15 -
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10>  Aperado según se reivindica en 8, caracterizado por

el he cho de que el disco (25$). porta—leva^ os tí, puesto en r-o—
tamón por un Organo (26) monta,do por un diferencial (27) adi

cionador, cuyas ruedas reciben rotaciones proporcionales al
log V y al log i  

L
lip« Aparato^ segím so roivindioa en el punto lo, carac­

terizado por el hecho de que los valor/del log t estín sumí»
L

nistrados por la rotación d" un platillo (52), que 1 1 -ve, unas 
graduaciones do distancias actuales dolante do un índice (51) 
cuyos desplazamientos son proporciónenles a las variaciones
dn longitud del brazo de longitud variable (44,54)**

12¿*« Aparato, según les reivindican xonex 6 a 10, p~ro 

simplificado para la ejecución del método reivindicado en el 
punto 4, caracterizado por el hdeho de que los valoro - p y t 
se admiten en función de L, utilizándose el organo (5 3) que 
suministra, a,l diferencial u ' los valores ¿  para mandar los 
desplazamientos en altura del platillo (16)

15¿% Aparato* según se reivindica en el punto 18 carac­
terizado por el hecho de que el árbol (33) provoca la rotación 
de una, leva, (56) que produce las elevaciones del platillo (16 

144^ Aparato simplificado, para la aplicación del método 
reivindicado en el punto 5* en un aparato según las reivindi­
caciones 8 a 1 0, caracterizado por el hecho dr que el decena 
tredo dado al vastrgo (25) es solo proporcional a la veioci#- 
dad V4*

15*V Aparato según so rcseé’indica, en el punto 7, carao» 
terizado por el hecho de que al platillo (15) so le mantiene 
orientado autorna,ticamente merced a una corona dentada (9) 
que engrana con un piñón (1 1 ) rrratrado por otro piñón (15) 
qu' engrana con une rueda dentada solidaria de la, cureña y

que gira con esta, en relación al zócalo de la misma 4»?



16gu Aparato según so reivindica ~n el punto 15, caraetCrisr - 
<3o por el hecho de que Ir. 'orone dentada (9) se .solidariza 
'on el platillo (16) por m~üio d° pistones (18) alojados en 
el platillo (16) que retrocedan por nrdio d rorortos y que 
penetran en una. endentadura int rna d le ■/'-9vonr (9)i**

17fJÍ« Aprrato, según r ■ r ' ivindica en los puntos 8 a 14 
que 11-van u n  corre' xáii d'l v*xitq^ caraeterizr do por el 

hecho dr que el 'onjunto d lo; dispositivos de mrndo d'l 
vastago vertical (85) rV, montado '11 una d'slizrdera (5?) 
desplazahl a otr?, (58) Ir que . pu 4 oí í nter paraleir- 
ment' al vinto pudindo m rntn r r utomatior m n t  te 

orientecifln por un . 1  teme, análogo al d" Ir r ivindier •'ion 15 
3>0£" He todo dQ •'Orreocidn d'l tiro 'ontr? lo ohj txvo; 

f reor 'on u o t t  ' pondlent apretó pr rr ej — ut-r di 'ho m - 
todo, todo tr i  y 'onform a 'rilir en Ir pr — ent m mori- 

y ; titulo d 3 vtjiL-i . d rit> n  adju nto dibujo,?
Mr d nd 5o Junio _950
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