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PATENTE DE INVENCTION

a favor de
JACK VIKRUSS MASON - domiciliado en CHEARLE HUIME (Cheshire,
Inglaterra)
por

"idquina perfeccionada para dividir masa en porciones variables”,

Memori1a descriptiva.

Esta invencidn se refiere a unaz maquina perfeccionada
para dividir masa en porciones variables en la cual las carac-
teristicas principales consiste en que puede variarse el tamafio
de la porcidén de masa deseada, y a un tipo de méquina provista
de un elemento receptor en el cual pueden alimentarse a inter-—
valos prevismente establecidos dos porciones O piezas de masa,
una de las cuales estd obligada a actuar sobre un drgano de mo-
do que en combinacidn con dicho drgano la masa actua de piston

o de expulsor para hacer salir la otra porcidn o pieza de masa,

todo ello en combinacidn con el mecanismo alimentador de la masa
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En la préctica de esta invencidn se emplea un rodillo
alimentador rugoso o aspero para la masa dispuesto en el inte-
rior de un recipiente para la misma y dicho rodillo estéd dis-
puesto para girar en un plano horizontal.

Montado en la armazdn del aparato y por debajo del ro-
dillo alimentador se encuentre un tawbor caepaz de girar.

Dentro de dicho tambor y en éngulo recto con el eje del
mismo se encuentra un piston en dos pilezas capaz de ser ajustado
por medio de un engranaje conico o de otra clase que pueda hacer
girar total o parcialmente una pieza roscada dispuesta entre
las partes que forman el piston; puede utilizarse ruedas coni-

as accionadas por ejemplo por medio de un volante convenilente
desde la parte externa de la maquina.

El tambor giratorio antes citado recibe de preferencia
su movimiento por medio de una transmisidén de rueda y cadena,
accionada preferiblemente por el arbol gue sostiene el rodillo
alimentador de la masa.

Pueden emplearse topes y clavijas de retencidn conve-
nientes accionados por resortes para retener las diferentes
partes del mecanismo en sus respectivas posiciones y un mecanis-—
mo rascador conveniente para separar la masa en el punto de sali-
da y puede emplearse otro rascador limpiador para el rodillo
alimentador.

Los extremos del piston en dos piezas antes citado no
son concentricos con el tambor giratoric cuando el piston se
encuentra en las posiciones externas de su carrera sino que pre-
sentan forma de leva qiedando los bordes de gula de la perife-
rig del piston &l mismo nivel gue la superficie del tambor y los
bordes siguientes del piston a una determinada distancia hacia
fuera.

En contacto preferiblemente con el tambor se encuentra
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un rodillo loco yArticulado sobre el mismo y en su centro se
encuentra uha cuchilla rascadora empujada contra dicho tambor
por mecdio de un resorte,

Es preferible que el rodillo alimentador de masa y el
tambor giren ambos en la misma direccidn y de una manera conti-
nus dando por ejemplo media vuelta el tambor y tres vueltas
completas el rodillo alimentador por cada pieza o porcidn de
mass descargada de la maquina.

En ls construccidén de la mdquine se ha procurado que
sus piezas puedan desmontarse facilmente para proceder a su
limpieza lo qu. en una maquina de esta naturaleza es de la maxi-
mg importancia.

En los planos adjuntos se representa una forma de eje-
cucidon del objeto de esta patente.

La figura 1 representa una seccidn en alzado de la maqui-
na.

La figura 2 es una seccidén en alzado en angulo recto
con la de la figurs 1.

En la figura 1 se representa el tambor como habiendo
girado parcislmente, habiendose llenado de masa la cavidad del
mismo y el piston contenido en dicha cavidad sera ahora accions-
do para empujar hacia fuera de la cavidad todo exceso de masa,
con lo cual sl continuar girando el tambor en sentido contrario
al de las agujas de un reloj elyexceso de masa es cortado o sepa-
rado en el punto ~eT= del interior de la cimara —e-.

Refiriendonos a los plznos -a—- es el recipmente para la
masa, montado convenientemente en la armazdn de la maquina prac-—
ticamente en la forma representada. En el extremo inferior del
receptdculo —a~ se encuentra un rodillo alimentador —b- cuya
periferia puede ser dspera o lisa. Este rodillo sirve para ali-

mentar la masa a las piezas necesarias. Por debajo de este rodi-
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1lo alixentador -b- se encuentra un tambof ~c- con una cavidad
-cl— en la que se encuentra un piston -d- dividido en su longi-
tud practicamente tal como se representa estando provisto de
las superficies de leva —dl“ ¥ —d2~. Este tambor ~c~ esti con-
tenido en la armazdn -e- de la miaquina.

Convenientemente montado en dicha armazdn y adyacente
a la superficie de leva del piston -d- se encuentra un rodillo
9f- v un rgscador -g-.

ilontado en la parte interna de la armazdn -e- se encuen-
tra otro rascador -h- y por debajo del tambor —-c— puede montarse
una correa trasportadora -k-.

Bl rodillo alimentador =% recibe en el ejemplo repre-
sentado un movimiento de giro por medio de las poleas fija y lo-
ca =1- y -m~ nontadas en un arbol que atraviesa la maguina tal
como se representa y sobre el cual esta montado el rodillo ali-
mentar -b- gue gira con dicho arbol. En el extremo cel adrbol
opuesto a las poleas -1- y -m—, en el ejemplo representado, se
encuentra una rueda dentada -n— véase figura 1 que engrana con
otra rueda dentada —nl— figura 2, gue a su vez engrana con la
rueda dentada -o- fija a un saliente —02— del tambor -c- de modo
que se comunica el movimiento de rotacion altambor y ademas la
rueda -o~ puede engranar con la rueda dentada -p- conveniente-
mente montada en un artol para accionar el transportador -k-—.

En lugar de las poleas fija y loca y la transmision de engrana-
jes la méquina puede ser accionada directamente por un motor
y una transmisidn de cadena o en otr—a forma.

El piston -d- en el ejemplo representado esta dividido
en dos porciones y es ajustable, estando constituida la dispo-
gicibén de ajuste por dos ruedas conicas -r- un arbol de accilona-
miento -s- y un volante -t-. La porcidn superior del piston esté

roscada internamente para recibir un vastago roscado -rl— mien-
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tanto que cuando se hace girar el volante —-t—- comunicando un

movimiento de rotacién al arbol -s-, el véstago roscado ~ri-
\} gira y hace que la porcidn superior del piston suba o baje se~
5 gin el sentido defiro comunicado al arbol -s-—.

- Esta variacidn del piston sirve para regular a voluntad
el peso de la porcidn de masa suministrada por la méquina. El
piston -d- no puede girar estando sus movimientos limitados
2l de subida y bajada, por medio de la espiga de guia =-u—- y

10 1a ranura -ul— del piston —-d—. De una manera analoga el arbol
-s~ puecde moverse sincronicamente con el piston -d- en la ranura
-x~ de un saliente del tambor,

A1 funcionar la méquina se colcca la masa en la tolva
y una cierta cantidad de masa es alimentada por el rodillo

15 glimentador a la gavidad del tambor, este gira y todo exceso

-

de masa es empujado de nuevo hacia la totalidad de la masa por
el movigiento de deslizamiento del piston en dicha cavidad.
Cuando el tambor ha girado lo suficiente la masa contenida en
un extremo del piston es empujada desde el otro extremo por la
20 masa que entra y que al ponerse en contacto con el piston 1o
empuja en la cavidad, la masa expulsada puede ser recibida
en el transportador que la conduce donde se guiera.
En las figuras 1 y 2 se ha representado un tambor con
un cilindro y un piston. Pueden emplearse tambores con mas de
25 un cilindro y los correspondientes pistones y estos cilindros
b pueden disponerse en forma conveniente en el tambor, asi como
los pistones y engranajes para ellos a fin de gue cooperen en
el trabvajo deseado.
Aun cuando se describe y representa una méguina que
30 satisface al objeto de esta invencidn pueda introducirse en

ella diversssmodificicaciones conservéndose sin embargo las
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caracteristicas descritas.
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Se reivindica como objeto de esta patente:

1) lidquina para dividir masa en la cual una pieza o
porcidn de masa actua de expulsor para otra pieza o porcidn
de masa en combinacidn con un solo piston para el objeto citado.

2) lidquina para dividir masa segin la reivindicacidn
1l en la cual el piston puede ser variado de tamafio para el ob-
jeto citado.

3) MAquina para dividir masa segun las reivindicaciones
1 y 2 comprendiendo un Srgano giratorio receptor de la masa y
un piston con sus extremos superior e inferior en forma de leva
de manera gue su borde de guia en cada extremo esta a nivel de
la perfferia del tambor mientras que el borde siguiente del pis-
ton sobresale una determinada distancia tal comgée ha descrito.

4) Méquina para dividir masa comprendiendo medios para
recibir la masa, un receptanulo fijo para la masa un miembro
giratorio alimentador de la masa, un miembro giratorio receptor
de la masa y un piston de vna pieza o regulabie de dos piezas
que opera en el interior de dicho miembro giratorio receptor
de la masa tal como se ha descrito.

5) lLidquina para dividir masa del tipo descrito y rei-
vindicado en la cual el rodillo giratorio alimentador y el miem—
bro giratorio receptor de la masa giran continuamente en el mismc
sentido dando el miembro receptor de la masa aproximadamen—te
media vuelta mientras el rodillo alimentador de tres vueltas
aproximadamente por cada pieza o porcidén de masa des-cargada de
la méquina tal como se ha descrito. |

6) Maquina para dibidir masa segin se reivindica com-

prendiendo un miembro giratorio receptor de la masa provisto de



[ ]

918731
-7_

un piston deslizable en el con superficies extremas en forma de

leva dispuestas para ponerse en contacto con un rodillo con lo cul

el piston es accionado deslizandose y expulsando el exceso de
_Jmasa de dicho miembro receptor de masa hacia la totalidad de 1la

5 masa alimentada, tal como se ha descrito.

7) MAquina para dividir masa segun la reivindicacidn 6
en la cuzl el piston citado esta partido y es ajustable tal como
se ha descrito.

8) Méquina pasra dividir masa segln la reivindicacidn 1

10 comprendiendo un miembro givatorio receptor de masa provisto de
un piston deslizable en él, tal como se ha descrito.

9) MAquina para dividir masa seglin la reivindicacidn
2 comprendiendo un miembro girstorio receptor de masa con un
piston variable deslizable en é1 tal como se ha descrito.

15 10) Méguina para dividir masa segin las reivindicaciones
1, 2 y 8 presentando en combinacidn un receptaculo para la masa
y un rodillo alimentador tal como se ha descrito.

11) lidquina para dividir masa segin las reivindicacio-
nes 2 y 8 presentando en combinacidn un receptéculo para la masa

20 'y un rodillo alimentador tal como se ha descrito.

12) Méquina para dividir masa segun las reivindicaciones
1, 2, Ty 8 presentando en combinacidn un receptaculo para la
masa ¥y un rodillo alimentador aspero ¢ rugoso tal como se ha
descrito.

25 13) Méquina para dividir masa segun se reivindica com-
prendiendo un receptaculo para la masa y un piston partido y
ajustable con las caracteristicas citadas en la reivindicacidn 3.

14) Méquina para dividir masa segin la reivindicaciédn
4 comprendiendo medios para accionar dicho miembro giratorio a-

30 limentador de masa y medios para accionar dicho miembro girato-

rio receptor de masa tal como se ha descrito.
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15) kéquina para dividir masa segin la reivindicacidn
12 comprendiendo medios para accionar el miewmbro giratorio ali-
mentador de masa, medios para accionar el miewbro giratorio re-
ceptor de masa y medios para ajustar el piston partido segun
se ha descrito.

16) M&guina para dividir masa segln se reivindica,
comprendiendo la aplicacidn de un rascador al miembro giratorio
receptor de masa asi como al rodillo alimentador de masa y la
disposicidn y construccidn de la maguina de modo que la limpie-
za necesaria de sus piezas pueda efectuarse sencillamente y
sin indebidas pérdidas de tiempo tal como se ha descrito.

17) uéquina para dividir masa segun se reivindka pre-
sentando en combinacidn con ella un transportador (o correa)
para la masa a medida que es descargada de la méguina.

18) Méquina para dividir masa segin se reivindica en
la cual el piston no puede girar en el miembro giratorio recep-
tor de la masa, tal como se describe.

19) Méquina perfeccionada para dividir masa en por-

ciones variables.

Barcelona,1l8 de Junio de 1930.
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