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K E k O R X A  D 2 3 C B T H T T ¿

para una patente ae invención .  por ve-'nte^-años» por "  Dí sp o s , c-*ón 

oe punter-a ae cañones con a:*spos*tn*vo para el-‘ m*nar e l  i n f l u j o  de 

la  veloc idad r n - c ' a l  var-ada a e l  p r o y e c t ‘ 1 *» a favor de la  r . s .  

RHE71ffT¿CHS LETALLV/ARM- IMD I¿A3CHTiT&7FABRr£í res* dente en D uesse l -  

d o r f  (Alemania),  -

Los d* spas^tftvos conocidos  en la s  d^spos^ c? ones de pun -  

t e r ' a  ae cañones que se destinan a compensar e l  i n f l u j o  de l a  ve lo  

c 'd ad  *n‘ c ‘ al del proyecta 1 reduc-da por e fe c to  de desgastes  en e l  

tubo, sobre e l  alcance del  t ‘ ro var'ando automáticamente e l  ángulo 

de mira med-ante mecanismos e x c é n t r i c o s  o ae palancas trabajan  con 

una exact itud  admisible  en la  p r á c t i c a  so lo  cuando se t ra ta  de pe­

queñas d esvTaciones  de la  ve lo c id a d  ^n’ c i a l  a e l  p r o y e c t i l  respecto  

a la p r im it iv a  (3 o )  y dentro de un campo angular de la  m-* ra de unos 

2 G°.

El invento se propone crear  una dispoS'*c? ón que permita 

c o rre c c io n e s  exactas ae la  amplrtud o alcance del  t i r o  aun con mayo-
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r e s  v a r i a c i o n e s  de l a  v e lo c id a d  ‘ n ^ c i a l  d e l  p r o y e c t * l  y  por todo e l  

jpampo a n g u l a r  ae l a  m-*ra exte n a-d o  n a s ta  unos 45° de e levac- 'o n  y 

además, suprimiendo l a s  r e a l a s  curvadas  d-*f-Tc ! l e s  de c o n s t r u i r ,  se 

compone de p i e z a s  f á c i l e s  de f a b r i c a r  y  de m anejar .

3e¿,iín e l  *nvento a l  a n t e o jo  de l a  d* spos-‘ c*' 6n de punte -  

r^a se l e  comunica un d e splazam ien to  a d i c i o n a l  n e c e s a r i o  para com 

pen sar  una Bo, var-*ada según l a s  i n d i c a c i o n e s  ae un mecanismo ! n -  

d-* cador e s p e c ’ a l .  E ste  se  compone de un tambor de e s c a l a  que g-‘ ra 

proporc ionalm ente  a l a  magnitud a j u s t a d a  de l a  mira y  con cuya es­

c a l a  determinada por l a  l e y  de r e l a c i ó n  e n tre  l a  v e l o c - d a d  - n - c a l  

d e l  p r o y e c t i l ,  e l  a l c a n c e  de l  t- 'ro y e l  ángulo de/r'ra  coopera  una 

con tra-m arca  movida en dependenc-’ a dex desplazam iento  a d - c - o n a l .

¿11 d ibu jo  adjunto - ' l u s t r a  en l a  l - 'g .  1 , un ejemplo de 

ejecuc-*(5n d e l  in v en to  en una d i s p o s i c i ó n  de p u n t e r - a  dependiente 

de l a  elevac-*6n d e l  tubo d e l  cañón, l a  f _:g .  2 » p r e s e n t a  e l  tambor 

de e s c a l a  de l a  d-’ s p o s i c i ó n  de c o r r e c c i ó n  en e s c a l a  aumentada.

En l a  cama a , d e l  tubo Al*  d e l  cañón ae a s i e n t a  e l  p o r t a -  

m-'ra B, en e l  que se apoya l a  var-’ l i a  del mismo ü, o s c - ' ia b le  a l r e ­

dedor de g o rro n e s  E, p a r a l e l o s  a lo s  muñones B» d e l  cañón. La va -  

r-* H a  C, de l a  n i r a  termina en un brazo C3 » curvaao en forma de 

arco de c i r c u l o  a l r e d e d o r  de l o s  muñones o ¿or  roñes  de o s e * l a c - ó n  

E, brazo c¿ue s e  provee de una e n d e n t a d  ón e xter-' or Cl* y  o t r a  en -  

dentac-* ón i n t e r i o r  C2 , En l a  end en tac ión  e - t e r i o r  Cl* engrana e l  

p-ñón 1 , pie pu:jíid g * r a r  sob re  una t r a n s m is i ó n  O, de t o r n i l l o  s i n  

f * n  apoyada en l a  c a j a  3?, en e l  portam4ra B* por medio d e l  v o la n  -  

t e  N.

Un b ra zo  e s p e c i a l  G, osc-* lable  tamb-*ln a l r e d e d o r  d e l  g o ­

rrón E, l l e v a  por d e la n te  en un gpofco H, é l  tubo del  a n t e o j o  de 

p u n t e r í a  J .  En e l  otro  extremo d e l  brazo G, se apoya g i r a t o r i o  un 

piñón R, que engrana con l a  e n a e n ta c ión  - 'n te r i o r  C2 , de l a  v a r - ' l i a  

ae luirá G-CÜ, culi ex cuax se une firmemente una rueda h e l i c o i  -

¿ a l  2 . l a  rueda h e l i c o i d a l  ¿a, p a r a  d e s p l a z a r  e l  brazo  G, d e l  a n t e -
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Ojo puede nacerse ¿y rar respecto a la varilla C# por ned- o de s^n 

±'*n 31» apoyado en la caja ¡£, del- orazo del anteojo y que se pue- 

oe hacer L * rar por el volante I¿. En el eje hueco del p'non H» des-
'J
cansa ¿ ‘i'atíor'o un tambor de escala. U» un* ¿o firmemente con la lúe 

da dentada P. Esta rueda dentada I , engrana en un arco dentado L» 

asentaao en el portait'ra B» y curvado en forma de arco de circulo 

alrededor de los Oorrone3 E. Del mecanismo de acc* onam^est o M*31

11 se ramifica por un par de ruedas conreas un husillo roscado g4ra- 

tor-'o %  que desplaza a un *nd* ce rnév41 X, que se desl'za sohre el 

tambor de escala ü.

Este tambor U, en u n ?án con el ^nd*ce m^v*! X» constitu­

ye el mecanismo indicador para el desplazamiento de corrección de^

12 anteojo de punter'a, necesario s-*ern̂ re-, que cambia la velocidad 

í^cial del proyectil respectp al ángulo normal de la mira. Para 

esto o.a periferia U» ¿Leí tambor está provista de v&r-.as escalas» 

que se determinan fundándose en las tablas ae t̂ ’ro por la ley de 

relación existente entre la velocidad 'nfcial del proyectil del

13 ángulo de mira y del alcance del t ?ro y las cuales escalas se en - 

sanchan en forma de abanico desde un origen común y forman trazos 

lineales en espiral alrededor de xa superficie del tambor. A cada 

velocidad ‘n 4 ci al prevista ¿.ara el proyectil» las cuales se esca­

lonan entre s* a intervalos determinados» pertenece wa trazo es -

14 pecial» de lineas, componiéndose en el ejemplo de ejecuc^n ilus*-

trado 2) cada haz de lineas de cuatro trazos de estas 1-4.

Al serv-Tse de la d~* sposic-* án de puntería se desplazan 

primero en altura haciendo ¿.i rar el volante K, de la m ?ra la vari­

lla C» de esta y consiguientemente también el anteojo de puntería

15 t , acoplado con ella en el sentido de la ciTeccion Y, de la flecha

dibujada. E1‘ ^rado de este desplazamiento o sea el ángulo de m Tra 

adaptado según las tablas de tiro a la velocidad inic~'al pr^mit4va 

del proyectil (Vo) puedfe leerse en la escala del tambor Con es­

te desplazamiento del brazo G-» del anteojo se ha hecho g^rar reía­

la trámente en el mismo» simultáneamente* un grado proporcional y en



el mTsmo sentido (en la a: recc-Tón de la flecha 2)» el tambor de

escala U» por rodar la rueda dentada 2, a lo lar¿o del arco den- 

Vaao f  * j o 1.
Ahora haciendo c ‘ rar e l  volante Id» de corrección se des 

plaza el -'nd'ce rnáv*l X, hasta que co*nc-rden con aquella l^nea del 

tambor de escalas U, que corresponde a la velocidad ‘ n 'c*a l  momen -  

tanea del proyect i l  determinada de cualqu'er forma. En este ¿*ro 

del volante N. y en e l  traslado del ónd*ce X, se desplaza al m*smo 

t -*empo el brazo G» del anteojo con relación a la var’ l l a  O, de la 

m*ra en d ‘ recc*on de la flecha Y, y e l  tambor U, vuelve a ^ ‘ rar en 
el  ¿ent ’ do de la flecha 2. 3* .se ha hecho co ’ n c 'd ' r  el 'nü~* ce m ó^l  

con el trazo de lineas del tambor U> correspondiente a la velo -  

c ' dad momentánea ‘: n*clal  del proyectil»  entonces e l  desplazamiento r 
en altura coBiun"cado al anteojo es el debido ángulo de disparo com - 

puesto siendo distinto V6» del ángulo de ru*ra se^un las tablas de 

t i r o  4* la  corrección necesaria» ángulo que se debe comunicar al 

tubo del cañón para obtener un alcance determinado en e l  t i r o .  Esto 

se hace en la forma conocida volviendo a desplazar el  tubo del Vea -  

ñón mediante la  máquina de puntería en altura aqu' no d'* bu jada 

y d*Tejiendo dicho tubo al blanco.

H G T A. -

descrito suficientemente el presente invento lo que se 

declara como de novedad e ‘nvención propia» 3 on las s -1 ¿u-’ entes re~- 

v rndi cac- ones:

1. -  Una d-'aposición para punterías de cañones con d-*s -  

posit ivo  p ifa  elim-'nar el -n f lu jo  de la veloc-’ dad ' n ' c Tal vacada 

de± proyectil»  caracterizada porque a l  anteojo ( i )  se le comunica 

el desplazamiento adicional necesario para compensar la velocidad 

in ic ia l  vacada del proyecti l»  se^ún el 'nd-* ce de un tambor (U) 

hecho ¿*rar proporcionalmente a la magnitud ajustada de mira y con



cuya escala o escalas deternr nadas por la ley  ele relac* on entre 

la veloc-’ dad ‘ n^c'al del proyect i l ,  e l  alcance del t-ro y el ánju 

^¿o de nr‘ ra* coopera una contramarca (X) movida en dependencia 

del desplazamiento adicional.

23 2. -  » Disposición de puntera de cañones con d^spos-? -

t'*vo para elim'nar el  ‘ nf^ujo de ia velocidad vacada

del proyect-*l » set un se describe y re-*v'nd^ca en esta memoria 

descript-’ va y se i lustra con los  planos que a la misma se acom­

pañan.

24 Consta esta descripción de c-*nco hojas foliadas y es­

cr itas  a máquina por una sola de sus caras.
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Madr'a, á 12 de Jun*o de 1930.
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