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para uns patente de invenc'én, por ve‘nte~afios, por » Dispostctén
oe puntera de cafiones con aispos’t*vo para el‘m'nar el *‘nflujo de
la velocidad *nsc al var-ada del proyect*l » a favor de la T.Se

REEYNT.CHS LETALLVAREN- UND LASCHTHEIFABRIK; res’dente en Duessel=-

corf (Alemania), =
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1 Los a*spesTtdvos conocidos en las d*sposictones de pun -
terfa ae cafiones gue se dest*nan a compensar el *nflujo de la velo
e*dad *n*‘ctsal del proyect:l reduc®da por efecto de desgastes en el

© tubo, sobre el alcance del tfro var-ando automat®camente el éngulo
de m'ra med®ante mecantsmos excentr®cos o ae palancas trabajan con

2 una exactitua admis*ble en la préctica solo cuando se trata de pe-
quefias desv acfones de la veloc*dad ‘n‘cfal ael proyectsl respecto
a la primitiva (Bo) y dentro de ﬁn campo apngular de la m‘ra ae unos
8G%,

Ei *nvento se propone crear uns d*spos=c56n que pern*ta

3 correcciones exuadms ae la ampl*tud o alcence del %t ro atn con mayow
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res variaciones de 1a velocidad snfclal del proyect®l y por todo el
}ampo an.ular de la mra extend®do nasta unos 45° de elevac:én ¥
ademés, suprim‘endo las re.las curvacas d*ficiles de construtr, se
compone de pfezas thefles de fabrfcar y de manejar.

Se.fn el *nvento al anteojo de l& atspostc’ én de punve -

rfa se le comun‘ce un aesplazam=ent6 adfcfonal necesario para com
pensar una Bo, varfada segﬁn les *ncfcsciones cde un mecanismo ‘n =
ds cador espec'al. Ecte se compone de un tambor de escala que g*ra
proporcionalmente a la magn‘tud sjustada de la m*ra y con cuya esS-
cale determnada por la ley ce rezlac* n entre la veloc*dad “nictal
del proyect®l, el alcance del t°ro ¥ el dn-ulo ueﬁ:ra coopera una
contra-marca movide er dependencta dei desplazan’ento adicTonal.

£l d*bujo sujunto *lustra en la fig. 1, un efemplo de
ejecuctdn el fnvento en una dfsposicidn de punterfa depend*ente
de 1a elevac:dn del tubo dei cafién. Le fig. 2, presenta el tembor
ce escala de la d*spos*c*én de correcc:én en escala aumentada.

En la coma A, Gel tubo Al, del cafién ae as‘enta el porta-
m*ra B, en el gue se apoya la vart lla del wismo C, osctlable alre-
secor de ,orrones E, paraielos e los uufiones D, del cefidn. La va -
r+lla C, ée la w*rs termina en un brazo C3, curvaco en forma de
arco de cfrculo alrededor de los mufiones o corrones de osc®lac:én
B, brszo yue se provee de una endentacdn e xtertor Cl, y otra en =
dentac*dn *ntertor C2, Ea la endentacién o terior Cl, engrana el
pifiln ¥, me pusds girar sobre una transmfsidn O, de vornfllc s*m
f*n apoyada en la caja F, en el portam‘ra By por med*o del volam -
te N.

Un brazo espectal G, osc®lable tamb*én a2lrededor del go-
rrén B, 1leva por delante en un apoyo H, €l tubo del anteojoc de
punter!a J. En el otro extremo del brazo G, se apoya Tratorfo un
p*8én K, que en_rana con la encentacidn *nterfor C2, de la vartlla

Qe wira U-Cor y Gul ei cuas se ane filmemcnte uas ruece nelicoi -

¢al 3. La rueca hel*co*dal 3§, para desplazar el brazo G, del ante-
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0ojo puede hacerse  *rar respecto a la var'lla Cy por rmed*o de s'n

tin 31, gpoyado en la caja X, éel orazo cel antedojo ¥ que se pue-
10 ge hacer . frar por el volante il, En el eje hueco cel pifidn R, des-
censa giratorfo un taupor de escala U, un*cdo firmemente con la rue
s dentads T, Bsta ruedas dentada T, en,rans en un arco dentado L»s
asentauo en el portamira B, y curvado en forma de arco de cfreculo
alrededor de los _orrones E. Del mecan‘smo de acc®onam‘*erto LiyS1
11 se ram®f*ca por un par de rucdas cbn’cas un hus®llo roscado g*ra-
torto W gque desplaza a un fndtce mév'l X, que se desl®za sobre el
tambor de escala U.
Este tambor U, en un'én con el ‘nd*ce mévil X, const?tu-
ye el inecan® smo ‘nd®cador para el desplazam*ento de correcetdn de-
12 snteojs de punterfa, necesarfo stemgre.que canbfa la veloc* dad
sptetal del proyecttl respecto al dngulo normal de la mira, rara
esto .a periferia U, del tawbor estéd  rovista de varias escalas,
que se determ*narn fundéndose en las tablas ae t°ro por la ley de
relsc+én exsstente entre la veloc dad 'n*ctal del proyecttl del
13 4n.ulo de mra y del alcance del tfro y las cuéies escslas se en -
sanchan en forua de ahanfco desde un ors_ éu comfin y forman trazos
1 neales en esp*ral alrededor de ia superficife del tambor. A.cada
velocidad ‘n*ctal prevista para el proyectil, las cuales s& s8ca-
lonan entre sf a ‘ntervalos determinadoss pertenece an trazo es -
14 oectaly, éde lfneas, compon*éndose en el ejemplo de ejecuc‘én tlus =~
trado (f*g. 2) cada haz de 1fneas de cuatro trazos de estas l-4.
Al servirse de 1la d’spos*c’én de punter!a se desplazan
. primero en altura hac*endo .*rar el volante K, de la m*ra la vars-
1la C, de ésta y consigu‘entemente tambén el anteojo de punterfa
15 T, acoplado cou ella en el sent*do de la a*rece’én Y, de la flecha
d*bujada. BL _rado de este desplazam’ento o sea el énzulo de m*ra
adaptado sestn las tablas de t7ro a la veloc*dad *nfctal premttiva
del proyect®l (Vo) puede leerse eun la escala del tanbor g. Con es-

te éesplazamtento del brazo G, del anteojo se ha hecho yfrar rela-

16 ttvanente en el m'smo, s*multeneamente, un grado proporcfonal y en
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el m'smo senttao (en ls a*recc:dn de 1la fiecha 3Z), el tambor de
escala U, por rocar la rueda dentada 7, a 1o largo del arco éenw~
#aao frjo L.
Ahors haciendo girar el volante ii, de correccidn se des
17 plaza el ‘ndrce mbv:l X, hasta que co‘nc*den con aquella ifnea del
. tambor de escalas U, que corresponde a la veloct'dad ‘nfc*al momen -
tonea del proyect®l determ‘nada de cualqu'er torma. Zn este g*ro
del volaute N, y en el traslado cel €nda-ce X, se ﬁesplazaral mn*smo
t*empo el brazo G, cel anteojo con relacdn a la var'lla C, de la
18 mira en d*reccidéu de la flecha Y, y el Tambor U, vuelve a *rar en
el sent:do ée ia flecha Z. 3% .se ha hecho co*nc’dr el ‘né* ce méetl
X, con el trazo de 1fneas del tambor U, corresgond‘*ente a la velo -
ctdad momentenea ‘n<cial del proyectil, entonces el desplazamtento
en altura cokun<cado &l anteojo es el deobfdo én;ulo ce cisparo com =
19 puesto sfendo dtstinto VO, dei &n.ulo de m'ra segfn las tablas de
t*+ro & la correcctén necesarta, 4n. ulo que se debe comun®car al
tubo del cafién para obtener un alcance determ*nado en el t*ro. Esto
se hace en la forma conoc?da volv’endc a desplazar el tubo delrca =~
28n meu‘snte 1la wdquina de punterfa en altura aqu’ wo d*bujada

20 y dtrs;*endo d*cho tubo al blanco.
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veserto suf® c'enteniente el presente *nvento lo que se
" declara como de novedad e savenc*dn propta, son las sigu‘entes re -
v'nd*cec’ones:

21 1. - Una d'spostc:dn para punterfas de cafiones con d°s -
pos*tivo pare el*m‘nar el “nflujo de la veloc*dad ‘'ntctal varfada
deir proyecttl, caracter®zada porgue al anteojo (T) se le comun‘ca
el desylszawtente adfcionsl necesar’o pare compensar la velocrtdad

intctal vartada del proyecttl, se Gn el fnd: ce de nn tambor (TU)

22 hecho p*rar proporcfonalmente a la ma.nitud ajustada de mra y con
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cuya escala o escelas determ'nadas oor lu ley Ge relac'dm entre

ia veloc dad *n*c’al del proyect'l, el alcance del t*ro y el 4n.u
lo de m*ra, coopera una contramarca (X) mov*da en dependencta
del Ces.laszanr*ento ad?*c onal,

2% 2. - » D's,o0s'cién de punterfa de cafiones con d*spos* -
t*vo para el*m'nar el ‘nf.ujo de ia veloc dad “n*c*al vartada

. ¢eal proyect:l » se_fiz se describe y re‘v'ndfca en esta memor:a

descript*va y se dlostra con los planos que a l& m*sma se acom-
vafian.

24 Consta esta descrpc:én de c*nco hojas fol'adas y es-

crttas a mdquina por umna sola de sus caras.

Madr-d, 4 12 de Jun*o de 19%0.

Leocadtq Lipez y Lépez. -
I'e Le= W
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