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La presenia jnvoncidn se roficre § wan médguina transmisors do
fuorze ¢ue liovo griperamantie talencines de los cunles S0n suspen-
didos osos y sdomfis digjositivos aeconiroz gue oirven »2ra lo ou
ponsién de ;esu eu cuslgulsr lodo de 09btos walancines., Como la fuaraza
potris ce 1n mfguins sirve para hacer gubir el reso (or moviriento
basculsonte, la omido dol peso § lan gravedad croard unn rueve fuersze
1s cusl por esus.leciniento de dimgreras ~resentndos on lo memoria,
es superior § lo gue es recibldo por ls mfigulia. '

Bsta mfguine transmisora de fuerss SO compone de uh bestidor 90—
vre 6l cawvl se he montado balaunclnes y un peso bosculonte cwyo 690
an gogtenlco |, or barras rigidas gonort.dog por brezos de naelancs gue
1lavan en su bLase sgujeros pars gue uno de allos ruede desceonder Or
r0dio d@ otro mbondonardo 4 ls ultimn toda 1a carpge del (o3t 801CT-
todo. Sobre 108 ejes gue soportnn estos barres se han dispuesto bal
rrag plonag propulso*n° gue se dosllizen del soporte del peso, B
desplazomiento do eatas ultimss Lorras irunles por ol deenivelamlentc
constante del asoporte pres sentndo provees unn rropulsifn vertical dol
ww & del otro de los srazog de 1ln pslonca, A

¥l soporte del peso llevs dos nnrodes loterales interiormente
llevnrdo el eje del peso, slas doa paredes parolelss son unidns ent
tre si 4 ceda lmdo del soporte [Or un porno gug girve de puis 4§ un
tirante central dispuesto n el mligmo plano cue log nropulzares,
cuyse baces vieaeon & sapoyerse contra lo arie bnja de dicha bnrra
contral siondo ellss sostenidss de otro indo por rodilios 4 otro
dispoaitivo de rotencidén que -errmites no obstante su denlizomiento
longitudinel.

Ioa brazos de ie palorcs llevan cremallorag en cortncto eon pi-
fAones destinsdos § transmitir ol movinieonto brniacouvlante de aestnas
gre-sllersg en un santido,
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Batos bragos puaden sor inidos al arbol prineipal deo ls rdquina
por articulncicnes, mionires gue ol extremo lieva un ejo con un jue-
o de tirantes sostoniendo el reso y el mondo de suaspersién de nmboa
lndos de las polencas.

7 Tuern de lag palsnons coportando }na cromslleras, el arbtol prin-
oipol 1llovo doa balancitos corredizos vertiecnlos en cuyas cullsan
vienon 4 coloenrse los oJjos en los cuales esidn sontonidaa lns bn-
rron cunndo lo méquina ostd on roposo.

Lna crorolleras oscilen bajo la irpulazidn de las polancos
soportando el poso ¥ ncclonsn riilones los gue Lronsmiten su movi-
miento 4 arboles parslelos que loa lleven y gobro owyos arboles aon
colocndon ruedns dentndas libros on un sentldo y engcranando e 1los
pifiones y quo rmedisnte un Jjuego de ongransjo tranamiten ol traboajo-
rolalzodo bor el poeso 4 polens do tranarioidn,

Log brazos do cod unn do las palancss llevnndo log cremnlie=-
rns son independientes entro oi y sown scgtonidon | rlos ejes de los
prorulsores, provistos de su lado de un tope soclonando unn palanos
bagculante subro las uarrs centrsl 4 culien cuo se halle er el inlamo
plono do los nropulsorses. Do o5 o manora 36 obtlene gus el deuvcenso
de uno de los ropulsores Lnco subir el viro propulsor y ;or lo tanto
ol eje que lo llova, .

In los dibujoe ndjuntos se prosaatn 4 guisa do ejom; 1o unn for-
rn de meonlizacién de ls presonte iuvencidéa,

Mpe 1 nmustre una vista do olovacidn do frenie do ls mdguina
tranamigsore de fuerca,
viata lntarsol.
corto axinl por los peacs ¥y usus rodios do soporte.

s Fr 08 corto mogun A-B de INig.d

Mee. corte zepun C-D de £1/7.3

Fig. 6 muostrs la dipposicién de lag ruocas de transmioifn de
fuerse rmotriz rosligsda por 1la mdqul g,

Log ficurns 7,8,9,10 y 11 son vistns de deinllos,

Las figs. 12,13,14,15416,17 gon ding¥oras enpllcadon on lo
menerin,

La sfguinn llevs un bastidor compunsto de tros soportes =o-
tonlondo un rieciso de manmpostoris y que gon wnidos por orbol solid
-~ quo €3 1jo,

De codn lado de estse vrbol =b= poro oa un plano ligerarmonto ix
forior se oncusnutran dos srbolos -o~cl—. Botos nrholos =0-c = cire
proforentesonto on gopurics 4 rodamiento 4 bolus,
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Fn los dog extremos del nrlol fijo -b- y cerca de los soportes
ge halla un bolencin # dos alauncas igucles —d-dl- y 8l lado de
ocndn Ybalancin se han rrovisto dos cremal.eras ~e¢al~ y ~f—fl— (quie-
ve decir dos Lninncines y cuatro cremolleres).

g balancines y los cremalloras tilenen como unto de apoyo el
arbol £ijo =he, |

Lag dos palancas —d—dl— girven anlcnmenta de montanios de la mé-
guins cunndo esia 81 YoOposG.

™ lag dos crermllercs de uno nisoo carn"—d-el-y -f-fl- ge ha
guapendido nediante tirontes ~g~gl- un cuerno de fundicién -h- gue
conatlituye el noso; 1lag. cromalierns son gosbenidng por 648 ~z~zl—.

Tl cuerpo -k- ge hallo on un 20porie roctanyulny 7 gue forma
con dicho cuerpo ~h- una 30la plenn unide por wi arbol sl eje ds
aste cuerpo en «onde las Nloncna -g—g%—,los gostienen (£ig.5)

Do los dos lados de dichio soporte= hiny una segundn snred lateral
~-j~ y de unos 130 willmetros debajo del ajo dol cuerpo =h=-, guiore
deair £ le Lase del soporte, so hallas un perno -~ prvovislo de un
rodnmiento 4 solag, Esbte —erno nlraviesa ol espaclo crendo entre los
ladosg —i-j=.

Unn .orra plons -l- gostonide on el arbol fijo =b- gus Lieune
en el oxtremo inferior uns culiya -11-realizuda on Yorma do horgullle
gostiene en medio del espaclo vscio pracitado del soporic el pernd-k,

De cadn lodo do e85 uarra lsua -l- y eu ol misowo asjpacio vaclio
go hal.an dos oLrag Larras —12—13— nero sosbtenidns por los ejes z—zl-
Tatag bnrras sirven coso propulsores centre el nunto da apoyo de los
tirantes da gsgpensién y el perno -k-.

n 1la barra corradera =o= 80 L3l.g un Lalangcin -m- ouyas palan—
cne so oncugatrnn dobnjo do dos topes ~Jl~32~ quo airoviesan lss ba=-
rrags propulsoras ~12—13- aiondo dichos topes provistos prefereniomen
to de rodnmiento 4 bolas,

Lste -aguefio bulancin acclona entonces los dos barrag nropulsc-
ra3 -12—15-, do modo gue 8l movimiento doscenderte de uno de lous
propulgores correspo.do 4 un movinmiento nacendonte del oLro  ropul-
a0Yr.

Tn el soporto del ‘eso ge Lo dianueglo una lels -n- {uo es uni-
da nl eje guo soporte el peso.

Un rovinmiento tasculnnte <el sororle se ranliza por osta Liels

‘nccinnnda por un Juego de engransje y un moLor. La posicidn reapecti

va de 1n blels con rolocidn 4 Lo horizoutsl det.rming la inclinnclidr
del soporte =i~ on uno 4 otro sentido y sl ,[eso ezt susnendido oien
pre del lado opuesto, ya sos unjado 4 wsuvido 4 couca del efecto de
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los propulsores gue impiden la suspensidn del peso en srbog 1ndos.
Las cramslleros dol otro lado szon impulsadse hocis arriba Doy las
boryas propulsorags -12-13~.

HL funciounmionto es el sigulionte:

J Cuando so pone la rdquirs en morcus pna blels -0~ se walls en
linea horizoptnl - on ol soporie -i-, el que se encusnbra en sontido
vorticsl debsjo del puntc de suzponsiln.

Tl movini.nio circulnr de in rsnivels -n-~ hnce gue se inclina le
niela -o=- hacin abajo y el sopuric on 1ln misme dircccidn. Loe dog
harras propulsorns ~12~13~ impiden cualcuiera desvi cifn de lse
Lorrgy cenlrslico ~l~ll- gnles cunies ce halla spriglonsdc ol ;orno
de culisn -k~ en Lo bsce del soporie. Dicho perno es imsedldo de re-
troceder en ol movimiento de is inclinmncidn del soporte ~i-. Tl eje
gque l.eva el peso debe hnber avanzndo y forzosausnte el orLol dol
peso dete colocnrue en log dog Ulrsntes de sugpensidn de las miums
cora de lu rdguine, , »

A causa de eatu movimiento de imelinaridn la ciztancls eatre el
oje del weaoc y el sje fiJo ~b= diamingye y 6l aororte oorn ¢l peso
pubo 1i_eraasnie cn la culies de in ba ro plone =i,

Tl desplanzaniento én 1la culisa ermpiezo por ia inclinncidn slendo
4 la wmited de su-correra p.c. de 20 milimetros ,ava disminulr § pa-
¢s 8l fin de su carrors, cusndo lo ilels =-l1- ge holis do nuevo en
1o riamo horlzortal cue ol sojpurie. ,

Lo iuclinseciin de lo biolas en rolaocidn ol soporte ..oocin orriba
tiens ¢l misno efscto, Levo on msantido opuesto,

Copo el soporioe —i- con su pego sube sn lo culisnde Ln Larrs =l-
las ¢oas borrss | ropulsorag del miswo lado sae deslizan hacla nbsjo
conkrn la wnrra 6 culiss, siendo empujedns las polencenz -j- de 103
dos pequoiios buisncines i uslmente en In mioms direccide, por lo
cusl lese . sloncns del oLro 1ado hacen sublr las dos ohtrag barras
propulsoras con leg creuslleroes gue ge Jmlion en el miamo lado.

Paro fpcililnr el movinicuto Loy ¢og contrapepos —-p=- gue hacen
ogullibrio cun lus crewsllerng; un lifero pinpnje efectuado ;0r al
puyueic halnuncln =J- huce sulir lns cromalleras. £1 llegur 1os ox=
tyacos de lag cremslileras (los runtos de su~sensifn) al punio
mds alto, sutonces se hnlls ol soporte -i- al [in de 2u carrers
quodendo juslenenio deisjo ée dicho »unto,.

La inflinacidn de 1o .ielas con el sogorio zocla orriba coloeca el
artol del oje del peso en las stres dog palancns -p= y 8l s3oporte
es impulsndo lnein su ~untc de -artide traobajnnde lo bravedad dol
otro lodo,
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gotre cnds uno de los orboles —-o- so ha fijodo dos pifiones -q-
que son scci nados por las crormallerns. Entre los dos pifiones y
asobre cndn uno de estos nrboles so halln unn ruedn dentnda —r-rl-.
Ietns ruedns son plternntivmnmonte li.res y ergronndes nadiocnte otas—
cordnto. Lstsa ruedns -r—- accionon el plilon =p—= que so hella sobre
o1’ ejo fijo -b=, Dste pliion hace cuerpo, o2n unn coronn ~s—sl-.quo
accions un pifin conico ~t- sobre un srbol vortical sostenido en el
bastidor y oolre el cunl eoté omplezando otro piion conico ~u- que
acclona wnn coronn -v- colocads sobre ol nrbdl —w~ en ol cusl 80
hnlia el volonto =2-,

Lete juspo de engrannje og calculsado de rodo gue ol volonte =X-
nuede lncoer pe.e. 120 revoluclones por mninuto.

El rrirvcipio de} funclonnmiento se bnoa gobreo un cuor,C en
rmovinionto y sometido 4 la grevedad constituyendo une fuorze uotural
como el nsun y ol vievio. |

Bg 1o resistoncin vertlcoal do esto cacrpo lo gue trabsjo uvleupre
en sentido opuo to 4 is resistoncla horizontal dol mismw cuerpo.

Parn ‘odor explotar esta fuerzs se ha basado in moguins en ol
principio del balancin ¢ palsncae y on el del pendulo.

o construccidén se ho previsto de rodo gquo el cuer:0 sora
daesplazado 40 vecos por minuto, pero por gugs-ension diferente on
lop dos sontidog de su rovimiento. .

Un motor electrico puedo scclonar mm volonte el cusl ;or inter—
medlncidh do un jue;o de engrannjos nccione umn nnniveln g .o cual
s fijoda Lo biela -n—.

30 puedc 8uUPOLOT JUO un cuerpo suspondido de 3690 K. debo ser
desplozndo on gonildo horlgontal 4 otra distancin isunl 4 1in tacgon-
to do un an;ulo de 407, )

5@ 1o dosplazs rimersoonte de O 4 52 con un osfuorso de 315,00,

A 10”7 con un eafuerzo de (34,68 '

4182 » * » " 904,44
oye o op » » 1310,40
25> » ¢ " » 1678,68

AZne oo » » 2973, 64

ABe » r » » 2520,72

AAQe »  » » »_3320,76

Total 10623,32 K.

Codoe uus de cstos roslstencins delie ger woutsdo cu contido ver-
tienl uns 08 de la correra 0,45 contirmotros: 8=5.625 omts. § Lien,
gi se adoplns un termino rmeodio de les resistencing, gulere docir
12523,32:9 = 1391,48 Kore ‘

1391, 48 x 0.45 m, = 626,166 Kgr. M.
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Se tiene gqui pues dog resi tencine diferentos raprogsentadas en.
ol mismo cuer 0 deacendlendo &a resistoncia vertioesl cuando ls ho-
200 rizontal sube.
3600 X 0,45 = 1620
J 13691,48 X 0,45 = 626,166 {ver diagrama de gsuporficlie deo trabs jo)
Los diagramas ({igs. 12 a 17) dan los velores siguionles:
?ig. 13 3600 ke ropregentadcs por 45 M.
206 3600 Ege 3 4,5 = 830 Bg. por cr.
10 mm. = 800 Kgo
1 rm. = 80 %g.
0,1 mn., = 8 Xg.
0,0125 mm. = 1Kg. _
210 Figs. 12 y 11 dan resp. los sundr icies de la produccidn y la
aguperficie de la conswrat idn.
Fig. 16 superficie del trabsjo rotrig.
3600 Kg. ¢ 12 = 300 #g. por ¢rh.
300 Kg. X 10 om{ = 30 ¥gm. por omd.
SUPERIICIL
156,5415 . ¢ 9 = 17,3935 mu.
17,3935 mm. X 12 cme = 20,8728 ol
20,8722 om. X Kgm. = 626,166 Kgw.
TMige 17 guperficie de la gravedad vertical.
4,5 cm, X 18 cm, = 51 col.
54 X 30 Kgme. = 1620 Igs.
. 14 superficle de 1a comsumscidn,

37,7596 mo, 3020, 760 Kg.
31,5090 . 2520,720 Xg.

205 25,9330 . 2078,640 Kg.
20,9885 rm. 1678,630 Kg.

16,3800 mo; - 1310,400 Kg.

12,0555 mm, 964,440 Xg;

7,9335 . 634,630 Kg.

235 5. 0375 r. 315,00 .

T. .156,5415 o, Total 125623,320 Kge
3600 Lge ¢ 4,5 = 80U Kg por Om. v
800 Xg. X 0,10 m = 80 Kgm. por cu2.
Mg. 12 Superficie de ia produccidn:
235 4,5 rm. X 4,5 o, = 20,25 ond.
0 : 25 X 80 Kmg = 162 Kgm
3600 Eg X 0,45 m = 1620 Kgm.



Sup ‘rficie de la ¢ nsvmeocidn:
156,5415 rm, : 9 = 17,3935 2,

240 1,73935 cm, X 1,5 on = 7,827.70 enl,
7,837375 cn2, X 80 Egn = 626,166 igm. )
| 12523,3%0 g 9 = 1 91,487 Kg.
1391,480 g X 45 cm. = 606,166 Igo.

Produrcidn: 1622,000 ¥pm.
545 Congumecidn: 626,166 K.

"xowedente: 993,831 fpm. ‘

18 invencidd se Lo doscrito & ilustrsdo € guisn e ejerplo,
poro de nin~uns wocera de lirzitneidn y se cormrenda cue nunorosos
podificncinea -ueden hacerse en sus detalles de consiruccifn
gin spartsroe deo 1a iden inventiva, Adards la ndgaine . uede ser

25C
nrovista de rds da un ;e32 basculinle » sars el oguilibrio de cone
Junto del movimiento es eun preleréble prevaer ocho balancines
complotos 6 sen un 050 4 cads engulo de 52 sfectaandose un despla~
zomisnto de todos 1log pesvg Lajo un sngulo totsl de 409,

255
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Yo potenta de icrexcldn cuyo rrivilesis se aollclla ouva Lspals

v olonlag deberd recoer en YUl A UL i SRS IICTIN WS ST S E

DATL? ghanto Yo que 3o daclara cons dasro o de propls iav- ucida

Yo si 7 lownted

19 »"Uno méouinn trausnmisore de fuerza mobtriz” caracterizada
por ol hecho de gue se hayn dispuosto un bagtidor solure el cunl =zon
vontodos des talencines y vn peso tasculsnie, cuyo pess €5 80)0r-
tado por tarras ripgldas sostenidag pov pelencas y gue 1lego barras
lleven en su odnse cullsas, con el fin de gue una de elins pueds
doccancer en redacidn 4 la otrm, soportardo asl la otra tLodo el peso
¥ gue sobre los ejes que goporien estas unrras se awyaun ¢olocado

265

karras planas ~ropulsorag, gue | “edon deslizarse en el soporte
del 680 y que su degplazemiento por la deanivelacidn constante del
gsonorte precitsdo provoca una propulsidn vertical sobre uwso § olro
om0 delos bragzos de la olsace.
22 "Tna rfouiina tracsmisors do fuerza motriz” carscterizada por
el hoclho de gque el soporto del neso presaenin dou narelcs loterales

de las cuslas 12 interior lleva el eje del peso ciendo uaidess dlchas
paredes paralelas en cade lado dei soporbe 4 un perno gue sirve de




275 gula 4§ un tirante central dispuesto on el mismo plono gue 1los
propulscres, cuyas basos vienen § apoyarse conbira la pjorte bajo de
dicha Lorra central, wientrss gue de otro parts son mantonices por
rodlllos 4 otros dispogltivos de retencidn rermitiendo un dellize=-
rmiento longitudivral. ’

280 | 3¢ "Una mféguins treusmisora de fuerza motyiz” carsclerizads
por el hecho de gue los brszos de 16 palenca gue llevan cremallerss
en contacto con pifiones destirvados 4 trapumitir el mevimiento uas-
‘culsnie de esues cremnlleruas en un gentido, pusden ser unidos al
arbol princinal de las rdguins por nrticulaciones, de modio gue el

2856 gxtreno llsva un eje gue soporte todos los tirantes guo soporian el
2880 y el mendo de la suspensidn del uno § del otro lado de los
palances.

42 *Una mdquins transmisora de fuerszs motrisz” caracterisnade por
el hecho de gue el arbol principnl lievs adenfs de 1ns pnlancns gque

290 soportan lns cremsllorss, dog Lalancines 4 culisa verticalos 7 que

en dichns culisas descenson las barras al estar la mdguina on repos

5¢ »Una mfguine trensmisora de ruerzs motriz” corsmcterizada jsor
el l:ocho de gue las cromallerss oscilan bajo lao f1apulgidn de psalanc
soportands ol peso ¥y gue acclonsn pifiones gue lransmiten su movimie
to 4 arbolas paralelos que los llevan y sobre cayos arboles son fi-

Jadas ruedas deuntadag libres en un senbido y gue engransn con pliior

quoe mad ianto un jue;o de engrauajes trausmiten el trabajo reslizadc

por el peso § poleus de Lreusmisidn.
62 "Unn miguing btransmisora de fuorza motriz” caractaerizads pol

ol hecho deo que log hroazos de cada palsnqus que lleven crermnlleras
son son indspondientes entre al y sostenidos por los ejos propulso-
res gue de su isdo se hellsn provistos de un tope sctuendo uns pal:
ca bsaculante sobre 1ls bsrras central 5 tullza encontrandose en el

mismo pleno que dichos propulzores, de modo gue se obtiene el gue ¢
305 descenago de uno de los propulsores efectusa 1la subida del otro y 0.

consizuiente tambiesn el eje que 10 liovae,

At



_ 792 "Una méquine transmisora de fuerzas motriz” tal cormo se
ha degcrito y demosmtrado en los dibujos adjuntos.

Consta de 9 hojas mecanografiedas en una sols cara,

J Barcelona 2 Junio 1930

JUAN DE LA TOBBI
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