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La presento invención se re fiero  ó unn máquina transmisora do 
fue rao que iiovo primeramente balancines de loo cítales son suspen­
dido» ¿osos y ademó3 dispositivos mecánicos que sirven para lo oua- 
pensión do ¡eso en cualquier Indo de estos balancines. Como lo  fuerzo- 
motriz de In máquina sirvo para hacer subir e l peso por movimiento 
basculante, la  oaida dol peso 6 lo gravedad croará uno nuevo fuerza 
la  cual por establee talento de diagramas presentados on lo memoria, 
os superior ó lo que es recibida por la máquii.n.

• Sato máquina transmisora de fuerzo so compone de uii bastidor so­
bro e l cual so lio montado boleadnos y un poso basculante cuyo peso 
so sostenido , or borras rígidas soportados por brazos de polonés que 
lleven en su baso agujeros pera que uno de e llo s  puede descender por 
medio do. otro abandonando ó la  ultima toda la carga del peao sopor­
tado. üobre los ejes que soportan esta3 barros se han dispuesto be$ 
rrae pionas propulsoras que se deslizan del soporte del peso. TU. 
desplazamiento de estas ultimas barras iguales por ol deonivolomlentc 
constante del soporto presentado provoca una propulsión v e rtica l dol
uno ó del otro de los brazos de lo paloneo.

1)1 3 0porte del poso lleva dos paredes latera les interiormente 
llevando e l eje del peso. Iotas dos paredes paralelas son unidos ent 
tre s i ó ceda lodo del soporte ¿.or un porno quo sirve de guio ó un 
tirante central diopuesto n e l mismo plano cus los propulsores, 
cuyos bares vienen 6 apoyerso contra ln .arte  bajo de dicha borra 
central siendo e lla s  sootenidao de otro indo por rod illo s  ú otro 
dispositivo do retención que permita no obstante su deslizamiento 

longitudinal.
Los brazos de la palanca llevan  cremalleras en contocto con p i­

ñones destinados ó transmitir ol movimiento basculante do estos 

cremalleras en un sentido.
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Batos brnsos pueden ser manidos o l nrbol principal do lo máquina 
por nrtloulncionoo, miontrns que o l extremo lievn un eje con un jue- 
CO de tiranteo sosteniendo ol poso y o l mondo do ausponaión do ambos 
locloo do loo paloneas,

^ Fuero de los palancas soportando J.oa cremalleras, e l árbol prin­
cipal llevo dos balancines corredizos vertica les en cuyas culi30a 
vienen á colocarse los ojos on loo cuales están sostenidas las ba­
rros cuando lo máquina está on repongo.

Loa cremalleras oscilan bajo la  impulsión do loo palancas 
soportando el poso y accionan picones los que tranamiten su movi­
miento á arboles paralelos que los llevan y sobro cuyos arboles son 
colocados ruedos dentadas lib ro s on un sentido y ©ncranondo en loa  
piñoneo y quo mediante un juo&o de engrano jo transmiten o l trabajo- 
roloisodo por e l poso á poleas tío transmisión.

Los bresca do cod una do las palancas llevando loa cremalle­
ras aon independientes entre ai y son sostenidos , ríos ©jos de loo 
propulsores, provistos de ou lodo do un topo accionando uno paloneo 
boaculante sobro la  barro central á culiaa quo oo hollé en e l mismo 
plono do loo propulsores. Do os o manera so obtiene que e l descenso 
de uno de loa ropulsoros hace subir e l otro propulsor y ¿or lo tanto 
ol eje quo lo  llovo .

Bn los  dibujos adjuntos se presenta á £uisn do ejomplo unn for­
ra de ©calisoción de la  presente invención.

PÍG. 1 muatrn una vista do elevación do fronte do la máquina 
transmisora do fuerza.

Pi£ 4  2 vista la tero l.
Fi¿'. 3 oorto Q^iol por los  posas y sus modios do soporto.
Fig, 4 corto nofíun A-3 de fi£ ,5
Fig. 5 corto según O-D do fip .3
FiC. 6 muostro la  disposición de los ruedos de trnnamioiÓn de 

fueran motriz realizado por lo máqui. a.
Los figuras 7,0,9,10 y 11 son v istos de detnlloa.
Laa figo* 12,13,14,15^16,17 aon dioctfanaa explicados on lo  

memoria.
Ln máquina lleva un bastidor compuesto de tros soportes - a -  

tonlondo un ncciao de nsnmp03toria y quo aon unidos ,.or árbol aolid  

-b— quo es f i jo .
De cada lodo do esto orbal - b -  poro on un plano iicornronto ir 

fo rio r ae oncuontron dos arbolos — o—ĉ *— • Estos nrbolos —o—c — girt 
proforontemonto en sopartos á rodamiento 6 bolas.
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En loa dos extremos del árbol f i jo  —b- y cerco de los soportes 
se bo lla  un balancín Ó dos galoneas iguales -d -d  - y  a l lado de 
codo balancín 'se han provisto dos cremalleras -e -e  -  y -  (quie­
re decir dos balancines y cuatro crorsolleres).

Ano balancines y loa cremallams tionon como unto do apoyo e l

árbol f i jo  - b - .
Las dos palancas -d -d1-  oirvon únicamente de montantea do la má­

quina cuando asta on roposo. ^
En las  dos crema 11 oro3 de uno nisnn cora -é -e  -y  - f - f  -  se ha 

suspendido mediante tirantes -g -g 1-  «n cuerpo do fundición -b -  que 

oonstituye e l paso; las. cromalloraa son sostenidas por oja -z -a
331 o uerpo -h - so hallo en un soporto roctangular y que formo 

con dicho cuorpo -h - una sola pleca unido por un árbol a l e je do 
esto cuerpo en sondo los palancas -g -g 1-  los sostienen (f ig .5 )

De los dos lados do dicho soporte** hay una segundo pared la te ra l  
- j -  y de unos 130 rail lino tro s debajo del oje del cuerpo -h -, quiere 
decir ó la baso del soporte, se hallo 'un perno -k -  provisto de un 
rodamiento ó bolas. Esto orno atravieso ol espacio croado entro los

lodos - i - j - .
Uno ¡¿arra plana -1 - sostonida on e l árbol f i jo  - b -  que ti-ene 

en e l oxtremo in ferior una culioa -l^ -reo lizodn  on formo do horquille 
sostiene en raedlo del espacio vacio precitado del soporte e l gerno-k,

De codo lodo do cato borre lona -1 - y en e l mismo espacio vacio 
so hol-nn d03 otras barras -12-13-  poro sostenidos por loo ojeo z-z • 
Estas barras sirven cono propulsores entro el punto do opoyo de los
tirantes de suspensión y el porno -k - .

En la barra corredera — o- so i¿ol~o un balaaoin ~ra— cuyas pulan— 
en3 30 encuentren dobnjo do das topas - f - j 2-  o.uo oirovioasn los ba- 
yras propulsoras -1 2 -13-  siendo dichos topo3 provistos preferentomen­
to do rodamiento ó bolas.

Esta oaquoüo balancín acciona entonces las dos barras propulso­
ras -12-13- ,  do modo que e l  moviraionto descendente de uno de los 
propulsores correspondo ó un movimiento osoendontc del otro ropul- 

sor-.
En el soporto del eso so ha dispuesto uno le la  -n - quo es uni­

da o l ojo quo soporto ol peso.
Un movimiento basculante del soporte 30 realiza por este biela  

accionado por un juego de engranaje y un motor. La posición rospecti 
va do la biela con relación ó la  horisoutol determina la inclinación 
del soporto - i -  on uno ú otro sentido y ol posa ostó suspendido oion 
pro del lodo opuesto, ya sao bajado ó sueldo ó causa del electo do
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los propulsores quo impiden lo  suspensión dol poso oa ambos lo los. 
Lna cranalleros dol otro lodo son impulsadas hocin arriba por la s  

borras propulsoras -1 * '-!
SI funcionamiento es e l simulante: 

j  Cuando so pone la máquina en marcho pao biela —o- se aalla  en 
lineo horizontal on e l soporte - i - ,  ©1 que oe encuentro on sontido 
vertica l debajo del punto de suspensión.

ni movimiento circular de la manivela -n - haca que se inclina la  
biela  -o -  hacia abajo y e l soporto on lo mismo dirección. Las dos 
barras propulsoras -1 2~13-  impiden cualquiera aosvi cián do las  
barras céntralos - I - I 1-  anisa cuales se halla aprisionado o l torno 
de colisa -k -  en lo baso del soporte. Dicho perno es impedido de re­
troceder en e l movimiento do lo inclinación dol soporte - i - .  KL eje  
que l^eva e l peso debe haber avanzado y forzosamente e l árbol dol 
poso debe colocarse en los dos .tirantes de suspensión do loe miaña 
cara de la  máquina.

A causa de eatu movimiento de inclinación la distancio entre e l
oje dol poso y ol ojo f i jo  - b -  disminuyo y ol soporte con e l poso 
subo ligeramente on lo culiso de la ba ro plena -1 -.

F.1 desplazamiento en la cu li so empiezo por lo inclinación siendo 
ó la  mitad de su-correra p.e. do 20 milímetros ,ora disminuir ó na­
tía o l f in  de su onrrora, cuando le le lo  —1— 3e nolxn do nuevo on 
lo  misarte horizontal que ol soporte.

La inclinación do la biolo on roioción a l soporto ..acia arriba  
tiene o l mismo efecto, pero on sentido opuesto.

Como ol soporto - i -  con su peso sube en la culisodo lo borra -1— 
las dos barras Iropulsoras del miamo lado so deslizan hacia abajo 
contra la  barra ó ca lisa , alendo empujadno los paloneas - j -  de I 0 3  

dos pequeños fcuimxinos i;ualmonto mi ln rnínne dirección, por lo  
cual las  palancas del otro lado hacen subir las dos otros barras 
propulsoras con les  cremalleras que se ha lian  on ol misino lado.

Paro fa c i l i t a r  e l movimiento hay tíos contrapesos -p - que hacen 
equ ilibrio  con loa cremalleras; Un libero  empujo efectuado por e l 
pequeño balancín . -  j -  hace subir las cremalleras. Al llo ra r  los ©x- 
tremos do las  cremalleras (lo s  ;• untos do saccensión) o l punto 
mós a lto , ontonceo se halla ol soporto - i -  a l f in  de su carrera 
quodondo justamente debajo de dicho vanto.

La inclinación de la .,iela con o l soporto Lacla arribo coloca e l 
árbol fiel ojo del paso en las otras dos palancas -xa-, y a l soporte 
es impulsado hacia su punto de ortitín trabajando la. brevedad dol 
otro lodo.
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Oobro c«do uno do loa orbolos -o - so ho fiJodo dos piñones —q— 
quo oon occi nado3 por loa cromnllorns. Entro loa dos piñoneo y_̂  
sobro cede ano do o3toa nrbolo3 so hollé une ruedo dentad» - r - r  -•  
Estas ruedas son oltornotivanonto li-ro s  y engranadas mediante otas- 
conánto. Estes ruedas - r -  accionan el piñón -p - que oo ballo^aobre 
ol^ojo fijo  -b~. Este piñón hnoo cuerpo, con uno corono -s -a  -.que 
acciono un piñón conloo - t -  sobro un árbol vertical oootenido en ol 
bastidor y sobro ol cual eotó ompl63Qdo otro piñón conico —u— que 
acciona uno corona -v - colocada aobre ol orból -w- en ol cual se
halla  e l volunto - z - .

Este juego do engranaje os calculado de nodo quo ol volante -x -  

puode ancor p .o . 120 revoluciones por minuto.
El principio dcj. runcionamiento so basa sobro un cuerdo on 

movimiento y sometido ó la gravedad conotifeuyendo una fuerza natural 
como o l agua y o l viento.

Es lo resistencia ve rtica l do esto cuerpo la quo trabajo siempre 
on sentido opuo to ó lo resistencia horizontal dol mismo cuerpo*

Para odor explotar oota fuerza so ha basado lo  maquino en o l 
principio dol balancín ó paloneo y on e l dol péndulo.

~n construcción so ho previsto do modo quo e l cuerpo soro 
desplazado 40 vacos por minuto, pero por suspensión diferente on 

loo dos sentidos de su movimiento.
Un motor eléctrico puedo accionar un volante o l cual ior Ínter— 

nodlM'lóli de un juego do engrana jos accione unn manivela a -a cual
os fijodo  la  b ie la  -n - .

So puedo suponer quo un cuerpo suspendido do 3600 K. debo ser 
desplazado on sentido horizontal ó otra distancia igual 6 la tangen­
te do un ángulo de 40*>.

5Q con un osfuorzo do 315,00.
í > e i l o d o a p l a z a  r i m o r o n o n t e  d o  0  ó

A 10 " con u n e s f u e r z o d o 634,60
A I D *

#» j* n it 964,44
A 20 °

n n W ?» 1310,40

A , 25 ^
w n n 1670,60

A 30-9 M 9* n 2070,64
A 35 «

J t n » 2520,72
A 40  9 » n ff n 3020,76

T o t a l 12523,32  K

Codo una de cotos roaistonclus dobo sor montodo on uontido vór­
tice 1 uno 0* do la carrero 0,45 centímetros: 8«5.G25 cmts. ó bien, 
oi ae adopto un termino modio do la s  rasistencias, quiero decir 

12523,32:9 ® 1391,40 5gr.
1391, 40 x 0.45 ra. «  626,166 Kgr. M.
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Se Ueao oqui pues dos res i toneles diferentoo roprouentodeo en 
e l ciisnio cuerpo descendiendo le  rosiotonolo vertionl orando le ho-

risantal subo.
3600 X 0,45 *  1520 

J 1391,40 X 0,45 «  625,166 

Loa diagramas ( f i g a «  ^  a

(ver diagrnno de superficie do 
17) don los valores siguientes

F ig . 13 3600 kg. representados por 45 nra#

trabajo)

3600 Kg. ; 4,5 *  800 8g. Por crr¡.
10 m . -  800 Kg.
1 rm. =* 80 Kg.
0,1 mn. = 8 £g.
0,0125 bc . *  IKg.
Figo, 12 y 14 don reap. las gupér.icies

superficie de la  consumación.
Fig. 16 superficie del trabajo motriz* 
3600 Kg. : 12 = 300 Kg. por en.
300 Kg. X 10 cfflf *s 30 Kgn. por cn2. 

SUPERFICIE

de la producción y la

m 
i* *

156,5415 ran. : 9 «  17,3935 mn.
17,3935 zas. X 12 en. -  20,8722 oe2.
20,8722 OKI. X Kgra. «  626,166 Kgn.
F ig. 17 superficie de la  gravedad v e rtica l.

4 ,5  ciru X 12 en. «  51 cn2.

54 X 30 Kgn. — 1620 Kgn.

Fig. 14 superficie do la  coB3Uir.ación,

37,7595 nr% 3020,760 Kg.

31,5090 nn. 2520,720 Kg.

25,9330 ras. 2078,640 Kg.

20,9835 ncu 1670,630 Kg.

16,3800 mn; 1310,400 Kg.

12,0555 ran. 964,440 Kg;

7,9335 xnm. 634,600 Kg.

3.9375 na. 315.Oü0 Kg.

.156,5415 era. Total 12523,320 Kg.

3600 Kg. : 4,5 *  800 ,Kg por ora,
800 Kg. X 0,10 n *  80 Kgn. por en2. 
Fig. 12 Superficie de la producción: 
4,5 ras. X 4,5 cm, = 20,25 orr¡2.
20 : 25 X 00 Kmg 3 162 ' Kgra 
3600 Kg X 0,45 rn = 1620 Kg*».

235



Sup r f ic ie  do lo o nsomeción:
156,5415 mn. : 9 «  17,3935 nta.
1,73935 crn. X 4,5 en *  7,827475 cra2. 
7,037075 01-12, X 30 Kgn «  626,166 itgfci.

j  12523,320 : 9 *= 1 91,480 flg.
1391,480 ICg X 45 crn. «  326,166 Xgn.

245

250

Producción: 1620,000 Kgn.
Consumación: 626,106 ICgm.
excedente: 993,834 Kgrn.

pero
Lb invención se uo descrito 6 ilustrado n guisa 
de ninguna Lionera de lim itación y ae. comprende

e o3ampio, 
que numerosos

m odificad .os ' uodon hacerse en sus ele to llos de cono truc clin.
sin apartarse do la  iden inventivo* Además lo  máquina : uede ser 
provista do más da un peso baaculante y jaro e l equ ilibrio  de con-» 
■¿unto del movimiento es aun preferib le  preveor ocho balancines 
completos ó cea un oso á cobo ángulo de 5  ̂ efectuándose un despla­
zamiento de todos los pesos bn;jo un ángulo total do 4QS.
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le potente de limeño ion cuyo p riv ileg io  so 
Poloniac deberá recaer en ‘’U d  fh d d
I-.” siendo lo  cue 3 0  docinro r-j::'.,- ;;u.«»vo y de

so lic ita  ora hspafjs
.JU.’ i''t¿* ¿''*.<■'..4 .¿U*
propio iuv- uvión

lo s i . -  ¿-Qij.lt?«
1 ? máquina transmisora de fuerza motriz” caracterizada

por e l hecho do que se haya dispuesto un bastidor sobre e l cual son 
montados dos balancines y un peso basculante, cuyo peso es sopor­
tado por borras ríg idas sostenidas por palancas y que loa barras 
lleven en su base culiaao, con e l f in  de que una de e lla s  puede 
descender en reincida ó la otra, soportando asi la  otro todo e l peso 
3* que sobre los e je 3 que soporten estas borras se aoyau colocado 
barras planes -propulsoras, que , odon deslizarse en el soporte 
dol eso y que su desplazamiento por la  desnivelación constante del 
soporte precitado provoca uno propulsión vertica l oobre uno ó otro 
dolos brazos do la  palanca.

2® wI2na máquina transmisora do fuerza motriz** caracterizado por 
e l hecho do que e l soporto del peso présenlo tíoa párelos lotero les  
de la s  cuales lo interior llevo e l eje dol peso siendo unidos dichos 
paredes paralelas en codo lado del soporte á un perno que sirvo do
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guia á un tirante control dispuesto on e l mismo plano que loa 
propulsores, cuyas besos vienen á apoyarse contra la porte bajo de 
dicha larra central, mientras que do otro parto son mantenidas por 
rod illo s  tí otros dispositivos de retención permitiendo un d o llis a -  
mjlento longitudinal*

32 ”Una máquina transmisora de fuerza motriz” caracterizada 
por e l hecho de quo los brasos de la  palanca quo llevan cremalleras 
en contacto con pifiones destinados á transmitir e l movimiento oas- 

’culonto de Q3 i.as cremalleras en un sentido, pueden ser unidos ni 
árbol principal de la máquii^o por articulaciones, de modo que el 
estreno lleva un eje que soporte todos los tirantes quo soportan ol 
po3o y el maneto do la suspensión del uno ó del otro Indo de los 
pnlancos.

42 »TJns móquino transmisora de fuerza motriz” caracterizada por 
el hecho de que e l árbol principal llevo además de las paloneas que 
soportan las cremalleras, dos balancines ó culisa verticales y que 
en dichas culisos descansen la3 borras al estar la  máquina on repos

5e ”TJna maquine transmisora de fuerza motriz” caracterizado por 
e l hecho de que la3 cremalleras oscilan bajo la impulsión de palanc 
soportonde el poso y que accionan piñoneo que transmiten su movimle 
to á arbolas paralelos que los llevan y sobre cuyos arboles son f i ­
jadas ruedas dentadas lib res  en un sentido y quo engranan con piñor 
quo raed lauto un juego de engranajes transmiten e l trabajo realizado 
por ol pe30 á poleas de transmisión*

62 ”TJna máquina transmisora do fuorsa motriz” caracterizado poa 
el hecho do que los brazos de cada palanquo que lleven cremalleras 
son son independientes entre a i y sostenidos por los ojos propulso­
res que de su lado se hallan provistos de un topo actuando uno poli 
ca basculante sobre la barra central á culise encontrándose en ol 
mismo plano quo dichos propulsores, de modo que ae obtiene e l que < 
descenso de uno de los propulsores efectúa la sabida del otro y po: 
consiguiente también e l eje que lo llova .



7fi wUna máquina transmisora de fuerza motriz” ta l como se 
ha descrito y demostrado en los dibujos adjuntos.

Consto de 9 hojas mecanografiadas en una sola cara.
J Barcelona 2 Junio 1930

¿ns la. tomsmJUAJV







■2/Z/' i -



' J i o - . j e


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



