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M B M O R T A  D E S C R t P T t y A

para una patente de invención» por ve-’ nte años, por *» Registro de 

cierre para aparatos de man'obra « a favor de la r . s ,  Vere-’ nigte 
Eisenbahn -  Signalwerke Gfeseilschaft mit beschrankter Haftung, re­

sidente en Berlín -  Siemen3stadt (Alemania). =

iil presente invento se re fiere  a recib iros  ae cierre  co­

mo los que se emplean para cerrar las palancas de las agujas* las 

destinadas a ajustar las señales» las u tilizadas en los  tranvías 
y sim ilares. Estos registros de cierre consisten esencialmente en 

que para cada una de estas palancas se dispone una corredera* la  
cual se desplaza a l  invertir  la  correspondiente palanca y as^ des -  

plaza piezas de c ierre  situadas entre las correderas, agarrando es­
tas piezas de cierre con dientes en correspondientes huecos de las 

correderas de la otra palanca* As^ se consigue que al desplazar una 

corredera se impida que la otra corrédera se mueva, esto es» se c ie ­
rren o que se queden ahora l ib res  las correderas antes cerradas*

El invento se propone sim plificar tanto la construcción 
como la  ejecución y manejo de estas disposlelones. Esto se consigue



esencialmente primero ¿ra d a s  a que, en lugar de correderas despla- 

zables que muevan las piezas de cierre* se prevén ejes g ira torios  

que producen el mismo efecto mediante elementos dispuestos en e l lo s  

yl correspondientemente conformados. Esta nueva don3trucdón del re­

g istro  de c ierre  lleva  consigo ventajas esenciales tanto para e l  

proyecto de registros  de d e r r e  para estaciones de fe rro ca rr i l  como 

para la ejecución posterior de los  reg istros . Además tanto en los  

dibujos de proyección como en las ejecuciones ya terminadas resul -  

ta una mayor v is ib 4lidad. A esto se agrega un ahorro considerable 

en piezas sueltas y también en espado , pues el mismo registro  según 

la nueva construcc ión requiere un espacio considerablemente menor 

que los registros hasta ahora conocidos. Ofrece también especial 

importancia e l  que las culisas necesarias en lo s  sistemas hasta aho -  
ra usados entre las correderas y las palancas de maniobra, sa. supri -  

men y ql que además e l  desplazamiento de las correderas, que exigua 
un consumo de fuerza consiüeraole, se reduce esencialmente en e l  nue­

vo sistema. Las ventajas de la  disposicién  aparecerán claramente en 

el decurso de la  descripción de lo s  ejemplos ilustrados en los  ad -  

juntos dibujos.

Las f ig s .  1-3 y la-3a* indican esquemáticamente como puede 
realizarse e l  desplazamiento de las piezas de c ierre  desplazando un 
eje según el invento.

Las f ig s .  4-7* presentan el sistema hasta ahora conocido
en el que e l  movimiento de las piezas de c4erre se efectúa mediante *
correderas de largo movimiento» y esto para tres palancas.

Las f-‘ gs. 8-11, presentan la misma d ispos 'c ión , pero acom -  
panada de la disposición  según el invento, empleándose ejes girato -  
r ios en lugar de correderas movióles a lo largo.

Las f ig s .  12 -lb , presentan la misma disposición, pero habi 
endose mejorado consideraolemente los órganos dispuestos sobre los 
ej es.

La f ig . 16, presenta la misma disposición que las f ig s .

1-4» pero para cuatro palancas.



La f i g .  17» tamban para cuatro palanca» corresponde a la 

ejecución según las figs# 5-8» mientras que la de
las f ig s .  18-23, corresponden a la  e jecu^ón  según las -  .

f % s .  12-lb, pero para cuatro palancas en e l presente caso.
Las f ig s . 24-44, presentan las posiciones caracter^st * cas 

reciprocas de los elementos de cierre,1&S figs»  24- 29»~para dos pa -  

lancas y las 30-44 para tres palancas.
Las f ig s .  45-50, presentan para dos palancas las posiciones 

de los registros de oierre durante la inversión de una palanca.

Las f ig s .  50-60» e l  mismo caso para tres palancas.

Las f ig s .  61 y 62, presentan en alzada y en planta la cons­

trucción y d isposición  de las diversas piezas en un registro de cié -  

rre con cuatro palancas.
En las f ig s .  4 í  60, se dibujan en negro, para mejor inte­

l igen cia  del invento los. botones de palanca en cada momento cerrados.

' En las f ig s .  1 i  3, se indica 'por (4) e l  eje de una palan -  

ca dest’*nada a i n v e r t í  una aguja. En el eje se encuentra una doble 

palanca ílffiO» lO l) ,  la cual con una pieza en cuña (102) al g irar e l  
eje en la dirección indicada por la flecha en la f i g .  3, tiende a 
separar entre s^ las dos piezas de cierre (103 y Lo4). Si la  (104) 
es f i ja »  entonces l a . (103) se mueve hacia la izquierda en dirección  
de la flecha, pero s 4 la  pieza (103) es f i j a  como indica la f i g .  2, 
entonces la pieza (104) se mueve hacsa la derecha en dirección de ]a 

flecha, lo r  otro lado» se impide todo movimiento de las piezas de c ie ­
rre entre s^» como se ilustra  en la  f i g .  1. cuando la pieza en cuña 
(102) se encuentra entre las dos piezas de c ierre . Estas, como se 
ílustxa a t itu lo  de ejemplo en la f i g .  2, pueden llevar dientes (105) 

con los  que engranen en claros (106) del eje (4 ) ,
Las f ig s .  la» 2a, 3a» presentan otra ejecución con una pie­

za excéntrica (107) apoyada sobre el eje» y la cual coopera con un 

órgano ae encerro(Jamiento (108), que en la fig# la» se encaja entre 

las dos piezas de cierre  (109 y 110) y f i j a  la separación de estos 

dos órganos. aqu* la  pieza de cierre (109) se mueve por otra pa -
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lanca en d/recc^én ae la flecha» entonces e l  árgano de encerrona -  

miento transmite este movimiento a la p 'eza de c ierre  ( l i o ) »  guián -  

dose e l  árgano de encerrójjmiento (168) por la pieza excéntrica (107) 

L^spués del desplazamiento se obtiene la p o s ^ é n  ilustrada en la  
f i g ,  £a.

En '"¿nial forma puede efectuarse un desplazamiento de dere­

cha a izquierda. La un-'án r 'g id a  ex-’ atente entre las piezas de cíe -  

rre, se suprime cuando la palanca (111) ae -nvierte a jla izquierda» 
Entonces las dos piezas de cierre (109 y 110) quedan libremente má -  

v i le s  cada una de por s í .

Si admitimos ahora que una ae las piezas de cierre» por 
ejemplo la  (109) esté situada f i ja »  como se ilustra  en la  f i g .  ¿a. 

entonces en e l  movimiento a la  izquierda de la otra pieza de c ierre  
se levanta el encerrójamiento y connello se bloquea a l  misino tiempo 

la  palanca (111) en la  ^oslclán de la izquierda.

Las f ig s .  8-11* presentan e l  principio del invento en fo r  - 

ma mejorada prec 's  mente comparado con el sistema de correderas hasta 

ahora empleado y e l  cual se -‘ lustra en las f ig s .  4-7.

En la  f i g ,  4» por ejemplo, sirven las correderas 2 y 3* 

para maniobrar agujas y l a  corredera (1 ) .  para e l ajuste de una vía» 
Las correderas se dibujan para mayor se n c il le z  quebradas lo  mismo que 

los  e jes en las f ig s .  8 -  11* Las correderas ppeden efectuar la in -  

versián ae las agujas onseñales bien mecánicas por unvvarillaje» bien 
eléctricamente. La forma y modo como se ajustan las señales o vías o 

las agujas en dependencia del desplazamiento de los  e jes , no cons -  
tituye e l  objeto del invento, sino solo el cierre reciproco de los 
ejes o palancas.

81 por ejemplo» en la f ig »  4» se Invierte la palanca (11) 
en direccián de la flecha» entonces mediante una brida (12)* mueve 

a la corredera (1) hacía abajo en la  direccián dibujada por la fLe -  
cha. Con esto e l  hueco (l'h) expulsa a l diente (14) de la pieza de 

cierre (15), de manera que ésta se empuja hacia la  derecha en direc -  

cián de la  flecha y con su diente (16) agarra en e l  hueco (17) de la
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corredera (2 ) .  As' ae impide todo desplazam-* ento de esta corredera 
(2 ),  esto es, se cierra esta corredera (2 ) .  ío r  e l mov*m‘ ento a la 

derecha de la pieza de c 'erre  (15) se ha movido simultáneamente ha -  

-g|’ a la derecha la  pieza deslazante (18) que se mueve en la  correde -  
ra (2 ) .  Esta pos 'cíán  se -lustra  en la  f-'g. 5,
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Si en lu^ar de 4r T'.ert4r la corredera (11) en la  f-*g. 4, 

se üuh-era invertido la corredera (21) en ,1a dirección de la flecha 

entonces se nuo'era desplazado hacia arriba con el perno (22), que 

se mueve en la ranura de la  culisa (23), a la corredera (2) en la  

dirección indicada por la flecha. Este desplazamiento solo  es posi­

b l e  cuando no engranan e l  d-ente (16) y el hueco (17 ), ío r  e l des -  

plazam*ento de la corredera (2) hacia arr-ba se ha arrastrado Jram -  

oién hac'a arriba al mismo t-empo la p*eza desl-zante (18), Si la 

palanca (11) se -nv-erte ahora hacia la  derecha, como se -ndica en 
la  fi¿\ 6, entonces vuelve a expulsar al diente (14) fuera del hue­

co y el diente _16) agarra en el segundo hueco (19) de la  corredera 
(2 ) ,  Al mismo tiempo la pieza de c ierre  (15) ha desplazado hacia la 

derecha a la pieza desl-zante (18) y con esta a la de c ierre  (24), 

de manera que también el diente (25) de esta p-eza de c ierre  agarra 
en e l  hueco (32) de la corredera (3 ) ,  í o r  esto se cierran las dos 

palancas (21 y 3 i ) ,  esto es , se hace imposible todo movimiento de 
las dos palancas. Si la  palanca (11) se vuelve a llevar a la  posi -  

cíón principal,entonces ambas palancas de agujas (21 y 31) pueden 

adoptar una u otra posición ( f ig s .  4 y 7 ), siendo sin embargo en es « 
ta posición de las palancas todo movim-'ento de la palanca (11) de 

v^a, pues se ha hecho imposible ahora toda desviación de la  pieza 
de c ierre  J l5 ) hac*a la derecha por la  p*eza desl-'zante (18) y la 

de cierre  (24), que con su diente (25) se apoya en la  corredera (3 ) ,  

En las ejecuciones según las f^gs, 8 á 11, se consigue lo  

mismo» pero ahora las correderas (1, 2 y 3) se sustituyen 3egún e l  

invento por ejes girator-*os (4, 5, 6) que al desplazarse ejercen la 
misma función que los e jes  (1 , 2, 3) en su desplazamiento. En estas 

y en las siguientes figuras las piezas g iratorias  con los e jes  y apo-
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yacías en estos se ilustran invertidas, esto es, colocadas en e l  

plano del diámetro ue lo s  e jes , mientras iue de hecho son perpendi­

culares al mismo.

-4 Si ahora se hace g irar ,̂or ejemplo, la  palanca (41) de la
f i g .  B, hacia la izquierda* entonces por la rotación del e je  4* gi -

31 ra en dirección de la flecha el d’ sco 42, asentado sobre el e je ,  lo r
*

este desplazamiento se expulsa el diente (14) del hueco ( lh )»  de ma - 
ñera que la  pieza de cierre (15) se empuja hacia la  derecha y con e l  

diente J[16) agarra en e l hueco (17) del disco (52) dispuesto sobre 

el eje (5 ) ,  o sea se repite e l proceso explicado en la f l g .  4, A la

32 pieza deslizante (18) según la  f i g .  4* corresponde la pieza desligan* 

te (53) según la  f i g .  8{ Esta pieza deslizante sin  embargo no se des 

plaza cada vez» sino que por ejemplo en la  posición de la palanca 

(51) ilustrada en la f i g .  8, queda inactiva» lo  mismo que en la f i g ,  

4, no teniú e fica c ia  alguna el movimiento a la derecha de la pieza

33 deslizante (18), Pero otra cosa ocurre en la  posición seg t̂n la  f ig .

10,
Aqu  ̂ en la posición invertida de la palanca (51) la  pie -  

za deslizante (55) g ira  también en 80°, y desplaza hacía la derecha 
a la pieza de cierre (24), de manera que el diente (25) engrana en

34 el hueco (52) del disco (54=), y lo  misma exactamente que en la f i g ,  

6. De igual manera la posición según la  f i g .  9, corresponde a la po­
s ic ión  según la f 4g. 5 y la de la f 4g . 11, a la  de la f i g .  7. De a -

qu  ̂ se deduce que mediante rotación de e jes  puede conseguirse lo  
mismo que desplazando biela3*

35 Se podría conseguir otra mejora suprimiendo los dientes» 

pues la expulsión de lo s  mismos de sus hueco3 solo es posi ble des -  
plazando simultáneamente las piezas de c ierre  y por e l lo  requiere un 

consumo considerable de fuerza» lo  que a su vez lleva consigo un 

desgaste rafido de las diversas piezas, 3 o podrían suprimir lo s  di en
36 tes si en lu^ar de estos los discos dispuestos sobre los e jes  y que 

llevan I 03 huecos para los dientes, se hicieran de forma curvada* 

por ejemplo* e lip tica »  de manera que e l  desplazamiento de la  pieza
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de c ierre  solo se efectuase por e l  hecho de que» en lugar del d5ame­
tro  pequeño de la el 'pse* se colocase e l diámetro mayor al g irar  e l  

d-’ sco. Pero entonces se deberla aplanar e l  punto de la curva en que 

s)s ha de efectuar la posición de cierre* Por eso es preferib le  y e -  

l i o  constituye la realización  más favorable de la Idea del Invento» 

el uar forma c ircu la r  a los  discos asentados sobre los ejes y en lu -  

aar de los  huecos para los  dientes» disponer superficies  planas» que 

cooperen con correspondientes superficies planas de las  piezas de 
c ie rre*  expulsándose una de estas por el hecho de que an canto del 

disco resbale sobre la superficie plana de la  pieza de c ie r re .  Tam -  

bién aquí se consigue una reducción considerable de trabajo y con -  

siguientemente también un desgaste menor de las piezas»

En e fecto  si aqu^ la  palanca (4 l )  -  f i g .  12 -  se mueve ha­

cia  la  izquierda y consiguientemente por medio de la rotación del 

eje (4) el disco (42) se desplaza en dirección de la flecha* enton -  

ces la p'‘ eza de cierre  (15), que antes se apoyaba con superficie  

plana (43) sobre la superficie  plana del d isco  (42)* se desplaza ha­

cia la derecha» exactamente lo mismo que antes en las f ig s .  4 y 8» 
por expulsarse e l d'*ente (14). También la pieza deslizante o e l  d is ­

co (59) se desplaza aquí, pero de otra manera que en la f i g .  8 y 
precisamente de este desplazamiento se mueve la sección transversal « 
del eje (5) dentro de la ranura (54) oblicua de la pieza deslizante 

(59). Los detalles', de este movimiento aparecerán después más cía -  
ros con referencia a las f ig s .  45-60. Aquí >solo se ilu stra  la reía -  
ción esencial del invento con e l sistema hasta ahora conocido*

El estado que queda después del desplazamiento puede verse 

en la f i g .  15. Aquí la superficie  plana (55) del disco (59) se apo­

ya contra la  pieza ae c ierre  (2<t), sin  que tenga lugar ningán despla 
zamiento de esta pieza, La palanca J[61) sigue siendo libremente mó­

v i l  lo  mismo que antes. Esto corresponde también a las ejecuciones 

segán las f ig s .  5 y 9. Pero si la palanca 51* se invierte &acia la 

derecha» entonces la pieza (24) se desplaza hacia la derecha» de 

suerte que esta p* eza y el d isco  (34) se apoyan entre s í  por sus dos
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superficies planas y la palanca 61 quede ahora bloqueada. En esta 

posición la  pieza de c ierre  (15) se sitúa al mismo tiempo por delan­

te de una superficie plana del d* seo (58), de manera que la  palanca 

t* l )  también se bloquea, exactamente como en las ejecuciones según 

las f ig s .  6 y 10;
De ’ ^ual forma la  f ’ g , 15, corresponde también a las f ig s ,  

7 y 11» La palanca (41) está bloqueada, pues la pieza de c ierre  (15) 

se halla por delante de la superficie  plana del disco (42). El des -  

plazar la  palanca (4 l )  hacia la  derecha deberla aqu  ̂ dar por resul -  

tado el desplazamiento de la  pieza de cierre (15) hacía la  derecha. 

Pero esta desplazamiento no es posible» pues e l  d’ sco ( 59) deberla 

entonces también desviarse hacia la  derecha, pero no lo  puede hacer, 

pues se lo impie la  pierna de cierre  (24) en la  posicién  dibujada ‘ i 
del disco (54 ). Solo cuando se hubiera invertido una de las dos pa -  

lancas (51), o (61), se podr-'a volver amover la  palanca (41 ). El 

funcionamiento de la d’ sp o s icó n  según las f ig s .  12 á 15, es por lo 

mismo completamente'idéntico al de la  ilustrada en las f ig s .  4 á 7, 

solo que en la nueva d isposición  se obt'*enen ventajas considerables 

de las que después hablaremos.

El funcionamiento de la e je c u c ó n  según el invento se i lus 
tra también en un ejemplo de e je cu có n  en las siguientes f ig s .  18 á 
25, con referencia a cuatro palancas. Para la  comparacián ae vuelve 

también aqu^ a ilustrar  el sistema conocido de correderas en la  fftg. 

16), y en la f ’ g .  17, se ilustra  la ejecución del invento corres -  

pondiente a las f ig s .  8 á 11. Estas dos figuras 16 y 17, bastan pa -  

ra la comparación con la  d isposición  ilustrada en la f ’ g. 18, mi en -  

tras que laa diversas posiciones de las piezas de c ierre , e tc .  , en 

las diversas posiciones de la palanca se ilustran en las siguientes 

figuras (19-23) solo para el objeto especial del invento según la  

f ig .  18. Por la comparación de la  f ’ g . 16 con la  17-B se ve claramen­

te que e l  invento lleva consigo una s-‘ mpli ?i cae’ ón esencial en el 

proyecto de mecanismos de man’ o ora, pues en e fecto  en la ejecuc’ ón 

secun la f ’ g . 16, las piezas de cierre se asientan sobre las vari ~

*•
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l ia s  impulsoras y las cubren parcialmente por lo  cual e l  dibujo re -  

sulta relativamente obscuro. Apenas se ve donde hay lugar para co lo -

el diente (14) y consiguientemente la pieza de c ierre  j_15) se empu­

ja ¿acia la derecha. lücha p-*eza agarra con su diente (16) en el 

hueco (17) y consiguientemente uloquea a la palanca (¿¿1 ó 51), La

rresponde una superficie  plana en la p-‘ eza de c ierre  (15) y a cada 

hueco para diente otra superficie plana en el disco (42 ó 58)* Co -

de los dos dientes (17 y 19), dos superficies  planas (56 y 57).

En la posición de la palanca según la  f~‘ g. 19, sJ rve por 

ejemplo, la superficie  (56) para e l  c 5erre de la palanca (51) me -

derecha la  j^eza deslizante (18 ó 55) por la  p4eza de cierre (15) y 
llevarse por e l lo  la pieza de c ierre  (24) a engranar con la  corre -

móvil la palanca (21), pero la  palanca (7 l ) ,  debe al mismo tiempo 

bloquearse cuando la palanca (21) se inv ierte  hacia la derecha» En 
este caso la corredera (2) se empuja entonces hacia arriba en d irec­

ción de la  flecha, de suerte que 3a pieza deslizante (18), cuando

pot la  p'*eza (15) se empuja h&cia la derecha» arrastre consigo tam -

car las p'*ezas de c ierre . Lo contrario ocurre en la  ejecución según

comparando las f ig a .  16 y 17, se ve claramente que -*nvir -

tiendo la palanca (11) ó la (4 i)  a una u otra dirección se expulsa

palanca (21) tanto en una como en otra posición  debe poderse cerrar 

por lo  cual se prevón dos huecos para dientes (17 y 19).
En la  disposición  según las f ig .  18, a cada diente co -

rrespondientemente el disco Í58) presenta en la f i g .  18, en lugar

di ante la pieza (15), pero en la  posición de la  palanca según la 
f i g .  20, sirve la  superficie  (57).

Como se desprende de las f ig s .  16 y 17, en la posición  d i­
bujada de la  palanca (21 ó 51), debe también desplazarse hacia la

dera (13) o con e l  disco (34) del eje (6 ) ,  de manera que también se 

bloquee la  palanca (31 ó 61). En esta posición  queda aún libremente



V en  hac-* a la derecha a la  p* eza de c ierre  (26)» Como sobre la misma 

v a r 'l la  impulsora (27) sobre la  lie se asienta la p*eza de V erre  

(26)» se dispone otra segunda pieza de V erre  (28) desVnada a en -  

gjranar en lq  corredera (7 ),  la p*eza de V erre  (28) se desplaza s i ­

multáneamente haVa la derecha esto es, en la posición  de la dere -  

cha no dibujada Se la palanca (21) por la inversión de la  palanca 

(11) se desplazarla haVa la derecha la pieza de v e r r e .  (15) y es -  

ta desplazarla por (18) tanto a (26), como a (28) haVa la derecha, 

de manera que se cloquearla la  palanca ( I I ) ,
lo  mismo ocurre en la  d isposic ión  según la f i g .  17, en que 

estanao la palanca (51) situada a la derecha la p 'eza deslizante 

(29) adoptarla la posición que an la posición dibujada adopta la p-’ e* 

za deslizante (53 ), En este caso en e l movimiento a la derecha de la 

pieza de c ierre  (15) se desplazarla (26) hacia la derecha por (29) 

y (26) desplazarla por la var il la  impulsora (27) a 1a. pieza de c ié  -  

rre (28). que mediante el diente (.39) bloquea a l disco (82). El mis­

mo proceso se realiza cuando» en lugar ue los  dientes se adoptan 

superficies planas.
El que la f i g .  ii8, corresponde a la  pos^vón según las 

f i g s .  17 y 16* se ha demostrado ya anteriormente y también se de3 -  

prende sin m¿s de la figura. En la  f ’ g» 19» se invierte ahora prfi -  

meramente la palanca (41) haVa la ’ zqu4erda y mediante el disco 
(42) uesplaza hacia la derecha a la p-eza de cierre (15). Esta se 

ha colocado por delante de la superficie  (56) del di3co (58) y a l  
mismo tiempo, .se han desplazado oblicuamente hacia arriba las pie -  
zas deslizantes (39 y 58). El desplazamiento de la  pieza (38) no 

tiene importancia. Pero la pieza deslizante (39) ha colocado a la 
p ieza de cierre  (24) por delante de la superficie  plana del d isco  
(62) del eje ''-(6), de manera que ahora la  palanca (31) se retiene 
por el d isco  (38) y la palanca (61) por e l d isco (62). Por el con -  

•erario en la  f i g .  20, al invertir  la  palanca (*1) estando al mismo 

tiempo »invertida la palanca (51) se coloca por medio de la pieza 

deslizante (38) a la pieza de cierre  (28) por delante del disco (82)
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del eje (8 ) ,  de Manera que la palanca (81) se cierra» mientras que 

63 la  palanca (61), queda libremente móvil.
La f ig .  21, indica además como resulta imposible la inver . 

s^án de la palanca (41) estando la  palanca (81) invertida hacia la  

derecha, pues (81) Jmpide todo desplazamiento de la palanca (41) por 

(82, 28, 26, ¿8, 15 y 42).

64

65

66

67

68

En las f ig s .  22 y 23, se vuelve a in vertir  haci a la -  

quierda la palanca (81). La f ‘ g. 22, presenta ahora e l  estado durante 
e l giovimiento oe la palanca (51) aesde la pos-’ ción ilustrada en la 

jMg, 21, a la ilustrada en la f i g .  23. En e fecto , mientras la pa -  

lanca (51) se invierte , en la  primera parte de su movimiento hasta 

la posición central realiza  el desplazamiento hacia la derecha de 

las piezas de^c i erre (26 y 28). Durante la  segunda parte del movi -  

miento de la palanca (51) solo se efectúa un desplazamiento de las 

piezas deslizantes (38 y 39 y 58). Si ahora la palanca ( 41); se -’ n -  
v irtiera  Hacia la  derecha o hacia la izquierda, entonces se obten -  

ar^a la  posición que en la  f i g .  20.
Las f ig s .  24 á 44, presentan ahora en principio las diver­

sas pos4ciones de la palanca que pueden presentarse# mientras que 

las f ig s .  45 á 60, presentan las palancas durante e l movimiento*
En la f i g .  24, las dos palancas (51 y 61) están invertí -  

das hacia la izquierda, la  pieza de cierre f24) está oprimida con -  

tra la superficie  plana del disco )62) y por tanto la palanca (61) 

está cerrada en la posición de la  izquierda.
La f i g .  25, presenta ambas palancas hac ’̂ a la  derecha y la 

palanca (51) cerrada en la posición de la derecha.
La f i g .  26, presenta la palanca (51) cerrada en la  posi -  

ción de la  izquierda.
La f i 0 . 27, la  palanca (61) cerrada en la posición de la

derecha.
La f ig .  28, la palanca (61) libremente móvil, pero blo -  

69 que able en ambas posiciones, lo  mismo en la  de la  derecha que en la

de la izquierda.
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La f 'o »  29, presenta la  palanca (51) invertida hacia la 

derecha y la  (bs.) cerrada en lapposic^án de la  izquierda.

Las f ig s .  30 -  44, presentan las d'versas posiciones de

70 •5-i’es palancas que pueden cerrar. En la f*&. 30» todas las tres pa -  

lancas son libremente móviles. Aquí {82 y 82) se as'entan firmemen­

te sobre e l  eje mientras que (62) se construye como pieza deslizan­

te , o sea desplazable. 3i ahora la  palanca (51) se -‘ nvierte hacia 

la  derecha, entonces (24) se desplaza hac'a la  derecha» empuja a la

71 pJeza deslazante (62) hac*a la  derecha y hacia arriba y se obtiene 

la  pos-'cion segín la  f ’ g. ¡61. Aquí están cerradas (61 y 81), S* aho 

ra la palanca (51) se vuelve a invertir  hacJa la  izquierda y la 

(El) hacia la derecha, entonces llegamos a la  pos-'c-’ án de la  f i g .  

32, en la  que (51) M é l )  están cerradas, 3i ahora la palanca (81|)

72 ae invierte hacia la  izquierda y la  (61) hacia derecha, se obtie 

ne la  posición  de la f i g ,  33. Las palancas serradas, como ya se ha 

dicho, están dibujadas en negro pronunciado y las piezas deslizan -  

tes de c ierre  o los discos están rayados.
Las f ig s .  34-37, presentan condiciones análogas» dispo -

73 niendose sin embargo de otra forma la superficie  plana en la pfieza 

deslizante de la  palanca central (61 ), Por e l lo  se obtienen otros 
cierres, como se desprende de las palancas dibujadas en negro. Más 

detalles pueden serse en las mismas f*guras.
En las f ’ gs. 38-41, se d'sponen de otra forma las super -

74 fiches planas en lo s  discos de las palancas (51 y 61), con lo  que 

tamb-'án se obt'enen otras posibilidades de cierre* como indican 

las  palancas dibujadas con trazo negro.
En las f ig s .  42 -  44, el disco ( 82) de la palanca (81) 

posee dos superficies planas y por lo  mismo puede cerrarse en dos

75 posiciones, en forma análoga a como se ilustra  en las f i g s .  28 y 

29» para dos palancas.
En la  f ig .  42, las tres palancas son m»vi le s .

En la f i g .  43, la  palanca (81) está cerrada en la posi -  

ci ¿n de la  izquierda.

-  18. -
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En la  f i g .  44, 1a. palanca (61) está invertida hacia la de­

recha, de manera que la  palancé. (81) puede también invertirse hacia 
la derecha y por posterior inversión de la palanca (61) puede ce -  

4-rarse en la posición de la izquierda, s*rv*endo para el c ierre la  

secunda superficie  (d9).
las  f ig s .  *5-60, presentan e l mov’ miento de las  piezas de 

c ie rre .  En la  f ig .  45, ambas palancas son libremente móviles. Si aho 

ra la palanca (61) se invierte hada la  derecha* entonces durante 

la primera parte del movimiento se desplaza la  pieza (24) hacia la 

derecha y se coloca por delante de la superficie  plana del disco 

(62) de la palanca (61).
La f ig .  47, presenta otro ejemplo, en el que el disco (62} 

de la  palanca (51) poseá dos superficies planas. En la  posición  di -  

bujada por inversión de la palanca (61) hacia la derecha se cerra -  

r<a la palanca (51). Pero s' eh lugar de esto , como se indica en la 
f i g .  48, se invierte la  palanca (51), hacia la  derecha» entonces em 

puja hacia la  derecha a la pieza de c ierre  (54) y degun su confor -  

mación cierra en una posición angular determinada, por ejemplo, en 

la f i g .  48, ya después de un terc io  de su movimiento, a la palanca 

(61), la  retiene firmemente durante e l  siguiente te rc io  del moví -  
miento y xa vuexve a dejar l ib re  después durante e l ultimo terc io  

de dicho movimiento ( f i g .  49). Mediante las dos superficies planas 

puede £or tanto la  palanca (51) cerrarse en dos posiciones. Además 

por esto se consigue lo  mismo que en el sistema americano can cu l i— 

sas, a saber en la  primera parte de l recorrido de la palanca de ma 
ni obra su suprimen los c ierres  existentes y a l  mismo tiempo se esta* 

hlecen nuevos cierres» en la  segunda parte se efectúa la inversión 

de la a^uja. mientras que después de girar la aguja en la  tercera 
parte del movimiento o se mantienen los cierres (váase por ejemplo 
la  f i g .  46) o se suprime e l  bloqueo de las palancas cerradas duran­

te la parte central del movimiento (véase por ejemplo f i g .  50). Lo 

mismo ha de decirse en forma análoga para las siguientes figuras.
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83

84

85
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87

88

Las f ig s .  51 -  54, presentan la  pos*c*án durante e l  movi­

miento con tres palancas dependientes una de otra, pudiéndose ver

al mismo tiempo que la ranura de aesl*zarn1ento (64) en la  pieza (62)
4
está dispuesta excéntricamente. As/  se consigue un mayor desplaza -  
miento de la p'*eza de c ierre  (44) hacia la derecha. Esta durante la 

inversién de la palanca (61) hacia la derecha se desplaza también 

hacia la  derecha, m-"entras que a l mismo tiempo el eje (6) se despla 

za centro de la ranura (64).

Las f ig s .  55-58, presentan lo mismo con otra disposición 
de la3 superficies planas en la  pieza deslizante (62 ). Por la  f i g .

58, puede verse también que después de in vertir  la palanca (51) ha -  
ci a la derecha puede también invertirse hacia la  derecha la  palan -  

ca (81). jünboneea xa pieza de cierre (-±4) se movería hacia la  iz -  

quierda. Esta desplazarla hacia la izquierda y hacia arriba a la  pie. 
za deslizante (62), con lo  cual también la  pieza deslizante (2ft) se 

desplazarla hacia la izquierda y se colocarla por delante de la su * 

p e r f ic ie  plana (56) de l,d isco  (62). En. esta posición se cerrarla en  ̂

tonces la palanca (51).

Las f ig s .  59 y 60, presentan un ejemplo análogo con otra 

posición  de las superficies planas.

Las f ig s .  61 y 62, presentan como ejemplo la construcción 
perfeccionada del nuevo sistema. Aqu^, como ya se ha indicado en las 

f ig s .  24 y 20, las var il las  impulsoras se apoyan según e l  invento 

sobre bolas o ro d i l lo s  (2o l,  2o2, e t c ) ,  con lo  que se fa c i l i t a  con -  
si derablemente sus movimientos. Esto constituye también una carac -  

ter^atica esencial del invento» pues un apoyo análogo resultaría im * 
posible en e l  sistema conocido de corredera de una parte a causa de 

la disposición de anchas piezas de c ie rre  y estrechas varillas  4m -  
pulso ras y de otra parte también a causa de que las piezas de cíe -  

rre se someten también aquí a esfuerzos perpendiculares a las vari -  

l ia s  impulsoras. En e l  invento por e l  contrario dichas piezas se co «

meten solo a esfuerzos en dirección  de las indicadas varillas*
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89
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91

92
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Además por la f i g .  62, puede verse que las piezas de cíe -  

rre no es necesario que sean más anchas que las v ar il las  impulsoras, 
lo 4ue cíe ana parte permite un ahorro considerable de esp^c-'o en com­

paración con e l sistema conocido de correderas.

ü¡n este poseen, en e fecto , las piezas de cierre e l  ancho 

de cuatro var illas  impulsoras; la  profundidad ae todo el reg istro  se 

regula por tanto según el número de piezas de cierre  necesarias per- 

penaicularmente a la posición de las var il las  impulsoras. Además en 

e l sistema conocido los  nuecos para los dientes debe trabajarse bien 

adaptados de manera que fcl hacer hlguna var-'aci ón en el registro  de 

cierre se tiene que volver a soldar los huecos existentes para los 

dientes y volverse luego a trabajar. Por el contrario en e l nuevo 

sistema los  discos de cierre y las piezas desl-‘ zantes se asientan 
en el eje perfilado y pueden disponerse como se quiera - nterealdad© 

por ejemplo, trozos de re lleno, por ejemplo, trozos de tubo, y des -  

plazarse después.

Resulta tamoien d i f i c i l  en el sistema conocido el apoyo 
de las piezas deslizantes (por ejemplo 18, en la  f i g .  4 ) .  Para es -  

tas piezas deslizantes se deben prever bolsas especiales. Por e l  

contrario en e l  invento las piezas deslizantes de la f i g .  62, pue -  

¿en disponerse exactamente lo  mismo que los discos de cierre» por 

ejemplo» (205) sobre los e jes  y se ensartan simplemente junto con 
estos.

ror eo. hecho de que las piezas de cierre tienen el mismo 

ancho que las v a r il la s  impulsoras» estas pueden revisarse sin di -  

fi  cuitad en la ejecución (véase por ejemplo f ig .  62)* y seguir fa  -  

c-lmente el equipo con piezas de c ie r re .
Otra ventaja especial del invento es la  reducción consi -  

derable del número de piezas de d istinta clase .

Como ejemplo del gran ahorro de espacio que se obtiene 
en el nuevo sistema según e l  -’ nvento pueden servir los siguientes 

datos obtenidos de la construcción.

Con un número de 96, varillas  impulsoras se obtiene seeún 

e l  anticuo sistema, un ancho del mecanismo de maniobra de 1»4 me -
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tros mientras que en e l  nuevo sistema 3egún el invento e l  ancho es 
oolo de 0,82 m.

4 A.

96

97

98

Descrito suficientemente e l presente invento lo que se 

declara como de novedad e invención propia, son la s siguientes reí 

vindicae*oness

1. -  Un registro de c ierre  para aparatos de maniobra, ca 
racterizado porque en lugar de correderas se disponen e jes  g*rato 
r 'o s  que mediente elementos dispuestos sobre e l lo s  realizan por una 

parte e l  desplazamiento de las piezas del c ierre , mientras que por 

la  otra parte gracias al desplazamiento de estas piezas sobre lo s  
indicados elementos sujetan a lo s  ejes#

2, -  Un regiatrotaegún lo  reivindicado en él punto 1» ca -  

racterizado porque los  elementos dispuestos sobre lo s  ajes girato -  

r ios  presentan depresiones, re lieves u otras deformaciones, median­

te las  cuales realizan el c ierre  o e l  desplazamiento*

2. -  Un. registro  según lo  r e iv ’ ndioado en e l  punto 2, ca -  

racterizado porque los elementos dispuestos sobre loa e jes  pdseen 
una lim itación  en parte c ircu la r  y en parte plana#

4. -  Un registro según lo  reivindicado en los puntos 1 á 
2, caracterizado porque los órganos dispuestos sobre los ejes y que 

realizan e l desplazamiento de las piezas de cierre o bloqueo» se con® 

trtiyen como piezas deslizantes#

6# • Un registro según lo  reivindicado en e l punto 4» ca -  

racterizado porque la  pieza deslizante se apoya en e l eje de manera 

que puede desplazarse tanto a una como a otra posición extrema#

6. -  Un registro  según lo  reivindicado en e l  punto 5 , ca - 
racterizado porque la ranura de la  pieza deslizante se dispone en ós- 

101 t a excéntricamente.,

. -  lía registro según lo  reivindicado en lo s  puntos 1 á

99

100

7



6» caracterizado porque las piezas de c ierre  o las  v ar il las  impul­

soras que las sustentan se apoyan sobre ro d i l lo s  o bolas»

17. -

8. -  Un registro se^ún lo  reivindicado en los  puntos 1 á

102 .*7» caracterizado porque lo s  e jes son perfilados y los  discos de c ie ­
rre o piezas deslazantes se sujetan en la  posición  destinada a e l la  

med*ante piezas de adaptación tubulares encajadas sobre los  e je s ,
9, • •• Registro de cierre  para aparatos de maniobra *» se -  

gíin se describe y reivindica en esta memoria descriptiva y se i lu s  -

103 tra  con los  planos que a la m*sma se acompañan»
Consta esta descr'*pc4ón de d*ez y s iete  hojas foliadas y

escritas a máquina por una sola de sus caras»

Madrid» á 24 de Mayo de 1930,
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