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Este invento se refiere s maquinss
de devanar destinadae s 1ls produccién de carretes
arrollsdos en cruz, fusiformes o 4o botellm, de
¢opo, etc,, y tiene por objeto iniroducir mejorae
on méquinas de devenar hilo, dérigidas principal-
menie a disminuir el numero de piezas activas de

la maquina, sumentsr su cagacidad de srroiismiente



Y aumentar también su velocidad y, si ee quiare, 1le
tirantez del davensdo, utilizando ls resistencie

10 de 15 hebrsa en vez de 1la del hilo, como en lgas
construcciones antseriores,

Hagta shora, en 1as mdquinps del gé~
nero descrito 1la tension que Ppodia soportasr cuslquier
hiilo determinado e8 1a expressda por la longitud enw

1b Lre el apar-to tensor y el punto en gue el hilo alw
Cenza el ¢arrete o su equivalente, que puede ser de
2, 2, 4y hostns & pPUlZadas, La tensién soportgw

ble en semejante longitud es 1la resultisnte de loe

PR NP )

siguiantes factores:

a) Resistenciag de ls hsbra
b) Longitud de lg hebrgs
c) Grado de torsién
De estor factores, psra el 1in perw
eeguido, pueden sdponsrse constantes a) ¥y c), v Ve~
20 righkle t),
Bl presente invento consiste en dés=-
poner un =parato de tensién y guia n ung distancig
Tal de 1a supertricie del carrete que represente
ung longitud menor con respecto -l mismo que lg
30 de 1la hebra o fibrs con 1o que ests tltiima dejg de
ger un factor vgorisble, ¥y 1a tensién emplends pars
aTT0llar vuede convertirse en un factor directo de
ls resistencip definitivg a 1a tensidn de 1a fibra,
excediendo en mucho por consiguiente, del grado de
3b vension que se considerg la resistencis del hilo
sobre una longitid cuslquiers determinada, La
disposicion es tal que, en oposicién a aParatos

conocidos, el hilo, en vez de estar en contacto de
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friccion o mecénico con los 6rg-nos de guig, gho-
ra tiene un movimientvo envolvente libre con re-
tacién » ellos,

Bl invento consistie también en 1lga
provisién de unsg méquina perteccionads Pars efectuar
el método de devanar arribe descrito, girastoris,
con voriam hreces en 1a8 gue se devensn copos o
su equivslentas, ¥ que se disponen en torno a un
mecsznismo giratorio central 4As mendo, von esta
disposicién, el invento, g mas d2 eliminsr el me~
caniemo intermedio hasta ahorg empleedo, entre
unas guia de hilo v el copo o equivalente que se de~-
vana, Permite devenar o la vez un mimero mayor 4e
copos en unaniquing con una, tensién mayor del hilo
que se devona,

En los dirvjos =djuntos se represen=-
ta 5 modo de ejemplo una construccién conforme ol
invento, indicendo:

La tigura 1, una elevacion de la mé=
quinas perfeccilionada de devanar, Pp-rte en seccian,

Lo figurpg 2, ung elevscién del mew
Canismo de tansidn ¥ slimentscién del hilo,

La tiguras 3, ung Pleznta Poarcipl
dei mecsnismo da guia expuesto en la figura 2, a
My Or escnla,

Ls riguré 4, urs Planins en sSacs
cién de un embrague empleosdo Para moverhntermitenu
tementes loe disposivivos da glimentapi6n v torsison
ael hilo hscia ~rriba, mientrps se devana un coro
0 Bu equivzkente,

Los 1igurzs 5, 6, 7 y 8, pormenores
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del mecsnismo de slimentacddn y torsién del hilo,

Las figuras 9&10, esquemas de lg
torsion del hilo por medio del mecanismo rejpre=
eentndo en las 1igurss b a 8,

L~ Tigurs 11, una elevpcion en de=
tglle de una forma Modificeda 42 consiruccion Para
devanar Carretee cilingricos,

La 1igurs 12, urna Plantg Ppsrcisl
corraspondiente p 1ps figurs 11,

La tigura 1, una elevacidén de otrp
modificascion,

La figurs 14, una Planta Parcisl
correspondiente g 1la tigura 13, y

Ly tigura 15, un esquamsy de un
desa~rrollo del tilete de leva Pprincipsl de man-
do,

La méquinga reyresentada en las fi~-
gures 1 s 8 comprende una srmazén 1 (figura 1), cu-
ya Parte superior es girgtorie, Partes del agre~
mazén 1 se quitan y rellensn con ungz mglla © red
de glambre 2, por la cugl se z89irs el Ppolvo ne-
diante un ventilsdor 3 impulsado pPor un electro-
motor 4, que sirve también para mover por medio de
un embraggue 5 ung Lroca vertical 6, en cuya Parte
superior va montada la Pnrte supdrior girsioris 7
de lg armadurag 1, que llevag un filete continuo de
leva 8, el cuagl encgzja en pifiones ranurados 0 PO~
legs 9 dispuestos en artoles 10, por los cuglee se
comunica el movimiento agmcendente y descente y gi=-
ratorio a los copos 0 egquivaglentes gque se arrollan

conformas se describe a continugcidn,



gl filete de levg tiene 1lg figura
indicade en 11, con partes redondas en el punto
en que la inclibacidén de la leva cgmbig de direce
cidn, siendo su finglidad en primer duger la de
105 asegurar el contacto continuo de ls levpy con las
poleas 9, que seris imposible =i 1las partes in-
cliredam de lg leva se cortaran en éangulo agudo,
Yy en segundo término para evitar toda vibracidn
J Barantizar un mevimiento liso, Debido a 1lga
110 construccidn de la®s pcleass de Tranurg descrita.s g
continuacién, todo el recorrido se imprime a ca~
da broca e%n ambag direcciones, pero junto gl ex-
treno de Cada Carrersy el wovimiento se anortie

gua, ¥ el retroceso comienzs susvemente y sin es~

fuerzo glguno axcesivo de las partes moviles mo-
kre sus monturas, Los pifiones rgnura,does o
polepoe 9 (figura 11) se hacen en dos Pertes 13 y
14, ¢adg una de clleg deslizable independientemenw
te sobre lg broca 10 y rnormalmente apretadas® wia
120 contrg otra medisnte resortes 15 que rodesn la
broca, Bl exiremo exterior de cadas resorte
descansa contrg ung clavijag transversal 16 que
alraviess la brocg 10 y Pasa también Por lps raw
nurge 17 cortadas ei wgnguitos 18 hechos de ung
125 Pieza con las secciones de polea 13 y 14, Con
esta disposicidn, 3l acercarse la brocs 10 21 {i=~
nal de su carrera la leva 8 cesa de comunicar mo-
vimiento loungitudinsl a la broca, cuyo .avmento,
sin emoargo, tien-de 5 llevarla en la direccidén de
130 marcha impresa hasta aguie Esto se logrs hasta

una extensidn limitada, porque una de las sacciones
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de 15 poleag es retenida por lg levg, y su resorte
comprimido, cuando la troca y la ctrg seccion de
prléa gvanzan hasta el limite de recorrido nece-
8ario Paras complelsr 1la Carrera, siendo aequivglen=
te este movimiento exiragordinario g la disigncia
entrae al extremo interior de unp de las ranurgs

17 y 1a clagvijg transversal 16, Un desgrrollo
del filete de leva se expone er 1la figure 15, don-
de 1a linen & indics el curso peguido por el mismo,
¥a la Parte sombrada -8a= el &ngulo que no puede
imprimirse en la préciica al filete, por la necesi-
dad de contacto con las poleas »,  La posicidn del
édpice de 1a Pparte -sa-, £is embargo, indica los lie
mites verticpgles de wovimierto impreso g las bro-
G28 10, en virtud de lg consiruccion de las poleas
antes men.ionada, ABi, esta disposicidn sirve
Para conseguir igual ventajs que si fusrg Yosible
en lp Précticg emplegr un filete de leva en que dos
porciones inclinadss ady scentes convergieran en
angulo sgudo, Los &rholes 1C se 28Tuban coOn=
céntricmente con relacidon g la broca 6, y llevan,
sdemas de los pinones ranuragdos 9, unzs ruadgs ra-~
nuradaes 19 cue encagjen en filetes 20 dispuestos ern
1a8 bases de brocas de copo 21, mediante los cugles
reciben estos Ultimos un movimientode sgbida y bajada.
y también de rotacidn, En 1p formg dluetrada,
cada Tueda 19 acciona dus brocas de copo 21, pero
el invento no se limita necesariamente en este sen~-
tido, Las brocags de copo <1 tienen unos apéndie-
ces colgantes 22, montados ei. magnguitos fijos 25

que rodean las barras verticales 26, Las partes
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supesriores 27 de lgs varillas 26 llevan roscsa, y
van provistas de mecCpnismoe de torsidn y £uia de
hilo 28, mediante los cuales el hilo que ha de
devanarse se aplica directamente g cada broca de
copo 21, Uno de 2stos macgnismos de torsidn y
guia de hilo se representa en pormenor en las fiw
gurgs 5 a 8, y se compone de unas pieza fijs 29 con
ung 8erie de rodillos 30 y wia pPieza movil, taomw
biZn con rodilloes 3%, gua giras en torno a una pro-
tubergnciag 33 de la piezag fija 29, dispuesta slrew
dador de 1la brocg <%, Los roaillos 30 y 3< sor
de formg conices, v ol rodillo mas extremo 34 de 1la
serie, o sep el mis ,lejado de 1la varillas 26, no es
de formg cénica, y tiene uns ranurs 35, siendo ac=~
cionado por contacto de iriccidn Jdesde el carrete
giratorio; su posichdn gctiva con relacidén a la
superficie que se arrollg estd tasn cerca qus el
trozo de hilo que en todo momento hay enlre el ro=
dillo ranurado 34 y la superficie que se gagrrolla
eg por 1o menous cuatro veces mae corto gque el trow-
z0 de fibra en el filete, lo que Permite gplicsr

al hilo conforme se arrolls uns tension myyor que an
la dicsposicidn ordinaria, en que hnpy ung longitud
relativamente grande de hilo entre ung guia de hilo
¥y un grticulo que se esté devgnando, Como se
2Jrecisré clarsmente por los dibujos, el hilo 36
se DPasBa Por el gparsto 29=~31 cusndo las Piezss esw
ién abiertas, como en la figura 5. La pieza
mdvil 31 se cierrs luego, con el resultado de que
los rodillos 32 adoptan posiciones enire 1os row=

Gillos 30 y hacen que el hilo sigg el curso indi=-
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cado por lee lineas rotas 36 de la figura 6. Du=
rante su Pz80 Por el asparato de torsidn arriba
descrito, el kilo se somete también a rotacidn,

¥l hilo se uwueve lgterglmente en un sentido por
la rotacidn de los rodillos cénicos montedos en
128 pPartes mdviles 31, y sl iaismo tiempo gira por
otra de los rodillos montados en la parte fija 29,
De conformidad con les conicidad de los rodillos

Y 1la presidn ejercida sobre el hilo, ce imprine
ung torsidn mgyor o menor azl hilo, y cusndo ésie
se gproximg zl Gltimo rodillo de la ssrie, zumen~
ta 15 torsién sobre el hilo,

2810 se_comymenderé mejor con re-
ferencig a 1l figura 8, en que el hilo 36 se mueve
por girar el rodillo en la direccidén de 1a flechs
36, volviendo luego el hilo en 1la direccién}de 1a
flecha 38, y por obra del rodillo inmediasto, en lga
direccidn de la flecha 39. Bl grado de iersidn
depends de lg conicidad de los rodilles 30 y 32, ¥y
también de lg tensidn inicigl impresa, viéndose en
esquemg el grado de torsidn en lags figuras 9 y 10,
#8ta Ultima muestirg en lg curvag 40 lg torsidn au-
mentgda que se imprime al hilo despuée 4a pasar
por todos los rodillos cdnicos.

Cada trocs roscada 27 va montadsg
entre Ppiezas 41 que constituyen partes fijas de la
méquing, girando cada broca en las condiciones que
luego se describen, Lg protuberagncia 33 tiene
una broca roscadas interna &%, que formg con ellg
ung solg pieza, Como el rodillo 34 se oprime

siempre en virtud de la tensiédn del hilo y de un
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resorte dispuesto en la Protubersncia 33, contra el
cope 0 su equivalente que se estéd devsnando, el mew~
canismo 28 de Zuia y torsidn del hilo desarrolls

un movimientio escilante interrumpido en torno g

la broca 27,

Cuando 1la parte baja ae la seccidn
iel carrete que se devang adquiere un determinado
diémetro, es necesario subir el mecagnismo de tor=-
sidn y guia 28 a un nivel glgc mae elevado.

Esto se conesigue por a8l siguiente mecgnismo:

Wn ung caja 42 (figura 4) que rodea

la broca roscada 27 en parte de su longitud, se
montan dos Yernos ajustables 43 y 44, que sirven de
topes g un iringuete 45 grticulzdo en una Palanca
46 montada libremente en la brocg 27; dicho trin-
quete sa oprime pPor medio de un resorte 47 contra
Wla rueda de trinquete 48 fija en lg Yroca 27,
Por esta disposicidn, mientrgs se devans la pPar-
te cénica 4el carrete, se hace positle la oscilgw
cién del aparsio de torsidn y guis en w. Pleno
alrededor del eje de la broca roscads 27, Cuando
se devans de arriva a sbajo, esto es, del diametrec
manor al mayor, lp prctuberancia 33 se mueve en un
sentido, y en este Ccnaso el gotillo 45 avanza hacisz
el tope 43, imprimiendo un. roiacién Parcinl a la
rusda de trinquete 48 y a la broca 27, yv hgciendo
avanzar la Protuberanciag 33 a lo largo de la broca,
{an pronto como el gatillo 4F tropieza en este to-
P, la rueda de trinquete 48 queda libre.

Cuando se devang de abajo a arribn,

la broca 27 girg con ls protuberancia 33 en iirec -
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cidn coniraria g la seguida ¢u-ndo se devana en
sent iAo descendente. B1 gatillo 45 se aparta
a81 del tope 43, engancha de nuevo _a Tueda de
trinquete 48, y gira con alls sorre la broca 27
hagta qu2 €l gatillo se pone an contacto con ol tole
opuestc 44, Bsto tiene por efecto retener el
gatillo, la rueda de trinquete y la broca 27 en
posicidn fija, d4e modo que ol Feguivr giranao la
protuberancia 33, avanza hacia srriba por la dbroca
27, adelantando lo necesario el devanado del ca~
rrete en forma de copo, huso 0 botellas, Ajus =
tando la posicidn de los topes 43 y 44 por medio
d2 tusrcas 49, el agrrollamiento puede regulsrse
al espesor gque convanga, Si se corre anédloga=
mente el gatillo 45 con la ruedz de tringuete 48,
Yy £1 en vez de los topes 43 y 44 se agplicarsn dos
superficies curvas a la Caja 42, puedenobtienerse
carretes de forma arbiiraria diferente (ova;adas
o esféricas, por ejemplo).,  iIn este caso, la
bréca roscapda 27 esté fija, ¥ la rrotuberancia
33 gira en la broca 27 0 en un manguito prolon-
gado de la rueds de tringquete 48,

Parao conseguir los resultados arriw-
ba descritos, estg velocidad a que se pasa el hilo
Por el aparato de torsidn ee menor que la de de~-
¥anasl', 1lo gue se logra haciendo variable ls resis-
tencia a la rotacién de los rodillos de guis de hi-
lo 30 y 32, que sirven asi de reguladores de velo~-
cidad del hilo, condicidn que no puede alCanzarse
cusndo, como an construccidnes anteriores, 1g,gpia

de hilo hace girar el carrete o su equivahento,

- 10 =
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an 91 presente invento, 1, broca del c§rrete.es
1, piaza motriz en cuanto se refiere at hilo, y
este 88 pasa Por el aparato de guia en viriud de la
rotacidén de la dbroca 21,

Lz iorma del invento indicsda en
1as figuras 11 y 12 se destina a la aPlicacidn del
mismo Para devansr cCarretaes cilindricos, v en este
caB0 lg brocag 10 de movimiento vertical alternsti=
vo tiene ung polea ranurada 9 hecha de dos psrtes,
y que funcions exactamente del mismo modo que la
polesn ranur =ds expuesta en la figura 3 y Ppreceden=
temante descrita. La broca alterngtiva 10 se
mueve en cojinetes 50, y lleva en sus extremos su=
perior e inferior unos rodillos rasnurados 51 y 52
que gvanzan y retroceden en contacto y hasta tras-
pagar ls superficie del carrete arrollado sobre ung
brocag 53 montads en brazos 54 dispuestos sobre uns
broca 55 articulada a la armadura de laz miquina,
81 hilo guia y retuerce paséndolo por un gparato
28 semejante al ilustrado con relscidn a la prime-
ra forma del invento, y desde este aParato el hilo
va dando lg vueltg a la ranurg del rodilloe, que lo
lleva directamente al carrete que se estd devanando,

Parg reducir el numero de brocas ac~
tivas empleadss, puede modificsrse la disposicidn
de las figuras 11 y 12, mnostrando las figuras 13 y
14 ung construccion diferente. Kr. este cgBso se
disponen rodillos ranurados 56 en brocas indepen-
dientes 5% que avanzan y retroceden en coj'‘natbas
Preparados en brgzos oscilantes 58, y en 1lag8 ranu-

ras 5% del centro de estos rodillos entra un file-

- 11 =~



te anular continuo 60 hecho en un rodillo 61 fijo

en la brocy mo};iz 10, de l1las cuales €e ven variss
320 alrededor d¢ una leva 8, como en 1la figura 1.,

Para conseguir que cuasndo el aPparato echa a andar el

filete 60 del rodillo 61 =2ncaje en les ranuras 59

de los otros rodillos 56, astos rodillos cooparantes

se hacen do tales dimensiones que el filete g0 10
325 Pueda llegar e los bordes supe-rior e inferior de
los rodillos, sino qus, al iniciar 21 movimiento,
se trabe con las ranurse 59, 2l filete 50 del
rodillo 61 es de lLal forma que no llens por comple=
lo las ranurgs 59 de los rodillos quas impulsa, y
Por el espacio hueco se conduce el hilo de los
aParstos de torsidn y guia a la superficie del
Carreie que se devana, efectuidndose el devanado

ern Cagrretes @2 imontasdos an brazos 63 srticulasdos

en brocss 64, en las que taaoién se articulan los

335 brazos 58, sostenidos por uns parte fija de lg ar-
madura de la méquinag,

an las formas del invento descritas

con referencia a las figuras 11, 12, 13 v 14, el
hilo no se pasa pPor el aparato de guis en virtud

340 de rotacidn de la biroCa de copo, puas er estos
ultimos ejemplos el rodillo ranurado en torno gl
cual Pasa el hilo al copo o equivalente que se de-
vana es la pieza moiriz, Estas Gltinas formas
del invento sirven psrs devanar carretes cilindrie

345 C08, que deben devanasrse relstivomente flojas, en

comparacién con 1los cerretes fusiformes que han

de devanarse con lp forma de congiruccidn represen=

teda on lgs figuras 1 3 10,

- 12 =~



Si ademéds de 1a coustruccidn de po=-
350 les antes descritg, ias ruedes 19 o rodilloes 51
van también sndlogamente provistos de moniurgs de
ragsorte en sus respectivas brocas, el angulo de
devanado puéde hacerse mss zgudo.
Esta solioitud, que corresponds a la presentada
355 en Gran Brotafia, el 23 de mayo de 1929, bajo el nfiero 15,959,
agrogada de la ampliacibn del 27 de julio de 1929, bajo el nfme-
ro 23,145, 86 acoge a los beneficlios del artfculo 51 de la ley

de Propiedad Industrial,

- Q = NOTA w-o -

360 Los puntes 4e invencion propia ¥y
nuevg que se Presentan Pera que sean objeto de
asta Patenie de VEINTE afios, son los riguien-
vep
1°, = #n ung méquins de devangr hilo,
365 el método de conducir el hilo g un copo o0 equivg-
lente que s2 esté dsvanande, que consiste en dieg~
poner un mecaniemo de tens&dn y guia del hilo tan
cercg de la superficis devanada qus rasulte ung
distancia inferior a la longitud de la nebra o fi~
30 bra, Para que la tensidén utilizsda Para devanar seg
un fgctor directo de lg resistencia definitiva a
1n tensidn de la fibra, y superior a la del hilo en
ung longitud determingda,
2¢, - Ung miquing de devanar hilo,
s en la que se disponen varias brocsas MmepPasrasdss pa=
ra SOPOTriar los copos 0 su equivalente que 88 d8va=

nan, equidistantes en torno a un aparsto giratorio

-l w
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central de mando, que imprime a dicligs broczs mo-
vimiento de rotacidn y alternativo,

30, =~ Unp miquing de devalar nilo
en que se disponen vaorias troCss prepsrsdad® Para so-
poriar los copos 0 &u equivalente que hgyan de de-
vanarse alrededor de la periferia de una leva circu-
lar giratoria de mgudo, construida de modo que im-
primas movimiento giratorio y verticsl alterngtivo
a todas las brocss, montadas eu relacidn de cooperg-
¢ién con mecanismos de guiam, torsidn y tension,

4°, - Una miquins de devansr hilo
conforme se reivinaicy en los puiitos 1°, o Z29,, en
que el hilo se conduce al copo o eguivalente que
se esté devanando paBandolo por un aispositivo ton=
50r y en torno a ul rodillo rgnurado, en contacto

veriférico con el articuln que se zrrolla, coun el

tin de qus a2l devanado se efectie con el hilo su=~

jato a una tensidn que es factor directo de 1lg
resistencia definitiva a 1la tensidn de la lebra
o fivra,.

5°, - Unp mAguina de devanar hilo
conforinte se reivindica en el punto 3°,, en gue el
aParato de guia y tensidn del hilo comprende dos
Jjuegos cooperantes de rodillos cdnicos que iorman
una serie en la cual se disponen frente a frente
miembros slterr.08, termingndo en un rodillo rgnu~
rado slrededor del cual Ppasa el hilo por la ranu-
ra, moviéndose por contacto de friccidn con el arti=-
culio que se devana, que de estle modo tira del hilo
a iravés del mencionadd aPsrato tensor,

€°, =~ Tmg miquina de 4evanar hiloe

n14 -t



410

450

435

440

conforme se reivindicg en el punto 5°,, en que di=~
Cho aParato tensor va montado a pivote sobre un so-
Porte vertical, de mgners que cuando lg base de lg
seccidn del copo o equivalenge que se 9s8téd devanzndo
alcznza un diémetro determinaio, el aparato de
tensiénAy guia del hilo sube zutomdticamante Y que-
da temporalmente fijo en la posicidn gjustade.

79 = Una miquina de devanar hilo
vonforae se reivinaica en 81 punto 3°,, en que dicha
leva consiste en uii kilo continuo que entrg en unas
Polees ranuradas wmontailgs en las brocas de copo o en
otras interumediass Pprovistas de discos ranurados o
rodillos, 10s cuples Mueven dos 0 mas brocse de co=
Po, siendo tal la construccidn de dichas voless
ranuradss gue gmortigllen el final de cada movimienw
to vertical alternativo, y compensen la necesarisa
curvaturg en los puntos de interseccidn de las
Partss inclinadas de la leva,

8°, = Una maguing 4e devgnar hilo
conforme se raivinmuicag en los puntos 5°, a 7°,, en
que las Poleags ranuradas movidas Por ls leva van mon=
tadas en brocas con rodillos rasnursdos en contacto
activo de friqcién con las periferis del articulo
que g£e dJdevana, Pasande el hilo por los menciona-
d08 aParalos tensores y en torao a las Tanuras de
los rodillos, directamente al articulo que se da-
vana.

J°, = Una méquing de devansr Lile
conforme se reivindica en =1 punto 8°., con 1la
wodificacidn de que la leva mueve varias brocge
Por medio de dichas poless de ranura, llsvagndo

Cada broca un rodillo con un aro saledizo que pe~-
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445

450

460

465

470

netrg en rgnurgs gbiertas sn rouilles que giran y
8e mueven alterngtivamente por contacto de fricw
cidn, sisndo tsl la cooperacidn enire cada aro y
SU ranurg gue después de Pasar un hilo por uno de
los citados aParatos de tersidn, pusda dar vuelta a
1la ranura, de donde se llevay directamente gl arti-
culo que sa esté& devanando,

10°, - Ung miquing de devanar hilo
conforme se reivindica en cualquiera de los puntos
rrecedantes, an que el dispositivo tensor del hile
comprende un Par de piezas articuladass por un ex-
tramo y cada una de ellgs provista de rodillos cd=
nicos, los de una de ellas en direccidn opuestsg
a los de la otra, siendo 1l disposicidn tsl que
las dos Piezas B3 gbran Ppsrs gue pase un hilo por e=
1las al comenzar el funciongmiento, y que gl cerragr-
ge smbas Piezas los rndillos sdopten posiciones
Paralelas, =2n las cuales el hilo pasa sucesivamente
en torno o las piezss de ung serie de rodillo en
que el huso conico de cada rodillo presenta una
direccidn opuesta a la de los rodilloes adyacen=
tes,

11°, - Una mAquina de devanar hilo
conforme se reivindica en cuslquiera de los pun-
tos pracedentes, en gqu2 lg leva de mando sa com~
pone de un filete sencillo continuo formado en
torno g la Periferiag de una pisza no girastoria
dispuesta encimg de una srmadura en lg que se zlow
Ja un motor y proporciona soportes psra bas brocas
de movimiento alternativo, las brocas d2 copo o
equivglentes y los dispositives tensores 4el hiw

lo, t0do ello en serie concéntrica aglrededor del

- 16



475

480

495

500

eje de rotacidn de la leva,

120, = Una mégquina de devanar hnilo
que comrrende una leva girgtoria que sirve para
imprimir un movimianto giratorio y zlternativo
vertical a varias brocass dispuestas alrededor, con
medios que coopersn con dicha leva; pudiendo las
brocas tranemitir sus movimientos giratorio y al~
ternativo, por mando de friccidn, a las brocas
de copos 0 equivalentes que se devanan, a las
cuales se llevg hiilo por medio de los aParatos
de gula y tensién, de modo que la tansidn utiliza=
da Para devaner sea un factor directo de lap r2sis-
tencia definitiva g la tensidén de la hebra o fibra
del hilo,

13%, ~ Una maquina de devansr hilo
conforme se reivindica en cuslquieras de los puntos
Precedentes, en que un arbol central movido por
fuerza impulsa 1a leva giratoriag y también un ven-
tilgdor poras eliminar polvo y otros desperdicios
a través de cribas dispuestas en 1la armadurs de la
méquina,

14°, - Mejoras en las méquinas de
devanar,

T'al y como se ha descrito en la lie=
moria que antecede, remesentado en loeg dibujos
que se ascompatian y con los fines que se hgn expe-
cificado,

ksta Memoriag constg de diez y sie-

te hojgs escritas pPor ung sola cara,

laarld, 21 de mayo do 1930.
AWU&@&&EM&WH

Por,

Chy, -~ 17 -
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