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PATENTE DE I’?NVENCION

,,,,, - - - . . - - ~-

a favor de
Socidté Anonyme Joh. Jacob Rieter & C:€ - domiciliada en
WINTERTHUR (Suiza)
por
”Méquinas continuas de anillos de hilar y torcer con regla por-

tamsos movible”,

Memorzria descriptiva.

Esta invencidn se refiere a las miquinas continuas de
anillos para hilar y torcer provistas de regla porta husos y
regla porta anillos movibles verticalmente durante la formacidn.
de la husada y linterna motriz fija para los husos. En estas
méquinas por el movimiento ascendente y descendente de la regla
porta anillos se determina la carrera del plegado o bobinado y
por el movimiento continuado hacia abajo de la regla porta husos
sé determina la longitud de la husada. Con ello se logra gue la

tensidn del hilo sea uniforme durante toda la formacidén de 1la
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husada. En esta clase de continuas de anillos de hilar y de tor-
cer el movimiento vertical de los husos se obtenia hasta anhora
ffrovechando la elasticidad de la transmisidén por cintas o por
pianos, lo que sin embargo perjudicaba la uniformidad de tensidn
del elemento de transmisidn y por tanto la rotacidn de los husos
siendo posible ademés unicamente una carrera limitada de los
husos. En otra miquina de esta clase la linterna motriz se nmue-
ve junto con la regla porta husos 1o que sin emfargo resulta
perjudicial debido a las trepidaciones gue toda linterna motriz
movible presenta y que en este caso se transmiten a la regla
porta husos y a los husos. Ya es conocido disponer en la trans—
misidn por cintas o por pianos para los husos de las maguinas
continuas de anillos para hilar y torcer, rodillos tensores os-—
cilantes sobre ejes fijos y es asi mismo conocido desplazar los
rodillos de guia dispuestos en la transmisidn por cintas o por
pianos mediante una regulacidn automdtica con relacidn a los
conos de transmisidn de los husos a fin de variar el ntmero de
revoluciones de los husos. Cuando se presentan variaciones de
posicidn los rodillos se desplazan hacia arriba con relacidn

2 los husos,

Conforme con esta invencidn en las maquinas de anillos
para hilar y torcer de la clase citada se disponen rodillos
tensorespara las cintas o pianos que transmiten el movimiento
a los husos desde la linterna motriz, cuyos rodillos se mueven
junto con la regla porta husos de manera gue su altura con re-
lacidn a los husos permanece invariable mientras gue gracias al
desplazamiento automatico de estos rodillos de guia y tensores
se compensa constantemente la longitud de las cintas o de los
pianos.

De esta manera la marcha del elemento de transmisidn

delos husos asi como su tensidn permanecen siempre iguales de
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modo gque con una marcha tranquila y uniforme de los husos es po—
sible una mayor carrera de los mismos y una mayor longitud de
las husadas junto con un trabajo perfecto.
+ Em el plano adjunto se representa como ejemplo una forma
de ejecucién de la méguina objeto de esta patente,

La figura 1 es un alzado de la méquina.

La figura 2 es un alzado lateral correspondiente a la
figura 1.

La figura 3 representa esquematicemente los medios emplea
dos para el movimiento de la regla porta husos y de la regla
porta anillos.

Por -1= se representan las reglas porta anillos que se
apoyan sobre soportes transversales —2- suspendidos a su vez de
las cadenas =% y guiados por las barras -4~ de modo que no pue-
den moverse lateralmente. Por las barras —4-~ pasan tambien sopor-
tes =5- que estan fijamente unidos con las reglas porta husos
-b=- ¥ estan suspendidos de las cadenas =7—. Las cadenas —=3— y =7-
pasan por rodillos =8~ y —9~ montados en la armazén de la méquina
y estén sujetas a las barras planas de hierro -10-~ y -11. Los
soportes —5— estdn atravesados por un arbol ~12- gue se prolonga
por toda la longitud de la méquina y que lleva guias =1%— de
disposiciones tensoras para la transmisidén de cintas o de pianos
para los husos. En las guias =13 puede desplazarse una desliza—
dera -14—~ en la que estan montados los rodillos de guia y tenso-—
res -15-. De cortas cadenas -16- montadas sobre el arbol -12- es
t4n suspendidos los pesos —=17- por medio de los que se obtiene
la tensidn necesaria de la cinta de transmisidn -18-. Los rodi-~
llos de guia y tensores —15- presentan una anchura doble de la
de la cinta =18~ cuyas dos porciones, la que procede de la lin-
terna y la que se dirige a ella se encuentran juntas sobre el

rodillo, sin embargo tambien podria disponerse un rodillo doble.
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El accionamiento del huso —19— se verifica por la linterna mo-
triz fija =20~ por medio de cintas =18~ o pianos.

El funcionamiento de esta maquina es como sigue. Los so-
pﬁrtes ~2- por medio de una disposicidén de cuaslquier tipo cono-
cido se mueven uniformemente hacia arriba y hacia abajo en una
distancia correspondiente a la carrera de devanado de modo que
las reglas porta anillos -1~ cubren siempre el trayecto ~a~ (fi-
gura 2). La batrra -1ll=, avanzando lentamente se desliza hacia la
izquierda con relacidn a la figura 2 con lo cual los soportes
-H= junto con las reglas porta husos —-6—~ descienden con la len-
titud correspondiente y las husadas =b~ crecen en relacidn. Con
ello se consigue que el devanado del hilo sobre el huso tenga
lugar siempre a la misma altura con relacidn a la superficie del
suelo sobre el que esti instalada la maquina, es decir en el tra
yecto —aé para asegurar una temnsidn lo mas uniforme posible del
hilo. Por consiguiente la longifud del hilo libre desde el corre-
dor —=2l1- montado sobre el anillo —22-=hasta el guia hilos =23%—~ va-
ria unicamente en la longitud de la carrera de devanado —-a~, Al
descender las reglas porta husos =6—- los soportes =5— arrastran
el arbol con los rodillos de guia y tensores =15~. Los rodillos
~15- llegan finalmente a la posicidn inferior representada en la
figura 1 por lineas de puntos y trazos. La variacidn en la longi-
tud de las cintas o pianos de transmisidn para los husos -19- a
consecuencia del movimiento descendente de los rodillos =15— se
compensa por el desplazamiento de los rodillos =15= junto con las
deslizaderas =1l4— sobre la guia -1%— bajo la accidén de la trac-—
cidn ejercida por el.peso -17-; los rodillos de guia y tensores
-15= conservan por tanto su posicién en altura, invariable con
relacidn a los nueces o gargantas de los husos. Las reglas por-
ta husos -5—- presentan un movimiento progresivo hacia abajo que

determina la longitud de las husadas.,
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Gracias a que las reglas porta husos de ambos lados de
la méquina estdn unidas por medio de soportes comunes se consi-
gue que los husos de ambos lados de la méquina tengan siempre

uﬁ movimiento exactamente igual.
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Se relvindica como objeto de esta patente:

1) Méquinas continuas de anillos para hilar y torcer
con reglas porta husos y porta anillos gue se mueven vertical-
mente durante la formacidn de la husada ¥y con linterna motriz
fija para los husos, caracterizadas por rodillos de guia y de
tensidn (15) para las cintas o pianos que desde la linterna mo-
triz (20) accionan los husos (19) cuyos rodillos ée mueven junto
con la regla porta husos (6) de modo que su posicidn en altura
con relacidn a los husos (19) permanece invariable mientras gque
la longitud de las cintas o de los pianos estd constantemente
compensada gracias al fesplazamiento automético de los rodillos
de guia y de tensidn (15).

2) Maquina continua de hilar y de torcer segln la rei-
vindicacidén 1, caracterizada porque para compensar la longitud
de las cintas o pianos, los rodillos de guia y de tensidn (15)
se deslizan en una guia 13).

3) Méquina continua de hilar y de torcer segin lasrei-
vindicacidnes 1 y 2, caracterizada porque tanto el ramal de cin-
ta o de piano procedente de la linterna motora (20) como el ra-
mal que se dirige hacia ella pasan por un mismo rodillo de guis
y de tensidn (15) de anchura doble.

4) Méquinas continuas de anillos de hilar y torcer con

regla porta husos movible.

Bar -
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