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"Mejoras en o re lac ionadas  con aparatos marcadores 

"de b o l e t o s " .

SOLICITANTES*. COMLEY AUTOMATIC TICKETS LIMITED, r e s id e n te s  en 

líos. 314/316 Euston Road, Londres, In g la te r r a .

Este invento se r e f i e r e  a mejoras en o 

re lac ionadas  con aparatos marcadores de b o le to s  del t ip o  

comprendiendo un mecanismo marcador, comprendiendo uno o más 

elementos marcadores para marcar un b o l e t o ,  indicando en e l  

5. mismo cua lqu iera  de l o s  v a lo re s  de una s e r i e  predeterminada,

t a l e s  como va lo res  de moneda c o r r i e n t e ,  con o s in  uno o 

más mecanismos marcadores, comprendiendo cada uno, uno o más 

elementos marcadores, para marcar dicho b o l e t o  para proveer  

sobre e l  mismo una o más in d ic a c io n e s  a d i c i o n a le s ,  t a l e s  como 

10. l a  d i s t a n c ia  o tiempo por e l  cual se expide el  b o l e t o  y /o

un grupo p a r t i c u l a r  de una s e r i e  de grupos para lo s  cuales  

l o s  b o l e t o s  pueden ser  expedidos.

Este invento t ie n e ,  como uno de sus f i n e s ,  s im p l i f i c a r  

l a  c o n s t r u cc ió n  de aparatos del  t ip o  d e s c r i t o ,  y proveer  una 

15. máquina mejorada que puede ser operada de una manera más



simple y más rápida  que anteriormente. Otro ob je to  • 

importante es proveer  para q u e , ;aunque se emplée un s o lo

marcador para cance lar  b o l e t o s  marcados para in d ica r  t a r i f a s  

de v a r io s  v a lo re s ,  e l  t o t a l  de dichos v a lo r e s - s e r á  sumado 

y r e g is t ra d o  sucesivamente sobre un s o lo  d i s p o s i t i v o  

contador s in  tener  que v o lv e r  e l  marcador a cero  después de 

cada operación marcadora. Otros o b je t o s  se r e f i e r e n  al mecanis*- 

mo para al imentar l o s  b o l e t o s  en forma de t i r a  a través del  

aparato, y una co n s tru cc ión  mejorada del mecanismo que actúa 

e l  marcador. Aún otro  ob je to  es provéer  o tra s  mejoras 

en aparatos de l a  c lase  a que se hace r e f e r e n c ia ,  dé modo 

de asegurar s im p l i c id ad  .y seguridad de operac ión  y 

provéer  «na máquina comprendiendo relativamente pocas 

p a rtes  que puede, ser  manufacturada a poco c o s t o .

D e  acuerdo con una c a r a c t e r í s t i c a  importante 

del invento,  se ha p r o v is t o  un aparato marcador de b o le to s  

de l  t ip o  d e s c r i t o ,  en é l  cual dicho mecanismo marcador, 

operado por medios actuadores ,  comprende un elemento marcador, 

por  ejemplo una marca de moneda c o r r i e n t e ,  ,que es movible a 

voluntad a cua lqu iera  de la  plxiralidad de lugares  en e l  

b o l e t o  donde, a l  s e r  operada, designará d i s t i n t o s  v a lo re s ,  

por  ejemplo, v a lo re s  de moneda corr iente . ,  representando
t ' ‘

tarifas,*  una para cada s i t i o ,  sobre e l  b o l e t o  que e s  

marcado, en combinación con un d i s p o s i t i v o  contador ,  y medios 

de conexión para conecta r  operativamente dicho elemento 

marcador con dicho d i s p o s i t i v o  contador  de modo'que en 

cada operac ión  marcadora del elemento marcador en cua lqu iera  

de l o s  s i t i o s ,  el d i s p o s i t i v o  contador,  durante la  operación 

de d ichos  medios actuadores ,  r e g i s t r a r á  y sumará l o s  v a lo re s  

correspondiendo a l o s  s i t i o s  en los  cuales  es operado e l

i



3

50.

55.

60.

65.

70.

75.

£S¿
$

,  ¡e s p e c ia l  m o v il ielemento marcador. De esta  manera l a  operación uer aparato 

es s im p l i f i c a d a  dado que después que el  b o l e t o  ha s ido  marcado 

para designar un v a lo r  con e l  marcador situado en una p o s i c i ó n  

correspond iente ,  e l  marcador puede ser  movido directamente a 

o t ra  p o s i c i ó n  para marcar o tro  b o l e to  para designar un va lo r  

d i f e r e n t e .

De acuerdo con o tra  c a r a c t e r í s t i c a  importante del  

invento,  e l  medio de conexión mencionado t ie n e  la  forma 

de un mecanismo de transmisión teniendo una razón v a r ia b le  

de transmisión que es a justada automáticamente cuando 

e l  elemento marcador es movido de -una s i t u a c ió n  a o tra ,  

con el  f i n  de s i m p l i f i c a r  l a  c o n s tru cc ió n  del aparato.

Convenientemente, dicho medio de conexión  comprende 

un miembro con tra -operad or ,  un miembro actuador arreglado 

para ser movido por una d i s ta n c ia  predeterminada en cada 

operación del elemento operador, y un miembro de conexión 

que conecta  ajustablemente dicho medio contra -operador  con 

dicho miembro actuador, estando ajustado en p o s i c i ó n  por e l  

movimiento del  elemento marcador desde un s i t i o  a o t ro ,  

y por l o  tanto var ía  la  cantidad de movimiento impartida 

al  miembro contra -operador  por  el miembro actuador 

durante una operac ión  marcadora de acuerdo con l a  s i t u a c ió n  

del elemento marcador.

De acuerdo con aún o t ra  c a r a c t e r í s t i c a  del invento ,  

se ha p r o v i s t o  un apanato marcador de b o l e t o s  del t ip o  

d e s c r i t o ,  en el cual un mecanismo marcador mencionado, 

teniendo un elemento marcador que puede moverse a voluntad 

a cualquiera  de una p lu ra l id a d  de s i t i o s  para marcar 

un b o l e t o  para in d ica r  sobre el mismo uno de cualqu iera  

de una s e r i e  de va lo res  predeterminados, t a l e s  como v a lo re s  

de moneda c o r r i e n t e ,  es combinado con un elemente
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al imentador arreg lado  para alimentar l o s  b o l e t o s ,  por 

ejemplo en forma de t i r a ,  en r e g i s t r o  con dioho mecanismo 

marcador, y un medio actuador que es común a dicho mecanismo 

marcador y alimentador y que está  arreg lado  para operar al 

mismo en forma su ces iva ,  con el f i n  de p e rm it i r  que la  

máquina sea operada a gran v e lo c id a d .

Otras c a r a c t e r í s t i c a s  del invento re lac ion ad a s  con 

co n s tru cc io n e s  e s p e c í f i c a s  del medio actuador ,  mecanismo 

operador,  mecanismo alimentador y medios de conexión 

mencionados serán d e s c r i t a s  más adelante e indicadas  

en la s  r e iv in d i c a c i o n e s .

El invento es tá  i lu s t r a d o  diagramáticamente y por 

v í a  de ejemplo en l o s  d ibu jos  que se acompañan, en l o s  

c ual e s i
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La F ig .  1 es un alzado de f r en te  del aparato 

marcador de b o l e t o s  teniendo algunas c a r a c t e r í s t i c a s  de 

acuerdo con el invento ,  estando algunas pa.rtes del 

aparato quitadas y o tras  quitadas en p a rte .

La F ig .  2 es una s e cc ió n  v e r t i c a l  tomada sobre l a  

l í n e a  2-2 de l a  P ig .  1 como v i s t a  mirando hacia un extremo 

del  aparato,  y

La F ig .  2 es una s e c c ió n  v e r t i c a l  tomada sobre l a  

l í n e a  3-3 de l a  F ig .  1 como v i s t a  mirando hacia  e l  extremo 

opuesto del aparato.

La F ig .  4 es un alzado dé! extremo de l a  derecha 

del  aparato como se vé en l a  F ig .  1, mostrándose una parte  

de la  tapa quitada para exponer e l  mecanismo al imentador .

La F ig .  5 es una v i s t a  co rrespond iente  a l a  F ig .  1 

pero s o lo  mostrando algunas partes  del  mecanismo alimentador 

en raía p o s i c i ó n  d i s t i n t a  a a q u e l la  en l a  cual la s  mismas
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partes  están mostradas en l a  F ig .  1. ''

l a  F ig .  6 es alzado de f r e n t e ,  estáñelo algunas 

partes  quitadas en parte  y o tras  mostradas en se c c ió n  

sobre l a  l í n e a  6-6 de la  F ig .  7, i lus tran d o  una forma de 

aparato marcador de b o l e t o s  de acuerdo con e l  invento,  

comprendí.endo solamente una marca de moneda c o r r i e n t e .

La F ig .  7 es un alzado s e c c io n a l  v e r t i c a l  tomado 

sobre l a  l í n e a  quebrada 7-7 de 1 el F ig .  6 y

La F ig .  8 muestra una p o r c ió n  de una t i r a  de 

b o l e t o s  para ser usados en el aparato.

Caracteres de r e f e r e n c ia  igu a les  designan partes  

igu a les  o s im ila res  en todas la s  d i s t i n t a s  v i s t a s .

Haciendo referencia primeramente a la s  F ig s .  1 a 5 

una cu b ie r ta  de metal,  v e r t i c a l ,  rectangular  designada 

generalmente con 10, teniendo dos paredes de extremo 

11 y 12, una pared p o s t e r i o r  14 y una pared a n te r io r  

15 cont iene  e l  mecanismo marcador mencionado anteriormente.

La pared p o s t e r i o r  14 con s t i tu y e  parte  de una plancha de base 

v e r t i c a l  16 sobre l a  cual están montados, debajo  de l a  

c u b ie r ta  10, un p i v o t e - c l a v i j a  17 para un ca r re te  18 que 

l l e v a  una t i r a  de papel 19 que co n s t i tu y e  l o s  b o l e t o s  

en forma de t i r a ,  y ha.cia un lado de l  ca r re te  un segundo 

p i v o t e - c l a v i j a  20 para un d is co  al imentador 21 teniendo 

t r e s  d ientes  22 para alimentar la  t i r a  de b o l e t o s  19 

debajo  de l o s  mecanismos marcadores.

Tres mecanismos marcadores, comprendiendo cada uno 

uno o mas elementos marcadores, están acomodados en l a  

c u b ie r ta  10 llamados en l o  suces ivo  mecanismos marcador 

de moneda c o r r i e n t e ,  de etapas y c l a s i f i c a c i ó n  respect ivamente .  

Sin embargo, en lugar de usar marcadores, pueden emplearse
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miembros ap l ioadores  de impresión, por  medio de l o s  

cuales  la s  in d ica c ion es  serán impresas o indicadas sobre e l  

b o l e t o ,  y e l  término "marcador” debe cons iderarse  también 

como incluyendo un miembro impresor o in d icad or .

El mecanismo marcador de moneda c o r r ie n te  comprende 

solamente un s o l o  marcador de moneda c o r r ie n te  300.

Una palanca 120 teniendo una ranura 121 extendiéndose 

c a s i  de extremo a extremo de la  misma, e s tá  apoyada en

122 sobre una parte  f i j a  del extremo de la  c u b ie r ta  10

del cual salen l o s  b o l e t o s ,  y t i e n e  su o tro  extremo extendido 

hacia  a rr iba  en d i r e c c ió n  hacia  la  pared opuesta de 

extremo de la  cu b ie r ta  10 , donde es tá  conectada operativamente 

a medios activadores que serán d e s c r i t o s  más adelante .

Una barra 123 teniendo una ranura 124 extendiéndose 

c a s i  de extremo a extremo de la  misma, e s tá  arreglada 

p a ra le la  con l a  palanca 120, y una c l a v i j a  129 se ext iende 

deslizablemente a través  de la s  ranuras 121, 124, Esta barra

123 t iene en sus extremos opuestos dos miembros v e r t i c a l e s  224, 

125 y forma parte  de un miembro en forma de Z guiado en la  

cu b ie r ta  10 de modo de hacer que la  barra 123 se mueva v e r t i c a l ­

mente cuando es o s c i la d a .  Convenientemente, l o s  miembros E24, 

125 están ranurados en sus bordes e x t e r i o r e s  y abrazan 

miembros de armazón 126, 127 que l l e v a n  r o d i l l o s  de a n t i -  

f r i c c i ó n  128 para cooperar  con d ichos  miembros. La palanca 

120, barra 123 y c l a v i j a  129 const i tu yen  parte  de l o s  

miembros conectores  en la  forma de mecanismo de transmisión 

conectando operativamente e l  marcador 300 con un s o lo  

d i s p o s i t i v o  contador 110, cuya razón de transmisiones es 

a justado automáticamente, como será d e s c r i t o  más adelante ,  

cuando el marcador 300 es movido de una p o s i c i ó n  a o t ra  sobre
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La c l a v i j a  129 es l l e v a d a  deslizablemente sobre 

una v a r i l l a  v e r t i c a l  130 que descansa delante de dicha 

barra y palanca y que es movible en d i r e c c i ó n  del la rgo  

de la  misma. Convenientemente, l a  c l a v i j a  129 

está  s u je ta  sobre una manga 131 rodeando l a  v a r i l l a  130 

que es de s e cc ió n  angular para impedir que la  manga 

g i r e .  Alt  ernat ivsmente , una montura d e s l i z a b l e ,  pero 

no g i r a b le  sobre l a  v a r i l l a  130 puede l l e v a r  la  c l a v i j a  

129 que co n s t i tu y e  a s í  una conexión f l o ta n te  de l a  

palanca 120 con la  barra  123, y cuando es movida a l o  

largo  de la  misma va r ía  l a  razón de transmisión del  

movimiento o s c i la n te  de la  palanca a la  barra dependiendo 

sobre la  d i s t a n c i a  va r ia b le  de la  c l a v i j a  desde e l  punto de 

apoyo de l a  palanca.

El marcador de moneda c o rr ie n te  simple 300 es 

movible a l o  la rgo  de una barra 35 que es o s c i la d a  una 

vez en cada operac ión  marcadora del aparato.

Esta barra 35 es una de dos barras t ra n sversa les  

una superior  35 y una i n f e r i o r  36, ambas de s e c c ió n  en L, 

que se extienden entre planchas de extremo 33, 34 de 

un armazón 32 que-está  montado pana o s c i l a r  ve rtica lemnte 

en la  cu b ie r ta  10, s iendo l o s  miembros de extremo 33, 34 

guiados por c l a v i j a s  y ranuras para d e s l i z a r s e  contra  la s  

paredes de extremo 11, 12 de la  c u b ie r t a .  Guando e l  

marcador 300 e s tá  en una p o s i c i ó n  sobre la  barra  35, marcará 

un b o l e t o  indicando una t a r i f a  y cuando e s t á  en o tra  

p o s i c i ó n  in d ica rá  o tra  t a r i f a .  Una barra muescada 132 es tá  

f i j a d a  en l a  c u b ie r t a  10 p a ra le la  con la s  barras en forma 

de L 35, 36 corr iendo  sobre dicha barra  un carro  133 que195
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l l e v a  ana plancha ranurada horizontalmente 134, 135 para e l  

paso de l  b o l e t o  en t i r a s  19. Estas partes  134 135 son 

s im i la res  a l a s  pa rtes  correspondientes  del  brazo o soporte  51 

del marcador de etapas d e s c r i t o  más adelante ,  y se provée 

una barra de guía  135 para a l in e a r l a s  en ocupación con 

la s  planchas de guía  perforadas  del mismo. Miembros de 

a n t i - f r i c c i ó n  en l a  forma de r o d i l l o s  138 pueden 

proveerse sobre el carro  133 para hacer que corra  

suavemente.

Colocada a p iv o te  sobre e l  carro  133 hay un retén  

139 en la  forma de un d iente  que es apretado hacia 

a rr ib a  por  un resor te  140 dentro de las muescas de l a  

barra  132 de modo de sostener  momentáneamente al carro  

en cu a lq u ier  p o s i c i ó n  de a juste  donde va a operar e l  

marcador 300. . Un miembro de manija 141 para mover e l  

carro  133 pende de su oorde i n f e r i o r  y se extiende a 

t ra vés  de una ranura lo n g i tu d in a l  142 hacia  e l  e x t e r i o r  

de l a  cu b ie r ta  10, y un segundo miembro de manija 143 

m i d o  al d ie n te  se extiende ha c ia  abajo a t ra vés  de la  

misma ranura a un punto encima del miembro de manija  

141. Asiendo l o s  dos g a t i l l o s  de l o s  miembros de manija 

141, 143, el d iente 139 puede ser  fá c i lm ente  desocupado 

de la  barra muescada 132 y el carro  puede ser  movido 

simultáneamente a cu a lq u ier  p o s i c i ó n  desea.da a l o  la rgo  

de e s ta  últ ima para marcar un b o le to  en un nuevo lugar para 

presentar  una t a r i f a  d i s t i n t a .

El carro está  p r o v is t o  pre fer ib lem ente  con un 

ind icad or  v i s i b l e  fuera  de la  cu b ie r ta  10 para in d ic a r  l a  

t a r i f a  que vá a ser marcada en l o s  d i s t i n t o s  puntos 

del mismo. Con este  f i n  l a  v a r i l l a  130 puede ser
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extendida hacia  arr iba  fuera de la  parte sup er ior  de láf 

cu b ie r ta  10 donde puede ser p r o v i s t a  con una cabeza 

de f l e c h a  movible  a l o  la rgo  de una e s c a la  graduada en 

la  parte  sup er ior  déla  cu b ie r ta .

El mecanismo marcador de etapas,  anteriormente 

mencionado comprende un elemento marcador de una so la  etapa 

50. Este marcador de etapa 50 está  asoc iado  con la  

barra i n f e r i o r  en forma de L 36 y es movible vert ica lm ente  

en un soporte  51, ranurado hor izontalmente ,  proveyendo una 

plancha de matriz y una plancha de guia  entre la s  cuales  

es al imentada l a  p o r c ió n  marginal de la  t i r a  de b o l e t o s  19.

Este sop or te  51 es s ju s t a b l e  por  medio de una rosca  a l o  

la rgo  de una espiga  roscada 52 que e s t á  co locada  a muñón en 

la s  dos paredes de extremo de la  c u b ie r ta  10 y es g i r a b le  

por medio de una manivela 53 su je ta  sobre la  esp iga  fuera  de 

l a  cu b ie r ta .  Dándole a es ta  e sp ig a  una completa re v o lu c ió n  

que puede ser indicada por un tr inquete  o l o  s im i la r ,  e l  

marcador de etapas 50 y su soporte  51 son causados a c o r r e r  

a l o  la rgo  de la  e s p ig a  52 a una p o s i c i ó n  para marcar e l  

b o l e t o  en el espacio  exacto  correspondiendo a la  etapa 

o tiempo en cu es t ió n .  Convenientemente, una rev o lu c ión  de 

] a  esp iga  a t ra v ie sa  e l  marcador de etapas 50 por una 

d i s ta n c ia  de unidad correspondiendo a l a  d i s ta n c ia  entre 

las  etapas 50 indicadas en e l  b o l e t o .  La cabeza de este  marcador 

de etapas t ie n e  una ranura anular que e s tá  sianpre en 

ocupación con l a  barra  i n f e r i o r  en forma de L 36, de modo 

que siempre que se use e l  marcador de manera c o r r i e n t e  

300, el marcador de etapas 50 es también usado.

El mecanismo marcador de c l a s i f i c a c i ó n ,  a n t e r i o r ­

mente nombrado, e s t á  situado cerca  de l a  pared de extraño 12

-  9 -
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y puede comprender cua lqu ier  número de elementos marcadores 

de c l a s i f i c a c i ó n .  Como se ha i l u s t r a d o ,  e l  armazón 22 

comprende una barra tra nsversa l  59 arreglada para o s c i l a r  

hac ia  y a le jándose  de una h i l e r a  de c inco  marcadores de 

c l a s i f i c a c i ó n  60, y un miembro 61 d e s l i z a b l e  a l o  la rgo  

de dicha barra 59 de s e c c ió n  en H, está  arreg lado  para ser  

ocupado operativamente con uno de d ichos  marcadores de 

c l a s i f i c a c i ó n  60 en cua lqu ier  p o s i c i ó n  en la  cua l  pueda 

ser ajustado a l o  la rg o  de la  barra .  Estos c in co  marcadores 

de c l a s i f i c a c i ó n  pueden representar ,  por e jem plo ,  un 

b o l e t o  común, un b o l e to  de re to rno ,  un b o le to  para niño 

un b o l e t o  e sp e c ia l  y un b o l e t o  para obrero ,  estando lo s  

marcados O.R.C.T.W. respectivamente (véase la  Eig .  8 ) .

Cada marcador 60 es tá  apretado a r e s o r t e  hacia  a rr ib a  y 

t i e n e  una cabeza con una ranura anular adaptada para 

ser  ocupada por e l  d e s l i z a d o r  61 movible a l o  la rg o  de 

l a  barra 59. Una v a r i l l a  62 montada en el  armazón 22 

p a r a le la  con l a  barra  59 impide que l o s  marcadores 60 

salgan de l a  plancha de guia  112. Cualquier medio 

conveniente puede ser  p r o v is t o  para mover e l  d e s l i z a d o r  

61. Como se ha i lu s t r a d o  el  d e s l i z a d o r  t iene  una 

p roy ecc ión  610 que descansa entre  l o s  d ientes  de un 

extremo en forma de h o r q u i l l a  de una palanca 611 que e s tá  

p ivo ta da  sobre l a  cu b ie r ta  en 100 y t i e n e  su o tro  extremo 

en forma de manija 612. El extremo en forma de h o r q u i l la  

de l a  palanca 611 es curvado, y c o -a c tu a  con un borde 

muescado de una plancha segmental 512 arreglada de modo que 

cuando l a  palanca es tá  en una de las muescas, e l  d e s l i z a d o r  

61 es ocupado por e l  marca.dor de c l a s i f i c a c i ó n  correspond iente  

60, como está  indicado por la s  marcas sobre l a  c u b ie r t a  ce rca285
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de la  manija.

Hay a s í ,  t r e s  mecanismos marcadores comprendiendo 

e l  marcador de moneda c o r r ie n te  300, e l  marcador de 

etapas 50, y el marcador de c l a s i f i c a c i o n e s  50, y un 

290, marcador de cada uno de e s to s  mecanismos marcadores e s tá

normalmente en uso y es operado simultáneamente anteriormente 

a la  a l im entac ión  de un b o l e t o .

El medio actuador para o s c i l a r  el armazón 32 para 

marcar un b o l e t o  y para al imentar l a  t i r a  de b o l e t o s  19 

295. después de cada operac ión  marcadora Berá ahora d e s c r i t o .

Los extremos sup er iores  de las planchas de extremo 33,

34 del armazón 32 estáte formados como ranuras h o r iz o n ta le s ,  

y el medio actuador comprende un árbo l  53 que es tá  co locado  

a muñón en la s  paredes de extremo 11, 12 de la  c u b ie r ta  

300. 10 y l l e v a  dos levas  o e x c é n t r i ca s  54, una en cada

ranura, para o s c i la n  ver t ica lm ente  el armazón 32. Euera de 

l a  c u b ie r ta  10 e l  árbo l  de levas  63 l l e v a  un piñón 65 que 

engrana con un engranaje de rueda r e c t a  66 que e s t á  p ivotado  

sobre l a  cu b ie r ta  y t i e n e  un diente  re tén  68 para impedir 

305. l a  r o ta c ió n  en una d i r e c c i ó n .

El engranaje de rueda r e c t a  t i e n e ,  en su cara e x t e r i o r  

cuatro c l a v i j a s  69 arregladas  en l o s  cuatro  v ó r t i c e s  de 

un cuadrado que t i e n e  su centro  en el c e n t ro  de l a  rueda 

de engranaje  66. Un diente  al imentsdor  v e r t i c a l  70 teniendo 

310, ima extens ión  hacia  a r r ib a  71 más a l l á  de su muesca 72

para ocupar las  c l a v i j a s  69 es tá  conectado operativamente 

por una c o l a  con gancho 73 a una plancha desliza.dora 74 

montada sobre la  plancha de base 16 debajo  de l a  c u b ie r ta  10.

Un cuarto  de r e v o lu c i ó n  del  engranaje de rueda r e c t a  66 c o r r e s -  

315. ponde a una r e v o lu c ió n  completa del  piñón 65 y árbo l  de le v a s
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320.

325.

330.

335.

#
340.

63, de modo que cuando e l  diente alimentador 70 empuja hacia 

abajo  una de dichas c l a v i j a s  69 a través  de 902, l o s  

marcadores. 300, 50, 60 son empujados a t ravés  de l  b o le to  para 

perforarlo y vuelven a su p o s i c i ó n  normal a r r ib a  del  b o le to  

per forado  e l  cual e s tá  entonces en l i b e r t a d  para ser  despedido 

de l a  máquina por l a  a l imentac ión de un nuevo b o l e to  a r e g i s t r o  

con l o s  marcadores.

Esta plancha 74 t iene un brazo alimentador 740

in te g r a l  con la  misma, y doblado en ángulo recto  a l a  misma

extendiéndose por detras  del diente 70. Este d iente  o
do

retén  70 es ta  pivota / 'Sobre  el brazo 140 por medio de un 

t o r n i l l o  700, y su c o la  73 descansa por debajo de un resorte  

de lámina 741 asegurado sobre l a  plancha 74. Este a r re g lo  

permite que el d iente  alimentador 70 o s c i l e  sobre e l  brazo 

740 y ocupe una c l a v i j a  69 sobre e l  engranaje de rueda re c ta  

66 en cuanto el brazo 740 es impulsando ha c ia  abajo  como será 

d e s c r i t o  más adelante.

Después que el  engranaje de rueda rec ta  ha girado por

una pequeña d i s ta n c ia  angular-, l a  c l a v i j a  69 ocupada por el

retén 70 entra también en tuia muesca 747 en el brazo 740 l o

que entonces l i b r a  al retén 70 del impulso d e l  engranaje

de rueda re c ta  66 y l a s  pa rtes  impulsadas por e l  mismo.

Cerca del  centro  del go lpe  hacia  abajo  de l o s  miembros 70 y

740, ambos son automáticamente desocupados de l a  c l a v i j a

impulsada hacia  abajo 69 y durante el r e s t o  de dicho gólpe
de

hacia  abajo  un b o r d e / l a  extensión  71 del retén  70 se 

d e s l i z a  contra  dos de las  c l a v i j a s  69 y la s  sos t iene  as i  

e:i una p o s i c i ó n  de descanso en l a  cual l a  le v a  64 es tá  en e l  

extremo de su golpe ascendente de modo que l o s  marcadores 

300, 50 y 60, están s os ten id os  en su p o s i c i ó n  elevada345.
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separados de l a  t i r a  de b o l e t o s  19, El mecanismo de 

diente y tr inquete  c o n s t i tu id o  por l o s  miembros al imentadores 

70, 740 y c l a v i j a s  69 forma parte del mecanismo operador de 

l o s  marcadores y e s tá  asoc iado con e l  mecanismo alimentador 

de l a  t i r a  de b o l e t o s  19 como será d e s c r i t o  más adelante .

El d isco  al imentador 21 es tá  s i tuad o  a l  costado de 

l a  plancha d e s l i z a b l e  74 alejada, d e l  ca rre te  17 y sus t r e s  

d ien tes  22 guardando l a  misma d i s t a n c ia .  La plancha d e s l i z a b l e  

74 es tá  guiada por una c l a v i j a  75 y una ranura 76 para moverse 

hacia  y a le jándose  de l a  cu b ie r ta  10, e s tá  muescada en un 

costado  77 con el f i n  que será  d e s c r i t o  más adelante y 

l l e v a  pivotalmente en e l  lado más la rg o  opuesto ,  e l  extremo 

i n f e r i o r  de un segundo d iente  o retén alimentador 78.

Este retén t ie n e  una extens ión  hacia  a r r ib a  79 más 

a l l á  de su muesca 80 para ocupación de un r e s o r t e  800 que 

normalmente s o s t i e n e  al retén en su p o s i c i ó n  hacia  adelante 

pronto para ocupar una de las  t r e s  c l a v i j a s  81 del d i s c o  

21 espaciadas igualmente a lrededor  de la  c l a v i j a - p i v o t e  20.

El retén 78 t iene  una p roy ecc ión  780 a^e descansa en ángulo 

r e c t o  con el plano del  retén y t o ca  contra  un apoyo 781 sobre 

l a  plancha 74 en l a  p o s i c i ó n  normal del re tén .  El d isco  21 

t iene  una c i r c u n fe r e n c ia  igual  a l  t r i p l e  del largo  de un 

b o l e t o  y t ie n e  un retén sostenedor  82, regulado a r e s o r t e ,  

para impedir la  ro ta c ión  en una d i r e c c ió n .

Un s o l o  miembro actua.dor en la  forma de una palanca  

84 pivota.da para o s c i l a r  en 85 sobre l a  plancha de base hacia 

y a le jándose  de un miembro de manija 86 f i j a d o  sobre esta 

última, es tá  conectado pivotalmente por medio de una v a r i l l a  

de conexión 87 a d icha  plancha d e s l i z a b l e  74. Un r e so r te  88 

t iende a so s te n e r  l a  pa lanca  84 a le jada  de la  manija 86.
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Un d i s p o s i t i v o  de go lpe  complet o e s ta  asociado con el  miembro 

actuador 84 de manera que cuando es te  último ha sido movido

de una de sus p o s i c i o n e s  de extremo ha c ia  l a  o t ra ,  es impedido 

de vo lv er  a l a  primera p o s i c i ó n  de extremo antes de completarse 

380. e l  go lpe  hacia  l a  segunda p o s i c i ó n  de extremo. Como se ha 

• i l u s t r a d o ,  es te  d i s p o s i t i v o  de golpe  o movimiento completo 

comprende un miembro o s c i la n te  c o n s t i tu id o  por dicha plancha 

d e s l i z a b l e  74, y un retén  sostenedor  89, apretado o r e s o r te ,  

arreglado para cooperar con el mismo, teniendo dicho miembro 

385. o s c i l a t o r i o  una o más p royecc iones  que se extienden hacia

dicho retén  89 y que están arregladas  en r e la c i ó n  al re tén ,  

de modo que en cada p o s i c i ó n  de extremo ae dicho miembro, el  

retén 89 es tá  l i b r e  en un extremo de l a s  p royecc iones  mientras 

que en p o s ic io n e s  intermedias e l  retén 89 es ta  sacado de 

390. su p o s i c i ó n  de l í n e a  r e c t a  o de punto muerto en una ocupación

ta l  con las proyecc iones  que permita que la  plancha 74 se mueva 

solamente en una d i r e c c i ó n ,  y la  sostenga por  ocupación 

apretada contra  movimiento e n - la  d i r e c c i ó n  opuesta. Dicha 

proyecc ión  puede tener  l a  forma rectangu la r ,  pero preferiblemen- 

395. t e  e s tá  c o n s t i tu id a  por  d ientes  77, y el r e té n  sostenedor  89 

descansa convenientemente horizontalmente en el extremo 

i n f e r i o r  de la  proyecc ión  o d ien tes  cuando l a  plancha 74 

es tá  en su p o s i c i ó n  de extremo su p e r io r ,  como e s tá  

mostrado en la  F ig .  1. Guando la  plancha 74 e s ta  en su 

400. p o s i c ió n  de extremo s u p e r io r ,  como es tá  mostrado en l a  Fig .  1 

su cuerpo 741 teniendo un borde r e c t o ,  s irve  para impedir 

que ül d i s c o  alimentador 21 g i r e ,  mientras que cuando l a  

plancha 74 está  en su p o s i c i ó n  de extremo i n f e r i o r ,  como 

está  mostrado en l a  F ig .  5, e l  borde recto  de la  parte  

super ior  de l a  plancha al ineados  de las c l a v i j a s  81 de modo

i

405.
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410.

415.

420.

que l a  r o ta o ión  del d isco  21 es impedida y un b o l e t o  e s tá  

en r e g i s t r o  con l o s  mecanismos marcadores. La plancha 

74 t ie n e  una muesca 746 dentro de l a  cual puede entrar 

una c l a v i j a  81 durante l a  r o ta c ió n  del  d i s c o  21.

Cualquier medio de actuac ión  conveniente puede 

ser p ro v is to  para o s c i l a r  l a  palanca 120 por una d i s t a n c i a  

angular predeterminada a lrededor  de su punto de apoyo 122 

en cada operación del 'marcador  50. Esta .pa lanca  120 

const i tu ye  un miembro actuador para el mecanismo contador ,  

y a l  actuar ,  no e l  marcador 300, s ino solamente e l  contador 

50 su movimiento angular puede tener  lugar durante todo el 

tiempo que se emplea para marca un b o l e t o , quitando uno o 

más de l o s  marcadores del  b o l e t o  y co locando e l  nuevo 

b o le to  en r e g i s t r o  con uno o mas de l o s  mecanismos marcadores, 

por l o  cual se asegura una operac ión  e f i c a z  d e l  mecanismo 

contador.

Una barra dentada v e r t i c a l  145 es tá  f i j a d a  sobre 

e l  brazo a l inentador  740 por medio de un soporte  146 e 

impulsa un engranaje de rueda r e c t a  147 que e s t á  en l i b e r t a d  

425. para g i r a r  sobre e l  árbo l  148 del engranaje de rueda r e c t a  66. 

Esta rueda de engranaje 147 c o n s t i tu y e  una rueda intermedia 

y engrana con un piñón 149 que e s t á  c o lo ca d o  a muñón en la  

pared de extremo 12 de la. c u b i e r t a .  Sujetado sobre el mismo 

e je  que pinon 149 hay un segundo piñón 150 que engrana con una 

430. rueda dentada curva 151 sujetada sobre el extremo adyacente 

de la  palanca ranurada 120, s iendo esta barra dentada 151 

curvada a lrededor  del punto de apoyo 122 de la  palanca 120.

En consecuencia ,  siempre que e l  brazo alimentador es impulsado 

hacia  aba jo ,  l a  palanca 120 es o s c i la d a  hacia aba jo  a t ra vés  

435. de un ángulo predeterminado.

El extremo su p e r io r  del miembro 125 está  formado
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como un c o j i n e t e  152 en forma de una ranura h o r iz o n ta l  en l a  

cual  una c l a v i j a  l l ev a d a  por un brazo de palanca 153 puede 

^deslizarse libremente perteneciendo e s te  brazo de palanca 

aun segmento dentado 154 apoyado en 255 sobre un miembro de 

armazón de l a  cub ierta  10. El segmento 154 engrana con 

un piñón 155 arreg lado  para impulsar el contador 110 por medio 

de un d i s p o s i t i v o  deuna d i r e c c i ó n ,  de cua lqu ier  c o n s tru cc ión  

conveniente ,  de modo que e l  contador es operado solamente 

cuando e l  segmento 154 o s c i l a  en una d i r e c c i ó n .  Por ejemplo,  

un embrague de s o l o  una d i r e c c i ó n  puede ser  incorporado en e l  

cubo del piñón 155.

Si se desea, un miembro en forma de peine 160 

teniendo d ien tes  que aumenta de la rgo  gradualmente desde 

un extremo del peine al o t r o ,  puede ser  f i j a d o  sobre e l  

armazón del aparato de modo de descansar p a ra le lo  con la  

palanca 120 y r e c i b i r  l a  c l a v i j a  129 en sus ranuras 161 

cuando l a  palanca 120 es o s c i la d a  hacia ab a jo ,  l a  guia 160 

está  montada de modo que cada una de sus ranuras es tá  en 

r e g i s t r o  con una de la s  muescas de la  barra  muescada 132, 

estando las  ranuras más co r ta s  co locadas  en e l  extremo de la  

barra muescada donde l o s  v a lo re s  más ba jos  de manera c o r r ie n te  

son marcados. Prefer ib lem ente  un r e s o r t e  es insertado  en la  

conexión impulsora entre e l  mecanis o al imentador y l a  

palanca ranurada 120 cuando se  provee dicha gu ia  160. En este 

caso,  l o s  extremos i n f e r i o r e s  de las ranuras 161 forman

detenedores para e l  movimiento descendente de la  c l a v i j a  121
que

y aseguran/e l  contador 110 no se sobrepasara debido a que 

l a  palanca 120 sea o s c i la d a  por una distancia ,  angular demasiado 

grande en las varias  p o s i c i o n e s  del marcador de moneda c o r r ie n te  

300. La guia en forma de peine  160 asegura también que la  

c l a v i j a  129 se moverá rect i l ínea m en te  cuando l a  palanca 120

-  16 -  \ v
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es o s c i la d a  y a l i v i a  al carro  133 de es fuerzos  que- de otra  

manera tenderían a empujarlo a l o  la rgo  de la  berra muescada 

" 132.

Con e l  f i n  de f a c i l i t a r  la  c o lo c a c ió n  de una nueva 

t i r a  de b o l e t o s  '19 en forma de r o l l o  dentro de la  máquina 

después que una ha s ido  gastada l a  c l a v i j a  p iv o te  17 está  

montada desl izablemente  sobre  la  plancha de base 16 que l l e v a  

una guia acanalada 90. Una c u b ie r ta  c i r c u l a r  91 en forma de 

taza l levando l a  c l a v i j a  17 en su centro  t iene en su parte 

p o s te r i o r  una lengüeta 92 de s e cc ió n  en forma de U d e s l i z a b le  

dentro de l a  guia 90 en su d i r e c c i ó n  l o n g i tu d in a l  y formando 

una conexión machiembrada con l a  misma. Una plancha de 

tapa c i r c u l a r  93 con reborde calza sobre l a  c u b i e r t a  91 

•y enc ierra  l a  t i r a  19 montada sobre e l  ca rre te  18. La 

c l a v i j a - p i v o t e  17 es hueca y t iene dos diámetros in ternos  

'para proveer  un apoyo en 94 cerca  del centro .  Una c l a v i j a  

d iv id id a  95 teniendo úna cabeza en forma de cono 96 está  

su je ta  sobre el centro  de l a  plancha de tapa 93 y normalmente 

so s t i e n e  a l a  tapa en p o s i c i ó n  descansando su cabeza contra 

el apoyo 94. Con e l  f i n  de qu itar  l a  -tapa, una l l a v e  de ca ja  

es insertada  en e l  extremo p o s t e r i o r  de la  c l a v i j a - p i v o t e  

17 después que la misma ha s jd o  quitada de la  p lancha  de base 

por lo  cual la s  dos partes  o„e l a  cabeza 96 son apretadas juntas,  

de modo que la  tapa 93 puede ser  quitada. Una s a l id a  para la  

t i r a  de b o l e t o s  19 es tá  p r o v i s t a  en l a  c u b ie r t a  91 y 97 donde 

pasa sobre una plancha de gu ia  curvada de dos partes  970 

hasta e l  d i s c o  a l inentador  21. Una plancha de tapa arqueada 

98 p ivotada en .99 en la  plancha de base 16 e s tá  p r o v is t a  para 

encerrar l a  t i r a  19 sobre el d i s co  al imentador al  segu ir  

su camino a una boca ensanchada 100 arregladapara d i r i g i r  la

-  17 -



t i r a  le  bo letos  hacia la  plancha motriz  13.

Una bandeja d iv id id a  en o p ro v is ta  con comparti­

miento, uno para el marcador de moneda co r r ie n te  300, y 

500. otra  para e l  grupo de marcadores de c l a s i f i c a c i ó n  6C, pxie- 

de ser l l ev a d a  quitablemente en l a  parte i n f e r i o r  de la  cu­

b i e r t a  10 debajo de l o s  marcadores. Como es tá  i l u s t r a d o ,  

r e ce p tá cu lo s ,  106 y 107 para la s  marcas hechas por  el marca- 

505. dor de moneda c o r r ie n te  300 y e l  marcador de etapas 50, son 

l l e v a d o s  respectivamente por l o s  soportes  sobre l o s  cuales  

están montados e l  marcador de moneda c o r r ie n te  y e l  marcador 

de etapas. Este marcador de etapas,  50, puede tener  un in -  

510. d icador  que se extiende en la  pared p o s t e r i o r  de l a  c u b ie r ­

ta  hasta e l  extremo superior  de la  misma, donde pueden pro ­

veerse graduaciones para in d ica r  l a  p o s i c i ó n  del marcador 

de etapas.

-  18 -
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525.

Cualquier mecanismo contador conveniente puede 

ser p r o v is t o  para contar  la s  t a r i f a s  u o tros  v a lo re s  de mo­

neda c o r r i e n t e  indicados  en l o s  b o l e t o s  a l  marcarlos ,  y 

para contar e l  número de b o l e t o s  s a l id o s  de l a  máquina. 

Convenientemente, un d i s p o s i t i v o  contador 110, p r o v i s t o  con 

un d i s p o s i t i v o  que actúa en una d i r e c c i ó n ,  es operado como 

será d e s c r i t o  mas adelante ,  por la  palanca 120. Otro con­

tador puede ser  conectado operativamente de cua lqu ier  mane­

ra conveniente con el armazón 32. lomo este  armazón es o s c i ­

lado una vez por cada "boleto que es entregado,  este  conta­

dor a d ic io n a l  r e g i s t r a r a  e l  numero de b o l e t o s  entregados 

por l a  máquina. Asimismo, contadores  pueden ser  asoc iados  

con lo s  marcadores de c l a s i f i c a c i ó n ,  para contar e l  número 

de b o l e t o s  de cada grupo o c la s e  entregados. Estos contado­

res adic i onales no están mostrados en el d ibujo  para ev i ta r
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cor. fu s ión .

Una p o r c ió n  de una t i r a  de b o l e t o s  19, apropiada 

para uso con e l  aparato marcador de b o l e t o s  a c r ib a  d e s c r i t o ,  

e s tá  mostrada en l a  f i g .  8. Este b o le to  t iene a l o  la rgo  de 

una porc ión  marginal de un costado ,  un número de denominacio­

nes de moneda c o r r ie n te  o t a r i f a s  115, arregladas  en dos f i l a s ,  

estando los  de una f i l a  escalonados en r e la c i ó n  a l o s  de la  

f i l a  adyacente, y en l a  p orc ión  marginal opuesta l l e v a  un nú­

mero de in d ica c io n e s  de etapas o tiempo 116, arregladas  

también en dos f i l a s ,  estando la s  de una f i l a  escalonadas 

en r e l a c i ó n  a la s  de la  f i l a  adyacente. En un extremo del 

b o l e t o  hay una f i l a  de denominaciones de grupos o c la s e s  117, 

y e l  mismo extremo del b o l e t o  e s tá  p r o v i s t o  con un número 

de s e r i e .  La i l u s t r a c i ó n  muestre qué se ha entregado un 

b o l e t o  e s p e c ia l  en cambio de una t a r i f a  de un penique,  en 

l a  etapa 1, habiendo s ido  estas  in d ica c io n e s  p r o v is t a s  sobre 

e l  b o l e t o  simultáneamente por una s o la  operac ión  del miembro 

actuador 84.

La operación de l  aparato marcador de b o le to s  y 

entregador de b o l e t o s  d e s c r i t o ,  es como s igu e :  suponiendo 

que un b o le to  e sp e c ia l  de un penique ha sido entregado en 

l a  primera etapa de un v i a j e  y que un b o l e t o  de r e t o m o  

de s e i s  peniques va a ser  entregado en l a  s ig u ien te  etapa 

l a  esp iga  52 g i r a r á  por una r e v o lu c ió n ,  por  l o  cual  e l  mar­

cador de etapas 50, será  a justado en su segunda p o s i c i ó n .

El des l i za d or  61 de l o s  marcadores de c l a s i f i c a c i ó n  60, 

será movido para desocuparel  marcador ” esiJecial"  y ocupar 

e l  marcador " r e t o m o ” y el marcador 300, será co locado  en 

l a  p o s i c i ó n  marcada " s e i s  pen iques" .  Entonces es s o lo  ne­

c e sa r io  a s i r l a  palanca actuadora 84, o s c i l a r l a  ha c ia  l a  ma-
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r e so r te  88 a su p o s i c i ó n  normal, siendo entonces  un b o l e t o  

marcado en t r e s  pa rtes  y lanzado del aparato y un nuevo 

b o l e to  co locado  pronto para ser  per forado  por  l o s  marcadores. 

Durante l a  primera pa rte  del primer go lpe  de este  movimiento 

o s c i l a t o r i o  de la  pa lanca  actiiadora 84, el marcador e le g id o  

60, y l o s  marcadores 300 y 50 son impulsados h a c ia  abajo  y 

hacia  a r r ib a  pos it ivamente  por e l  movimiento descendente 

del re tén  alimelitador 70 y brazo alim.entador 740, la  palanca 

ranurada 120, es o s c i la d a  de un lado a o t r o ,  y s o lo  despu.es 

de es te  movimiento ha s id o  completado e l  retén  alimentacLor 

78, opera para g i r a r  el tambor alimentador 21 un t e r c i o  

de r e v o lu c ió n  y al imentar a s i  un nuevo b o l e t o  a l a  p o s i c i ó n  

para ser marcado. Durante este movimiento del d i s c o  a l imenta-  

dor 21, e l  engranaje de rueda recta  66, es s os ten id o  contra  

r o ta c i ó n  por  l a  extens ión  ha c ia  a r r ib a  71, de l  ro ten  alimen- 

tador  70 y por e l  diente sos tenedor  68, y a l  f i n a l  del  

go lpe  i r p u ls o r  de la  palanca actuadora 84, e l  d i s co  a l i  entador 

21 es sos ten id o  por la  plancha 74 y por  el d iente  sostenedor 

82, contra  r o ta c i ó n ,  y l a  plancha d e s l i z a b l e  74 e s tá  

en e l  f i n a l  de su movimiento h a c ia  aba jo ,  siendo l i b e r t a d a  

de su d iente  sostenedor  89, como e s tá  mostrado en l a  f i g  5.

En consecuenc ia ,  cuando l a  palanca actuadora 84, es l i b e r t a d a ,  

vuelve a su p o s i c i ó n  normal b a jo  la  acc ión  de su r e s o r t e  88, 

l o s  dos retenes  a l  i: entadores  70, 78, son levantados  y l a  

p lancha d e s l i z a b le  74, es levantada a su p o s i c i ó n  de extremo 

sup er io r ,  estando entonces  e l  aparato p: onto para una nueva 

operac ión  con l o s  mismos marcadores o una s e l e c c i ó n  d i f e r e n te  

de l o s  mismos. En cada operac ión  marcadora, l a  pa lanca  120 

es o s c i i a d a - a  través  de la  misma d i s t a n c i a  angular y l a  barra
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ranurada 123 es por l o  tanto  o s c i la d a  por ima d i s ta n c ia  que 

; v a r ía  de acuerdo con la  d i s t a n c ia  de la  c l a v i j a  f l o t a n t e  

129, desde e l  punto de apoyo 122 de la  palanca 120.

El contador  110 es por l o  tanto  accionado para r e g i s t r a r  

una cantidad que depende sobre l a  p o s i c i ó n  de l a  c l a v i j a  

f l o t a n t e  129 l a  que, a su vez ,  depende de l a  p o s i c i ó n  del 

marcador 300. El invento provee a s í  un s o l o  marcador 300 

para in d ic a r  d i s t i n t a s  t a r i f a s  y un so lo  d i s p o s i t i v o  con­

tador  110 para hacer e l  t o t a l  del va lor  de todas dichas 

t a r i f a s  designadas por el marcador 300. El mecanismo 

d e s c r i t o  comprende muy pocas p a r te s ,  puede ser hecho muy 

exactamente a un p r e c i o  muy b a jo ,  es de operac ión  segura 

y dá por resultado un aparato marcador de b o l e t o s  muy 

s im p l i f i c a d o  comparado con l o s  conocidos  hasta  ahora.

Si se desea aumentar el movimiento angular de 

la  palanca 120, puede proveerse  un engranaje  m u lt ip l i ca d o r  

entre la  misma y lo s  miembros alimentadores 70. 740 o 

partes  s im i la res  que sirven para impulsarlo .

Más aun, l a  palanca ranurada 120, puede extenderse 

a través  de una ranura v e r t i c a l  en. l a  pared de extremo 12, 

de l a  cu b ie r ta  y es tar  conectada por cua lqu ier  mecanismo 

conveniente ,  t a l  como un mecanismo de palanca o engranaje 

dentado con e l  brazo al imentador 740 ó su equ iva len te  

que s i r v e  para o s c i l a r  l a  palanca.

También, alguna o t ra  forma de medios de conexión 

puede ser p r o v i s t a  entre  e l  marcador 300 y e l  contador  110, 

Por ejemplo en cada s i t u a c ió n  del marcador 300, donde es 

operado para marcar un b o l e t o ,  puede arreg la rse  para 

apretar  una l l a v e  que e s tá  conectada operativamente con una 

palanca ,  como por ejemplo un alambre de Bowden.
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Suponiendo que se provean 12 de dichas l l a v e s  y alambres 

de Bowden, estos  estarán conectados  a la  palanca en puntos 

t a l e s  en su la rgo  que cuando cua lqu ier  l l a v e  es apretada 

l a  palanca será o s c i la d a  por una d i s ta n c ia  angular 

correspondiendo al va lor  designado por  e l  marcador en la  

l l a v e .  Es d e c i r ,  que s i  e l  marcador in d ica  sobre e l  b o l e t o  

una t a r i f a  de un penique, entonces l a  palanca sera  o s c i la d a  

por una d i s t a n c i a  angular de una unidad mientras que s i  

e l  marcador des ig na  s e i s  peniques,  l a  palanca será o s c i la d a  

por una d i s t a n c ia  angular de s e i s  unidades. La palanca puede 

es ta r  conectada con e l  contador por medio de un d i sp o t iv á  

de una d i r e c c i ó n  de cua lqu ier  manera conveniente  de modo 

que e l  contador es operado de acuerdo con e l  movimiento 

angular de la  palanca .  Esta con s tru cc ió n  m odif icada  no es 

p r e f e r id a ,  sin embargo, debido a que e l  movimiento rápido 

del elemento marcador es t r a n s fe r id o  al contador ,  mientras que 

en la  c o n s tru cc ión  a r r ib a  d e s c r i ta  con r e f e r e n c i a  a las  

f i g s .  6 y 7, e l  movimiento de l a  palanca actuadora 84, es 

transmitido directamente al  contador  110, y no por  medio 

de l  elemento marcador 300.

Estas y var ias  otras  m o d i f i ca c io n e s  pueden ser  

hechas en l o s  d e t a l l e s  de c o n s tru cc ió n  arr iba  d e s c r i t o s ,  

s in  separarse d e l  invento como e s tá  d e f in id o  encías  r e i ­

v in d icas  ion es .

H O T A .

Habiendo ya d e s c r i t o  y d e ta l lad o  con toda amplitud 

l a  natura leza  de nuestro  invento ,  así  como l a  manera de 

l l e v a r l o  a cabo en l a  p r á c t i c a ,  debemos hacer constar  que 

la s  d i s p o s i c i o n e s  anteriormente d e s c r i ta s  son su s c e p t ib le s  

de l i g e r a s  m o d i f i ca c io n e s  de d e t a l l e ,  s in  que por e l l o  se
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a l te re  e l  p r i n c i p i o  fuñas.™ en ta l  del invento y l o  que 

const i tu ye  la  e s e n c ia  del mismo, y por l o  que s o l i c i ta m o s  

• patente de in trod u cc ión  por d iez  años en España, es por 

" l ie joras  en o re lac ionadas  con a.paratos marcadores de 

b o l e t o s " ;  caracter izándose  por l o  s ig u ie n t e ;

l 2. -  Por un aparato marcador de b o l e t o s  del  

t ip o  d e s c r i t o ,  en el  cual un mecanismo marcador operado 

por medios actuadores (por  ejemplo una palanca t a l  como 84) 

comprende un elemento marcador (por  ejemplo un marcador 

de moneda c o r r ie n te  t a l  como 300) que es movible a voluntad 

a cua lqu iera  de una p lu ra l id a d  de lugares  sobre e l  b o l e t o  

donde, cuando as operado, designará d i f e r e n t e s  va lores  

(por  ejemplo va lo re s  de moneda c o r r i e n t e )  uno para cada 

lugar sobre e l  b o l e t o  que es marcado, en combinación con 

un d i s p o s i t i v o  contador (por ejemplo 110) ,  y medios de 

conexión conectando operativamente dicho elemento marcador 

con dicho d i s p o s i t i v o  contador de modo que en cada 

operac ión marcadora del elemento marcador en cua lqu iera  

de l o s  dichos lu gares ,  el d i s p o s i t i v o  contador ,  durante 

l a  operac ión de dichos medios actuadores ,  r e g i s t r a r á  y 

sumará l o s  va lo re s  correspond ientes  a l o s  lugares  en l o s  

cuales  es operado e l  elemento marcador.

2 2. -  Un aparato marcador de b o l e t o s  de acuerdo 

con l a  r e iv in d i c a c i ó n  1, en el cual e l  medio de conexión 

t ien e  l a  forma de un mecanismo de transmisión teniendo 

una razón v a r ia b le  de transmisión que es a justada automá­

ticamente cuando el elemento marcador (por  ejemplo 300) 

es movido desde un lugar a o t ro .

3 2. -  Un aparato marcador de b o l e t o s  como se ha
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medio de conexión comprende un miembro de c o n tra -o p e ra c ió n  

(por  ejemplo 123),  un miembro aetuador (por  ejemplo 120) 

arreglado para ser  movido a través  de una d i s t a n c i a  

predeterminada en cada operac ión  del elemento marcador 

(por  ejemplo 300) ,  y un miembro de conexión (p or  ejemplo 

129) que conecta ajustablemente dicho mieir.bro de c o n tra -  

operac ión  con dicho miembro aetuador, e s tá  aj\istado en 

p o s i c i ó n  por e l  movimiento del elemento marcador desde im 

lugar a. o t r o ,  y v a r ia  as í  la  cantidad de movimiento 

impartida al miembro de contra-operación por e l  miembro 

aetuador durante una operac ión marcadora de acuerdo con 

l a  s i tu a c ió n  del elemento marcador.

4 2.o  Un aparato marcador de b o l e t o s  de acuerdo 

con cua lqu iera  de la s  r e i v i r d i c a c i o n e s  que preceden, en e l  

cual e l  medio de conexión comprende una barra  ( por  ejemplo 

123) ,  que e s tá  montada para o s c i l a r  y que e s tá  arreglada 

para acc ionar  e l  d i s p o s i t i v o  contador una vez durante cada 

o s c i l a c i ó n ,  una palanca (por ejemplo 120) arreglada para 

ser  o s c i la d a  de un lado a o tro  a través  de una d i s ta n c ia  

angular predeterminada con cada operac ión  marcadora, y un 

miembro de conexión f l o t a n t e  ( por ejemplo 129) que es 

a ju s ta b le  a l o  la rgo  de l a  palanca por  d icho  elemento 

marcador (por  ejemplo 300 ) y que conecta  operativamente 

l a  barra  con l a  palanca en d i f e r e n te s  d i s t a n c ia s  desde 

su punto de apoyo de acuerdo con l a  s i t u a c ió n  del elemento 

marcador.

52. -  Un aparato marcador de b o l e t o s  de acuerdo 

con l a  r e iv in d i c a c ió n  4,  con e l  cual dicha barra (por  ejemplo 

123) y palanca ( por  ejemplo 120) están a.rregladas
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p a ra le la s  una a l a  o tra  extendiéndose en l a  d i r e c c i ó n  de 

movimiento del  elemento marcador (por  ejemplo 300) y cada 

una t ie n e  una ranura que se extiende en la d i r e c c i ó n  del 

la rgo  de la  misma, una. v a r i l l a  {por ejemplo 130) l l e v a d a  

por o movióle  con e l  elemento marcador en su a ju s te  se 

extiende transversalmente a l a  barra y palanca yes movible 

en l a  d i r e c c i ó n  del la rgo  de l a  misma, y una c l a v i j a  

f l o t a n t e  ( por  ejemplo 129) e s tá  montada para d e s l i z a r s e  

sobre dicha v a r i l l a  y se ext iende a través de la s  ranuras 

en l a  barra y palanca.

6 2. -  TJn aparato marcador de b o l e t o s  de acuerdo 

con cxialquiera de la s  r e iv in d i c a c io n e s  que preceden y t e ­

niendo un d i s p o s i t i v o  contador fpor  ejemplo 110) que es 

operado por  un mecanismo de una s o la  d i r e c c i ó n ,  en e l  cual 

dicho medio de conexión comprende un segmento dentado 

(por  ejemplo 154) arreg lado  para acc iona r  e l  mecanismo 

de una s o la  d i r e c c i ó n ,  siendo impartido a dicho segmento 

dentado un movimiento angular en cada operac ión  marcadora, 

siendo este movimiento d i s t i n t o  en cada s i t u a c ió n  del  

elemento marcador.

72. -  Un aparato marcador de b o l e t o s  de acuerdo 

con cualquiera  de l a s  r e iv in d i c a c i o n e s  que preceden, en 

e l  cual una barra muescada o e l  equ iva lente  {por ejemplo 

132) se ext iende en l a  d i r e c c i ó n  del  movimiento del 

elemento marcador a l o  la rgo  del b o l e t o ,  un carro  {por 

ejemplo 133) conectado operativamente con e l  elemento 

marcadorípor ejemplo 500) es movible sobre o p a r a le l o  

con dicha barra muescada y l l e v a  un detenedor  (por ejemplo 

139) arreglado para ocupar la s  muescas en e s ta  última, 

estando dicho carro  conectado operativamente con dicho
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medio de conexión y arreg lado  para eambiar l a  razón de 

transmisión del mismo cuando e l  elemento marcador es movido 

de un lugar a o tro  sobre el b o l e t o ,  y un miembro de manida 

(por ejemplo 141) es tá  p r o v i s t o  para mover el carro  a l o  

la rgo  de l a  barra mees cada.

8 2 . -  Un aparato marcador de b o l e t o s  de acuerdo 

con l a  r e iv in d i c a c i ó n  7 , en el  cual un miembro de manija 

(por  ejemplo 141) es tá  unido al carro  (por  ejemplo 133) 

y un segundo raie! bro  de mani'ja (por  ejemplo 143) es ta  

unido al  detenedor (por  ejemplo 139) estando d ichos  miembros 

de manija arreg lados  uno cerca  del o t r o ,  para el  f i n  des­

c r i t o .
9 2 . -  Un aparato marcador de b o l e t o s  de acuerdo 

con l a  r e iv in d i c a c i ó n  3, 4 ó 5, enel cual medios de guia 

(por ejemplo un mié bro ranurado t a l  como 160) e s tá  

arreglado para guiar dicho miembro de conexión ( por  ejemplo 

l a  c l a v i j a  129) para moverse rect i l ínea m en te  en sus va r ia s  

p o s i c i o n e s  de a ju s te ,  cuando es impulsado por dicho miembro 

actuador ( por ejemplo 120) para e l  f i n  d e s c r i t o .

102. -  Un aparato marcador de b o l e t o s  de acuerdo 

con l a  r e iv in d i c a c i ó n  9, enel cual dicho miembro de guía 

(por ejemplo 160) e s tá  arreglado también para l i m i t a r  e l  

movimiento de dicho miembro de conexión (por ejemplo 129) 

y en su d i r e c c ió n  de movimiento durante e l  cual e l  b o l e t o  

es marcado, para el f i n  d e s c r i t o .

112. -  Un aparato marcador de b o l e t o s  de acuerdo 

con cu a lqu iera  de la s  r e iv in d i c a c io n e s  que preceden, y 

comprendiendo en combinación dos o mas mecanismos marcadores, 

uno para marcar un b o l e t o  para in d ica r  sobre e l  mismo 

cua lqu iera  de una s e r ie  de v a lo res  predeterminados 

(por ejemplo v a lo re s  de moneda c o r r ie n te )  y e l  o tro  u otros
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para marcar dicho b o l e t o  para proveer  sobre e l  mis.':.o una 

o mas in d ica c io n e s  a d i c i o n a le s ,  ymedios actuadores comunes 

a d ichos  dos o mas mecanismos marcadores y a rreg la d os  para 

operar lo s  mismos simultáneamente para e l  f i n  d e s c r i t o .

12 2. -  Un aparato marcador de b o l e t o s  del t i p o  

d e s c r i t o ,  en e l  cual un mecanismo marcador de acuerdo con 

cu a lqu iera  de la s  r e iv in d i c a c i o n e s  1-10 que preceden,  para 

marcar un b o l e t o  para in d ica r  sobre el mismo cua lqu iera  de 

una s e r i e  de va lo res  predeterminados (por  ejemplo v a lo re s  

de moneda c o r r i e n t e ) ,  está  combinado con un mecanismo 

alimentador arreglado para alimentar b o l e t o s ,  (por  ejemplo 

en forma de t i r a )  dentó del r e g i s t r o  con d icho  mecanismo 

marcador, y medio actuador que es común a dichos mecanismos 

marcador y alimentaclor y que es tá  arreglado para operar 

a l o s  mismos una suces ión .

1 3 2. -  Un aparato marcador de b o l e t o s  de acuerdo 

con l a  r e iv in d i c a c i ó n  11, en e l  cual  e l  mecanismo alimentador 

está  arreglado para al imentar b o l e t o s  (por  ejemplo en forma 

de t iia),  en r e g i s t r o  con dichos mecanismos marcadores y 

dicho medio actuador es común a l o s  dos o mas mecanismos 

marcadores mencionados y a dicho mecanismo alimentador y 

es tá  arreglado para operar a l o s  mismos, para e l  f i n  

d e s c r i t o .

1 4 2.-Un aparato marcador de b o l e t o s ,  de acuerdo 

con cualqu iera  de la s  r e iv in d i c a c i o n e s ,  11, 13 que preceden 

en e l  cual e l  medio actuador comprende un s o lo  miembro 

actuador,  (por  ejemplo una palanca operada a mano ta l  como 

8 4 ) ,  para el f i n  d e s c r i t o .

1 5 2. -  Un aparato marcador de b o l e t o s  de acuerdo 

•con cua lqu iera  de la s  r e iv in d i c a c i o n e s  11, 14 que preceden,
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en el  cual uno de dichos mecanis- os marcadores comprende 

un elemento marcador de etapas (por ejemplo 50) para marcar 

e l  b o l e to  para in d icar  l a  d i s t a n c ia  o tiempo para l o s  

cuales  es vá l id o  e l  b o l e t o ,  y otro  mecanismo marcador 

comprende uno o mas elementos marcadores c l a s i f i c a d o r e s  

(por  ejemplo 60} para marcar dicho b o l e t o  para in d ica r  

une c la se  de un grupo de c la s e s  impresas sobre e l  b o l e t o ,  

para o l  f i n  d e s c r i t o .

162. “ üh aparato marcador de b o l e to s  de acuerdo 

con l a  r e iv in d i c a c i ó n  11, en e l  cual e l  elemento marcador 

de cada uno de dichos mecanismos marcadores es tá  normal­

mente en ocupación op era t iv a  con e l  medio actuador men­

cionado.

1 7 - . -  Un aparato marcador de b o l e t o s  de acuerdo 

con la  r e iv i n d i c a c i ó n  11, en e l  cual uno de d ichos meca­

nismos marcadores comprende una p lu r a l id a d  de elementos 

marcadores (por  ejemplo elementos marcadores c l a s i f i c a d o r e s  

t a l e s  como 60 ) ,  arreglados  de modo que pueden ser  t r a íd o s  

a voluntad se lect ivamente  a y fuera  de ocupación con e l  

medio actuador.

1 8 2 . -  un aparato marcador de b o l e t o s  de acuerdo 

con cua lqu iera  de 1 as r e iv in d i c a c i o n e s  12, 17 que preceden, 

ca ra c ter iza d o  porque e l  medio actuador comprende un meca­

nismo operador (por ejemplo un mecanismo de retén  y t r i n ­

quete) arreglado  para acc ionar  dicho mecanismo o mecanismos 

marcadores, y dicho mecanismo alimentador es tá  conectado 

operativamente a dicho mecanismo operador (por ejemplo 

con l a  p r o v i s i ó n  de movimiento perd ido  entre lo s  mismos), 

de modo que e l  elemento o elementos marcadores del mecanismo 

o mecanismos marcadores,  están l i b e r ta d o s  del b o l e t o  después
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830. de una operac ión marcadora, antes de. que dicho mecanismo 

alimentador es operado para al imentar o t ro  b o l e t o .

19 2 , -  un aparato marcador de b o l e t o s  de acuerdo con 

cua lqu iera  de la s  r e iv in d i c a c i o n e s  12,18 que preceden, 

en el cual e l  mecanismo alimentador comprende un miembro 

835. al imentador g i r a t o r i o  (por  ejemplo un d isco  t a l  como 21

teniendo sobre su p e r i f e r i a  d ientes  t a l e s  como 22 arreglados 

para entrar en agu jeros  en la  t i r a  de b o l e t o s ) ,  y un miembro 

actuador o s c i la n te  (por  ejemplo una palanca o s c i l a n t e  t a l  

como 84) arreglado para g i r a r  e l  miembro alimentador (por 

840. ejemplo 2 l )  en una s o la  d i r e c c i ó n  durante un s o lo  golpe  

del miembro actuador (por ejemplo solamente durante la  

ultima parte  de dicho g o l p e ) ,  para e l  f i n  d e s c r i t o .

2 0 ° . -Un aparato marcador de b o l e t o s  de acuerdo con 

l a  r e i v i n d i c a c i ó n  18^, en el cual dicho miembro operador 

845. comprende un miembro g i r a t o r i o  (por  ejemplo un árbol  de 

levas  t a l  como 63) arreglado para acc ionar  un mecanismo 

marcador, una rueda dentada (por ejemplo 66) arreg lada  

para impulsar e l  miembro g i r a t o r i o ,  miembros sostenedores  

(por  ejemplo un retén t a l  como 68) para impedir la  ro ta c ió n  

850. de dicha rueda dentada en una d i r e c c i ó n  y un miembro impulsor 

o s c i l a n t e  (por  ejemplo un retén ta l  como 70) cooperando con 

dicha rueda dentada y arreglado para, impulsar a la  misma cuando 

se mueve en una d i r e c c i ó n  solamente, siendo e l  a r re g lo  

pre fer ib lem ente  ta l  que una r o ta c ió n  p a r c ia l  de la  rueda 

855. dentada causa una r o ta c i ó n  completa de dicho miembro 

g i r a t o r i o .

2 1 2 . -  un aparato marcador de b o l e t o s  de acuerdo con 

l a  r e iv in d i c a c i ó n  18, 19 o 20 teniendo un medio actuador 

comprendiendo un miembro actuador montado a p iv o te  (por ejemplo
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mecanismo operador y mecanismo al t e n t a d o r  comprende un 

"'miembro impulsado guiado re c t i l ín ea m en te  fpor ejemplo una

plancha d e s l i z a b l e  t a l  como 74) a l  cual d icho miembro actuador 

(por ejemplo 84) es tá  conectado a p iv o te  (p or  ejemplo por una 

865. v a r i l l a  de conexión t a l  como 87) para e l  f i n  d e s c r i t o .

2 2 - . -  m  aparato marcador do b o l e t o s  de acuerdo

con cua lqu iera  de la s  r e iv in d i c a c i o n e s  11 ,20 que preceden,

y en el cual uno de dichos mecanismos marcadores e s tá

c o n s t i tu id o  por un grupo de elementos marcadores c l a s i f i c a -

870. dores (por  ejemplo 60) y un medio actuador asociado con

cada uno de l o s  mecanismos marcadores es tá  arreg lado  para

operar a l o s  mismos, ca r a c te r iz a d o  porque d icho  medio

actuador comprende una barra (por  ejemplo 59) arreg lada  para

o s c i l a r  hacia  y a le jándose  de l o s  elementos marcadores

875. c l a s i f i c a d o r e s ,  y un miembro (por  ejemplo un d e s l i z a d o r  t a l

como 61 movible a l o  la rg o  de dicha barra)  es tá  arreglado
elementos

se lect ivam ente  para ocupar d ichos /  marcador es c l a s i f i c a d o r e s  

con dicha barra (por  ejemplo 59) en cu a lq u ie r  p o s i c i ó n  

en la  cual el d e s l i z a d o r  puede ser  a justado a l o  la rg o  de 

880. dicha barra,
2 3 2 . -  un aparato marcador de b o l e t o s  de acuerdo con 

cua lqu iera  de la s  r e iv in d i c a c i o n e s  11, 22 que preceden,

' en e l  cual el medio actuador comprende un miembro actuador

(por ejemplo 84) arreglado para o s c i l a r ,  y un d i s p o s i t i v o  

885. de embrague de una s o l a  d i r e c c i ó n  (por ejemplo 77,89) está  

asoc iado  con el miembro actuador de modo que cuando este 

último ha s ido  movido de su p o s i c i ó n  en un extremo hacia  

su p o s i c i ó n  en el segundo extremo, está  impedido de v o lv e r  a 

su primera p o s i c i ó n  de extremo antes de completar su movimiento
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890. ha c ia  la  segunda p o s i c i ó n  de extremo.

242. -  Un aparato marcador de "boletos de acuerdo con 

l a  r e i v i n d i c a c i ó n  23, en el cual e l  d i s p o s i t i v o  de embrague 

de una s o la  d i r e c c i ó n  comprende un miembro o s c i l a n t e  (por 

ejemplo un d e s l i z a d o r  guiado rect i l ínea m en te  t a l  como 74)

895. y un retén  sostenedor  apretado a r e s o r t e  (por ejemplo 89)

arreg lado  para cooperar  con e l  mismo, teniendo dicho miembro 

(por ejemplo 74) una proyecc ión  (por  ejemplo una p orc ión  

dentada 77) que se ext iende haciád icho  retén y e s tá  arreglado 

de modo c¡.ue en cada p o s i c i ó n  de extremo de d ich o  miembro, el 

900. retén  está  l i b r e  en un extremo de la  p r o y e c c i ó n ,  mientras que 

en p o s i c i o n e s  intermedias e l  r ie n  ocupa l a  p ro y e c c ió n  y 

la  permite mover en una d i r e c c i ó n  solamente.

2 5 2. -  Un aparato marcador de b o l e t o s  y entregador

de b o l e t o s  constru ido  y operado substancial  mente como se ha

905. d e s c r i t o  anteriormente con r e f e r e n c ia  a la s  F ig s .  6 y 7

de l o s  d ibu jos  que se acompañan.
/

"Mejoras en o r e lac ion ad a s  con aparatos marcadores 
/

de b o l e t o s " ;  t a l  y como queda subst anc i  al mente d e s c r i t o  

en l a  presente memoria e i lu s t r a d o  en l o s  d ib u jo s  que se 

910. acompañan.

Esta memoria con s ta  de t r e i n t a  y una cara  e s c r i t a s  

por una s o la  cara.

Madrid, 12 de Mayo de 1930.

COMLEY AUTOMATIC TICKETS LIMITED.
_ -—   na
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