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MEMORIA DESCRIPTIVA

para una patente de invencidén por veinte efios, por » Mejoras en apa=-
ratos de pesada ». a favor de la R. 8. N. V. MAATSCHAPPIJ TOT
VERVAARDIGING VAN SNIJMACHINES VOLGENS VAN BERKEL’S PATENT EN VAN
ANDERE WERKTUIGEN, residente en Rotterdam (Pafses Bajos) Boezemsin-
gel 33.~

™ mmmemmom = ==
El invento se refiere = las basculas o balanzas, en las que
el mecamismo indicador presenta un dispositivo doble para compensar
le carga. En las balanzas de esta clase es diffcil conseguir que el
movimiento del 4rgano indicedor se verifique en proporcién directa
o al menos aproximada a la variacidn de la carga de la balanza, de
suerte que la esfera de la escala pueda dividirse con regularidad,
Pa;a oconsegulr el fin indicado se ha propuesto emplear sectores ex~-
c¢éntricos o no redondos, que puedan ajustarse respecto a otros sec-
tores o respeoto a un peso pendular, Este ajuste de los sectores
respecto & otro o & un peso pendular es muy diffocil y en la mayor

parte de los caBos exige una construscién compliocada, que se requie-
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re por ejemplo para impedir el desplazamiento.

El invento se propone conseguir de un fhodo sencillo el mismo
;i:oto que se oconsigue por las balanzas conocidsas.

Segdn el invento en las balanzas de la olase arriba indica=
da son ajustables los puntos de unién de los dispositivos compensa~-
dores de la carga oon el mecanismo indlicador.

Dichos dispositivos compensadores pueden unirse con las dis-
posiciones de accionamiento aoccionadas por el mecanismo de pesada
para el dispositivo indiogdor mediante 6rganos que permitan el ajus-
te de los puntos de unién respecto a los dispositivos compensadores
de la carga.

En espeoisl el punto de unién de estos dispositivos compen~-
sadores con el mecanismo indicador puede ajustarse de manera que
todo el movimiento del fndice permanezca igual y solo haya gque va=-
riar la trayectoria del fndice entre cero y la carga méxima,

En el dibujo adjunto se representa en vista lateral el obje~
to del invento en una forma de ejecucidén sefialada a t{tulo de ejem~
plo, Cada uno de los dispositivos compensadores de la carga presen-
ta un tambor 1, en el gque se fija el peso pendulamte 2. E1 tambor
se suspende mediante cintas de acero 3 y 4, La ointa 3 se fija por
uno de sus extremos § & un marco fijo 6, mientras que su otro extre-
mo 7 se enrolla parcialmente en el tambor y en éste se fija en 8,

La otra ointa 4 se fija por su extremo 9 a una parte mévil 10, mien-
tras que su otro extremo se enrolla en el tambor y en éste se fija
en 8,

Segln el invento el tambor 1 se provee de una parte 10’ que
se extiende radlalmente y que posee un asgujero 11 por el que se pa-
88 una varilla 18 provista de rosca, Esta varills provista de rosca
lleva en su exfromo superior una tuerca 13 y en su extremo opuesto
posee una poroién curvada 14, entre la cual ¥y la cara inferior de
la parte 10’ se colooca un muelle espiral 15, E1 extremo doblado lle-
va un gorrén 16, que forma un punto de unidén con el mecanismo in-

dicador.
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La unién con el mecanismo indicador se establece mediante un
muelle 17, un drgano distribuidor o compensador 18 y una varilla
fpulsora 19, Esta f1tima se provee de dientes gque engranan oon una
rueda dentada 20 que acciona al fndice 21,

El dispositivo compensador de la oarga es doble, dilponi‘ndo-
se las partes equivalentes a ambos lados y uniéndose con el Srgsno
comén oompensador o distribuidor,

81 las dos tuercas 13 se hacen girar el mismo grado entonoces
cada uno de los puntos de unién 16 de desplaza respecto al peso pen=-
dular correspondiente, de manera que oon movimiento igual de éste
peso al anyerior resulta distinto el movimiento del fndice. De es~-
ta forma el ajuste puede ser tal que los aumentos del movimiento
del dispositivo indicador sean proporcionales a la carga desde el
cero al valor méximo,

Las tuercas se aseguran contra todo desplazamiento eventual
mediante un muelle 24, que se fija en la parte 10’ y se apoya contra
una porcidn re¥Wordeada superior de la tuerea. En lugar de esto pue-
den estas tuercas, despufs de efectuado el ajuste, asegurarse tam-
bién pofn%ornillo de fijacidn o por otro dispositivo adeocuado.

La disposicidn descrita posee 1la importante ventaja de que
ajustando los puntos de unidn en la forma indicada no se afecta el
ajuste precedente, por ejemplo de los pesos pendularés, mientras
que en otro caso podrfa prolongarse innecesariamente el tiempo ne-
cesario para el ajuste,

Para este objeto el indicado punto de unidn podrfa moverse
respecto al peso pendular en umm trayeotoria ourvada, que dentro de
l{mites prédoticos podrfa sproximarse a uha linea recta. Esta linea
recta se encuentra en un pequefio 4ngnlo por bajo de la tangente del
.sector ocorrespondiente.,

En logar de esto toda la trayectoria ourvada podrfa aproxi=-
marse a un ofrculo, en ouyo caso el punto de unién podrfa girar en

an plano alrededor de un punto fijo del sector,
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Este ajuste es de gran importancia en el ocaso de pesos pendu-

lares con sectores circulares concéntricos, que en caso contrario

hacen de ordinario indtil todo ajuste.

N 0 T A, -
‘. 17 Descrito suficientemente el presente invento 1o que se de-
i clara como de novedad e invencidn propia, son las siguientes reivin-
- dicaciones;

l.,- Mejorss en los parutos de pesada ocon dispositivo doble
para compensar la carga, caraoterizadas porque los puntos de unidn
15 de los dispositivos compensadores de la carga ocon el mecanismo in-
ficador, pueden ajustarse,
2.~ Mejoras en los aparatos de pesada segln lo reivindicado
. en el punto 1, caracterizadas porque los dispositivos compensadores
de la carga se unen oon los destinados al accionamiento y accionados
19 por el mecanismo de pesade para el dispositivo indicador mediante
Srganos que permiten el sajuste.de,los puntoes de unidn respecto a
los dispositivos compensadores de la carga.
3.~ MeJoras en los aparsastos de pesads segdn lo reivindicado
en el punto 1, oaracterizadas porque el punto de unidn de los dise
20 positivos compensadores con el mecanismo indicador puede ajustarse
® de forma que todo el movimiento del frndice permanezca igual y dni-
camente se varie la trayeotoria del mismo entre cero y la carga mé-
xima.
4,~Mejoras en los aparatos de pesada segdn lo reivindicado
21 en cualquiera de los puntos precgedentes, caracterizadas porque pa-
ra el ajuste sirve un tornillo atravessdo por uha parte del dispo-
tivo compensador y sobre el sual se atornilla una tueroca.
,‘v 5.- Mejoras en los aparatos de pesada segln lo reivindiocado
en el punto 4, caracterizadas porque la tuerca se sujeta mediante

22 un muelle ocontra la parte del dispositivo compensador por la cual
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se pasa el tornillo,
6.- Mejoras en aparatos de pesada. Segfn se desoribe y rei-
indica en la presente memoria descriptive y se ilustra ocon los di-
bujos que & la misma se acompafian,
28 Consta esta memoria de oinco péginas foliadas y escritas por
una sola de sus ocaras,

9 Madrid, 8 de Mayo de 1930.-

» Leocadio Lépes y Lépsz.
R P,Pym ' W/
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