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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

para una patente de invención por veinte años, por «• Mejoras en apa­

ratos de pesada •». a favor de l a  R. S. N. V. MAATSCHAPPIJ TOT 

VEHVAAHDIGUNG VAN SNIJMA CHINES VOIGERS VAN BERKEl's PATENT EN VAN 

ARDERE WERKTUIGEN, residente en Rotterdam (Países Bajos) Boezemsin- 

gel 33.-

1 El invento se refiere  a la s  básculas o balanzas, en la s  que 

e l mecanismo indicador presenta un dispositivo doble para compensar 

l a  carga. En la s  balanzas de esta  clase es d i f í c i l  conseguir que el 

movimiento del órgano indioador se verifique en proporción directa 
o a l menos aproximada a la  variación de la  carga de la  balanza, de

2 suerte que la  esfera de la  esoala pueda dividirse con regularidad. 

Para conseguir e l fin  indicado se ha propuesto emplear sectores ex­

céntricos o no redondos, que puedan ajustarse respeoto a otros sec­
tores o respeoto a un peso pendular. Este ajuste de lo s sectores 

respeoto a otro o a un peso pendular es muy d i f í c i l  y en la  mayor

3 parte de los casos exige una oonstruooión complicada, que se reqoie-
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re por ejemplo para Impedir e l desplazamiento.

£1 invento se propone conseguir de un diodo senoillo e l mismo 

ensoto que se consigue por la s  balanzas conocidas.

Segán el Invento en la s  balanzas de l a  clase arriba indica­

da son ajustableB los puntos de unión de lo s d ispositivos compensa­

dores de la  oarga oon el mecanismo indicador.
Dichos d ispositivos compensadores pueden unirse oon la s  d is­

posiciones de accionamiento accionadas por e l mecanismo de pesada 

para e l dispositivo indicador mediante órganos que permitan el ajus- 

te de los puntos de unión respecto a los d ispositivos compensadores 

de la  oarga.

En espeoial el punto de unión de estos d ispositivos compen­

sadores oon el mecanismo indicador puede ajustarse de manera que 

todo e l movimiento del índice permanezca igual y solo haya que va­

r ia r  la  trayectoria del índice entre cero y la  oarga máxima.

En el dibujo adjunto se representa en v is ta  la te ra l e l obje­

to del invento en una forma de ejeouoión señalada a títu lo  de ejem­

plo . Cada uno de los d ispositivos compensadores de la  oarga presen­

ta  un tambor 1, en el que se f i j a  e l peso pendulaste 2. El tambor 

se suspende mediante cintas de aoero 3 y 4. l a  ointa 3 se f i j a  por 
uno de sus extremos 5 a un marco f i jo  6, mientras que su otro extre­

mo 7 se enrolla parcialmente en e l tambor y en óste se f i j a  en 8» 

l a  otra ointa 4 se f i j a  por su extremo 9 a una parte móvil 10, mien­

tras que su otro extremo se enrolla en e l tambor y en óste se f i j a  

en 8.

Segón e l invento e l tambor 1 se provee de una parte 10* que 

se extiende radialmente y que posee un agujero 11 por el que se pa­

sa  una v a r il la  12 provista de rosca. E sta v a r il la  provista de rosca 

llev a  en su extremo superior una tuerca 13 y en su extremo opuesto 

posee una porción curvada 14, entre l a  cual y l a  cara in ferior de 

l a  parte 10* se coloca un muelle esp ira l 15. El extremo doblado l le ­

va un gorrón 16, que forma un punto de unión oon e l meoanismo in­

dicador.
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La anión oon e l mecanismo indioator ee establece mediante un 

muelle 17, un órgano distribuidor o compensador 18 7 una v a r illa  

^¡apulsora 19, Esta áltima se provee de dientes que engranan oon una 

rueda dentada 20 que acciona al índice 21,

El dispositivo compensador de la  carga es doble, disponiéndo­

se la s  partes equivalentes a ambos lados 7 uniéndose oon e l órgano 

oomdn compensador o distribuidor.

S i la s  dos tuercas 13 se hacen g irar e l mismo grado entonces 

oada uno de los puntos de unión 16 As desplaza respecto al peso pen­

dular correspondiente, de manera que oon movimiento igual de éste 

peso a l anterior resu lta distinto el movimiento del índice. Le e s­
ta  forma e l ajuste puede ser ta l  que los aumentos del movimiento 

del dispositivo indioador sean proporcionales a l a  carga desde e l 

cero a l valor máximo.

Las tuercas se aseguran contra todo desplazamiento eventual 

mediante un muelle 24, que se f i j a  en la  parte 10* 7 se apo7a oontra 

una poroión rebordeada superior de la  tueroa. En lugar de esto pue­

den estas tuercas, después de efectuado e l a ju ste , asegurarse tam­

bién por^tornillo de fijac ió n  o por otro d ispositivo adeouado.

La disposición descrita posee la  importante ventaja de que 

ajustando los puntos de unión en l a  forma indicada no se afecta  e l 
ajuste precedente, por ejemplo de los pesos pendulares, mientras 

que en otro caso podría prolongarse innecesariamente e l tiempo ne­
cesario para e l a ju ste .

Para este objeto el indicado punto de unión podría moverse 

respeoto al peso pendular en urna trayectoria curvada, que dentro de 
lím ites prácticos podría aproximarse a uña lin ea recta. E sta lin ea 

reota se encuentra en un pequeño ángulo por bajo de la  tangente del 
sector correspondiente.

En lugar de esto toda l a  trayectoria ourvada podría aproxi­
marse a un oíroulo, en cuyo oaso el punto de unión podría g irar en 

un plano alrededor de un punto f i jo  del sector.



¡C(OV$l 1 1 8 0 2 9 - * • -
E s te  a ju s t e  e s  ele gran  im p o rtan c ia  en e l  caso de p e so s pendu­

l a r e s  con se c to r e s  o ir o u la r e s  c o n c é n tr ic o s , que en caso  o o n trar io  

hacen de o rd in a r io  i n d t i l  todo a ju s t e .
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D e sc r ito  su fic ien tem en te  e l  p re se n te  invento  lo  que se de­

c l a r a  como de novedad e invenoión  p r o p ia ,  son l a s  s ig u ie n te s  r e iv in ­

d ic a c io n e s :

1 .  -  M ejoras en lo s  p a ra to s  de p e sad a  con d i s p o s i t iv o  dohle 

p a ra  compensar l a  c a rg a , c a r a c te r iz a d a s  porque lo e  puntos de unión 

de lo s  d i s p o s i t iv o s  compensadores de l a  c arg a  oon e l  mecanismo in ­

d ic a d o r , pueden a ju s t a r s e ,

2 .  -  M ejoras en lo s  ap ara to s  de p e sad a  segdn  lo  re iv in d ic a d o  

en e l  punto 1 , c a r a c te r iz a d a s  porque l o s  d i s p o s i t iv o s  compensadores 

de l a  c a rg a  se  unen oon lo s  d e stin a d o s a l  accionam iento y acc ion ados 

p o r e l  meoanismo de p esad a  p a ra  «1 d is p o s i t iv o  in d ica d o r  m ediante 

órganos que perm iten  e l  a ju s t e .d e , lo s  puntos de unión re sp e c to  a 

l o s  d i s p o s i t i v o s  compensadores de l a  c a rg a .

3 .  -  M ejoras en l o s  a p a ra to s  de p e sad a  segdn lo  re iv in d ic a d o  

en e l  punto 1 , o a ra o te r iz a d a s  porque e l  punto de unión de l o s  d i s ­

p o s i t iv o s  com pensadores con e l  meoanismo in d ic a d o r  puede a ju s t a r s e  

de forma que todo e l  movimiento d e l ín d ic e  perm anezca ig u a l  y ú n i­

camente se  v a r ié  l a  t r a y e c t o r ia  d e l mismo en tre  oero y l a  c a rg a  má­

xim a.

4 .  -M ejoras en lo s  a p a ra to s  de p esad a  segdn lo  re iv in d ic a d o  

en c u a lq u ie ra  de l o s  puntos p re c e d e n te s , c a r a c te r iz a d a s  porque pa­

r a  e l  a ju s t e  s ir v e  un t o r n i l lo  a trav e sad o  p o r uha p a rte  d e l d isp o -  

t iv o  compensador y sob re  e l  oual se  a t o r n i l l a  una tu e ro a .

/ , 5 , -  M ejoras en lo s  a p ara to s  de p e sad a  segdn lo  re iv in d ic a d o

en e l  punto 4 ,  c a r a c te r iz a d a s  porque l a  tu e ro a  se  s u je t a  mediante 

un m uelle oon tra  l a  p a r te  d e l d i s p o s i t iv o  compensador por l a  oual

/./
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se pasa e l to rn illo .
6. -  Mejoras en aparatos ele pesada. Segán se desoribe y re i­

vindica en la  presente memoria descriptiva y se ilu s tr a  oon los di- 

"bu.jos que a l a  misma se acompañan.
26 Consta e sta  memoria de oinoo páginas fo liadas y e scrita s por

una so la de sus oaras.
Madrid, 8 de Mayo de 1930*- 

Leooadio López y López,

p . p . -
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