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Don tfuan “>icsüol Campa, subdito ©apnñol, pon residencio en 
Ssbadall (Lapoño) Callo Colomor 80, s o lic ito  patento de invención 
por *lih .erfeccion&mlento on loo Hispa ai fcivoa paro o l cambio auto­
mático de can illaw (grupo 5, clase )

L1 objeto de este .atonte es el de obt-¿ñor ©1 cambio ruto- 
critico do 'can 11 lo 3 an toleres con porta canillo, do Torno de tobo­
gán, en ol cual no-evitan, raed lauto un dispositiva aspociol, los 
rotures tan frecuentan. dol lulo on el momento ó o producirá© el cara-» 

bio d© canilla.
Porrrmi parto do esta memoria los dibujos adjuntos en los 

oualoo m  m-ostra uno forma do ejecución de esto dio oaltivo ó 
guian do o Jorrólo, siendo:

Pig. 1 too vista frontal del dispositivo.
TTir, 2 un* visto lateral del mismo.
Ln loo dibujos son: -1- mar t i l  o, -2 - muelle del mor t i l l o ,  

-3- deposito de can illa , - i -  biela del cajón alineiitador, -5- perno 
del cajón nlioentodor, -6- bíeln, -7- balancín, -3 - gatilxo , -9- 
porno Col m artillo , m e lle  del transportador de canilla >-11-*
- I I -  poro aociouír ol g a t il lo ,  -12- deposito de can illas,
-13— tope, -14- transportador ño las can illas, —1G- control de la 
loaznñoro -10- guias de lo cm iiilo , -17- topo del tronoportodor; 
- Id -  e l guio h ilo , —19— palanca p?m> l*uu obrar o l o jo  ~£b>; -21- 
trinquo te, -22- tiran te, -23- dientes del guia h ijos -IJ -.

iiegun no va on los dxbuj'js adjuntos ol iniciarse el cambio 
do canilla, ao obtionc mediante un dispositivo oopeciol do trinque­
te un cambio de ¿osición úol ¿¿ai©—hilos —11— lo que so troduoo en 
una- aflojar lento del litio de la canilla en el momento do produ­
cirse el cambio. Poro '0110 se x* provisto sobro ol artillo -1- un 
tirante —28— que necio a la calenes -10- col ojo -20*. 3st© ©j© 
r ce lorie el trinquete -21- ©1 cu*l embravo *r*- les dientes -23— 
produciendo on cada ton de sotes nn- rnvooIanü3 un rotrocoso del 
guie hilos on su rotación en aontído contrario Ó lo dirección do



doollisamicmto de les  can illes  contenidas en o l deposito* De lo 
dicho previamente m  desprendo c¿ue ocurondo e l h ilo existente 
entre le  can ille  y e l guio-hilos imnposiciín horisontol antes d© 
producirá© o l cambio con e l dcapiasair.iento del gu la-hilob, haremos 
^ojor ol punto do contacto de dicho h ilo  con la nombrada <ruio -13- 
unos £5 rXiS* que pon e^cfcmsiont© e l espacio de correrá corroapcn- 
diento ó ende uno do los  d iente» -23-* Satos 25 nrra* que quadaró 
aflojado o l h ilo  do le canilla son suficientes po a producir una 
amortiguación on la tonaira del h ilo  en e l momento en que e l 
m artillo  rolpoo sobre la canilla paro ob ligarlo ó caer on e l depo­
s ito  -12-. íaro lim itar le  carrera d o l ' transportador -14—' 
so hn diopúaoto un tope -IV - provisto do on muélie - ló -  o l cual 
permitirá cus los movimientos del m artillo -1- con loa dol trans­
portador -14- senn sincrónicas, 03 decir que cA e l momento de po­
no? se on contacto ©1 m artillo con lo can illa  so encuentren exacto— 
mérito en o l miaño plano* Bate sincronismo es obligado por ol dispo­
s it iv o  do accionamiento dol balancín -7 - o l cual modiante la  cie­
lo  -6 - unida ó lo biela -4- del cajón transportador -11- obliga o l 
cajón transportador -14- ó unos movimientos do vaivén on sentido 
horisontal pendular, sincrónicos con lo «  mo viniente o ce vaivén 
pendular on oontido vertica l del m artillo »

Por lo  tonto ¿?e obtiene un cambio de can illa  perfecto, 
rópido y seguro sin o l inconveniente de que o l n ilo  so rompe ó 
causo del golpe que rec ito  la ocnil-8 dol m artillo*
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I/>. potente de iuvonclór- cqyo p r iv ile g io  so so lic ita  poro 

Bripnñs y sus colonias deber ó recaer on ”Vn perfeccionamiento en los  
d ispositivos pora e l cambio automático ce can illo* (grupo 5, ció­
se 4L) siendo lo  que se declaro como nuevo y de propia invención 
lo  siguiente:

Ifi !JT¿i perfeccionamiento on loa dispositivos poro ol 
comido automático de can illo* caracterizado por e l hecho uo que 
se hoya dispuesto un aro dentado adosado e l gu io-h ilos, e l cual 
lim ito Isqosición dol mismo .guia h ilos mediente un trinquete 
que ongrevn en los mencionados di untos*

2« wUn perfeccionamiento en los  d ispositivos para o l «nio­
bio autora tico de can illa* oarocberissado por e l hecho úo que ae 
hayan provisto medios de unión pera hacer sincrónicos loo movimien­
tos dol m artillo con los dol trinquete que engrava en los dientes 
dol guia-hilos.
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3o perfección»-llanto en loo dispositivos purn el
cambio automático de c?iniiiaw aegun. relv. 1-2 caroctorirsndo iox

e l locho de que ae boyen dispuesto medios apropiados poro obtener
un aflojamiento de 1- tensi&i del h ilo  entre In canilla* y guie- 

7S V
hilos pare su roture el producirse ©1 golpe d «l a r t i l l o
poro efectuar ol cambio de canilla*

4« *TJh perfeccionamiento ch loo dispositivos paro o l c ¿ra­
bio automático de can illa *  ta l coro ao hn descrito y demostrado 

^  en los dibujos adjuntos.(JU »
Consto de 3 hojea mecanografiadaa en uno sola core

3eroalona 11 Abril 1930
JUAN DE LA TORRÉ
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