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MEMORTIA DESCRIPTIVA
Sobre:

"MECANISMO PARA PRODUCIR AUTOMATICAMENTE LOS MOVIMIENTOS DE
MARCHA EN L0S MUKECOS"

Solicitante: DONA MARIA LUISA MENENDEZ FERNANDEZ, de nacio-

nalidad espafiola, con domicilio en Tutor, 51
MADRID.
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fiecos los movimientos necesarios para andar. LS

La presente memoria descriptiva tiene como fin la
deckaracidén del objeto sobre que ha de recaer el p?ifglegio
de explotacidn industrial y comercial exclusivo en:eéxterri-
torio nacional de acuerdo con la Legislacién vigen%gfae un
Modelo de Utilidad que, como el enunciado indica, t?gga de

un mecanismo destinado a producir automdticamente en*lvs mu~

L 0.

En la actualidad existen diversos mecanispbs y dis-
positivos incorporados a los mufiecos, cuya finalidad gs hacer

4 seace

que estos anden.
. .

Pales mecanismos se reducen en general a }io&ucir
movimientos alternativos en las piernas del muﬁeco,{hgiiendo
avanzar primero una pierna y despuds la otra de mané%é{que
sujetos de una mano aparenten andar.

La finalidad del presente mecanismo es hacer que el
mufieco ande sin apoyo de ninguna clase es decir en una forma
totalmente autdénoma. -

Para obtener tal efecto, el mufieco aloja en su in-
terior un mecanismo movido mediante un motor eléctrico de pi-
las, cuyo mecanismo mueve una pieza cilindrica dotada de un..
canal elipsiodal en el cual se alojanlos salientes de unas
palancas ligadas a las piernas que de ésta forma se mueven
alternativamente hacia adelante y hacia atras. Por el interior
de la pierna estd situada una bilela, que articulada mediante
palanca a la parte fija del mecanismo, se articula por su =-
extremo inferior a una pieza montada elésticamenﬁe en la plan
ta del pie, de manera que constituye una transmigidn que de-
termina que al moverse la pierna éste se mantenga horizontal
dentro de ciertos limites suficientes nara la estabilidad del

mufieco,
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El mecanismo tembién comprende una rétuta excéntri-
ca articulada en la parte posterior del extremo in;eraor del
tronco del mufieco, que 2l girar determina un mov1m1hato de
balanceo semejante al de une persona 2l andar, lo cﬂd& aumen-
ta las condiciones de estabilidad. ":"

Ll mecanismo se complementa con dispositiyesh eléc—
tricos de interrupcidn que nermiten que solamente Se, produzca
el movimiento cuando el mufieco estd en posicidn fer?igal.

Con el fin de facilitar la interpretacidén més exac-—
ta del objeto sobre que ha de recacr el privilegio sollcltado
en los dibujos adjuntos, complementarios de la presaqpe exXpo-
gsicidn se representa una forma prdectica para su reaIi%%cidn
industrial, que solamente se incluye con caracter mé;é@ente
informativo y por consiguilente no limitativo,. v

En los citados dibujos,

La figura 1 es una seccidn segin un plano vertical
del elemento motor y mecanismo de transformacidén de movimien-
to acoplado en la parte inferior del tronco del muiieco;

La figura 2 es un detalle en planta del mecanismo
segin la figura 1;

La figura 3 muestra una vista en planta del resorte
del embrague de las piernas;

La figura 4 es una vista frontal del misuo mecanise

La figura 5 es una seccién parcial de una de les
piernas con el mecanismo de transmisidn alojado;

La figura 6 es una seccién transversal del pie;

La figura 7 es una vigta lateral del disposdiivo
automdtico de interrupcidn de corriente;

La figura 8 es un detalle del mismo despositivo re-

presentado en la figura anterior;




La figura 9 muestra una viste frontal de la caja
para alojamiento de las pilas; “

La figura 10 es una vista lateral de un hylfgco do-

tado del citado dispositivo, en el que se indica el-smecanis—

Se= mo con linea de trazos. e
Como se muestra en las figuras 1 a 4, el ,peganismo
central se aloja en el interior del tronco del mufigeotd, su-
Jeto en su parte superior por medio de guis no repfeéégtadas
Yy en la parte inferior mediante el encaje del salieﬁ%; inte-
10.- rior 10 en el correspondiente alojamiento de la catdsbh 2 de

. st

R dicho mecanismo, Te e

En dicha carcasa 2 se aloja el motor elécj;&po 3
cuyo eje tiene fijado exteriormente el volante 4 qqé{p?opor-
ciona al sistema la suficiente inercia. El otro extfeémd del

15~ eje tiene fijado el pifion 5 que engeana con la rueda dentada
6 a la cual es solidaria la pieza 7 dotada de un canal dispues
to segin un plano inclinado. Dicha pieza presenta en su parte
inferior un saliente excéntrico en forma de rdétula 8 que que-
da alojado en el interior de una guia metdlica 9, en forma de
20.~ canal fijada en el fondo de la parte 1.

En cada pierna 11 se aloja un mecanismo de transmi-
sidn de movimiento al pie y a la propia pierns destinado a fa-
cilitar la marcha.

Dicho mecanismo se compone de la biela 23 que en su

25 .= parte superior presenta un acodamiento 24 terminado en el eje

| 25 que la articula en el extremo de la palanca 26 susceptible
de rotacidén sobre el eje de articulacidén de la pierna, acoplan
dose a dicho eje mediante un dispositivo de embragge que com-—
prende el plato 27 fijo a la carcasa 2 y el resorte 31, re-

30,- presentado en detalle en la figura 3, cuyo resorte se apoya
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mediante sus prolongaciones arqueadas 33 en forme tal que
mantiene la presién entre ambas partes. Una muesca.@e& plato
de 1la palanca 26 coincidente en la posicidén normal® q la piexr
na con un resalte del plato 27 determinan la p091ciénwerecta
del mufieco. '3“

La pierna 11 se articula por otro lado mgdigpte un
embrague similar constituido por los platos 29 y 3@.y-el re-
gsorte 32 a la carcasa 2, gquedando acoplada cada plerpa al cuer
po 1 en la forma corriente en este tipo de muﬁecos.':‘

E1l plato 29 se prolonga mediante une paléﬂéé‘termi-
nade en el saliente 28, rematado en un pivote que s§£§;oja en
la muesca de la pieza 7. 20

El extremo inferior 22 de la palance 23 qﬁ{gé forma
acodada y se articula mediente el eje 21 en la cara Superior
de la placa 14 que constituye la planta del pie. Dicha placa
esta suplementada por su parte inferior mediante la plantillas
15 que se acopla a la primera mediante las articulaciones 16,
Dicho acoplamiento es eldmtico al apoyarse el resalte 18 en la
varilla eldstica 17. Tal dispositivo permite un apoyo mejor -
del mufieco en el suelo durante el funcionamiento.

La pleca 14 se articula por otra parte mediante el
pasador 19 montedo entre los salientes 12 y el reszlte 13 en
la parte inferior de la pierna 11, gquedando el conjunto recu-
bierto por la envolvente 20.

Suponiendo el motor en marcha, al girar la pieza 7
se produce un movimiento oscilante del extremo de la palanca
28 que hace alternativamente avanzar y retroceder una pierna
y otra. Por estar fijo el punto de articulacién del extremo
superior de la biela 23 en posicidn excéntrica respecto al eje
de rotacidn de las piernas se produce un movimiento complemen-

tario del pie que permite mantener en equilibrio al mufieco.
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El mecanismo se pone en funcionamiento asutomdticamen-
te cuando el mufieco se encuentra en posicidn vertlcaLm para lo
cual dispone de un interruptor de contra:eso que comﬁ?ep@e la
pieza basculante 41, que constituye el contrapeso y qhe-se encuen
tra montada en forme articulada, soportada por los doéﬂyivotes
extremos de su parte 40 montados en muescas dispuestag,eff resal-
tes interiores del cuerpo del mufieco. Dicha pieza prepen#a una
parte plana 42 sobre la que se apoya una rama del resorte 34 -
que constituye uno de los contactos, cuyo resorte preégﬁta una
ventana 35 dentro de la cual se aloja una doblez de lé'Igmina
36, que constituye el otro contacto, de manera que en :]..e.x.:posi—
¢idn representada en la figura 7, es decir estando el Mileco en
posicidén vertical, queda establecido el circuito del qééo; que
alimentado por las pilas 37 impulse el mecantsmo. e

Dicho interruptor es susceptible de ser desconectado
manualmente mediante el mando 43, accesible desde el exterior
del mufieco, que forma parte de una pieza articulada en su parte
media dotada de un mliente 44 que se apoya contra la rams infe-
rior de le ldmina 34,

Las pilas 37 se alojan en correspondientes cajas acce-
sibles desde la parte posterior del tronco del mufieco cuyas ca-
Jas se cierran mediante la tapa 39 dotado de un puente metdlico
38 que conecta en serie ambas pilas 37.

En la figura 10 se muestra la disposicién del mecanis-
mo antes descrito en el interior del mufieco.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento asi
como un ejemplo para su realizacidén prdctica, unicamente cabe
afiadir que en el conjunto y partes descritas es posible intro-
ducir modificaciones, cambios de materia, forma y disposieidn,
en cuanto estas alteraciones no desvirtuen el fundamento esen-

cial del invento.
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El solicitante se reserva el derecho de extender
esta demanda 2 los paises extranjeros, reivindicango la mis-
ma prioridad de la presente solicitud al amparo db;'Convenlo
Internacional para la Proteccidn de la Propiedad In&ustrial.

N 0 T A u‘ac

.

El Modelo de Utilidad que se solicita parasEspaiia,
por veinte afios, de acuerdo con la vigente Leglslaciﬁn de~
berd recaer sobre: ""MECANISMO PARA PRODUCIR AUTOﬂATiCAMEN-
TE LOS MOVIMIENTOS DE MARCHA BEN LOS MUNECOS", segﬁn?las ca-
[} ,oc..t

racteristicas esenciales de las siguientes:
REIVINDICACIONES SS: .- .

le,- Mecanismo para producir automdticame¥ite los
movimientos de marcha en los mufiecos, que se caraq%%qéza por
eétar constituido por un grupo motor y transformadd® de mo—
vimiento formado por un motor eléctrico alimentado por pilas
que transmite su movimiento mediante engranajes a una pieza
cilindrica dotada de una ranura dispuesta seguin un plano in-
clinado respecto a su eje de rotacién en cuya ranura se alo-
jan, constituyendo sus guias, dos salientes sensiblemente -
esféricos que son los terminales de 4os palancas solidarias
al eje de articulacidén de las piernas de manera que al girar
el motor por efecto de la inclinacidn de dicha guia se pro-
duce un movimiento alternativo angular de vaivén de ambas
piernas,

28,~ Necanismo para producir automdticamente los
movimientos de marcha en los mufiecos, segun la anterior rei-
vindicacién que se caracteriza porque la pieza rotatoria do-
tada de la gufa que transforma el movimiento rotatorio en -
angular para las piernas, presenta en su extremo saliente de

la caja que encierra todo el mecanismo, un pivote de cabeza



5--

lo:“

15.-

20o-'

250-

300"’

cilfndrica situado excéntricamente respecto al eje de rota-

cidén , en cuyo pivote se aloja en una gufa de sectidn rec-

tangular recta fijada en el interior del tronco dg&:@uﬁeco,
situada en la parte inferior del mismo y desplaza&ﬁfﬁacia
la parte posterior, cuya pieza al girar da lugar d"&ﬁ movie
miento de balanceo de dicho tronco que se complementélcon
el movimiento de las piernas. :‘%::

3¢,- Mecanismo para producir autométicaéggje los
movimientos de marcha en los mufiecos, segun las antéqiores
reiviﬁdicaciones que se caracteriza porque en el {ﬁiéiior
de cada pierna presenta uns biela recta articuladaen el =
extremo de una palanca soliddria a la envolvente déizkonjun-
to motor y excéntricamente respecto al eje de rotaé%b@ de las
piernas cuya biela se articula aproximadamente en la parte
media de una pieza plana dispuesta en la parte inferior de
la pierna, que constituye el pie, y que estd por otra parte
articulada mediante un pasador en el extremo de la pierna,
de forma que al oscilar ésta, la planta del pie se uentiene
sensiblemente horigontal facilitando la marcha del mufieco.

42, liecanismo para producir automdticamente los
movimientos de marcha en los muflecos, segun las anteriores
reivindicaciones gque se caracteriza porque la pieza que cons-
tituye la planta del pie tiene acoplada en su parte inferior
otra pieza de forma semejante a la suela de un zapato que se
articula a la pieza antes citada en dos puntos laterales situg
dos hacia el borde externo del pie y se apoya en el 1lado ~=
opuesto en un saliente de la pieza soporte a travds debuna
varilla eldstica montada entre dos soportes extmmos fijos a
la pieza inferior, quedando el conjunto recubierto por una
pleza envolvente seuejante a la parte lateral y superior de

una bota.
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8,- Kecanismo para producir automdticamente los
movinientos de marcha en los mufiecos, segin las antarlores
reivindicaciones gue se caracteriza porque el moEan.se conec=
ta a las pilas nediante un interruptor basculante® bﬁhstltul—
do por un contrapeso cuyo eje de rotacidn superlor.presenta
una parte plana sobre la que se apoya el extremo &b Juna lé-
nina curvada en forma de horquilla gue coopera cdn ei extre-~
mo acodado de otra ldmina, de forma que estando el.muneco en

st &

posicién vertical ambas ldminas se encuentran en contacto -
* k.i—(

eléctrico y por tanto el motor y mecanismo en fuqc1onamlento

y al situar el mufieco en posicidén horizontal, se adbdran al
N

bascular el contrapeso. s ec

8,- liecanisio para producir autométlcadéﬁte los
movimientos de marcha en los mufiecos, segidn las aﬂ%éfiores
reivindicaciones que ge caracteriza, porque el extremo sobre
el que se apoya la parte plana del contrapeso se apoya tam-
bién sobre un saliente de una pieza aislante montada con -
articulacidn central en el cuerpo del mufieco y dotada en su
otro extremo de una parte accesible exteriormente que cons-
tituye el mando manual del interruptor permitiendo poner -
fuera de servicio el mecanismo.

78.- lMecanismo para producir automdticamente los
movimientos de marcha en los mufiecos, segun las anteriores
reivindicaciones que se caracterize porque las pilas estdn
montadas en el interior de respectivas cavidades cilindri-
cas cerradas por una tapa dotada de dos salientes que se -
apoyan por la parte interior de la abertura dispuesta en el
tronco del mufieco y que presenta una parte eldstica interior
gque constituye el Eierre cuya tapa presenta un puente metd-
lico constituido por una lémina que une los polos opuestos

de ambas pilas.
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2,- [lecanismo para producir sutomdticamente los
movimientos de marcha en los mufiecos, segun las anteriores
reivindicaciones, que se caracteriza porque las ant:oulaclo—
nes correspondientes a las piernas y las respectlvas,blelas
comprenden cada una un embrague de posicidn flJa-constltul-
do por un plato fijo y las pelancas correspondientds; sus-
ceptibles de desplazamiento axial impulsadas por ug.Zesorte
formado por una ldmina eldstica cirecular, con dos:qa@as ar-
queadas, cuyo plato presenta un saliente que coinéiéé en po-
sicién erecta del mufieco, con muescas del otro mie;ﬁ}o.

98,- "MICANISHO PARA PRODUCIR AUTOMATICAIBNME T.OS

»
. *

MOVIMIENTOS DE IMARCHA EN LOS LURECOSY, Ry

Segin queda sustancialmente descrito en-léi?;esen—
te memoria descriptiva que consta de diez hojas esé?}pas a
ndquina por una sola cara acompafiada de sus eorressan&ientes
dibujos,
wedrid, 29 NOV. 1963
D2 MARIA LUIBE MENENDE HNANDEZ

O GARCIA CABRE
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