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¡L a invención a que se r e f ie r e  la  presente Memoria oons 

t i tu y e  una novedad in d u s tr ia l  con c a r a c te r ís t ic a s  y  v e n ta ja s  que — 

la  hacen merecedora d e l p r iv i le g io  de explotación  e x clu siv a  que —  

por e l la  se s o l i c i t a  de aouerdo con la s  p rescrip cio n es que señ ala- 

e l  E statuto  v ig en te  sobre Propiedad In d u str ia l de fecha 26 de ju —  

l i o  de 1.929; te x to  refundido publioado e l  30 de a b r il  de 1.930.

! I&i l a  actu alid ad  r e s u lta  sobradamente conooido co n sti­

t u i r  un mecanismo de a r tic u la c ió n  para s i l lo n e s ,  so fá s transforma­

b le s  y  s im ila re s , mediante dos p le t in a s  angulares a rtic u la d a s  en­

t r e  s i ,  comprendiendo en combinación un g a t i l l o  que estando a r tic u  

lado a una de dichas p le t in a s  con a u x ilio  de un r e s o r te , se an cla- 

sobre un brazo s o lid a r io  de la  o tra  a tra v é s  de sendas muescas que 

estab lecen  o tra s  ta n ta s p o sic io n es de a r tic u la c ió n  entre la s  c i t a -  

das p le t in a s .

¡ Por lo  común e l  g iro  d el g a t i l lo  portador de la s  mues­

cas de a n c la je  se gobierna mediante una esp ecie  de uña a rtic u la d a  

a l a  p le t in a  opuesta a a q u ella  que lo  comporta a r tic u la d o ; s in  em 

bargo puede afirm arse que la  aotuaoión fu n cio n al de e ste  tip o  de -  

a rtio u la o ió n  re s u lta  inoperante por cuanto que e l  desplazamiento -  

d e l g a t i l lo  rebasa l a  zona de reten ción  de la  uña anulándose e l  —  

e fecto  a r t ic u la t o r io ,  con lo  cual e sta s  p ie za s  no pueden desempeñar 

oon toda p reo is ió n  la s  funciones que l e  son p ro p ia s.

El mecanismo de a rtic u la c ió n  para s i l lo n e s  y  s im ila re s  

que ahora se propone resu elve  de una forma e fe c t iv a  aqu ello s proble­

mas mediante una organ ización  s e n o illa  y  económica. Tiene por f in a  

lid a d  s im p lif ic a r  e l  proceso f a b r i l  de e sto s elementos y  m ejorar su 

actuación fu n cio n al partiendo de un mecanismo a r t ic u la to r io  de fá ­

c i l  e jecu ció n .

En t a l  sentido e ste  mecanismo vien e  caracterizad o  por­

que, siendo del t ip o  que se co n stitu ye  mediante dos p le t in a s  angula
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res a rtic u la d a s  entre s í ,  comprendiendo además un g a t i l lo  que es­

tando a rticu la d o  a una de dichas p le tin a s  con a u x ilio  de un reso r 

te  se an cla  sobre un brazo s o lid a r io  de la  o tra  a tra v é s  de sen—  

das muesoas que establecen  o tra s  ta n ta s p o sicio n es de a r t ic u la -  -  

5 oión entre la s  c ita d a s  p le t in a s , presenta e l  antedicho g a t i l lo  do,

tado de un p iv o te  que en función del g ir o  de la  p le t in a  a que e l -  

propio g a t i l l o  se dispone a rticu la d o  d iscu rre  por una rampa diago_ 

n a l e sta b le c id a  en l a  p le t in a  opuesta coincidiendo con e l  an o laje  

de la s  muescas que aquel comporta en e l  brazo de e sta  última*

]̂ Q En una u lt e r io r  c a r a c te r ís t ic a  e l  a n c la je  de la  mues-

oa extrema del g a t i l lo  en e s te  brazo dispone a áioho p iv o te  sobre 

e l borde sup erior de la  o itad a  rampa, quedando sometido a un des­

lizam iento a tra v é s  d el g iro  de la  p le tin a  correspondiente que —  

provooa la  lib e ra c ió n  del g a t i l l o  d el brazo de a n c la je , hasta  tan 

15 to un g iro  in verso  de e s ta  p le t in a  estab leo e  e l acoplamiento de -

la s  c ita d a s  muesoas en e l  brazo mismo.

Para ayudar a la  comprensión de l a  id e a  expuesta se -  

ha confeccionado, a t í t u lo  e x p lic a tiv o  y  s in o a rá cte r  r e s t r io t iv o -  

alguno, una lámina de d ib u jo s. I lu s tr a  la  presente Memoria oomo -  

2Q un ejemplo de re a liz a c ió n  d el o b jeto  que nos ooupa.

= La fig u ra  1" corresponde a una v i s t a  esquem áticaidel- 

meoanismo de a r tic u la c ió n  que se propone. Como puede observarse — 

se co n stitu ye  mediante dos p le tin a s  angulares - 1 -  y  -2 -  a r t ic u la ­

das entre s í  por - 3 - ,  comprendiendo además un g a t i l lo  -4 - que e s-  

25 tando a rticu la d o  por -5 *  a- la- p le t in a  - 1 -  con a u x ilio  de un reso r

ta  - 6 -  se an cla  sobre un brazo - 7 -  s o lid a r io  de la  o tra  -2 -  a tra  

vás de sendas muescas -8 -  que estab lecen  o tra s  tan tas p osicion es 

de a r tic u la c ió n  entre la s  c ita d a s  p le tin a s  - 1 -  y  -2-*

i La novedad de e ste  mecanismo e s tr ib a  en que presenta 

gQ e l g a t i l lo  -4 -  dotado de un p iv o te  que en función del g iro  de i
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l a  p le t in a  - 1 -  d iscu rre  por una rampa diagonal -1 0 -  e sta b le c id a  en 

l a  p le tin a  -2 -  coincidiendo oon e l  a n c la je  de la s  muescas -8 -  que- 

aquel oompórta en e l  brazo - 7 -  de e sta  últim a.

Finalmente la  f ig u ra  2& corresponde a o tra  v i s t a  esque 

m átioa d el propio mecanismo de a rtic u la c ió n  en o tra  fa s e  de funció, 

namiento. Bn e fe c to , según podemos oomprobar e l  a n c la je  de l a  mués, 

oa extrema -8 -  del g a t i l lo  -4 -  en e l  brazo -7**, dispone a l p iv o te -  

-9 -  sobre é l borde sup erior - 1 1 -  de la  rampa diagonal -10 -  quedan­

do sometido a un deslizam iento en e l  sentido que indioan la s  f i e —  

chas a tra v é s  d el g iro  de la  p le t in a  - 1- .  Esto provoca la  lib e ra c ió n  

del g a t i l lo  reBpeoto d el brazo - 7-  en función d e l reoorrido ascen­

sio n a l del p ivo te  - 9 -  de l a  rampa diagonal - 1 0 - ,  hasta  tanto un g i  

ro inverso  de la  p le t in a  - 1 -  esta b lece  e l  acoplamiento de l a  mues- 

oa -8 -  en e l  brazo mismo de re fere n o ia  - 7 - .

En e l  campo in d u s tr ia l la  re a liz a c ió n  del mecanismo de 

a rtic u la c ió n  d e scrito  o fre c e  una s e r ie  de v e n ta ja s  d e o is iv a s . Hi -  

e fe o to , la  pm v is ió n  en e l  g a t i l l o  que gobierna lo s  movimientos a r 

t io u la t o r io s ,  de un p iv o te  combinado con una rampa de deslizam ien­

to obedeoe a un prooeso elem ental de fa b r ic a c ió n  que no aumenta —  

lo s  costos h ab itu ales de producción perm itiendo expender e sto s e le  

mentos a p re c io s  a seq u ib les en e l  mercado en órden a la  s e n c i l la  — 

m ecanización que req u iere  su e stru ctu ra .

Pero s i  consideramos que con l a  in s ta la c ió n  de dicha -  

rampa se mejora l a  aotuación fu n cion al de l a  a r t ic u la c ió n , permi—  

tián d o le  desempeñar con toda p reo isió n  la s  funcion es que l e  son —  

p ro p ias mediante una operación de accionamiento f á c i l  y  cómodo, es 

evidente que e l  modelo s o lio ita d o , adquiere una u t i lid a d  p r á c t ic a -  

s in g u la r  por e l  b e n e fic io  o e fe c to  nuevo que aporta a l a  función a 

que se  d estin a .

Heoha la  d escrip ción  precedente es n ecesario  añadir —



que lo s  d e ta l le s  de r e a liz a c ió n  de la  id ea  expuesta pueden v a r ia r  

sin  que por e llo  cambie la  esenoia de la  invención, que es la  que 

se desprende de lo s  p á rra fo s que anteceden y  lo  que se r e iv in d ic a  

en l a  s ig u ien te

N O T A

En resumen! El Modelo da U tilid a d  que se s o l i c i t a  ha­

de raoaer sobre la s  re iv in d ic a c io n e s  s ig u ie n te s!

! 16. -  MECANISMO DE ARTICULACION PARA SILLONES Y SIMILA

RES, esencialm ente caracterizad o  porque, siendo del tip o  que se -  

co n stitu ye  mediante dos p le tin a s  angulares a rtic u la d a s  entre s í , -  

comprendiendo además un g a t i l lo  que eatando a rticu la d o  a una de -  

diohas p le tin a s  oon a u x ilio  de un re so rte  se an cla  sobre un brazo 

so lid a r io  de la  o tra  a tra v é s  de sendas muesoas que estab lecen  —  

o tra s  ta n ta s p o sicio n es de a r tic u la c ió n  entre la s  o ita d a s p le tin a s , 

presenta e l  antedioho g a t i l lo  dotado de un p iv o te  que en función - 

d el g iro  de la  p le t in a  a que e l  propio g a t i l l o  se  dispone a r t ic u ­

lado d iscu rre  por una rampa diagonal e sta b le c id a  en l a  p le t in a  —  

opuesta coincidiendo con e l  a n c la je  de la s  muescas que aquel com­

porta  en e l  brazo de e s ta  ú ltim a , y  porqué e l  an o la je  de l a  mues- 

oa extrema del g a t i l l o  en e ste  brazo dispone a dicho p iv o te  sobre 

e l borde su p erio r de l a  c ita d a  rampa, quedando sometido a un deBli 

zamiento a tra vés del g iro  de la  p le tin a  correspondiente que provo 

oa la  lib e ra c ió n  del g a t i l lo  del brazo de a n c la je , hasta  tanto un- 

g iro  in verso  de e sta  p le t in a  esta b le ce  e l  acoplamiento de la s  oita, 

das muescas en e l  brazo mismo.

i 26. -  Se r e iv in d ic a  por último oomo objeto  sobre e l  que 

ha de reca er e l  Modelo de U tilid a d  que se s o l i c i t a ,  por "MBCANIS—  

MO DE ARTICULACION PARA SILLONES Y SIMILARES".

¡ Todo t a l  y  oomo queda d e scrito  y  reiv in d icad o  en la  —  

presente Memoria que consta de s e is  h ojas e s c r ita s  a máquina por —
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'í i una so la  cara  y  dibujos que se acompañan.

Madrid^ 25 de Noviembre de 1*965

ALFONSO UNGRIA 
P .P . yl /I
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