
HUMERO 19*224

MEMORIA DESCRIPTIVA 

para s o l i c i t a r

P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N

en

E S P A Ñ A  

por  VEINTE años

a nombre de FABRIQUES MOVADQ (Sociedad Anónima), cons­

t i t u id a  en Suiza y e s ta b le c id a  en 117-119T Rué du 

Pare, La Chaux-de-Fonde, SUIZA, por "UN SISTEMA DE 

RELOJ ESLABON".
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El presente invento t ien e  por ob je to  

un r e l o j  eslabón ca ra cter iza d o  por e s ta r  unido e l me­

canismo de tensión  d e l r e l o j  a un órgano móvil del 

mecanismo de es labón , por medio de un d i s p o s i t iv o  de 

5 mando d isp u esto  de modo que la  tensión  del re so r te  mo­

t o r  del r e l o j  se asegure automáticamente por e l  a c c io ­

namiento rep e t id o  de d icho  órgano móvil del mecanis­

mo de eslabón.

El d ibu jo  adjunto muestra, a t í t u l o  

10 de ejemplo y parcialm ente en esquema, t re s  formas
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de e je cu c ió n  del o b je to  del invento» En lo s  tres  

e jem plos , e l  mecanismo de eslabón adoptado es cono­

c id o ;  se compone de una palanca que 3 irve  de e x t in ­

to r  y cuyo funcionamiento da lugar a l accionamiento 

del mecanismo de cuerda del r e l o j .

La f ig u r a  1 es una v i s t a  de fre n te  

de la  primera forma de e je c u c ió n ,  en que e l  r e l o j  

t ien e  un mecanismo de cuerda a báscu la .

La f ig u r a  2, una proyecc ión  la te r a l  

de la  f ig u r a  1, con varias  p a rtes  en s e c e i 'o n .

La f ig u r a  3 , una v is t a  de fre n te  

de o tra  forma de e je c u c ió n ,  en que e l r e l o j  l l e ­

va un mecanismo de cuerda a crem alleras .

La f ig u r a  4 , parte  en s e e c i ’ on, una 

proyecc ión  la te r a l  de la  f i g u r a  3.

La f ig u r a  5 , e l  mando del piñón de 

cuerda por crem alleras de movimiento r e c íp r o c o .

La f ig u r a  6, de f r e n t e ,  la  te rce ra  

forma de e je c u c ió n ,  en que e l  r e l o j  t ien e  asimismo 

un mecanismo de cuerda por crem allera .

La f ig u r a  7, parte  en s e c c ió n ,  una 

p royecc ión  la te r a l  de la  f ig u ra  6»

La f ig u r a  8 , e l  mando del piñón de 

cuerda por crem alleras de movimiento r e c íp r o c o .

En lo s  t re s  ejem plos represen tados, se 

da cuerda al re sor te  motor del r e l o j  automáticamente 

por accionam iento re p e t id o  de una palanca 1 del meca­

nismo de es labón . La palanca 1, cuyo funcionamien­

to  es con oc id o , va enchavetada en un e je  2 y puede 

e fe c tu a r  un movimiento angular de 902 próximamente,y 

lleva una caperuza que cubre la  mecha y s ir v e  de ex­

t in t o r .  En e l  e je  2 va enchavetado un piñón 3 que 

a cc ion a , según la  primera forma de e je c u c ió n  ( f ig u -
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ras 1 y 2) un juego de transm isiones 4, 5, 6, 7 . La 

últim a rueda 7 va montada en una báscu la  8 a r t i c u la ­

da en e l  e je  6 '  de la  rueda 6, y puede d e s c r ib i r  

un movimiento angular p la n e ta r io  con re la c ió n  a la  

rueda 6. La báscu la  8 t ien e  de apoyarse por un ta lón  

9 contra  una esp iga  10, y es tá  sometida a l a  a cc ión  

de un re so r te  de rea cc ión  11* La rueda 7 engrana 
normalmente en e l tr in qu ete  de ten sión  12 del c i l i n ­

dro motor 13 del movimiento 14 del r e l o j .  El me­

canismo de puesta en hora del movimiento 14, de t i r a ­

dor, e s tá  accionado por la  v a r i l l a  16 que l l e v a  una 

corona 17 por fu era  de la  c a ja  del r e l o j  es labón .

El funcionamiento del ejemplo d e s c r i ­

to  es como s ig u e ;

Cuando se levanta la  palanca 1, como 

in d ica  la  f l e c h a ,  el piñón 3 a rra s tra  l a  rueda de t r i n ­

quete 12 en e l  sen tido  de la  tensión  por medio de 

la s  transm isiones 4, 5, 6 y 7* En cambio, s i  se 

b a ja  la  palanca 1, e l  tr inqu ete  12 no sigue el mo­

vim iento de las tran sm ision es , pues la  rueda 7 , girando 

en sen t id o  in verso  al p reced en te , se ve fo rzad o  a 

separarse del tr in qu ete  12, haciendo o s c i l a r  la  bás­

cu la  8. Resulta de aquí que e l  r e so r te  motor del re ­

l o j  se t iende en parte  cada vez que s e  u t i l i z a  e l  me­

canismo de eslabón.

En lo s  dos ejemplos representados en las  

f ig u r a s  3 a 8, e l r e l o j  l l e v a  un mecanismo de tensión 

y de poner en hora a t i r a d o r ,  y la  v a r i l l a  de ten sor  

l l e v a  un piñón accionado por medio de dos crem alleras 

de movimiento r e c íp r o c o .

En la s  f ig u r a s  3 a 8 se d ist in gu e  la  

v a r i l l a  de ten sor  18 con la  corona 19, las dos c re ­
m alleras 20 ,21 , destinadas a comunicar un movimiento
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de ro ta c ió n  a un piñón 22 enchavetado en la  v a r i l l a  

de ten sor  o l la v e  18. Para e l l o ,  las  crem alleras 

reciñen  un movimiento r e c íp r o co ,  r e c t i l í n e o  y a l t e r ­

n a tiv o  por medio de dos c in tas  u o tros  órganos de 

t ra cc ió n  f l e x i b l e s  23, 24 ( f ig u ra s  3, 4 , y 5) unidas 

respectivam ente a las  crem alleras 20, 21, y accionadas

por la  palanca 1 del mecanismo de es lab ón , por medio 
del piñón 3, de un juego de engranajes 4, 5, 6 y de

tuna p o le a  25 de doble  garganta* Las c in tas  23, 24 

dan vu elta  a unos r o d i l l o s  26 y se su jetan  a la  p o lea  

25, cada una en una de las  gargantas de es ta  últim a.

La p o lea  25 va montada en e l e je  del piñón 6, y l l e ­

va una garganta c i r c u la r  completa 25'y  otra  c i r c u la r  

p a r c ia l  2 5 "  formada por un segmento de polea  con­

c é n t r i c o  al p iñ ón Á  Esta d is p o s ic ió n  hace que la  rue­

da 5 engrane en el piñób 6, y que la  p o lea  25 des­

cr ib a  un movimiento angular en torno a su e je  de r o ­

ta c ión »  La c in ta  23 se une a la  garganta p a rc ia l  

2 5 " ,  y la  c in ta  24 se une a la  garganta p a r c ia l  2 5 ' .  

Cada crem allera  20 y 21 se somete a la  a cc ión  de un 

re so r te  de rea cc ión  27, 28, respectivamente*

El funcionamiento de este  segundo 

ejemplo es de doble e f e c t o ,  es d e c i r ,  que las  c re ­

m alleras e fectúan un movimiento r e c íp r o co  d ir e c t o  

al encuentro de lo s  re so r te s  27, 28 cuando se levanta  

la  palanca 1, y un movimiento r e c íp r o co  retrógado por 

l a  acc ión  de dichos r e so r te s  de r e a c c ió n ,  cuando se 

ba ja  la  palanca 1. El movimiento d ir e c t o  de las 

crem alleras se debe a las  c in ta s  23, 24, que t ira n  de 

e l l a s  arro llá n d ose  un poco sobre la  p o lea  25* Este 

movimiento d ir e c t o  de las  crem alleras es e f e c t i v o ,  

pues e l l a s  comunican al piñón 22 y a la  v a r i l l a  18 

un movimiento de ro ta c ión  correspond iente  a la  tensión
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d e l resorte  motor, mientras que e l movimiento re­

trógrado de la s  crem alleras no produce ningún e f e c ­

to  sobre e l  re sor te  motor, s iendo accionado el p i ­

ñón 22, como la  v a r i l l a  de te n s ió n , en sentid ’o in ­

verso  a l  a n te r io r .

El t e r c e r  ejemplo de e je cu c ió n  ( f ig u ­

ras 6, 7 y 8) del o b je to  del invento es una varian­

te  de con stru cc ión  del ejemplo que acaba de d e s c r i b i r ­

se . Aquí también e l  mecanismo de cuerda y de puesta 

enhora es de t i r a d o r  y comprende una v a r i l l a  de l l a ­

ve o tensora 18 con su corona 19, fin pifión 22 f i j o  

en la  v a r i l l a  18, y dos crem alleras 20, 21 de mo­

vim iento r e c íp r o c o ,  r e c t i l í n e o  y a l t e r n a t iv o ,  d e s t i ­

nadas a engranar en e l  piñón 22 para comunicarle un 

movimiento de ro ta c ió n  a l te r n a t iv o .  En las  f ig u ra s  

6 y 7 se ve l a  palanca 1 del mecanismo de es labón , e l 

piñón 3 enchavetado en el e je  2 de la  palanca 1 y que

a cc io n a  un piñón 6 p or  medio de dos transm isiones 
4 ,  5* La transm isión 5 y e l  piñón 6 se disponen entre

dos puentes 30 que soportan l o s  e je s  de e s tos  órganos 

m óv iles . En e l e je  del pifión se enchavetan, a uno 

y otro  lado de l o s  puentes 30 dos d isco s  31, 32, ca­

da uno con un pasador la t e r a l  33, 34, r e sp e c t iv a ­

mente. El pasador 33 del d is co  31 es ta  desplazado 

1806 con re la c ió n  a l 34 del d is co  32, y cada uno de 

e l l o s  se introduce en una ranura 35, 36, r e s p e c t iv a ­

mente de una pelanea 37 o 38* Estas dos palancas se 

a r t ic u la n  en común en 39 y pueden d e s a r r o l la r  un mo­

vim iento de o s c i la c ió n  r e c íp r o co  en torno a 39. Las 

crem alleras 20 y 21 se enlazan respectivam ente a las  

palancas 37 y 38, por medio de un pasador 40 o 41 

metido en una ranura 42 de la  palanca 37 o 36 de la  

palanca 38 respectivam ente.
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Si funcionamiento del ejemplo de las 
f ig u ra s  6, 7 y 8 es e l  s ig u ie n te :

Cuando se levanta la  palanca 1, e l 

juego de engranajes 3 ,  4 , 5 y 6 comunica a lo s  d iscos  

31, 3£ un movimiento angular en e l  sen tid o  de la  f l e ­

cha, l o  que determina un movimiento o s c i la n te  r e c í ­

proco  de la s  palancas 37 y 38y ,por con s ig u ien te ,  e l  

desplazamiento r e c t i l í n e o  r e c íp r o co  de las crem alleras 

£0 ,£1 , que arrastran e l  piñón ££ en e l  sen tido  co­

rrespondiente a la  tensión  d e l re so r te  motor* Las mis­

mas fu n cion es  se rep iten  cuando se ba ja  la  palanca 1 

pero en es te  caso lo s  órganos m óviles  se mueven en 

d ire c c ió n  retrógrada , y l a  ro ta c ión  del piñón ££ no 

t ien e  e fe c t o  alguno sobre el r e so r te  motor.

El mecanismo de dar cuerda al r e l o j  

podría  s e r  accionado por cu a lq u ier  o tro ,ó rg a n o  mó­

v i l  apropiado para e l l o ,  del mecanismo de eslabón*

Esta s o l i c i t u d ,  que corresponde a la  
presentada en Suiza e l  £ de mayo de 19£9, ba jo  el 

número 64*870 se acoge a lo s  b e n e f ic io s  del a r t íc u ­

lo  51 de l a  Ley de Propiedad In d u s tr ia l .

------------------o N O T A  o---------------

165 Los puntos de invención  p rop ia  y nueva,

que se presentan para que sean o b je to  de e s ta  Patente 

de VEINTE años, son lo s  s ig u ie n te s :

1 2 . -  Un r e l o j  es labón , ca ra cter iza d o  

por  es ta r  u n i-d o  e l  mecanismo de darcuerda al r e l o j  

170 a un órgano móvil del mecanismo de eslabón , por medio 

de un d i s p o s i t iv o  de mando d isp u esto  de modo que la  

tensión  del re so r te  motor del r e l o j  se asegure automá­

ticamente por  e l  accionamiento rep et id o  de dicho órgano 

175 m ó v il ,d e l  mecanismo de eslabón.

£2. -  Un r e l o j  conforme se r e iv in d i -
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ca en el punto 12, ca ra cter iza d o  por s e r  e l  órgano mó­
v i l  del mecanismo de eslabón una palanca que acc ion a

por  su e je  de o s c i la c ió n  un juego de engranajes .

32* -  Un r e l o j  eslabón conformse se r e i ­
v in d ica  en lo s  puntos 12 y 22, ca ra cter iza d o  por t e ­
ner un mecanismo de dar cuerda a b á scu la , y porque la  

transmisión montada en la  báscu la  sigue a uno de lo s  

órganos móviles del juego de engranajes mencionado, 

arrastrando a su v e z ,  pero s o lo  en un sen tid o  de ro ­

ta c ió n  e l tr in qu ete  de c i l i n d r o .

42 . -  Un r e l o j  eslabón conforme se 
r e iv in d ic a  en lo s  puntos ls  y 22 , ca ra cter iza d o  por 

ten er  e l  r e l o j  una v a r i l l a  tensora , un piñón ten sor  

s o l id a r i o  de l a  v a r i l l a ,  y dos crem alleras de movimiento 

recíprow o destinadas a a rra s tra r  en ro ta c ió n  dicho 

p iñón , siendo accionadas para e l l o  por e l  juego de 
engranajes mencionado, cada una por medio de un órga­
no de transmisión f l e x i b l e ,  en unión de un resor te

r e a c t iv o .

52 , -  Un r e l o j  eslabón conforme se r e i ­

v in d ica  en lo s  puntos 12 y 22, ca ra cter iza d o  por t e -  

nwr una v a r i l l a  ten sora , un piñón tensor  s o l id a r i o  

de la  v a r i l l a ,  y dos crem alleras de movimiento r e c íp r o ­

co destinadas a a rra s tra r  en to ta c ió n  d icho piñón, 

siendo accionadas a es te  e fe c t o  por e l  juego de engra­

na jes  mencionado, por medio de dos palancas o s c i la n ­

tes de movimiento r e c íp r o c o ,  unidas respectivamente 

a la s  crem alleras y accionadas cada una por un organo 

g i r a t o r i o .
62._  Un r e l o j  eslabón conforme se r e i ­

v in d ica  en e l  punto 12 ca ra cter iza d o  por con tru irse

conforme se representa en la s  f ig u ra s  1 y 2*
7 2 . -  Un r e l o j  eslabón conforme se r e i -
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210 vindica, en e l  punto l s ,  ca ra cter iza d o  por con stru irse  

como se represen ta  en la s  f ig u ra s  3 , 4 y 5*

82»- Un r e l o j  eslabón conforme se r e -  

v in d ica  en el punto le  ca ra cter iza d o  por con stru irse  

como se representa  en la s  f ig u ra s  6t 7 y 8.
2^5 9e ._  Un sistema de r e l o j  es labón .

Tal y como se ha d e s c r i t o  en la  Me­
moria que antecede, representado en lo s  d ibu jos  que se 
acompañan y con lo s  f in e s  que se han e s p e c i f i c a d o .

Esta Memoria consta de ocho h o ja s ,  e s -  
220 e r i ta s  por  una s o la  cara.

Madrid 3 de A bril de 1930.

P.A .
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