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MEMORIA DESCRIPTIVA
| para solicitar
PATENTE DE INVENCION
en
ESPATA
por VEINTE afios

& nombre de FABRIQUES MOVADO (Sociedad Anénima), cons-
tituida en Suiza y establecida en 1l1l7-119y¢ Rue du
Parc, La Chaux-de-Fonds, SUIZA, por "UN SISTEMA DE
RELOJ ESLABON".
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El presente invento tiene por objeto
un reloj eslabbn caracterizado por estar unido el me-
canismo de tensidn del reloj a un Organo mdvil del
mecanisno de eslabén, por medio de un dispositivo de
mando dispuesto de modo gue la tensidn del resorte mo-
tor'del reloj se asegure automaticamente por el accio-
namiento repetido de dicko drguno mdvil del mecanis-
mo de eslabdn,

El dibujo adjunto muestra, a titulo
de ejemplo y parcislmente en esquema, tres formas
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de ejecucidn del objeto del invento. En los tres

e jemplos, el mecanismo de eslabdn adoptado es cono-
cido; se compone de una palanca que sirve de extin-
tor y cuyo funciongmiento da lugar al accionamiento

15 del mecanismo de cuerda del reloj.

J La figura 1 es una vistsg de frente
de la primera forma de ejecucién, en que el reloj
tiene un mecanismo de cuerda a ‘bascula.

La figura 2, una proyeccidn lateral
20 de la figura 1, con varias partes en secci’on.
La figura 3, una vista de frente
de otra forma de ejecucién, en que el reloj lle-

va un mecanismo de cuerda a cremglleras.

La figura 4, parte en secci’on, una

25 proysccidn lateral de la figura 3.

La figura 5, el mando del pifién de
cusrda por cremalleras de movimiento recf{proco.

Lg figura 6, de frente, la tercera
forma de ejecucidn, en que el reloj tiene asimismo

30 un mecsnismo de cuerda por cremsallers.

La figura 7, parte en seccidn, una
proyeccidn lateral de la figura 6a

La figura 8, el mando del pifién de
cuerda por cremalleras de movimiento reciproco.

28 En los tres ejemplos representados, se
da cuerda al resorte motor del reloj automaticamente
por accionamiento repetido de una palanca 1 del meca-
nismo de eslabdn. Ia palanca 1, cuyo funcionamien-
to es conocido, va enchauvetada en un eje 2 y puede

40 efectuar un movimiento angular de 90¢ prdximamente, y
lleva una caperuza que cubre la mecha y sirve de ex-
tinfor. BEn el eje 2 va enchavetado un pifién 3 que
acciona, segun la primera forma de ejecucidn (figu-

-2 -



65

70

75

ras 1 y 2) un juego de transmisiones 4, 5, 6, 7. La
Gltima rueda 7 va montada en una bascula 8 articula-
da en el eje 6° de la rueda 6, y puede describir

un movimiento angular planetario con relacidn a la
rueda 6. La bdscula 8 tiene de apoysrse por un taldn
9 contra une espiga 10, y esté sometida a la accidn
de un resorte de reaccidn 1ll. ILa rueda 7 engruna
normglimente en el tringuete de tensidn 12 del cilin-
dro motor 13 del movimiento 14 dsl reloj. EIl me-
canismo de puesta en hora del movimiento l4, de tirsa-
dor, esta &ccionado por la varilla 16 gue lleva una
corona 17 por fuera de la caja del reloj eslabdn,

El funcionumiento del ejemplo descri-
to es como sigue:

Cuando se levanta lu palanca 1, como
indica la flecha, el pifidn 3 arrastra la rueda de trin-
quete 12 en el sentido de la tensidn por medio de
las transmisiones 4, 6, 6 y 7« En cambio, sl se
baja la palanca 1, el tringuete 12 no sigue el mo-
vimiento de las transmisiones, pues la rueda 7, girando
en sentido inverso al precedente, se ve forzado a
separarse del tringuete 12, haciendo oscilar la bas-
cula 8. Resulta de aqui que el resorte motor del re-
loj se tiende en parte cada vez que se utiliza el me-
canismo de eslabdn.

En los dos ejemplos representados en las
figuras 3 a 8, el reloj lleva un mecanismo de tensidn
y de poner en hora a tirador, ¥y la varilla de tensor
1leva un pifidn accionado por medio de dos cremalleras
de movimiento reciproco.

En las figuras 3 & 8 se distingue la
varilla de tensor 18 con la corona 19, las dos cre=-
malleras 20,21, destinadas a comunicar un movimiento
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de rotacidn a un pifidn 22 enchavetado en la varilla
de tensor o llave 18. Para ello, las cremalleras
reciben un movimiento reciproco, rectilineo y alter-
nativo por medio de dos cintas u otros drganos de
traccidén flexibles 23, 24 (figuras 3, 4, y 5) unidas
respectivamente a las cremalleras 20, 21, y accionadas
por la palunca 1 del mecanismo de eslabdm, por medio
del pifién 2, de un juego de engranajes 4, 5, 6 y de
una polesa 25 de doble garganta. Las cintas 23, 24
dan vuelta a unos rodillos 26 y se sujetan g la poles
25, cada una en una de las gargantas de esta Ultima.
La polea 25 va montazda en el eje del pifibn 6, y lle-
va una garganta circular completa 25°y otra circular

’

parcial 25°° formudsa por un segmento de polea con-
céntrico al pifidné  Esta disposicidn hace gue la rue-
da 5 engrane en el pifibh 6, ¥ que la polea 25 des-
criba un movimiento angular en torno a su eje de ro-
tacidn. La cinta 23 se une & la garganta parcisl

L 4

26", ¥y la cinta 24 se une a la garganta parcial 25°.
Cada cremallera 20 7 21 se somete & la accidn de un
resorte de reaccidn 27, 28, respectivamente,

Bl funcionamiento de este segundo
e jemplo es de doble efecto, es decir, que las cre-
malleras efectian un movimiento reciproco directo
al encuentro de los resortes 27, 28 cuando se levanta
la palanca 1, y un movimiento reeiproco retrégado por
la accidn de dichos resortes de reaccidn, cuando se
baja la palanca l. %Rl movimiento directo de las
cremalleras se debe a las cintas 25, 24, que tiran de
ellas arrollandose un poco sobre la polea 25. Este
movimiento directo de las cremalleras es efectivo,
pues ellas comunican al pifidn 22 y & la varilla 18
un movimiento de rotacidn correspondiente a la tensidn
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110 del resorte motor, mientras que el movimiento re-
trdgrado de las cremalleras no produce ningiin efec~
to sobrs el resorte motor, siendo accionado el pi-
#1én 22, como la varilla de tensidn, en sentido in-
verso al anterior.

115 El tercer ejemplo de ejecucidn (figu-
ras 6, 7 y 8) del objeto del invento es una varian-
te de construccidn del ejemplo que acaba de describir-
se, Aquf tambien el mecanismo de cuerda y de puests
enhora es de tirador y comprende una varilla de llae-

120 ve o tensora 18 con su corona 19, un pifidn 22 fijo

~en la varilla 18, y dos cremalleras 20, 21 de mo-

vimiento recfproco, rectil{neo y alternativo, desti-

nadas & engranar en el pifibn 22 para comunicsrle un

movimiento de rotacibn alternativo. En las figuras
125 6 3y 7 se v6 la palanca 1 del mecanismo de eslabdn, sl
pifibn 3 enchavetado en el eje 2 de 1la palanca 1 y que

acclona un pifidn 6 por medio de dos transmisiones

4, 5. La transmisidn 5 y el pifién 6 se disponen entre
dos puentes 30 gue soportan los ejes de estos drganos
130 mbéviles. En el eje del pifidn se enchavetan, a uno
y otro lado de los puentes 30 dos discos 31, 32, ca~-
da uno con un pasador lateral 33, 34, respectiva-
mente. Bl pasador 33 del disco 31 esti desplazado
1802 con relacidn al 34 del disco 32, y cada uno de
135 ellos se introduce en una ranura 35, 36, respectiva-
mente de una pdancea 37 o 38. Estas dos palancas se
articulan en comin en 39 y pueden desarrollar un mo-
vimiento de oscilacidr reciproco en torno a %9. 1Ias
cremalleras 20 y 21 se enlazan respectivsmente & las
140 palancas 37 y 38, por medio de un pasador 40 o0 41
metido en ung ranura 42 de ls palanca 37 o 36 de la
palanca 38 respectivamentea
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El funcionamiento del e jemplo de las
figuras 6, 7 y 8 es el siguiente;
145 Cuando se levanta la palanca 1, el
Juego de engranajes 3, 4, 5 y 6 comunica a los discos
31, 32 un movimiento angular en el sentido de la fle-
4 cha, lo gque determina un movimiento oscilante rec{-
proco de las palancas 27 y 38y,por consiguiente, el
150 desplazamiento rectilineo reciproco de las cremalleras
20,21, que arrastran el pifidn 22 en el sentido co-
rrespondiente a la tensidn del resorte motor. ILas mis-
mas funciones se repiten cuando se baja la palanca 1
pero en este caso los drganos mdviles se mueven en

direccidn retrdgreda, y la rotacidn del pifidn 22 no

tiene efecto alguno sobre el resorte motor.

El mecanismo de dar cuerda 2l reloj

podria ser accionado por cualquier otro,drganoc md-

vil apropiado para ello, del mecanismo de eslabdn.
160 Esta solicitud, que corresponde a la

presentuda en Suizda el 2 de mayo de 1929, bajo el
plmero 64.870 se acoge a los beneficios del articu-

lo 51 de la Ley de Propiedad Industrial.

---------- 0 NOT A Ocnmonnaas
165 Los puntos de invencidn propia y nueva,
que se presentan para que sean objeto de esta Patente
de VEINTE afios, son los siguientes:
le.- Un reloj eslabdn, caracterizado
por estar uni-do el mecanismo de darcuerda al relo]
170 a un 6rgano mdvil del mecanismo de eslabdn, por medio
de un dispositivo de mando dispuesto de modo que 1l&
tensidn del resorte motor del reloj se asegure automi-
ticamente por el accionamiento repetido de dicho drgano
175 mévil,del mecanismo de eslabdn.
2,- Un reloj conforme se reivindi-
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ca en el punto 12, caracterizado por ser el 4rganc md-

vil del mecanismo de eslabdn una palancsa que acciona
por su eje de oscilacidn un juego de engranajes.

3%~ Un reloj eslabdn conformse se rei-
vindica en los puntos 1l¢ y 22, caracterizado por te-
ner un mecanismo de dar cuerda a bascula, y porque la
transmisidn montada en la bascula sigue a uno de los
brganos mbviles del Juego de engrsznajes mencionado,
arrastrando a su vez, pero solo en un sentido de ro-
tacidn el trinquete de cilindro.

40.- Un reloj eslabdn conforme se
reivindica en los puntos le¢ y 2¢, carecterizado por
tener el reloj una varilla tensora, un pifidbn tensor
solidario de la varilla, y dos cremallerss de movimiento
rec{provwo destinadas a arrastrar en rotacidn dicho
pifidn, siendo accionadas para ello por el juego de

. . 14
engranajes mencionado, cada una por medio de un orga-

no de transmisidn flexible, en unidn de un resorte
reactivo.

9y- Un reloj eslabdn conforme se rei-
vindica en los puntos l¢ y 2¢, caracterizado por te-
ner une varilla tensora, un pifidn tensor solidario
de 1la varilla, y dos cremalleras de movimiento rec{pro-
co destinadas a arrastrar en totacidn dicho pifidn,
siendo accionadas a este efecto por el juego de engra-
najes mencionsdo, por medio de dos palancas ogcilan-
tes de movimiento reciproco, unidas respectivamente
a las cremalleras y accionadas cada una por un Organo

giratorio.
60.- Un reloj eslabdn conforme se rei-

vindica en el punto 1¢ curacterizado por contruirse

conforme se representa en las figurus 1 y 2.

7oe- Un reloj eslabdn conforme se rei-
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vindica en el punto 12, caracterizado por construirse
como se represents en las figuras 3, 4 y Sa

82.- Un reloj eslabdn conforme se re-
vindica en el punto 19 caracterizado por construirse
como se representa en las figuras €, 7 y 8.

99,- Un sistema de reloj eslabdn.

Tal y como se ha descrito en la Me-
moria que antecede, representado en los dibujos que se
acompalian ¥y con los fines que se han especificado.

Esta Memoris consta de ocho hojas, esw

critas por una sols cara.

Madrid 3 de Abril de 1930,
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