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'*Un aparato de sistema p e r f  eoo ionado para r e t i r a r  de 

" l o s  moldes la s  p ieza s  co ladas  en moldes de 

"arena que tien en  la  forma de B ólidos  de r e v o lu c ió n " .

SOLICITATE^; A DESLIO POSSEHTI Y CAELO SCORZA, res id en tes  en 

Pesaro, I t a l i a .

En l a  co la d a  c e n tr i fu g a ,  y en p a r t i c u la r  cuando 

se e fe c tú a  la  co la d a  ce n tr í fu g a  de cuerpos que tienen  la  

forma de s ó l id o s  de re v o lu c ió n  t a le s  como tubos, l a  

operación  que req u iere  e l  r e t i r a r  de l molde o forma la  

5. p ie z a  acabada, e n c ie r r a  una gran im portancia , puesto que

ex ige  mucho tiempo y medios com plicados.

El presente  invento t ie n e  por o b je to  un sistema 

mediante e l  cual se suprimen l o s  in con ven ien tes  de l o s  

sistemas con oc id os  y que permiten e fe c tu a r  e s ta  operación  

10. en un mínimum de tiempo y con medios mecánicos s e n c i l lo s #  

Con a r re g lo  a l in ven to , l a  p ie za  co lad a  es r e t i r a d a  

del molde obrando mecánicamente sobre l a  capa de arena 

e x is te n te  entre la  p ie za  co la d a  y e l  manguito m e tá lic o ,  

m ientras que és te  se mantiene revolucionando a lred ed or  de 

15, su e j e .  Le es ta  manera l a  e l im in a c ión  de la  capa de arena
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es e fectu ad a  mientras que e l manguito y l a  p ie z a  oolada
c a s i

ocupan Una p o s ic ió i } /  h o r iz o n ta l ,  y piiede ser  e fectuada  

en l a  máquina de c e n tr i fu g a c ió n .

En e l d ibu jo  que se acompaña, ván reprenentadas a 

t í t u l o  de e je i .p ío ,  algunas formas de e je c u c ió n  del aparato 

u t i l i z a d o  para l a  r e a l i z a c ió n  p r á c t ic a  del sistem a con 

a rre g lo  a l invento , s iendo l a  F ig . 1, de d icho d ib u jo  un 

co r te  v e r t i c a l  de una forma de e je c u c ió n  .e l  in ven to ; la s  

l i g s .  2 y 3 muestran d e t a l l e s ,  y la s  í i  s .  4 , 5 y 6, 

muestran va r ia n tes .

En e l  ejemplo represen ta do  en la s  F ig s . 1 ,2  y 3, 

e l  manguito 1 descansa, por medio de r o d i l l o s  2, en e l 

carro  3, que vá montado en forma móvil apoyándose por medio 

de sus ruedas 4, sobre l o s  c a r r i l e s  5; e l  carro  3 es 

accionado por e l p istón  de un c i l i n d r o  h id r á u l ic o  6, 

cuyo vástrgo  7 va unido a l sop orte  8 de la s  ruedas 4 del 

ca rro .

Una corona có n ica  9 que es s o l id a r ia  de l manguito 1 

vá r e c ib id a  entre uros r o d i l l o s  10 que g iran  lo c o s  sobre 

e l  carro  3 a lrededor  de e je s  ra d ia le s  con r e la c ió n  a l  

manguito; de e s ta  manera e l  manguito se mantiene co locad o  

sobre e l  ca rro .

El movimiento de r o ta c ió n  para hacer desaparecer 

l a  capa de arena es transm itido  a l manguito 1 , con ayuda 

de la  p o le a  12, que re c ib e  su movimiento de un generador 

apropiado cu a lq u iera  de fu erza  m otr iz , transm itiendo este 

movimiento a l  manguito por medio de un reductor  de 

ve loo id a d  18, 14 de l piñón 15 y de l a  rueda dentada 15 

que es s o l id a r ia  del manguito.

¡¿obre un soporte  17 s o l id a r io  de l ch a ss is  que
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l l e v a  l o s  c a r r i l e s  5 hay montado un p a tín  graduadle 25
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de donde arranca una barra 18 que v ien e a casar con e l 

i n t e r s t i c i o  ocupado por l a  arena 19 entre e l  manguito 1 y 

e l  tubo 20. En su extremidad l i b r e  l a  barra 18 forma 

un remate o cabeza 21 donde hay p ra c t ica d o s  dos d ientes  

in c l in a d o s  22 y 23, y donde rev o lu c ion a  también una rueda 

11 en forma de e s t r e l l a  o espuela , siendo e l  e je  de r o ta c ió n  

de e s ta  rueda ra d ia l  con re la c ió n  a l  manguito 1.

Es ev id en te , que s i  e l  manguito se mantiene en ro ta c ió n  

sobre e l  carro  3, por medio del s istem a mecánico 12 13,

14, 15 y 16, y e l  manguito es desp lazado, con ayuda del 

sistema propu lsor  y de soporte  6, 7, 8 , 3, 2, 10, 9, en el 

sentido  de la s  f le ch a s  de la  F ig . 1, la  capa de arena 19 

será  empujada contra  l o s  d ientes  22 y 23 y contra  l o s  

brazos  o •spas de la  rueda 11, l a  cu a l ,  a l  g ir a r  a lred ed or  

de su e j e ,  por v ir tu d  de l a  ro ta c ió n  del manguito y de l a  

capa de arena 19, penetra con sus puntas entre la  arena 

y rompe o rasga la  capa, completándose su desmembración 

por lo s  d ientes  22 y 23 de la  cabeza 21 de l a  barra  18.

La arena cae en la  parte i n f e r i o r  del manguito y sa le  de 

é l  a causa de la  in c l in a c ió n  de d icho manguito y de su 

movi ien to  de ro ta c ió n .

Al f i n a l  de l a  operación  e l  tubo 20, queda 

completamente l i b r e  en el manguito 1 , descendiendo de é l  

librem ente a oausa de l a  p o s ic ió n  in c l in a d a  del manguito 

y de su r o ta c ió n .

La F ig . 4 muestra una variante en la  que l a  

d isg rega ción  de la  capa de arena, se o b t ien e , por medio de 

un ú t i l  de p ercu s ión . En este  caso en e l  p a tín  25 vá 

montada, con movimiento a x ia l  en el manguito 26, l a  barra
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27 p o r t a d l a  del percu tor  28 y que penetra gradualmente 

en tre  e l  manguito 1 y e l  tubo 20 por e fe c t o  del avance 

pau la tin o  del carro  3 y del manguito 1 hacia  e l  soporte  17.

El movimiento r e c t i l í n e o  a l te r n a t iv o  de la  barra 27 

y de l p ercu tor  28 es provocado por el muelle 29 que vá 

a lo ja d o  en l a  envolvente f i j a  30, y que acc ion a  sobre 

e l  apéndice 31 que vá unido a la  barra 27. Esta barra  27 

es desplazada, en antagonismo a la  a cc ión  del m uelle , por 

la  rueda 32 accionada por e l  motor 33, y p r o v is ta  de unas 

leva s  delanteras 34 que accionan sobre la  t ra v ie s a  35 

s o l id a r ia  de la  barra 27.

También en este caso e l  movimiento r e la t iv o  

de t r a s la c ió n  y de r o ta c ió n  del manguito con r e la c ió n  a l 

percutor 28 provoca  la  d isg reg a ción  de l a  capa de arena.

Por ú ltim o, en el caso de la s  F ig s .  5 y 6 la  

d isg rega ción  es e fectu a d a  por medio de un ú t i l  g i r a t o r i o  

que se desplaza  en sen tid o  r e c t í l i n e o  con r e la c ió n  a l  

manguito mientras que éste  último rev o lu c ion a .

En e s ta  forma de co n s tru cc ió n ,  en el p a tín  25 vá 

montado con movimiento a x ia l  un sop orte  tubular 36 cuya 

extremidad co lo ca d a  entre e l  manguito 1 y el tubo 20 

l l e v a  montado a r o ta c ió n  un ú t i l  con aspas 37, (F ig . 6 ) ,

La ro ta c ió n  es tran sm itida  a l ú t i l  37 por la  

transm isión f l e x i b l e  38 cuyo árbol in t e r io r  39 es puesto en 

ro ta c ió n  por e l motor 33.

El d i s p o s i t i v o  reductor 40, 41, 42, 43, acciona 

con su  ú ltim a rueda 44, la  cremallera 45 que es s o l id a r ia  

del soporte  tubular y que provoca , a l mismo tiempo 

que una ro ta c ió n  rápida  del ú t i l  37, un movimiento len to  

del sop orte  36, con el ú t i l  37, con tra  l a  capa de arena 19 

que se mantiene en ro ta c ió n  a lrededor  del e je  del manguito.
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También en este oaso se obtien e  la  desmembración 

de l a  o apa de arena, bajando ésta  a la  parte  i n f e r i o r  

de l manguito para s a l i r  luego de é l .

H 0 T A.

Habiendo ya d e s c r i to  ampliamente la  n atu ra leza  

de nuestro  in vento , a s i  como la  manera de l l e v a r l o  a la  

p r á c t i c a ,  debemos hacer constar  que la s  d is p o s ic io n e s  

anteriormente d e s c r i ta s  son s u s c e p t ib le s  de l i g e r a s  

m o d if ica c io n e s  de d e t a l le ,  s in  que se a l te r e  e l  p r in c ip io  

fundamental d e l  in vento . También se hace constar  que d icho 

invento se r e i t e r e  a la  patente I ta l ia n a  presentada con fecha 

31 de Mayo de 1929, acogiéndose por l o  tanto a lo s  b e n e f i c i o s  

que conceden l o s  Convenios In tern acion a les  en v ig o r ,  y l o  que 

con stitu y e  la  e sen c ia  del invento y por l o  que s o l ic i ta m o s  

patente de in ven ción , por ve in te  años en España, es  p or ;

"Un aparato de sistema p er fecc ion a d o  para r e t i r a r  de lo s  moldes 

la s  p ieza s  co ladas en moldes de arena que t ie n e n la  forma de 

s ó l id o s  de r e v o lu c ió n ; ca racter izán dose  por l o  s ig u ie n t e ;

l f i .— Por el hecho de que se mantiene en r o ta c ió n  e l  

manguito portador del molde o forma, introdxioiéndose 

entre e l  manguito y l a  p ieza  co lada  un ú t i l  que acc ion a  

sobre l a  capa de arena.

2 2. -  Un aparato para l a  r e a l iz a c ió n  de l sistem a 

que se e s p e c i f i c a  en la  r e iv in d ic a c ió n  l 5*, ca ra cter iza d o  

por el hecho de que un soporte  sobre e l  cual es puesto 

en ro ta c ió n  e l  manguito que con tien e  e l  moldey la  p ie za  

co la d a , l l e v a  un brazo destinado a penetrar entre e l  

manguito y la  p ieza  co lada , y p r o v is to  de un ú t i l ,  empleándose 

una d is p o s ic ió n  que s ir v e  para p rod u cir  el desplazamiento 

lo n g itu d in a l  r e la t iv o  entre e l  manguito y dicho brazo .
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3 S. -  Un aparato con a rreg lo  a l a  re iv in d io a o ió n  

ca ra cter iza d o  por e l  hecho de que el manguito vá montado a 

ro ta c ió n  sohre un carro  m óvil, y e l ú t i l  montado sobre 

un brazo f i j o .

4 2 . -  Un aparato con a r re g lo  a la  r e iv in d ic a c ió n  2 2 , 

caracter izad o  por  e l hecho de que e l  brazo es accionado 

por un mando que le  transmite un movimiento de p ercu s ión  

a l te r n a t iv o .

5 2 . -  Un aparato con a rreg lo  a la  r e iv in d ic a c ió n  

2*, ca ra c te r iza d o  por e l  hecho de que e l  ú t i l  vá montado 

en forma g i r a t o r ia  y p ro v is to  de aspas, siendo puesto 

en ro ta c ió n  por una transm isión .

6 2, -  Un aparato con arreg lo  a la  r e iv in d ic a c ió n  

2 2, o l a  4 M  5 S, ca ra cte r iza d o  por e l  hecho de que e l  

brazo portador de l ú t i l ,  re c ib e  un movimiento a x ia l  de avance 

eventualmente del mismo órgano que s irv e  para e l  mando 

de l ú t i l .

7 2 , -  Un aparato con a r re g lo  a la  r e iv in d ic a c ió n  3 = , 

ca ra cte r iza d o  por e l hecho de que el ú t i l  e s tá  c o n s t i tu id o  

por una rueda de e s t r e l l a s  montada lo c a  a lrededor de un e je  

r a d ia l ,  sobre un brazo de sop orte .

8 2 , -  un aparato con arreg lo  a la  r e iv in d ic a c ió n  

7®, ca ra cter iza d o  por e l  hecho de que la  cabeza del brazo 

que l l e v a  la  rueda de e s t r e l l a ,  vá p r o v is ta  de unos d ie n te s  

f i j o s .

"Un aparato de sistem a p e r fe cc io n a d o  para r e t i r a r  

de l o s  moldes la s  p ieza s  co ladas en moldes de arena 

que t ien en  la  forma de s ó l id o s  de re v o lu c ió n ” ; t a l  y como 

queda substancialmente d e s c r i to  en la  presente memoria e 

i lu s tra d o  en l o s  d ibu jos  que se acompañan.

- 6 -
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Esta memoria oonsta de siete  hojas 

una s£La oara.

Madrid, l fi de Abril de 1930.

AURELIO P0SS3HTI
y

CAELO S00R2A.
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