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píte n te  de invención

POR 20 AÑOS

a fa v o r  de Don José  PIGUILLEM MáEPELÓ*' de n a c io n a lid a d  española

r e s id e n te  en B arcelon a  c a l l e  Gerona, n0*, 147__

p o r  "Un mecanismo a u x il ia r  de la s  máquinas t e x t i l e s *

10

15

MEMORIA DESCRIPTIVA

La P aten te  de In v en ción  a que se r e f i e r e  l a  p resen te  

Memoria D e s c r ip t iv a  e s tá  d estin a d a  a g a ra n tiz a r  l a  p rop iedad  

y  e l  derecho a l a  e x p lo ta c ió n  e x c lu s iv a  en España y  sus dom inios 

de un mecanismo a u x il ia r  de la s  máquinas t e x t i l e s ^

Las p r in c ip a le s  ca r a c te r is H ica s  de e s te  mecanismo son 

e l  suprimiir l o s  m uelles  que hacen b a ja r  l o s  p e in e s  en la s  máqui­

nas t e x t i l e s  y  s itu a d o s  en l a  p a rte  b a ja  de l o s  mismos y  lo s c o r — 

d e le s  y  m uelles que su je ta n  l o s  m arcos, dism inuyendo un cincuen­

t a  p o r c ie n to  de fu e r z a  m o tr iz , p ara  mayor com prensión y  a g u isa  

tan  s o lo  de ejem plo acompañamos unos p lan os d em ostra tivos  d e l  a -  

p a ra to  s in  que e l l o  s ig n if iq u e  una s u je c c ió n  e x a cta  a losmismos*, 

La F ig«, n°-<, 1 es una v i s t a  la t e r a l  d e l  mecanismo de re ­

fe r e n c ia *  l a  F ig *  2 una de un c o r t e , l a  F ig *  3 un d e t a l le  de la s  

20 a g u ja s  y  l a  F ig *  4 un d e t a l le  de unas p ie z a s  para  s u je ta r  e l  mar­

co* El fu n cion am ien to  d e l aparato es deb ido a l m ovimiento que re^ 

c ib e  p o r  e l  t i r a n t e  B l a  creu era  A p or  i r  aquel acop lado a l c i ­

güeñal d e l t e l a r ,  e s te  m ovim iento es o s c i l a t o r i o  sobre e l  punto 

de apoyo $  l o  que hace descender o ascender a l mismo tiem po l o s  

25 t i r a n t e s  C! y  D que su je ta n  la s  g r i fa s  E y  F resp ectiv a m en te , v i ­

s ib l e s  en l a  F ig *  2 a l mismo tiem po que se mueven lo s  a n ted ich os
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t i r a n t e s  G y  D l a  oreu era  a r ra s tra  o t r o  t ir a n t e  G que en tre  o tra s  

t ie n e  l a  f in a l id a d  de mover e l  r o d i l l o  .H a un paso de d ie n te  g ra ­

c ia s  a l a  ch arn ela  I  que va unida a l t ir a n t e  G v i s i b l e  en la_F ig*¡

1 a l r o d i l l o  H como puede v erse  en l a  f ig u r a  2 pueden p o n é rse le  

unos c la v o s  J en to d o  su c i r c u lo ,  s im é tr ic o s  a la s  agu jas y  que 

form arán  ta n to s  c i r c u io s  como adujas haya en e l  ap ara to , p ero  como 

sea  que no han de fu n c io n a r  tod as a l a  vez s o lo  se pondrán l o s  c la ­

v o s  n e c e s a r io s  para que se muevan l o s  marcos que correspondan  a l 

t e j i d o  que se q u ie ra  t e j e r *  Pasemos a d e t a l la r  e l  fu ncionam iento 

de la s  agu jas M m ediante e l  movim iento de vairven que por medio de 

l o s  an ted ich os  c la v o s  J r e c ib e  l a  v a r i l l a  K a l in te rp o n e rse  en tre  

ambos l a  v a r i l l a  L que e s tá  s u je ta  por su p a rte  i n f e r i o r ,  elem ento 

e s e n c ia l  de d ich o  movimiento son l o s  s a l ie n t e s  K y  K ¡ que van so­

bre  l a  v a r i l l a  K y  e l  m uelle LL que l a  v u e lv e  a su p r im it iv o  lu gar  

cuando cesa  l a  p r e s ió n  de l a  v a r i l l a  L que a su vez l a  r e c ib e  de 

l o s  c la v o s  J d e l  r o d i l l o ,  ya que l o s  a n ted ich os  s a l ie n te s  a rras­

tr a n  a la s  agujas*,

Cbmo sea que la s  g r i f a s  t ie n e n  siem pre un m ovim iento re­

n iform e asdendente y  descendente a l apoyar e l  s a l ie n te  K##a l a  agu­

j a  M e s ta  se v erá  a rra stra d a  por l a  g r i f a  F h a sta  que e l  c la v o  J 

haya d e ja d o  de p re s io n a r  por m ediación  de l a  v a r i l l a  L l a  pa lan ca  

K ya que en tonces en v ir tu d  d e l m uelle  LL d ich a  p a lan ca  v o lv e r á  a 

su  p o s ic ió n  p r im it iv a  desenganchando a l p re s io n a r  e l  s a l ie n te  K 

l a  agu ja  M que p o r  su p eso  ten d erá  a v o lv e r  a su p o s ic ió n  p r im it i ­

v a  ayudada además p or  un s e n c i l l o  mecanismo que se d e t a l la r a  a con­

t in u a c ió n *  E ste mecanismo esp rod u cid o  tam bién p or  l a  oreu era  A que 

imprime un m ovim iento a o t r o s  t ir a n t e s  N y  G que e s to s  a su vez a -  

r ra s tra n  a o t ra s  g r i fa s  N*y G* que por su emplazamiento mas c e r c a ­

no d e l punto de apoyo su m ovim iento será  mas red u cid o  su o b je to  

es  e l  a r ra s tra s  l a  p ie z a  Ñ p or  s i  no tu v ie r a  fu e r z a  s u f i c i e n t e  pa­

r a  h a ce r lo  p or  su p ro p io  peso*  l a  gu ia  p o r  l a  cual pasan la s  g r i ­

f a s  Ñ*y G* no son p e rp e n d icu la re s  s in o  mas b ie n  obtusas p o r  l o  que 

hace que a l ascender la s  g r i f a s  no obren sobre  e l l a s  s in o  solamen­

t e  a l  descen d er*
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Lea. F ig *  3 es un d e t a l le  de un grupo de agu jas en e l  

cu a l sobre s a le  una p ie z a  0 que podríam os lla m a r la  de sguridad 

ya que su o b je to  es e l  im pedir que en oaso de r o tu ra  de l a  agu ja  

o f a l t a  de un c la v o  co rresp on d ien te  d e l r o d i l l o  H l a  agu ja  a l no 

65 j  m overse o b s t r u ir ía  e l  fu n cion am ien to  de l a  maquina d eriván d ose  de 

e l l o  l a  ro tu ra  de muchas o tra s  p ie z a s *  Su fu n cion am ien to  es como 

s ig u e 4 e s ta  p ie z a  p or  un extrem o.va  unida a una agu ja  l a  M# y  por 

e l  o t r o  extremo t ie n e  un reborde o s a l ie n te  que aunque no s u je ta  

l a  agu ja  M no l a  d e ja  l i b r e  en to d a  su e x te n s ió n , ya que debemos 

70 h acer n otar  que la s  agu jas son m ovib les  por sus puntos de apoyo 

p y  p # ya que a s í a l  ascender o descen d er l a  p ie z a  ÍT no v a r ia rá  

en nada s i  p o s ic ió n  la t e r a l  s in o  solam ente l a  de a r r ib a  a ba jo*

Como sea que l a  m aquinaria de r e fe r e n c ia  t ie n e  como uno 

de sus. p r in c ip a le s  m otivos e l  reemplaza® la s  cuerdas y m uelles

80

para  im prim ir e l  m ovim iento de l o s  marcos vamos a d e t a l la r  como 

e s to s  l o  recibem * En l a  Fig*. 4 damos un d e t a l le  d e l so p o rte  de 

m arcos que r e c ib e  un movimiento ascendente o descendente p or  Q y 

Q#que no son mas que una p ro lo n g a c ió n  de l a  p ie z a  fí#iid ich o  sopor­

t e  e s tá  form ado por una p ie z a  la r g a  R* y  que penden lib rem en te  de 

e l  o t r a s  dos p ie za s  S1 y  S*pero que podrán a ju s ta rs e  a volu n tad  

p o r  medio de unos t o r n i l l o s  m ovidos a mano, para f a c i l i t a r  e l  a-  

ju s t e  d e l  marco a l o s  extrem os T y  T* de la s  an ted ich as  p ie z a s

en cu a lq u ie ra  de sus b razos  se s e c c io n a  un ién d olo  de modo que ten ' 

ga m ovim iento a r t ic u la d o  y  se recu b re  en d ich o  lu gar  p or una p ieza  

85 en form a de manguito con un t o r n i l l o  s u je ta d o r  p or l o  cua l una

v e z  sobre  l a  p a rte  a r t ic u la d a  l a  p re s io n a  v o lv ié n d o la  r íg id a ,  v o l  

v ié n d o la  r ig id a ,  para m aniobrar se r e t i r a r á  e l  manguito y  con su­

ma f a c i l id a d  podremos q u ita r  e l  marco ya que uno de l o s  b razos  

que l e  su je ta b a  p or  ser  a r t ic u la d o  y  l i b r e  d e l  manguito l e  d e ja -

9 0 * r á  l i b r e a  Cbmo se comprenderá en l a  r e a l i z a c ió n  p r a c t ic a  de l a
0 <0- ^p re se n te  P aten te  de In ven ción  serán v a r ia b le s  e l  tamaño aso* como 

l o s  m a te r ia le s  con que se con stru ya  a s í como cu a lq u ier  o t r a  inno­

v a c ió n  que no in f lu y a  d irectam en te  en l a  r e a l iz a c ió n  p r á c t ic a *

N 0 T A«.
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95 REIVINDICACIONES . . .  _ . „  _ .

R e iv in d ic a  e l  re cu rre n te  l a  p rop ied ad  y  e l  derecho a 

l a  e x p lo ta c ió n  e x c lu s iv a  en España y  sus dom inios de un m ecanis­

mo a u x il ia r  de la s  máquinas t e x t i l e s  deb iendo re ca e r  sobre  la s  

I s ig u ie n te s  r e iv in d ic a c io n e s  en la s  que se m enciona su m enciona- 

100 ño ob jeto ,*
!«■/*- La e x is t e n c ia  de unas g r i f a s  unidas a unos t ir a n t e s  que es­

t o s  a su vez son m ovidos p or  una creu era  cuya a c c ió n  es l a  de a­

r r a s t r a r  a la s  agujas,*

2a1. -  Las agu jas unidas p or  su p a rte  in f e r i o r  de dos en dos por 

105 una p ie z a  que es e l  su je ta d o r  de l o s  m arcos*

110

115

l3a’ jb-  E l s u je ta d o r  de l o s  m arcos que con sta  de una p ie z a  con dos 

b ra zo s  m ovib les y uno de e l l o s  a r t icu la d o  para  f a c i l i t a r  l a  co­

lo c a c ió n  de l o s  m arcos* _ . . . . . .

4a1* -  Una p ie z a  en form a de manguito que recu b re  l a  a r t ic u la c ió n ^  

an ted ich a  y  que su fu n c ió n  es e l  v o lv e v r  r ig id o  e l  brazo  m ovible 

una vez usado*

5a Un d is p o s i t iv o  de seguridad  para la s  agu jas que p a rtien d o  

de una acuanta l a  o t r a  t a l  como se d e t a l la  en e l  cuerpo de l a  

p resen tem em oria  d e s c r ip t iv a *

6a La e x is t e n c ia  de un r o d i l l o  movido p or  l a  creu era  a l cual 

van clava d os  unos c la v o s  que obrando sobre  una pa lan ca  combinar- 

da mueve la s  agu jas enganchándolas o desenganchándolas de l a  g r i -

f  a.*
*

7a1* -  UN MECANISMOA AUXILIAR DE LAS MAQUINAS TEXTILES1 

120 Sean cu a les  fu e re n  la s  c ir cu n s ta n c ia s  que ^concurran cor

l a  e s e n c ia lid a d  de l a  p resen te  P aten te  de In ven ción *

Consta l a  p resen te  Memoria D e s c r ip t iv a  de cuatro h o ja s  

f o l ia d a s  y  m ecanografiadas p or  una s o la  cara  y  va  acompañada de 

d ib u jo s  a c la r a t iv o s  en cuatro  h o ja s  de 01 X' 21 cen tím etro^ *

B arcelona a 20 de Marzo de 1930*
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