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gste invento se refiere g sistemas
de intervencisin a distancia, y particul armente o
sistemas para intervenir gutomiticamente objetos
moviles como vehicul os, elevadores, etc,

Un objeto del invento es proporcio-
nar un mecanismo de mando selectivo para interve-
nir el arranque y la parada de un cuerpo movido

s motor,
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Aunque €] sistemg selectivo del in=
vento se describe a continuacién, y se expone en
el dibujo apl icado a un sistema para intervenir au~
tomaticamente el evadores, se ha de entender que
puede ayl icarse a otros <camPos en que se trate de
mover un objeto de un punto a otro, y los puntos
que intereses se el ijan 0 marquen Ppor un mecanismo -
interven ido a distencia,

Tratandose de el evadores, se han i~
deado hasta shora varios sistemas de intervencién
sutomidtica. Por ejempm o, un tipo de sistema
comprende un conmutador de tambor en dos partes,
aisladas entre si, con las cualeés cCOOPera ung s6=
rie de contactos que corresponden a cada Piso en
que el el evador debs pasrarse, an edificios muy
altog, € tTamafio del conmutador necesario para
esl® objeto puede 1llegar a ser excesivo, y los con-
tactos tambien muy numerocsos, 10 qué suponeé un ries-~
g9 mayor de que o1 gparato funcione impropisments,

sn consecumn cia, uno de 10s objetos
Principales del presente insento es proporcionsr,
para ascensores y aparatos anél ogos, un sistema de
intervencién automética, mas seguro, econdémico y
f dcil de adaptar a diferentes tamafios de edificice
0 a diferentes inv%ervsl os entre pisos,

4sto ultimo se consigue util izando
un nuevo sistems de seleccidén el ectromecé nico, de
intervencién positiva, y"que rgguiere un miero mi~
nimo de circuitos y contactos eléctiricos. Toda
la operacion de arrancar y parar €l elevador se re-

gula por medio de un solo contacto de erranque y
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otro de parada en el regul ador, cualquiera que sea
el numero de piBos del edificio,

Una modal idad del invento se refiere
a un selector electromecénico para poner en marcha
un objeto desde una cual quiera 0 mas de varias posi-
ciones, y detenerlo en cual quiera o en varias de
estas diferentes posiciones, 48 te sgLector se
presta s una aplicacién muy am@ ia en otros Campos
que no sean la intervencidén de el evadores, y comprem
de en 10 esencisl varios el ementos colocados sel ec~
tivemente de acuerde con €1 punto o puntos determi-
nados en que el objeto haya de pararse, Gsta CcOm
1 ocacién selectiva interviene asi automAticamente &
movimiento de arranque del objeto, 41 objeto,
mientras se mueve, coopers con 108 slementos sélec~-
tivos para tormar un circuito de autbinterrupcidon ,
que entra en funciones en el punt requerido para im=-
pedir que 61 objeto siga moviéndose, Por consi~-
guiente, €1 sel ector puede usarse en sistemas tal es
como centrales telefdnicas édutomdticed, sistemss
autométicos de intervencidn para trenes, © cualquie-
Ta OIro que sirva para marcar por seleccidhr una Po-
sicidn determinegda en e varias, en donde el mecanis-
mo encuentra automidticagmente 1a posicidén marcada.

3n sistemas automidticos de e1 evador,
g8 han ldeado hasta ahora varios medios para que
dos 0 mas personas, situadaes en diferentes pisos de
un edificio, ‘intervengan automiticamente y a la vez
un elevador, Para €110, 8@ han emp eado disposi~-
ciones 1lamadas colectoras, para registirar las sefia=-
1es O 11 amadas de 1os diferentes pisos, y que €1 e~

1evador funcione gutom dticamente hasta que las sew
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figl s se borren, 28108 sistemas, sin embargn,han
exigido aparatos colectores relagtivamenis comp -
cados, y cuardo son eléctricos, el nimero de con-
tactos auments en proporciones prchibitiges con

el mimero de pisos,

in consecuencia, uno de 1o0s objetas
del presente invento es proporcionar un mecanismeo
rel ativamente sencillo y maes seguro que l1os idea-~
dos hasta shora, pate recoger varias sefiales,

Otro objeto del invento es propor-
cionar un sieslema automéatico de intervencidn para
sscenaores y aparatcs andlogos, en el que pueden
Usarse aparatos normal 8s de intervencidn, que,
por medid de ajustes sencillos y faciles de prepa-
rar, pueden funcionar en difersnies clares de edi-
ticios, Por ejemplo, en ciertos edificios puede
variar muche¢ la distancia entre los pisos; en vis-
Ta de €110, 10 vsual ha 8id0 servirse de un drgano
en forma de tambor, que llevs montados radislmen-
te en derredor 10s drgenods de mando de parada ree-
Pactivos pera 1 0s diferentes pisos, Cuando se
trata de edificios nmuy el evados, €. tgmafo del tegm=-
bor requerido con este objeto se hace excesivo y
Soploso, y ademas 188 agjustes de vrecisidn en cuan-
1o a 1os puntos de parads s¢ hace muy dificii, por
la re) ative vroximidad entre log drganos de mando
de varada. dete inconveniante desaparece sn &1
Presente invento, aumentsndo considerghl emsnte 1g
ruta efectiva de 10s Srganoce de mando de parada,

8in agumentar en proporcidn el didmetro del tambor,

Otro objeto mgs se refiere a2 1a dis-
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Posicidn de elementos por 1a cusl se 1 ogra reali-
Zzar un sistema eficaz, sencillc y acondmico para
maniobrar automiticamsnte ascensores o aparatos a-
nédlegos.

Otros objetos v ventajas del inven-
to irdn apareciendo en 1 g siguiente descrixcidon y
én 10s puntos de 1g nots final, en relgcién con los
divujos adjuntos,

Tan 5010 a titwl o de ilustracidn, y
no en sentido 1 imitetivo, 10s ditujos muestran =1
invento ap icado 2 un sistema de mando para el eva-
dor, indicando:

L2 figura 1, una perspectiva parciel
en esquema, 4 un seléctor conforme z) presente in-
vento, con ciertos circuitos intervenidos por el
mismo, .

La figura 2, una €levacidn parcisl
Por el extremo de un mecanismo de mando en que se
incorporan las caracteristicas del invenito, con la
rel acidén entre 1o0s drganos de seleccién, electroima-
neés y mando de levas,

La figurse 3, ung vistg parcizgl su=-
Perior del mecanismo expuesto en lg figura 1, ein
la tapa.

La figura 4, una vista posterior de
la disposicién del mando de levas, cadenas de tracw
cién y dispositivos de seleccidn correspondientes,

La figura 5, una seccidn por lg 1i~
néea 4-4 de la figura 3, con dstalles del mecgnismo
de mando de arranque y parada.

La figura 5a, una seccidn por Ja 1i~
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néa B5a-ba de 1o figura 5, _

La figura %, una seccidn vparcial por
1a 1inea 5-5 de 1a figura 3.

1L'as figuras 7, 8, 9, ¥y 1.0, vistas
42 uno de 1 o¢ selectores' en cuatro posiciones suce=
sivas, para ilustrar su ciclo de movimientos a1 in-
tervenir loe circultos de arranque y parada.

La figura 11, un eésqusma de congucw
ciones de 1o0s circuiiog en pormenor, que sirven
Para coOperar con 8l gparsto de 1as figuraes 2 a2 9
inclusive,

DASCRIPCION G4ANLRAT, D4, S SCTOR,

Con referencia a la figura l, a con-«
tinuacidn se dascribe una forma preferide de reagli-
Zacidn de un selector conforme a1l invento,

1. os mimeros 1, 2 indican conductores
que salen de un foco d4e ensrgia e€léctrica Para ac-
cionar un motor de mando, que hg de arrancsr y de-
tenerse selectivemente por l1a intervencidn del sc~-
lector, & circuito 4s1 motor é&sti intervenido
Por un relevedsr de l1ineg principal 3, cuyo circui=
10 Be descrive mgs gdel ante,

g1 selector comprende ung varilla
fija 4, con varias piezar selectoras 5, 8, 7, 2atc,
una por cade posicidén a que el objeto hgya de mo~-
verse, Las piezas 5 se espacian como msjor con-
venga en la varilla 4, y Ppuaden oscilar reciproca=
menle por separado gobre lg misma, Genergl mente
estén sesgados a derscha 0 izquierda, segin el mo=
vimiento precedente del objeto, y la oscilacidn se

desarrolla en doe tiompos, uno de €l1los ol iminar
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0 do saleccidn previa, qus interviere asimismo el
arrangue,y otro final, que interviene la Parada.
T,a O0scilacidn prel iminar puede hecerse por grave-
dad ¥ 1a final por medio de dientes de 1eva gira-
torios 8, 9, 10, etc, espaciados sobre el arvol 11,
e distancias que corresponden g 1l as que existen en-
ire posiciones sucesivas del objeto quse ha de ser
ihtervenido, Yara ello, el &rbol 11 1leva un mazn-~
do de rueda 12 y cadeng 13, que pusie moverse a Ve~
1ocidad reducida desde el moinr que impulea € Ob~
jeto,

Para 108 fines 4de descripciémrj se
supondré que € objeto ha de subir y bajar verti-
calmente, y que tiene tres posiciones selectives
correspondisntes a las piezas 5, 6y 7. Tambien
se supone gque 1a pieza 5 corresponde a2 la posicidn
mgs beja, la Pieza 6 a otra intermedia, y 1a 7 2
la mas alta. Naturglmente, puede hgber tantas
pos iciones intermedias como se quiera,. in el ca=-
g0 supuecto, los dientes 8, 9,10, estén a una dis-
Tancig radial aproximsda de 120° en el &rvol 11, Vv,
segin sec expone,8stando el objeto en su posicidn mes
baja, 6l diente 8 toca el saliente inferior derecho
14 d¢ 1a Disza 5, 1imitando asi el movimiento de os-
cil acidn de ests Pieza en e sentido contrario al
avance de la maneciine de un reloj,

Se observaréd que cada pieza sel ecw~
torg tiene unos sal ientes laterales 15, 16, 17,

18, etc. que accionan los contactoe, y en sentido
longitudingal, del ante de cade sal iente, se extien-

den ungs glotas 19, 20, moutadaes €n los respecti-
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vee bal ancines 21 y 22. Cada balancin tiena 2n
cu extremidad izquierda un dispositivo de contacto
de mercurio 23, 24, que comprende un recipiente 25
con ung cantidadl de mercurio 28, Segun se expo-
ne con relacidn 21 dispositivo 23, €1 mercurio 26
se mantiene normalmente por la gravedad &n € ox-~
tremo eglienie del recipisnte, reteniendo aei la
g ete 19 en 1a posicidén representada en €1 dibujo,
£l dispositivo 23 interviene el circuito de un imén
27, provisto de un contacto dorsal 28 normelmente
cerrsdo con & inducido 29, y un contacto delantew
ro 30, cerrado con & inducide cuando se acciona
el imédn 27. 4ste imén 27 interviens el circuito
del motor, girando éste pere impulsar €l Objeto
hacia grriba. Otro imén andl ogo 31, ccn contacw
10 posterior 32, inducido 33 y contacto delantero
34 sirve para intervenir el circuito de descenso
del notor,

Cada vieza 5, 6, 7, 1Yeva asgociado
un £) ectroimén 35, 36, 37, conectado 2 su vez en
garie con 1a 1inea principdl 1, 2, mediante pulsa-
dores respectivos 38, 39, 4C, Cada imAn 1leva
un inducido oscilante 41, 42, 43, que, cuando el
imén queda sin corriente, se introduce en una mues-
ca del borde superior de la pleza selectora aso=
ciada. Segun 1a posicidn del objeto, 1os induci-
doe 41, 42, 43 estarén en contacto con el extremo
de Ina derechg 0 d8 1a izquierds de 1la muesca reos-
pectiva, Mientras € inducido esté en coniacto
con 1g muescCa, la Pileza seleclora asociada puede

voltearse en cual quisra direccidn sin tocar las a~
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letas de mando 19 y 20, Paro tgn pronto como
se ex¢ita un e'ectroimin y el inducido se retira
de 12 muesca, €1 selector asociado oscila por e-
fecto de 1a fravedad, o0, s8i se quisre, mediante
resortes gdecuados, hasta que uno de 108 salientes
15 016 ( eezin 1a posicidn en que se haya coloce~
do prevismente €1 selector) engancha 1a aleta 19 0
20 pars accionar € contacto de mercurio respecti-
vo,

Por ejemplo, con € objeilo en su po-
gicidn mas Yaje, y suponiendo que se quieres mover-
10 gutomiticamente g su posicién intermedia, €l ops.
redopr omim2 el botdén 39, merrando un circuito del
conductor 1, cenductor 40, contactos de exclusidn
41, vpiezeg de contacto 42 arrol lgmientc da1 imén 36,
volviendo por el conductor 2, 4 inducido 42 re-
sulte sei etraido, y 1s piezs 6 oscils ern direccidn
contraris s 1a de ur. reloj hoasta que tropieza en lsg
gl®ta 19, srrastrédndola consigo, Al girar de es=
te modo 1a aleta 19, 1leva €1 dispositivo de con-
tacto 23 a ung posicidn horizontal, pasra cerrar el
siguiente circuito: conductor de linea 1, contacto
de mercurio 26, cenductor 43, imér 27, contgcto
32 e inducido 33 & conductor principsl de linea 2,
$1 iméZn 27 se excita en este circuite, y pone en
contacto su inducido 39 con el contacto 30, impi-
diendo aei que €1 imAn 31 se excite simul téneamen-~
te, Un circuito cerradc ghora desde & conductor
1, contactos normalmente cerrados del imén 51 de
mando d¢ Tarsds 51, csrrete del ro evador ds linee

Principa) 3, centactos 30, 29, contacto 32, a1 con-

—-9-!
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ductor 3 e imin 3, excita y akre los contactos 41
para evitar itoda sefisl que estofbe el funcioramien-
10 gctusgl 48l selector, 21 imdn 27 puede intsrw
verir un interruptor apropiado de tiempo ( nec re-
presentado), e interviene asimismo €1 circuito de
motor, de modo que la direccidn de 1a corriente ham
que éste mueva 61 objeto hacia arriba, Mientres
1a aleta 19 ors volteada Ppor 1la pieza 6, durante
su movimiento descendente, engancha 1a rieza 44,
engoznagla a 0Olrzs pieza 45, L~s Ddiezge 44 y 45 se
mgntienen normglmenie en 1inea ¥y en la posicidén
indicada por medio de un resorie 486,

31 coniscto ie 1a aleta 19 con le
pieza 44 voltep sencil) amente la pieza 44 a la po~
sicidn de 1ineas 1lenas, sin mover 1a pisza 45,

Sin embargo, cuando €. objeto se acerca s 1o posi-
cién intermedia, el diente 9 ergancha el &ngul o
inferier izquisrdo 47 y voltiea 1a pieza sobre su
centro en cuys posicién es retenida por el induci-~
40 42 (3Zste posicisn es 1e misma que 1a 48 la pie-
ze 5, se@in se expone), lientrss 1a pieza ge vol -
1ea asi en el sentido de avance de un reloj , la
aleta 19, Por la accidn del contrapeso del disposi-
Tivo 23, puvede tambien ogcil ar conforme g 1l a mane=
¢cilla de un rejoj. Durante el movimiento de su~
tide de 1a alete 18, engancha la pieza 44, que se
acoP a anora mecénicemente con la pieze 45, ¥y la
ulterior oscilacidn de 1a vieza 19 Dpone la pieza
45 en cooperncidn con el contacto 48, cerrando un
cirfuitc entre 128 piezas de contacto 49 y BQ,

Jste circuito pusde intervenir el imén 51 en e c¢im

»310-
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cuito de linea vrincipal, para ebrir el circuito
del imdn 3, psrando asi €& motor,

Suponiendo que ghora se gquiere subir
8l objeto a su posicidén Was slta, se ofrime el bothm
40, y se rapite 1 serie mencionads de operaciones,
coemo resultado de 1a cunl los selectores 5, 4, 7, =
voltean g 1a posicidn representada or el el emento
5.

Si se deses volver shora el objeto
@ 8u posicidén mas baja, £@ gcciona el puleador 38,
excitando &1 imén 38 y dsjando osciler € g€l ector
5 todavig mas en direccidn semejents a la de un re-
107, in consecuencia €1 salisnte 15 engancha -
la aleta 20, v cierra el circuito por el contac~
T0 24 y & imén de parada 31. Se observaré que
hay un contacto de parada semejante g 44, 45, 50
Para la 819ta 20, pero ests contlacto no se ciarrag
en regl idad durante & volteo descaendente de 1 g
aleta. 41 objeto baje entonces,hasta 11 egar cer-
Ce de su vosicidén mss baja, ¥y en este momante el
diente 8 (que gira shora en direccisdn de 1s flecha
de puntos) engancha el saliente 14 y voltea la
Pleza 5 en direccidn opuesta a ¥a d4e un reloj,
#4510 permite a la aleta 20 girer en direccidn con-
traria a un reloj, y durante su movimiento de su-
bida cierra dicho contacto 4By 48, abriendo el cir-
cuito del motor y deteniendo el objeto an su posi-
¢idn mas baja.

De 10 expuesto resuita que 1as pie=-
zaf £€)ectoras quedan sesgadas hacia 1 pieza de su

bids 19 © hacia 1a de bajada,y a menos qu? se mar-

- 1]
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gueé ung pieza selectora por un impulso de sefial és,
¢1 movimiento del objeto g traves de los dientes
e, 9, 10, etc, 10 volteg sencil lamente entre 1as
intervenciones de contactc, e£in accionar éstos en
rea idad,. Pero tsn Pronto como se mercg una pie-
za, pusde completar su oscilacidén y determinar mas
tarde una persda d¢ seleccidn psra €1 objeto,

DaSCRIFCION DUTAILADA

Con referencia mes detenida a las
figuras 2 a 9, se expone a continuscidn en porme-
ner ung formg praferidas de poner en practica €l -in=-
vento, 1,08 medios para soportar y alojar el me-
canismo selector comprende ung armadura scanal ads
compuesta de 10s montagrtes 101, rigidamente unidos
por sus extremos mediante 1l as traviesas 102, 103,
1C4, y 1o0s largueros 105, 108, peta armaduara
vvuede hacerss. de piezas acahaladas unidas ccmo me-
jor convenga, por tornillos, remaches, atc, La
Parte sl ta de 1 g armadura va encerrads en ung Cu-
rierts de chara de metal 2107, =2 1a que 28 aP ica
1a pieze longitudinal de angw o recto 108,

I.a parte superlior 1s s armadursa
comprendida entre 10s canel@s 104 y 1a cubierts
107 sirve de =1 0jsmiento s mecanismo selector, cu-
yeas piezes principsles comprenden une serie de &) eo~
Troimgnes 109, uno per cada piso en que hgya de de-
tenerse el ascensor, y una serie correspondiente de
piezes de mgndo sel-ctivo 110,111, 112, 113, etc,
Como se expone mas clarsmente en las figuras 2 y 4
108 el ectroimegnes 109 se fijan como msjor convenga

a1l torde descendente de Y a pniezz 10, Lo serie de

-12 -
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?iezas ggl ectoras 110, 111, 112, 113, etc, se con-
figuran con preferencis como muestra la figura 2,
Yy cada una de €1l as tiene un torde superior curvo,
con una muestsg 114 recnrtads, J4ste borde superior
terming en sgl icnberlld, 118, cuyo objeto se exp i-
cerd mge adel ante,

1Las piezas se) ectoras 110, 111, etc,
s montgn de modo que oscilen por sSparado snbre
una barra l1ongituding] 117, que se fija por sus ex-
tremos opusstos en 1 as piezas terminagl es 118 y 119
de 1a armadura. Las piezas selectoras van monts-
des en 1g varilla 117, espaciadas, y con sus bordes
superiores coincidiendo con 1 os inducidos 120, 121,
etc, de 1 os respectivos el ectroimgnes, como se ex-
pone mejor en la fizgurs 4.

Para oscilar las piexas 110, 111,
eétc, Cada una deé ¢llas 11€va en sus a&ngulos inferio-
res unos rodillos de guia 122, 123, montados en ca-
ras opuestas de 1as Dviszas respectivas., Vada pie-
72 110 1leva asociado un mecanismo de mgndo de 12-
va, que comprende ung rueds supeérior rel gtivamente
grande 124, 125, etc, y otra infericr 123, 127, etc,
(¥igura 4) Dando vuelta a cada serie de ruedas
Pasa ung cadena 128, 129 otc, L os a&rbores 130y
131 en gqud van montadas las ruedac 42 Cadénas Para
girar, des.ansan convenientemente en cojinetes 132,
133 sujetos a 1as piezas 103 y 103 de 1a armadura,
respectivgmente,

Cada cadéns 128 11eva aneja en for-
ma ajustable ung serie de levas 134, 13%f, Ccada una
con caras superior 136 € inferior 137, Las levsas

van montadas en la cadona die modo que 1as Caras in-

-13 =
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feriores qued3n én 1ados opuestos, Asi, comG ine

dicas la figura 7, 1a cars inferior 137 de la leve
134 asté a punto de tocar el rodillo 122, y al ha-
cerl o, el rodill o 123 queda en linea con la cera in-
terior de¢ 1e 1eva 135, Sin embargo, cuando la
1avae 135 coincide con 1 rodilio 122, l1a Cara supe-
rior de 1a leva )35 coopsra con éste,

Cada rueda 124 se fija ademas en for-
mg gjustable sobre el arbol 13C, por medio de un
tornill o de ajuste 138, d2 modo que )as posiciones
de 1o jusgos d& levas sobre las respectivas cadew-
nas puedan sjustarse reciprocamente para coincidir
con 108 intervalos entre 1 0s pisos de) edificio en
que haya de funcionar el mecanismo, Por ajemplo,
81 todos 108 pisos estén a igual distancia, 108
juegos de 1evas, cuvande 21 dispogitivo esi& en con-
diciones normsgles, guardan entre si igual e dis~-
tencias, correspondientes zn interval o entre pisos,
y 1as ruedas 4e cadena se sujetan por medio de sus
tornil los de agjuste s estia posicidn, Paro si el
edificio en que €1 mecarnismo ha de funcionar tizne
intervalos diferentes entre sus pisos, basta, pParas
que funvione debidamente, sdter la rusda de¢ ca-
dena correspondiente 21 piso de iniserval 0 irregul an
Yy adelantar o retrasar el juego de levas respecti-
vo, apretando luego diche ruedz en su pos icidn 4e
ajuste, Por medio de uin angranaje de reduccidn
aproviado y de&l mando de cadeéna 139, €1 &rbol 130
puede impulsarse desde el wmotor d€l ascensor, PSro
s menor velocidad, para que le loOngitud de cad Cadena

corr -esponda al movimiento com-eto de subida del

-114 L]
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ascensor.

Para simpl ificer 1s descripcidn, se
supondré que cuando las ruedas de cadeng giran en
1a direccidn de 1a flecha (figura 2) el ascensor
s;t‘oe,' y tambien que el slevador se halls en su po-
sicidn mas basja, con todos los se<l ectores 110, 111,
etc, en las Pposiciones punteadas en la figura 5.
@n esta posicidén se verd que lg pieza 110, por e-
jemplo, descentrada, tiende a girar en oposicidn a
wp rs1oj (figura 5) Para que su szl iente izquierdo
116 enganche €1 fiador 140 de mando del contacto,
gue mas adel ante gs describe, €in embargo, por
ahora se supone que todos 1os Lotones de csefis) es
en 1o0s respsctivos pisos son normgles, y que, Dor
consiguiente, 10s inducidos 120, 181 etc, de 10s
g ectroimgnes 109, 110, etc. estédn retraidos, como
indica 12 figura 5, en cuyo cas0 12 p3rilla 143 de
cads inducido engancha el borde derecho de 1a mues-
ca 114 Para que 108 s<lectores 110 no snganchen el
fiador 140, Tan pronto como s& accCiodong un pUul o~
dor, Al correspondiente €] ectroimén se excita y
atrae su inducido, y l1a pieza azsociada 110 queda
libre para oOscilar intervenida por la gravedad a
le posicidn expuesta en 1a figura 7.

Antes de habl ar de los 2fectos de
este movimiento prel iminar o de seleccidn previe
seré necesgrin dAvscrivir 1a disposi-

de V1 ac viezas,

cidn de contactos que ha 9e¢ immcer, como se

expone clgrguenis en l1a figura 3, en las erngduras

tinales 118 y 119 sé apoya un arbol longitudinal

141, que 1'eva las zl@te 0 fiador 140, hakiendo o~
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tro érbol ¥y gl etu semejantes que coopersn cen 108 so-
1ectores de 1 ado opuesto, C(ada fiador se retiene
normgl mente en ung posicidén substanciazlmente horizon-
td. comoO se reprasenta con linegs l1lenags én la rigure
8, por medio de un contrapeso 142,fijo en @ &rba 141,
a1l pPeso 142 se monts prefsrentamente
de mgnera ajustabl @€ en un brazo roscadd 143 y s€ Iew~
tiene en su sitio sobre é1 por medio de tuercas 144
y 145, 31 exvremo opuesto de cada uno de 108 &r=
hales 141 1leva sujeto por medio de un brazo 146
en Uy un tornij10 147, un contacto de mercurio 148,
Como se indica ¢l aramente en 1 a tigura 5, cuando 1 0s
fiadores 140 ocupan su posicién normal horizontg ,
108 respectivos contactos de mercurio estén inc) i-
nados, con ¢ mercurio gpartado de uno de .1 os hilos
conductores 149, pero en contgcto con & otro con-
ductor 150, M contpcto izquierdo demercurio
148 interviene el circuito de subida de1 ascensor,
y el de 1a derechs interviene ¢ circuito de baja~-
daa Se vé, pues, que 1 0s contagctos 148 son COw~
munes a to0dos 1 08 se€lectores, sea cual fuere o
minero de pisos del edificie,

Otro jusgo de contactos que comprende
un contacto inferior fijo 151 y otro superior méviy
152, sirve para todos 1los selectores, con objeto de
intervenir 1 a parada del ascensor abriendo €1 corresw
ypondiente circuito, Aungue puede usarse cug quiera

torma de contacto para @9ste tin, se prefiere emp ear

contactos desmontables 153, que se mantieénen en 108
respectivos soportes 151, 152 Ppor medio de tornillos

de fijacidén 154,

—16—



#l vortacontactos inferior se sujeta
rigidamente a 1a cara externa de 1a vieza Tinal 4s
la armpdura 119 por medio de tornillos 155, 1586,
Yy el superior se articula por sus extrsmos opusstos
48rQV mediagnte tornill1os 157, 158 a es)l gbones 159, 160,
Cada es)lagbén se articula por abajo al brazo 1ateral
161 de 1a respéctiva armadurs oscilante, que 1le-
va una varilla longitudingl 163 (figura 3), Montg-
da suelta en 1a varilla 163, entre 1os brazos late-
485 rses 16, esté € manguito 164, que 1leva Tijas
varias graras 1585, 166, etc, sn consecuencia,

cuando 1a armadursg retrocede 0 avanhza, las grapas

ge levantan,y a1 mismo tiempo pueden girgr con re-
N lacién g la varil 1a 163, Psre 1imitar el movi-

490 mierto retrdigrado de las grapas, hey una varilla
16?7 que se extiende enre 10s extremos reagl zsd0s
1828 de 1a armadura cscilagnte respesctiva, trente
a las caras incl inadas 169 48 les grapas hzy un
tirante 170 cuya misidn se expl icard luego,

495 volviendo ahors s1 punto en gue se
‘eccions un pulsador ¥y la pieza 110 (figura 5) pa-~
8a a la posicidén de 1a figura 7, durante este movi-
miento se advertiréd que la grapa asociadas 155 ha
caido en 1 g muesca 114, y €1 extremo saliente 116

500 de 1a pieza 17 C ha énganchado 1a sleta 140 para vol-
tesr el contgcto de mercuruo 148 a una posicidn ho-
rizontal, en que se cierra el circuito entre 1028
conductores 149, y 155_5.

4 movimisnto del contacto a esta po-

505 gicijdn cierra el circuito del regulgdor de subida,

que se Adescribiréd 1uego, asi como el relevador de

-17 =
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Tiempo, 41 reguwl ador d4e .su‘bida prignece en ac-
cidn indepesndiante del contacto 148, como se veri
mgs adel ante, pero el circuito del motor de 1inea .
Principsl puede gbrirse con intervencidn ds los con
tactos 153, segun se exylica a continuscidn,

4 ascensor, al subir, hace girar
1a8 ruedas de cadena 124, y avanzar en consecuencig
las levas 134, 135, Por el momsato se gupons que
la sehial ha funciongdo en el primer piso, corres-
pondiente a1 selector 110, Cuando 81 sscensor se
acérca al primer piso, 1a leva 137 engancha el ro-
d1110 122 (figura 7) y voltea la Tieza 11C en dd-
zfeccién semejante a 1a 421 reloj, y entonces el
extremo izquisrdo de 1a muesca 114 toca 1la grapa
169 y hace oscilar 1a armadura con las piezas 16
en el mismo sentido. dgts movimianto de 1a gras-
dura basculanie s¢ transmite por el esl atdn 159 al
prortacontastos suverior 15", que gira entonces en
Tornd @l tornillo 158 como eje, a l1a vosicidn indi-
Csda en 1a figure 8, en que 108 contactos 153 es~-
tédn abiertos, Lga apertura de estoe contactos in-
tervisne el circuito de 1inea principsl &e1 ascen-
sor, como se diré luego, Sin embargo la pieza
110, con &1 contacto 185, continug firandc en el
sentido del reloj (figura 8) hasts que 1a varilla
170 engancha la graPa 165 y 1levanta dicha grapa
hacia € extremo 18vantedo de 1s pieza 110, mien-
tras tanto, el inducido 141 se retrame y corre por
la superficie el ovads del extremo dsrecho de 1la

Pieza 11 O-

La figura 11 muestrg 108 circuitos
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de intervencidén del regulador, con tcdos 1 0s conwe
tactos en su posicidn normal y 10s carretes de man-
do sin corriente, 2 aparato comprendido en e}
ecténgul 0 de puntos 200 corresvonde gl mecgnismo
interventor de 1s figuras 2 a 10. Los imanes Fl -1
a ¥l -4 corracpornden = imanes 109, 19s contactos DS~
4 y US, nlos de mercurio, y FS es el contacto gde
Parada,

sl relevador I, es de tiempo, es de-
cir, que despusc de excitado e carrsie hagy ung pau-
8a hasta que ee cierrg el contacuo, Cugndo sa ex-
Cite &1 circuito de carga, se& cierra el siguiente:
conductor de linea principal 201, 233, 232, a4, TL,
234, 202, 4l carreie T, esté ghora sin corrientas,
Despues de un 1apso de DPocos segundos, € contgcto
TIL-1 se establece, completando & circuito 201, 233
238, T1-1, FS, A, 202, contactos FS.

#l carrete, del relevedor auxil iar A
se excita shora, ee establecen los contactios A-l,
A-2 y A-3, intarrumpiéndose el contacto A-4y

Fa interrupcidn del contagcto A-4
corta 1a corriente del carrete TL, y el relevgdor
de 1imite de tiempo vuelve a atrirse, £ contac-
Lo A -3 mantiene €1 circuito a través del carrete A
Los contactos A-l1 y A-2 excitan 1os hijos 230 y
229, respectivgmente, que son 10s hilos comuneg de
los pulesadorss de portsl,

Bl regul ador queda shorg dispussto a
recibir 11amadas de 10s pvulsadores deé 1a Csbina o
del portal,

Oyrimiendo un pulsador, por ejemylo,

- 19 -
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en o] iercer piso, se excita €1 circuito 202,UR-4,
A-l, =230, 212, FL -3, 201 . 4l relevador de viso
123 soltaréd @ mecaniemo de cierrec parag €1 se] ec-
tor 4=} tercer bpiso, A8ta Ppieza cae a un ladno Je
la otra, segin 1a posicidn dsl ascensor mge arri-
bhg 0 mas abtajo del tercer wpiso, De este monio,

uno d3 1o0s dos contgctos del selector DS o US, se
establece y sostiene nun despues de soltsr el pul &
ggdor, S8 vé que hay accidn cuando se orpime uno
u olro ds 108 pulssgdores ds&l tsrcer piso.

Si, por sjempm o, dl pulsador estu=-
viers en el descagnsill o del Pprimer Piso, & contgi-~
v0 US se estagblece excitando 81 cagrrete UR del re-
levador de sutida, Los contactos UR-1 y UR-2 se@
c.ierran, abriéndose 10e contactcs UR=3 y UR-4; es=
vos Ul timos evitan tods perturbacidn desconectgndo
el relevador de bajads ¥y 9 hiio comun de 10s pu -
esiores de bgjada ds 10c descgneill os, Il contgc-
10 UR-L cisrrag -e! siguiente circuito a1 carrets
U del interruptor de subida: 202, D-1, U,contacto
de 1imite supsridr, 237, UR-, 238, FS, A-3, 201,
W contacto U s2 cierra competando €1 circuito gzl
Ccarrete i del interruptor 4s lires vrincipal, el
cuagl se cierra, comenzando z subir el ascensor,

Cuando €l ascensor llega al tercer
Pico, el suvlectior de éste vuclve a subir automdtice
mente g su pogicidn iniciml, abriendo & contacto
FS y dejanrdo caer €l relevador Ay € interruptor
de subida, 4 contacto U hace bgjar €1 interrup-
tor de 1inea principal, y @ escensor se detiene,

Si ro hubiera nuevgs 11 amadas de sutida durante 1a



600 mprcha del ascensor, todas las P3sas d& piso esta~

rén en eu posicidn iniciel, ¥y los contactos US se
arrirén,
& regwl ador queda listo para otro

ciclo oyperatorio,

608 ce ve, pues, qus el hil o 229, conun
a 1oe pulsadores de subida 48l Adescensill o s0 wan=
tiene .excitado wmientras suhe Al gsceusor. Por
cons iguiente, si este se halle entre 1os pisos pri-
mero y segundo, 21 subir, o1 pulsador de& subida

491 segundo piso se Prrime, y &l sclector de este se

gundo piso caeréd. Cuando €1 ascensonr l1legg a1 segine-

do piso, dicha pieza vol veréd mecanicguenie a su PO~

gicién inicigl, abrisndo mecénicgments el contacto

ESPECIAL M“l'

FS. Asi se detendré €1 asesnsor en &1 segundo pi-
615 €0,

8l setector de) tercer piso, en su
vosicidn suelta, mantendré cerradd & contacto US,
vy el relevador de subide UR permanzce cerrado,
Como €1 relevador A 86 ha retraido a1 abrirse el

620 contacto FS, 8stablece € contgcto pA-4, s& oxci~-
Ta ). rstevador de limite de tiempo 1Tr,, y pocos
segundos despues se¢ cierrg €)1 contagcto TL, repi«
Tiendose 1a mismg s8rie de operaciones que a1 dejar
€l ascensor el primer rpie'o. De eate modo &1 as~

628 censor continuaré automdticemente hasta el tercer
pieo,.

L a funcidn del contacto UR-2 consis~-
1€ eén maniener excitado el hilo 229 mientras es-
t¢ gbierto el relevar A, cuando el gscensor hace

630 le Parada intermedis en el sazundo dsscansili o,

LOos pulsadores de 1a csbina pue-

derr accionerse siempre,
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1,08 puntos de invencidn propia y
nueva que s¢ presentan pars qué sean objeto de ssia
Patentie de VAINTY »Fos, son los siguientes:

15.~ an un sistema 42 mandn g dis-
tencis rvars un objeto mévil, un selector compussto
de piezas con movimiento indepe:nxdiente, cads ung A4z
€llas correspondiente a ung posicidn de dicho obje-
t0; medios pera mover ung O varias de dichas Dic~
zaS @& una posicidn previamsnte el egida, para hacer
moverse dicho objeto; medios para elegir Irevigmenw
18 la posicidn de dichas piezas sntes de parar el
objeto, y medios pares detener el objeto, interveni-
dos por el movimiento combinade de este vltimo, y
d9® uno da dichos selectores,

20, ~ Un sistams ds8 mando coniormse se
reivindica en el purto 1°, con uh ¢ontacto comin de
arranque vara todss lac piezas mencionadas, y un
contacto comin de parada Para 1as mismas; medios
50l iderios del movimiento 4de¢ una pieza a una posi-
cién de selsccidn previa, para accionar e contacto
de arranque a fin de iniciar el movimiento de) obw
jeto, y medios para ecciOnar el contactio de perada
cuando el okbjeto 1lega a ung 4¢ 1 ae Pposiciones que

interesan,

- 22 =
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3°,.~ Un sistems de mgndo conforme
se reivindica en € punto 20, con medine s idag-
rios del arranqus 438l ascensor para hacer girar
los selectores en direccidn contraria, y medios
nue funcionan al cabo 48 cierto grado de rotacidn
en sentido conirario, vPars parer el ascensor,

4°,~ Un sistemg de mando conforme
se reivindica en los puntos 1°, 2° o 3°, con medios
regidos por un movimiento gntericr de dicho ohje-
to, a fin de mover los selectores g una posicidn
de seleccidén previa, y medios solidarios de impul -
8508 42 sefigles Ppara compl a3tar el movimiento a una
posicidn de seleccidn previa @ iniciar un movi-
mignto subsiguiente del objeto,

50, - 5n un sistema de mando automaé -
1ic0 para ascensores, medios para intervenir auto-
méLicamente €l arrsngue y l.a pareda de aicho & e~
Vaulr en pusiciones determinadss, que comprsuien
varios sclactorss mecénicamente desplazables, Sr-
ganos de intervencidn g distancia para que dichas
Piezas pasen a una posicidn de selecidn previa,

y organos intervenidos en el asaEens 6y Pera MOVer
dichas piezas a una posicidn de seleccidn, para
intervenir ﬁf movimiento 421 ascensor,

20 . Un sistemg de magndo conforme
e reivindica en &) punto 50, en que los sclecto-
r3s van montados de modo gque oscilen sseyraradamente
en un Arbol comun,

oe,- Un sistema ae mando conforme sa
reivindica en el punto 59, cagractaerizsdo Yor tener

108 selectores un contacto comun de intervencidn de

..23'-&
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arrangué y otro de parada, 61l primero de 108 cCusles
ge accionz cugndo ung pieza cuglquisrs se pasa a unsa
posicidn de ssleccidn previa, y el segundo cuzndo
ung pieza cualguiers s2 mueva g une peosicidn selec~
tiva,

£9,- Un sistems de magnde conforms
se reivindica en el punto 40, con medioe para im-
pedir norhalmente que los seiectores giren mas a-
114 de posiciones determinagdas ; organos de sefia-
1es parn intervenir 1o0e medios citados g fin de
que la piezs pueda girer, y medins que funcionan
al cabo de determinada rotacién, paras poner en mgr-
cha €1 ascensor,

90, ~ Un sistema de mando uvonforme
86 reivindica en el punto g°, con medios solida-~
rios del arrangue 41 ascersor para hacer girar
l1o0s egleclores en direccidn contraria, y medios
gue gctuan gl cabo de un gredo determinado de ro-
tacidn en sentido invarso, pers d2tener el ascensor

10.- Un 8istema 48 mando conforme
£e reivindica en el punto 7o, con dos ccntsctos de
erresngueé, un contacto de subide y otro de bajada,
que pusden accionarse por 10s s ecliores menciona-
doe, v medios para imprimir » dichass piezss un mo-
vimiento preliminar entre dichos contectos, sin
accionarl os,

11,- Un sistema de mando contorme
82 relvindica en €1 punto 10, con medios intervenié
dos por el movimiento anterior de] escensor, a fin

de gesgar devarminadoe sslectorss hgcia uno u otro

contacio de intervencidn y medios =0l idarics de



720 urnia sefal para qué uno de dichos selectores s3 cie-
rre snbre el contgcto intaerventor hacia &1 cual se¢
incl ina, pers iniciar €1 movimiento del e18vsdor,

12.- Un sistema de mando conforme

-

se reivindica er 1o0s vpuntos 4°, 010 caracterizaio
7B por disponerse dichos contgctos de intervencién a
- ambos 1ados de los selectores mencionadoe,

1%Z.~ Un sistema de mgndo conforme se
rsivindica en el purto 9°, con medios para sjustar
l1op madios citados en primer 1 ucar Para que corres-
poridan con 1 a saparacidn entre pisos,

14, ~ Un sistamg de magndo conforme se
reivindica en 8l pudwo 13, en que dichos medios cof-

renden un juego de 4rganos de mando separsados, OLros

drgcanos continuos gque den vu®l iz a aguellos, y varios
735 juegos de 1evas, cada uno de ellos montado en un or-
gano continuo,
165.~ Un sistema d4e mandn conforme se¢
raivindica en 81 punio 14, con medios prra cambiar
1a distencie entre dichos juegos de levas, Para que
740 corresporda a 12 seperacidn entire pisos,
16,- Un sistema de mando sutomético
Para intervenir @ arranque y la parada de un objeto
m3vil, como un ascensor, en 1o esencisl como queda
expu2sto y descrito, y para 10s fines exrlicados,
745 17. ~ Mejoras en 1 os sistemas auto-
. méticos de mando.
Tal y como se ha descrito ena NMew
meria que antecede, representado en los dibujos
que se acompafian y con l10s fines gque se han espe=~

750 cificado,

48ta Memoria consta de veintiseis
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