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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  

sobre

“ Un nuevo s istem a de máquina para guarnecer de arena 

"de fu n d ic ió n  o m ateria análoga, uno o v a r io s  cuerpos 

"h u ecos , y en p a r t ic u la r  para la  preparación  de moldes 

"d es t in a d os  a la  co lad a  de o b je to s  que t ien en  l a  forma 

"de un s ó l id o  de r e v o lu c ió n " .

30110 IT ANTES i AURELIO POSSENTI y CARIO SCORZA, r e s i d e n t e  en 

Pesaro, I t a l i a .

La p repa ra ción  de moldes para l a  co lad a  de tubos 

y o tros  cuerpos huecos en forma de s ó l id o  de r e v o lu c ió n  

co n s t itu y e  una de la s  d i f i c u l t a d e s  más graves con que se 

t r o p ie z a  en l a  in d u s tr ia  de la  fu n d ic ió n ,  y l o s  d i s p o s i t iv o s  

5. hasta ahora ensayados para a p i la r  l a  t i e r r a  en lo s  manguitos

resu ltan  sumamente com plicados , puesto que requ ieren  

un gran número de aparatos a u x i l ia r e s  que hacen 

e l  t ra b a jo  más pesado y oneroso desde e l  punto de v i s t a  

de l o s  ga stos  de im plantación .

Los sistem as más r e c ie n te s  en l o s  que se  a p i la  

con ayuda de máquinas de sacudim iento, aparte de que

requ ieren  aparatos muy d e l i c a d o s ,  no se prestan  para
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j-m oldes  que deban ten er  una co n s id e ra b le  lon g itu d  y en 

todo caso ocasionan ga stos  de in s t a la c ió n  muy c r e c id o s .

Además, ninguno de l o s  sistemas con oc id os  permite 

e s ta b le c e r  con re su lta d o  s a t i s f a c t o r i o ,  tanto desde e l  

punto de v i s t a  de l p r e c io  de cos te  como desde e l  punto de 

v i s t a  de l a  p rod u cc ión , moldes para tubos de gran diámetro.

Por u ltim o, en todos lo s  sistem as con oc id os  hay 

n eces id a d  de preparar un s o l o  molde a la  vez , y ninguno de 

e l l o s  perm ite preparar automáticamente y a un mismo 

tiempo v a r ia s  formas, m ientras que en la  co la d a  ce n tr i fu g a  

de tubos es n e ce s a r io  para poder aprovechar la  rap idez  

con que funcionan  la s  máquinas de c o la r ,  d isponer de una 

gran reserva  de manguitos o machos y preparar l o s  moldes 

con suma ra p id ez .

El presente  invento t ie n e  po o b je to  un sistem a 

y una máquina para la  prepa ra ción  de moldes d estin ados  

a l a  co la d a  de tu b os ,  y en g en era l,  para guarnecer 

in teriorm en te  de t i e r r a ,  o de una m ateria  p l á s t i c a ,  cuerpos 

huecos que t ienen  e l  p e r f i l  de un s ó l id o  de r e v o lu c ió n .

Con a r r e g lo  a e s te  in ven to , e l  cuerpo hueco o 

macho c o n s t i tu id o  por un manguito, es puesto en r o ta c ió n  

por un soporte  apropiado y e s tá  dotado de un movimiento 

a x ia l ,  con r e la c ió n  a l órgano que e fe c tú a  e l  ap ila d o  de 

l a  m ateria  p l á s t i c a  in tro d u c id a  en forma de f a j a  o c in ta  

d isp u esta  en se n t id o  h e l i c o id a l  sobre la  s u p e r f i c i e  in tern a  

de d icho  cuerpo durante l o s  movimientos de t r a s la c ió n  

y de r o ta c ió n .

El invento c o n s is t e  también en una d i s p o s ic ió n  para 

comprimir l a  c in t a  o banda de t i e r r a  que se a p l i c a  sobre 

e l  cuerpo hueco en r o ta c ió n ,  y para dar e l  p e r f i l  d e f i n i t i v o
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45.

50.

55.

60.

65.

70.

a la  s u p e r f i c i e  in tern a  del molde, a s i  como en una d i s p o s i c i ó n  

para extender un barn iz  o su b stan cia  p a rec id a  sobre la  

s u p e r f i c i e  in tern a  del molde.

La máquina con a rre g lo  a l  invento perm ite guarnecer 

a un mismo tiempo dos o más manguitos en ro ta c ión »

En lo s  d ib u jo s  que se acompañan ván representadas 

v a r ia s  formas de e je c u c ió n  del in ven to , siendo la  F ig . 1 

un c o r te  lo n g itu d in a l  de la  máquina en e l  comienzo de l a  

form ación de una g u arn ic ión  o revestim ien to  de t i e r r a  en 

e l  i n t e r i o r  de un manguito, y l a  F ig .  2 e l  mismo c o r t e  

pero a l  f i n a l  de la  op erac ión . La F ig .  3 rep resen ta , en 

su mitad del lado iz q u ie rd o ,  e l  c o r te  tra n sv e rsa l  de l a  

máquina por la  l ín e a  3 ' - 3 'd e  l a  F ig .  1, y en l a  mitad del 

lado derecho, e l  c o r te  por l a  l ín e a  3 " - 3 "  de la  F ig .  2.

La F ig .  4 es un c o r t e ,  a e sca la  ampliada, del mecanismo 

para la  compresión y la  a l isa d u ra , a s i  como de su mando.

La F ig .  5 es un co r te  por la  l ín e a  5 -5  de l a  F ig .  4 . Las 

F ig s .  6, 7 y 8 , muestran d e t a l le s  a mayor e s ca la  y en 

c o r t e s  respectivam ente por la  l ín e a  6-6 de la  F ig . 7, 

por 7-7 de la  F ig . 6 y por  8-8  de la  F ig . 7. La F ig .  9 

muestra en d e t a l le  e l embrague para e l a r ra s tre  de lo s  

manguitos. La F ig . 10 es un c o r te  análogo al de la  

F ig .  4 de o tro  t ip o  de d i s p o s i t i v o ,  s ien do  la  F ig . 11 un 

d e t a l le  a e s ca la  ampliada de la  varia n te  de* d i s p o s i t iv o  

que se represen ta  en l a  F ig .  10. La F ig .  12 es un c o r te  

por la  l in e a  12-12 de la  F ig . 10 y a e s ca la  ampliada.

La F ig .  13 muestra o tro  t ip o  del d i s p o s i t i v o ,  siendo 

la s  F ig s .  14, 15, 16 y 17 d e t a l l e s  del mismo. Las 

F ig s .  18 y 19, 20 y 21 muestran o tra  v a r ia n te .

En l a  forma de e je c u c ió n  de la s  F ig s .  1 a la  9

I



íla máquina con sta  de un b a s t id o r  f i j o  formado por unos 

c a r r i l e s  in c l in a d o s  1 que se apoyan en un "bastidor levantado 

2 y que profundizan  en una fo s a  in c l in a d a  3. En l o s  c a r r i l e s  

1 vá montado un carro  m óvil 4 p r o v is t o  de r o d i l l o s  5 que 

ruedan sobre d ichos c a r r i l e s  1 y unido por medio de la  barra  6 

(p r o v is ta  de un pasador 7 que forma acoplam iento m ó v i l ) ,  

a l p is t ó n  de u n -c i l in d r o  h id r á u l ic o  8 que permite e l  

desplazam iento d e l  carro  y de sus órganos anexos sobre 

l o s  c a r r i l e s  1. El c i t a d o  c i l i n d r o  8 o s c i l a  por medio 

de l o s  p iv o te s  54.

El carro  4 se compone de unos órganos de rodadura 

c o n s is te n te s  en l o s  r o d i l l o s  9 que g iran  l o c o s  en lo s  

c a b e l le t e s  10, (F ig .  3 ) ,  y están destinados  a sosten er  

l o s  manguitos r o t a t o r io s  11. En e l  carro  4 hay montado 

un grupo motor c o n s t i tu id o  por un motor e l é c t r i c o  12,

(F ig s .  1 y 2 ) ,  e l  cu a l ,  por medio de la  correa  13, l a  

p o le a  14, l a  contra-m archa 15, l a  p o le a  16 y l a  co rre a  17, 

a cc ion a  l a  p o le a  18, y un á rb o l  19 montado, en lo s  sop ortes  

20 del carro  concéntricam ente con e l  manguito 11 y 

desplazándose en d i r e c c ió n  a x ia l  con r e la c ió n  a l a  p o le a  18 

de cuya r o ta c ió n  es s o l i d a r i o ;  e s to  se o b t ie n e , por  ejem plo, 

con l a  d i s p o s ic ió n  represen tada  en l a  F ig .  9, en l a  que e l  

árbo l 19 vá unido por l a  chaveta 21 a l cubo 27 de la  

p o le a  18 y puede ser desplazado en su in t e r i o r  con ayuda 

del t o r n i l l o  22 que vá r e c ib id o  en un agu jero  f i l e t e a d o  

23 del á rbo l 19 y es accionado por l a  rueda a mano 24.

El t o r n i l l o  22 vá montado con movimiento g i r a t o r i o ,  pero 

im p o s ib i l i ta d o  de todo movimiento en sen tid o  a x ia l ,  

por  medio de l o s  sop ortes  25 y de su corona 26,

El árbol 19 l l e v a  en su extremidad (F ig . 9 ) ,



105.

110.

115.

120.

125.

130.

'un p l a t i l l o  28 p r o v is t o  de unas e s ta q u i l la s  o a l f i l e r e s  

29 destinados a en ca ja r  en unos agu jeros co rresp on d ien tes  

de la  b r id a  30 del extremo del manguito 11 con e l  f i n  

de poner e s te  último en r o ta c ió n .  El p l a t i l l o  28 l l e v a  

también e l  molde 31 para dar e l  p e r f i l  debido a l a  

extremidad de l a  forma teniendo dicho molde una gu a rn ic ión  

32 para e v ita r  que ae sa lg a  l a  arena.

En e l  carro  4 van d isp u estos  lo s  dos c i l i n d r o s  

h id r á u l ic o s  33 alimentados- por un conducto 34 p r o v is t o  

de un sistem a de mando aprop iado; l o s  p is to n e s  35 de d ichos 

c i l i n d r o s  obran, en unión de l o s  vastagos  36, sobre  unas 

t r a v ie s a s  37 cuya extrem idad l i b r e  vá montada a pivrote 

en 38, sobre  l o s  montantes 119, conforme se in d ic a  

en la  E ig . 3, mientras que con su parte  mediana 

pasan por debajo de lo s  manguitos 11 que descansan 

en l o s  r o d i l l o s  9.

En la  p a rte  in f e r i o r  de la  fo s a  3, y en e l  s i t i o  

de la  p o s ic ió n  más b a ja  que puede e l  ca rro  4 ocupar 

sobre l o s  c a r r i l e s  1, hay un c i l i n d r o  h id r á u l ic o  39, cuyo 

vastago 40 puede a cc io n a r  por debajo de una t ra v ie s a  41 

del carro  4 , para su levantam iento.

Sobre e l  b a s t id o r  2, Xí’ igS . 1, 2 y 4 ) ,  vá d isp u esta  

una cámara 42 en l a  cual se in trodu ce  l a  t i e r r a  u o tra  

m ateria p l á s t i c a ,  y l a  cu a l ,  por  su parte  i n f e r i o r  comprende 

un tra n sp orta d or  de c in ta  o banda 43 que envia l a  t i e r r a  

a la  t o lv a  44 que vá a parar a la  embocadura f i j a  45, 

pudiéndose graduar mediante una compuerta o r e g is t r o  46 

l a  cantidad de t i e r r a  que e l  tra n sporta dor  conduce a l a  

t o lv a  44.
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En e l  c a b a l le t e  47 hay montado un sop orte  tubu lar



135.

140.

145.

150.

155.

160.

>48, e l  cu a l ,  según puede verse  en la s  í ' i g s .  1 y 2 es 

p a ra le lo  a l o s  c a r r i l e s  1 y ocupa una p o s ic ió n  t a l  

que se h a l la  sobre el e je  del manguito o cuerpo r o t a t o r io  

a l desplazarse e l  carro  4 sobre lo s  c a r r i l e s  1. Sobre e l  

soporte  tubu lar  48 hay montado un manguito m óvil 49 que 

l l e v a  en su extremidad un molde 50, y , por  l a  parte  in f e r i o r  

un p i l ó n  51. El s o p o r te  tubu lar  48 vá p er forad o  en la  

p a rte  i n f e r i o r  por una hendidura lo n g itu d in a l  52 por l a  

cual se puede d e s l i z a r  l a  p ieza  53 que e s  s o l id a r ia  del 

molde 50 y vá unida a l a  crem allera  55 a lo ja d a  dentro de l 

sop orte  tubu lar  48; en l a  extremidad s u p e r io r ,  d icha 

crem allera  55 engrana con una rueda dentada 56 accionada  

por un mecanismo motor que se d escr ib e  a c o n t in u a c ió n .

El p i ló n  51 vá sos ten id o  por una barra  57 que se 

desp laza  por l o s  c o l la r i n e s  58, 59 f i j o s  en el soporte  

tubu lar  48 y en e l  soporte  60 de la  gu ia  61; en l a  

extremidad su p erio r  d icha b a rra  57 vá unida al d i s p o s i t iv o  

de mando.

La extremidad d e l  soporte  48 t ie n e  la  forma de un 

cono en 62, de manera que pueda cen tra rse  en un a s ie n to  

corresp on d ien te  63 de l p l a t i l l o  28 que c i e r r a  e l  manguito a 

guarnecer, encerrando e l  sop orte  48 un tubo 64 que desemboca en 

65, en l a  extremidad del cono 62, m ientras que por l a  extremidad 

opuesta , vá a parar a un d e p ó s ito  66 que t ie n e  un g r i f o  

67. El tubo 64 vá unido por un g r i f o  o l la v e  de paso 68 

a un conducto de agua b a jo  p r e s ió n ,  y en e l  d e p ó s ito  66 se 

puede in tr o d u c ir  a ire  comprimido por un g r i f o  69 y un conducto 

co rre sp o n d ie n te .

Los órganos m óv iles  son accionados por un motor 70, 

e l  c u a l ,  por  medio de un red u ctor  71, 72 y de la  manivela 73
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165.

170.

175.

180.

185.

a cc ion a  una b i e l a  74 a r t ic u la d a  al brazo 76 que g i r a  lo c o  

sobre el árbol de l a  rueda 56; con ayuda de un tr in q u ete  

75, l a  b i e l a  74 produce l a  r o ta c ió n  de l a  rueda 56 que engrana 

en l a  crem a llera  55 que va unida a l molde 50. El árbo l 77 

del red u ctor  l l e v a  una manivela 78 l a  cu a l ,  por medio de la  

b i e l a  79 y del p a t ín  80, acc ion a  una v a r i l l a  81 que se 

desp laza  en sen t id o  r e c t i l í n e o  por l a  gu ia  82. En l a  

v a r i l l a  81 hay montada una h o r q u i l la  83, ÍP igs . 4 , 6, 7 

y 8 ) ,  en cuya hendidura 84 van r e c ib id o s  lo s  apéndices 

t ra n sv e rsa le s  85 de una t e n a c i l l a  86 montada a b is a g r a  en 

87, y en l a  que vá  in tro d u c id a ,  ( con in te r p o s ic ió n  de unas 

gu arn ic ion es  apropiadas 88 de e b on ita ,  por e jem p lo ) ,  la  

barra  57 que a cc io n a  e l  p i ló n  51. Los brazos  de l a  

t e n a c i l l a  86 pueden apretarse  de una manera graduable , 

por medio del t o m i l l o  89, sobre la s  gu a rn ic ion es  88, 

y sobre l a  barra 57.

En e l ejemplo hasta ahora d e s c r i t o  y representado 

en la s  P ig s .  1 -9 ,  se parte  del supuesto de que e l  carro  

4 , l l e v a  dos manguitos uno a l  lado del o t r o ,  montados de 

manera análoga, y mío de l o s  cu a les  es acc ion ado  por la  

c o rre a  17, mientras que el o tro  es accionado por un 

d i s p o s i t i v o ,  análogo al in d icado  en 17, 18, 19, puesto 

en r o ta c ió n  por el motor 12 del ca r ro ,  con ayuda de una 

contra-m archa accionada por la  p o le a  90 de la  contra-m archa

15.
Al f i n a l  de una op era c ión , e l  carro  4 que ocupa 

l a  p o s ic ió n  de la  F ig .  2, es d e c i r ,  s ituado en la  

extremidad i n f e r i o r  de lo s  c a r r i l e s  1, se mantiene 

levantado por e l vástago 40 del c i l i n d r o  h id r á u l ic o  39, 

de manera que quede a l o s  haces del p is o  a lred ed or

190.



195.

200.

205.

210.

215.

220.

le  l a  fo s a  3. Seguidamente se maniobra, el g r i f o  o l la v e  

(no representado en e l  d ib u jo ) ,  que regu la  e l  conducto 34 

para enviar a ire  comprimido a l a  cámara i n f e r i o r  de lo s  

c i l i n d r o s  33, l o s  p is to n e s  35 de lo s  c i l i n d r o s  33 se levantan 

colocando la s  t ra v ie s a s  37 en la  p o s i c i ó n  señalada en l a  

mitad de l lado derecho de la  F ig .  3 , de manera que dichas 

t r a v ie s a s ,  vengan a quedar a lineadas  con lo s  c a r r i l e s  9J 

que van a parar a la  máquina y que, a l  empalmar con la s  

t ra v ie s a s  37, con ayuda de l o s  elementos a r t ic u la d o s  92, 

s irv en  para condu cir  lo s  manguitos a l s i t i o  de su 

apartamiento, l e  es te  modo se a le ja n  l o s  manguitos guarnecidos 

11, después de haber hecho r e tro ce d e r  el p l a t i l l o  28 

para sacar  la s  e s ta q u i l la s  29 de l a  b r id a  30 del manguito, 

y seguidamente se dejan rodar uno o v a r io s  manguitos 

v a c ío s  para c o lo c a r lo s  sobre la s  t r a v ie s a s  37; hecho 

esto  se maniobrará de nuevo e l g r i f o  o l la v e  del conducto 

34, para d e ja r  que ba jen  l o s  p is to n e s  35 y la s  t ra v ie s a s  

37, pasando entonces l o s  d i fe r e n te s  órganos a ocupar 

la  p o s ic ió n  que puede verse  en l a  mitad de l lado izqu ierdo  

de la  F ig .  3, quedando l o s  manguitos 11 apoyados en l o s  

r o d i l l o s  9.

Por e f e c t o  de la  maniobra de la  rueda de mano 24 

e l  á rb o l 19 y e l  p l a t i l l o  28 corresp on d ien tes  a cada 

manguito avanzan de modo que se in troduzcan  la s  e s ta q u i l la s  

29 en l o s  agu jeros  de l a  b r id a  30 del manguito 11, para 

hacer e s te  manguito s o l i d a r i o  del árbo l 19. Antes de 

r e a l i z a r  e s ta  operación  e l  p l a t i l l o  28 habrá s ido  

p r o v is t o  de un molde apropiado 31. Se a f l o j a  seguidamente 

la  p re s ió n  en e l  c i l i n d r o  39, a f i n  de prod u cir  la  bajada 

del carro  4 , e l cual por v ir tu d  de la  a r t i c u la c i ó n  7, 54

- 8 -



j. se podrá c o l o c a r  sobre lo s  c a r r i l e s  1 con  sus ruedas 5, 

Seguidamente se abate la  crem allera  55 h asta  d e ja r  

2S5. e l  molde 50 y e l  p i l ó n  51 co locados  en la  p o s ic ió n  de la  

F ig .  4.

Se in trodu ce  f lu id o  comprimido en la  extremidad 

i n f e r i o r  d e l  c i l i n d r o  8, cuyo p is tó n  con ayuda del vástago 6, 

a r ra s tra  hacia  a rr iba  e l  carro  4 y lo s  órganos que en é l  

230. ván montados, co lo cá n d o lo s  en la  p o s ic ió n  de l a  F ig .  1, 

hasta  que la  extremidad có n ica  62 d e l  soporte  48 viene 

a encajar en e l  a s ien to  o cavidad ce n tra l  63 del p l a t i l l o  28. 

líln esta s  c o n d ic io n e s ,  e l  manguito queda en d i s p o s ic ió n  

de ser  guarnecido de m ateria p l á s t i c a  y es puesto en r o ta c ió n  

235. a lred edor  de su e je  y sobre l o s  r o d i l l o s  9 con ayuda del 

motor 12, arrastrando a tra vés  de 13, 14, 15, 16, 17, 18 

e l  árbo l 19, el p l a t i l l o  28 y e l  manguito 11.

Después se pone en movimiento e l  transportador 

43, de manera que ca ig a  en l a  cañara 42 la  conveniente 

240. cantidad  de t i e r r a  que b a ja  a l a  t o lv a  44 y a l a  embocadura 

45 y cae al fondo d e l  manguito, hasta  que su extremidad 

i n f e r i o r  en forma de c in ta  o banda con ten den cia  a ir s e  

co locando h e lico id a lm en te  sobre la  s u p e r f i c i e  in tern a  

del manguito 11.

245. Una vez que l a  t i e r r a  ha ocupado e l e sp a cio  entre  e l

m oldel 31 y e l  manguito 11 se pone en marcha e l  motor 

70 e l  cu a l, con ayuda de la  manivela 78, de la  b i e l a  79, 

y de l a  barra  81, determina un movimiento a l te r n a t iv o  de 

l a  h o r q u i l la  83, la  cu a l ,  a su vez , con ayuda de la  

250. tenacilla  86 a r r a s tr a  hacia de lan te  y h a c ia  atrás la  barra 57 

y e l  p i ló n  51.

- 9

La a cc ión  del p i ló n  51 sobre la  t i e r r a  conten ida



255.

260.

265.

270.

275.

280.

( en e l  manguito en r o ta c ió n  entre l a  pared del manguito 

y e l  molde 50, puede ser  graduada por la  maniobra del 

t o r n i l l o  89, de manera que se e s ta b le z c a  un roce  más o 

ipenos grande entre l a  t e n a c i l l a  86 y la  b a rra  57 del p i ló n  51.

Al p rop io  tiempo el motor 70 a cc ion a  el t r in q u ete  75 

e l  c u a l ,  con ayuda del piñón 56 a r ra s tra  la  crem allera  55 

de la  que es s o l id a r i o  e l  molde 50.

Con una d i s p o s ic ió n  semejante, dado el desplazam iento 

entre  l a s  m anivelas 73 y 78 y e l  accionam iento en un s o l o  

sen tido  produ cido  por e l  t r in q u ete  75, a s i  como a causa 

de l acoplam iento por f r i c c i ó n  entre la  t e n a c i l l a  83 y l a  

barra 57 del p i l ó n  51, m ientras que la  p ie z a  50 está  

inm óvil y g i r a  e l  manguito a lred ed or  de e l l a ,  se obtien e  

en prim er término una ca rre ra  de r e t r o c e s o  del p i ló n  51 

e l  cual a cc io n a  de f r e n t e ,  en el s e n t id o  de l a  f le ch a  de 

l a  E ig . 4 sobre la t i e r r a  que vá a p ris ion ad a  entre  el 

manguito y e l  molde 50, estando d ich a  ca rre ra  limita-da 

por la  r e s i s t e n c i a  de la  t i e r r a  comprimida por  d icho  p i l ó n ;  

e s te  ú ltim o , en un momento apropiado se para , después de 

haber a p ila d o  Q apisonado la  t i e r r a ,  m ientras que 

l a  h o r q u i l la  83 y l a  t e n a c i l l a  86 siguen sus movimientos de 

r e tr o c e s o  hasta l l e g a r  a l  punto muerto por e fe c to  de l 

d es lizam ien to  de la  tenaza 86 sobre l a  barra 57. Después, 

en l a  s e m i-re v o lu c ió n  su ces iva  de la s  manivelas 73 y 78 

e l  molde 50 es arrastrad o  hacia  delante  y r e g u la r iz a  

l a  capa de t ie r r a  que hay por delante  de é l ;  e l  p i l ó n  51 también 

es arrastrado  h a cia  d e la n te ,  puesto  que para e l  desplazam iento 

en e s te  se n t id o  no encuentra r e s i s t e n c i a  alguna, s iendo 

e l  r o ce  de l a  p inza  o tenaza 86 l o  bastante  para a r r a s tr a r le  

en tod a  l a  ca rre ra  de avance del p a t ín  80. El funcionamiento

-  10 -
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285.

290.

295.

300.

305.

310.
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^ que aüabamos de d e s c r i b i r  se r e p i t e  a cada re v o lu c ió n  de 

la s  manivelas 73, 78, es d e c i r ,  m ientras que el molde 50 

permanece e s ta c io n a r io  en l a  nueva p o s ic ió n  que ha tomado, 

e l  p i ló n  re troced e  y comprime la  t i e r r a  entre el manguito 11 

y e l  molde 50, y luego e l  p i ló n  y esta p ie z a  avanzan jun tos  

para pasar a ocupar la  p o s ic ió n  sucesiva  de funcionam iento.

El funcionam iento anteriormente d e s c r i t o  se r e p ite  

en toda  l a  lon g itu d  del manguito p a rtien do  de su extremidad 

i n f e r i o r  (E ig . l ) ,  hasta  que el p i l ó n  51 y el m o ld e ,50 l leg a n  

a l a  p o s i c i ó n  extrema s u p e r io r ,  (!>ig. 2 ) ,  o sea hasta que 

l a  forma queda terminada, efectuando de esta su erte  e l  

apisonamiento de la  t i e r r a  a medida que ésta  es in trod u cid a  

en e l  manguito.

De e s ta  manera se obitiene una s u p e r f i c ie  in tern a  

de a b so lu ta  reg u la r id a d , puesto que la  t i e r r a ,  después 

de haber s id o  apisonada por la  p i ló n  es laminada por  e l  

molde que se desp laza  en sen tido  a x ia l ,  por el in t e r i o r  

de la  capa de t i e r r a  que rev o lu c ion a  con e l  manguito.

Cuando e l  p i l ó n  51 y e l molde 50 han l le g a d o  a 

l a  p o s ic ió n  representada en l a  E ig . 2, queda la  forma 

terminada parándose en ese momento e l  motor 70 y 

quedando la  boca  su p e r io r  de la  forma regu la rizada  

mientras que e l  manguito se mantiene revo lu c ion an do .

Se in trodu ce  después a ire  comprimido en el dep ósito  66 

a través  de la  l la v e  69, se abre la  l la v e  67 manteniendo 

cerrada la  l la v e  68, y se in trodu ce  e l  f l u id o  comprimido 

en la  extremidad su p erior  de l c i l i n d r o  8, de manera 

que provoque e l  descenso  del carro  4 en unión del 

manguito guarnecido , sobre lo s  c a r r i l e s  1 ; a tra vés  

del o r i f i c i o  65 del tubo 64 se d escarga  e l  l íq u id o



315.

320.

325.

330.

335.

340.

_V conten ido  en el d e p ó s i to  66 y destinado a bañar o untar 

l a  s u p e r f i c ie  in tern a  de la  f o m a ,  manteniéndose 

e l  manguito en r o ta c ió n  durante este descenso  d e l ca r ro .

Guando e l  ca rro  4 ha l le g a d o  a la  extremidad 

i n f e r i o r  de lo s  c a r r i l e s  1, e l  motor 12, es parado para 

suprim ir la  r o ta c ió n  de l o s  manguitos, y luego por  la  

maniobra de l a  rueda de mano 24 se produce e l  r e t r o c e s o  del 

p l a t i l l o  28, de manera que se sa lg a  el manguito 11 

del árbo l 19. Entonces se in trodu ce  f lu id o  comprimido 

en e l  c i l i n d r o  39 cuyo p is tó n  en unión del vastago 40, 

a cc ion a  sobre  la  t r a v ie s a  41 del carro  y lo  levanta  

co lo cá n d o lo  en la  p o s i c i ó n  de la  2Tig. 2. En e s ta  p o s ic ió n  

e l  manguito es a le ja d o  del carro  enviando e l  f lu id o  

comprimido a lo s  c i l i n d r o s  33, de modo que queden la s  

t ra v ie s a s  37 co locada s  en la  p o s ic ió n  que se vea e l  lado 

derecho de la  E ig . 3, sobre l o s  c a r r i l e s  91 cuyas 

p ro lon g a c ion es  a r t ic u la d a s  92 son abatidas sobre la s  

t ra v ie s a s  37.

Después se rep e t irá n  la s  operacion es anteriormente

d e s c r i ta s .

El rev es t im ien to  con t i e r r a  de fu n d ic ió n  es , pués 

e fectuado en la s  m ejores con d ic ion es  para obtener una 

s u p e r f i c i e  l i s a  y bañada de modo uniforme con un b a rn iz ,  

rea lizá n d ose  la  op erac ión  rápidamente a causa de la  f a c i l i d a d  

con que por medio de l a  máquina se pueden le v a n ta r ,  a b a t ir  y 

r e t i r a r  l o s  manguitos.

Por ú ltim o, l a  máquina perm ite operar simultáneamente
♦

sobre v a r io s  manguitos, disponiendo sobre el carro  4 v a r io s  

de e l l o s  (P ig .  3 ) ,  a cada uno de l o s  auales corresponde 

un molde 50 y un p i ló n  51, in trodu cién dose  la  t i e r r a

- 1 2 -
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_> en caña manguito por una t o lv a  t a l  como 44.

El g r i f o  o l la v e  68 perm ite in tr o d u c ir  agua en e l  

345. tubo 64 para poder lavar  y lim p ia r  s i  es p r e c is o  dicho 

tubo y su o r i f i c i o  65.

la s  F ig .  10, 11 y  12, muestran l o s  elementos 

n e c e s a r io s  o e s e n c ia le s  de una variante  de la  máquina.

En esta  m o d if ica c ió n  e l  tubo 48 vá montado también f i j o  

350. en e l  sop orte  47, centrándose por su extremidad in f e r i o r  

en el a s ie n to  a x ia l  63 d e l  p l a t i l l o  28 portador  de las  

e s ta q u i l la s  29 para poner en r o ta c ió n  el manguito. Sobre 

e l  tubo 48 vá montado m óvil e l molde 50, rea lizá n d ose  

e s to  con ayuda del manguito 49 y del c o l l a r í n  101.

355. b ich o  manguito 49 es hendido y sobre é l  vá montado un 

c o l l a r í n  95 portador  de l o s  p i lo n e s  o p ison es  51.

En el i n t e r i o r  de l tubo 48 vá montada, además d e l  

tubo 64 para la  d i s t r ib u c ió n  del b a rn iz ,  una v a r i l l a  

lo n g itu d in a l  96, l a  cu a l ,  por  su extremidad in f e r i o r  

360. vá unida a l  c o l l a r í n  p o r ta -p i lo n e s  95 por medio d e l  

b loque 53 que pen etra  en e l  in t e r i o r  del tubo 48 

atravesando la  hendidura 97 de l manguito 49 del molde 50. 

y atravesando también l a  hendidura o canal lo n g itu d in a l  

i n f e r i o r  52 del tubo 48.

365. Por la  extremidad su p e r io r ,  (F ig . 11) l a  v a r i l l a  96,

que vá dentada en toda  su lo n g itu d ,  engancha en un tr in qu ete  

98 puesto  en movimiento por e l ' p a t ín  80 y por un mecanismo 

análogo a l  anteriorm ente d e s c r i t o .

El t r in q u e te  98 vá montado en la  extremidad de 

370. una h o r q u i l la  99, en l a  que vá a r t ic u la d a  por medio de lo s

p iv o te s  100, tura t e n a c i l l a  86, c o n s t i tu id a  por dos elementos 

montados a b isa g ra  en 87 acoplados p or  el t o m i l l o  de



K M i
p r e s ió n  89, según hemos ex p lica d o  an tes . ItspfciAijŵ

Durante el funcionamiento de la  máquina, a cada 

c a r re ra  ascendente d e l  p a t ín  80, e l  t r in q u e te  98 a r ra s tra  

h a c ia  d e la n te ,  la  v a r i l l a  96 y por c o n s ig u ie n te  e l  c o l l a r í n

95 p orta d or  de l o s  p i lo n e s  51, en toda  la  amplitud de 

la  ca rre ra  d e l  p a t ín  80, siendo es to  motivado por  e l  

enganche fo r z o s o  del t r in q u e te  98 en l o s  d ien tes  de la  

v a r i l l a  96. Durante e s te  desplazam iento, e l  c o l l a r í n  95 

que embraga con la  b r id a  4 9 'd e l  manguito 49, a r ra s tra  

h a c ia  delante  e l  molde 50. Durante la  c a r re ra  de r e tr o c e so  

e l  t r in q u e te  98 se d e s l i z a  librem ente  o en v a c io  sobre lo s  

d ien tes  de l a  v a r i l l a  96 siendo tra n sm itido  e l  movimiento 

de r e t r o c e s o  a d ich a  v a r i l l a  96, únicamente por l a  a cc ión  

de r o c e ,  por  l a  tenaza 86. En su  co n secu en c ia ,  durante 

cada c a r re ra  de r e t r o c e s o ,  l o s  p i lo n e s  51 son apretados 

con tra  l a  t i e r r a  en una medida corresp on d ien te  al es fu erzo  

que l e s  es tra n sm itido  p or  la. t e n a n i l la  86, y por  l a  v a r i l l a

96 y por c o n s ig u ie n te  con una fu erza  que deprende del 

a p r ie te  de l a  tenaza 86 sobre la  v a r i l l a  96, m ientras que 

e l  molde 50 no es acc ion ado .

Dada l a  r e s i s t e n c i a  que opone l a  t i e r r a  después 

de su com presión, en su ca rre ra  de compresión lo s  p i lo n e s  51 

y el c o l l a r í n  95 re troced en  en un t ra y e c to  más co r to  

que e l  de la  ca rre ra  p o s i t i v a  de avance provocada por e l  

t r in q u ete  98 y la  lo n g itu d  del manguito 49; en cambio, 

durante l a  s ig u ien te  ca rre ra  de avance del t r in q u ete  98 

durante l a  cual e l  c o l l a r í n  95 es arrastrado  forzosam ente 

por l a  v a r i l l a  96 y por el t r in q u e te  98, se produce e l 

embrague del c o l l a r í n  95 con la  b r id a  de la n tera  49 del 

manguito 49 del molde 50, y por con s igu ien te  e l  avance



.Vde dicho molde.

En la s  ca rrera s  s ig u ie n te s  se r e p ite  e l  mismo 

405. funcionam iento, partien do  de un punto siempre más avalizado 

del la rgo  del manguito, o sea p artien do  del punto donde 

lo s  p i lo n e s  51 y su  c o l l a r í n  95 han s ido parados por 

l a  r e s i s t e n c i a  de la  t i e r r a  en la  ca rrera  de compresión 

precedente •

410. Durante e l  funcionamiento de la  máquina se

produce, pués, un avance p ro g re s iv o  del molde y de l o s  

p i lo n e s  con r e la c ió n  a l  manguito, y l o s  p i l o n e s ,  a cada 

ca rrera  de re tro ce so  del p a tín  80, apisonan la  t i e r r a  

entre  e l  manguito y e l  molde 50 que queda in m ovilizado  

415. a in te r v a lo s  en el manguito.

Las F ig s .  13 a la  17 representan una varian te  en 

l a  que e l avance del molde y e l  ap ila d o  de la  t ie r r a  

entre el molde y e l manguito se r e a l iz a n  de una manera 

d i f e r e n t e •

420. En e s ta  forma de co n s tru cc ió n ,  la  máquina comprende

un tubo de soporte  102 que t ie n e  mi p e r f i l  p o l íg o n o ,  

montado a r o ta c ió n  en el s o p o r te  103 por medio de un 

c o j in e t e  c i l i n d r i c o  118 y destinado a i r  d isp u esto  en e l  

sen tid o  del e je  de la  forma, según se rep resen ta  en la s  

425. F ig s .  1 a l a  10.

Dicho tubo de soporte  102 re v o lu c ion a  con ayuda 

de una rueda h e l i c o id a l  104, s o l i d a r i a  de d icho tubo, 

y c on ayuda del t o m i l l o  105 acc ionado por un m otor, que 

no vá representado en e l  d ib u jo .

430. Oobre e l  tubo 102 vá montado con movimiento a x ia l

y calzado en r o ta c ió n  e l  molde 50 que t ie n e  en l o s  lados 

míos d ien tes  106 de s u p e r f i c i e  in c l in a d a  (F ig .  1 5 ) ,  El

- 15 -
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440.

445.

450.

455.

460.

o o l l a r i n  107 del molde 50 comprende un bloque 108 que 

pen etra  en e l  in t e r io r  d e l  tubo 102 a tra vés  de su 

hendidura lo n g itu d in a l  109 y vá unido a una v a r i l l a  

110 d isp u esta  en el e je  del tubo 102. Sobre la  v a r i l l a  

110 a cc ion a  un fren o  c o n s t i tu id o  por  cuatro  zapatas 111 

montadas en un manguito hendido y có n ico  112 que vá 

a t o r n i l la d o  a la  extremidad su p erior  de l tubo 102 y es 

accionado por una manigueta 113, (véanse F igs . 16 y 1 7 ) .  

Durante la  op era c ión , el manguito re v o lu c ion a  en mi sentido  

y e l  tubo rev o lu c io n a  en sen tido  c o n t r a r i o ;  este  tubo 

a rra s tra  e l  molde 50 y l o s  d ien tes  106.

l a  t i e r r a  in tro d u c id a  en e l  manguito es arrastrada  

en^otación  y se pone en con tacto  con l a  cara d e la n tera  

de lo s  d ien tes  106; l a  r o ta c ió n  r e la t iv a  de l molde 50 

y del manguito provoca , pues, una compresión p or  parte 

de lo s  d ien tes  106, sobre  la  t i e r r a  conten ida  en él 

manguito, y la  t i e r r a  a medida que es introducidam r e a cc io n a  

en e l  se n t id o  de que empuja h a cia  a rr ib a  lo s  d ien tes  106 

y el molde 50 de d ich os d ie n te s .

El movimiento es tra n sm itido  a la  v a r i l l a  110 cuya 

parte su p erior  queda frenada por la s  zapatas 111; de e s te  

modo se r e a l i z a  mi e fe c t o  de compresión por  p a rte  de lo s  

d ien tes  106 sobre l a  t i e r r a  a p ila d a  en el manguito y que, 

a su v ez , produce e l  avance p ro g re s iv o  de lo s  d ien tes  y 

del molde a lo  la rg o  d e l  manguito.

El a p ila d o  o apisonado de la  t i e r r a  puede graduarse 

en l s medida que se q u iera , regulando l a  acc ión  de frenado 

de la s  zapatas 111 mediante l a  maniobra de l a  manigueta 

113.

l a  d is t r ib u c ió n  de l barn iz  sobre la  s u p e r f i c i e



465.

470.

475.

430.

485.

490.
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^ interna  de la  forma, después de terminar de a p i la r  la  

t i e r r a ,  es e fectu ad o  con ayuda de l tubo 64, e l c u a l ,  en 

e s te  ca so ,  e s tá  normalmente separado del d e p ó s ito  66 para 

poder g ir a r  en unión del tubo 102 uniéndose a é l  en e l  

momento oportuno con a,yuda del racord  114. Durante la  

d i s t r ib u c ió n  del barn iz  e l  tubo 102 se mantiene inmóvil 

y únicamente re v o lu c io n a  e l  manguito.

Las E ig s .  18 a la  21 representan una va r ia n te  de

la  forma de e je c u c ió n  con a rreg lo  a la  í ' i g .  13 a la  17.

En e s te  caso el molde 50 que l l e v a  lo s  d ien tes  106 es

s o l id a r i o  de una tubo 115 que hay montado a deslizam iento
p ó l ig o n a

en l a  v a r i l l a  c e n t r a l / 117 que r e v o lu c io n a  con 

ayuda del c o j in e t e  118 en e l  sop orte  103, y es accionada  

por  l a  rueda h e l i c o i d a l  104 y e l  t o r n i l l o  105. El tubo 

115 l l e v a  en l a  pa rte  de a rr ib a  unas zapatas de fren o  111 

que van apretadas con tra  la  v a r i l l a  in tern a  117 por el 

manguito f i l e t e a d o  y hendido 112 maniobrado por l a  manigueta 

113. La d i s t r ib u c ió n  del ba rn iz  es e fe c tu a d a , en la  forma 

que queda d e s c r i t a ,  por medio del tubo 64.

Con a rre g lo  a la s  formas de e je c u c ió n  representadas 

en l o s  grupos de i i g s .  13 a la  17 y 18 a l a  21, e l  ap ilado 

de la  t i e r r a  a medida que se vá in trod u c ien d o , es de&ido 

a la  p re s ió n  de l o s  d ie n te s  106, l o s  cu a le s ,  revo lucion an  

en se n t id o  c o n tra r io  a la  r o ta c ió n  del manguito y de la  

t i e r r a  que es te  co n t ie n e ,  a l paso que su levantam iento 

por e fe c t o  de l a  r e a cc ió n  de la  t i e r r a  se h a l la  frenado 

por la s  zapatas 111, la s  cu a les  mantienen de e s te  modo 

apretados lo s  d ie n te s  106, con l a  p re s ió n  debida , con tra  la  

s u p e r f i c i e  de lan tera  de l a  capa de t i e r r a  que e x is t e  en e l 

manguito.

Gomo es co n s ig u ie n te ,  en l o s  ejem plos de la s
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\ F ig s .  10 a la  12; 13 a l a  17 y 18 a la  21, e l  carro 

porta-m anguito y sus d i s p o s i t i v o s  de accionam iento y de 

495, maniobra son l o s  mismos Que l o s  de la s  JJigs, 1 a l a  9, 

e fectuándose  l a  operac ión  de la  manera d e s c r i t a  con 

r e fe r e n c ia  a estas f ig u r a s ;  por lo  demás, en la s  o tra s  

formas de c o n s tr u cc ió n ,  e l  carro  puede l l e v a r  dos o más 

manguitos, a cada uno de l o s  cu a les  corresponde un d i s p o s i t iv o  

500, para el a p ila d o  de la  t i e r r a ,

N 0 T A .

-‘-‘■abiendo ya d e s c r i to  ampliamente l a  n a tu ra leza  de 

nuestro  in ven to , a s i  como la  manera de l l e v a r l o  a l a  

p r á c t i c a ,  debemos hacer con sta r  que la s  d i s p o s ic io n e s  

505. anteriorm ente d e s c r i t a s ,  son s u s c e p t ib le s  de l i g e r a s

m o d if ica c io n e s  en sus dimensiones y d e t a l le s  s in  que se a l t e r e  

por e l l o ,  e l  principio fundamental de l in ven to . También se 

hace con sta r  que d icho  invento se r e f i e r e  a una patente 

i t a l ia n a ,  presentada con fe ch a  4 de A b r i l  de 1929 y  

510, señalada con e l numero p r o v is io n a l  3 .428 , acogién dose  por l o

tanto a l o s  b e n e f i c i o s  que conceden l o s  Convenios In te rn a c io n a le s  

en v ig o r ,  y l o  que c o n s t i tu y e  su esen c ia  y por lo  que s o l ic i ta m o s  

patente  de in ven ción  por v e in te  años en nspapa, es p or í  

«Un nuevo sistem a de máquina para guarnecer de arena de 

515. fu n d ic ió n  o m ateria  análoga, uno o v a r io s  cuerpos huecos

y en p a r t i c u la r  para la  prepa ra ción  de moldes destinados a 

l a  co lad a  de o b je t o s  que t ienen  la. forma de un s ó l id o  de 

r e v o lu c ió n ;  ca ra cter izá n d ose  por lo  s ig u ie n te ;

1 2 . -  Por el hecho de que la  t i e r r a  o m ateria 

520. s im ila r  es in tro d u c id a  progresivam ente en e l  in t e r i o r  

de un cuerpo que no es h o r iz o n ta l  y que se mantiene 

en r o ta c ió n ,  ap ilán dose  y apisonándose d icha t i e r r a



j en e l  c i ta d o  cuerpo a medida que se va in trodu cien do  

en é l .

525. Un sistem a con a rreg lo  a la  r e iv in d ic a c ió n  I a,

ca r a c te r iz a d o  por  e l  hecho de que la  t i e r r a  se a p i la  

en e l  e sp a cio  que queda entre  e l  cuerpo hueco y un molde 

a lo ja d o  en su i n t e r i o r .

3 2. -  Un sistem a con a rre g lo  a la  r e iv in d ic a c ió n  I a, 

530. ca ra c te r iz a d o  por  e l  hecho de que e l  ap ila do  es e fectu ad o  

por un órgano animado de movimiento a l te r n a t iv o  y que vá 

apretado co n tra  l a  t i e r r a  con p o s ib i l id a d  de un k

d es lizam ien to  fren ado .

4 2 . -  Uh sistem a con a rreg lo  a la  r e iv in d ic a c ió n  I a, 

535. ca ra c te r iz a d o  por e l  hecho de que el ap ilado  es e fectu a d o  

por  un órgano animado de movimiento r e la t iv o  de 

r o ta c ió n ,  con r e la c ió n  al cuerpo hueco y cuyo desplazamiento 

a l o  la rg o  de es te  cuerpo es tá  frenado.

5 2. -  Un sistem a con a rre g lo  a la  r e iv in d ic a c ió n  I a, 

540. y a l a  r e iv in d ic a c ió n  3 a o l a  4-a, c a ra c te r iz a d o  por el 

hecho de que el molde in t e r io r  se d e sp la za  a lo  la rgo  

del cuerpo hueco, de manera que a c c io n e  sobre la  t i e r r a  

que ha s ido  o b je t o  de a p ila d o .

6 2, -  Un sistem a con a rre g lo  a la  r e iv in d ic a c ió n  I a, 

545. para cuya r e a l i z a c i ó n  se emplea una máquina que comprende 

unos ó iganos d estin ados  a su sten tar  en p o s i c i ó n  in c l in a d a , 

y a poner en r o ta c ió n  un cuerpo hueco, un d i s p o s i t iv o  

para in tr o d u c ir  progresivam ente l a  t i e r r a  en dicho cuerpo 

hueco, un molde que se d esp la za  progresivam ente a l o  la rg o  

550. de d ich o  cuerpo hueco, y un órgano compresor para a p i la r  

l a  t i e r r a ,  órgano que fu n cion a  entre  e l  cuerpo hueco y e l

molde



555.

560.
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580.

7 2 . -  El s istem a de máquina con a rre g lo  a la  

r e iv in d ic a c ió n  6 &, ca ra c te r iza d o  por e l  hecho de que el 

cuerpo hueco vá montado a r o ta c ió n  sobre un carro  que se 

desp laza  por unas gu ías in c l in a d a s ,  penetrando en e l  cuerpo 

hueco un sop orte  para e l  molde y para e l  órgano de 

com presión.

8 2 . -  El sistema de máquina con a rre g lo  a la  

r e iv in d ic a c ió n  7&, ca ra c te r iz a d o  por  un d i s p o s i t iv o  

p rop u lsor  para poner e l  ca rro  en movimiento sobre  la s  

gu ías .

9 2 . -  Un s istem a de máquina con a rre g lo  a la  

r e iv in d ic a c ió n  7^, c a ra c te r iz a d o  por  e l  hecho de que 

e l  carro  l l e v a  un sistem a motor y una transm isión  

destinados  a poner e l  cuerpo hueco en r o ta c ió n .

1 0 2. -  un sistem a de máquina con a r r e g lo  a la  

r e iv in d ic a c ió n  9 2 , ca ra c te r iz a d o  por e l  hecho de que 

l a  transm isión  comprende un embrague para a cop la r  y 

desacop lar  su órgano re cep tor  con r e la c ió n  a l cuerpo 

hueco.

I I 2. -  tto sistem a de máquina con a rreg lo  a l a  

r e iv in d ic a c ió n  7^, ca ra c te r iz a d o  por el hecho de que 

en l a  extremidad i n f e r i o r  de l a  c a r re ra  d e l  carro  vá 

a lo ja d o  un e levador  que leva n ta  e l  ca rro  de sus gu ias 

in c l in a d a s ,  y l o  c o lo c a  en p o s i c i ó n  h o r iz o n ta l .

1 2 2. -  Uh s istem a de máquina con a rreg lo  a la  

r e iv in d ic a c ió n  7&, c a r a c te r iz a d o  por  e l  hecho de que e l  

carro  comprende un d i s p o s i t i v o  e levador  para leva n ta r  

e l  cuerpo hueco de sus s o p o r te s ,  y para a b a t i r le  sobre 

dicho s o p o r te .

1 3 S. -  Un sistem a de máquina con a r re g lo  a la
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w* r e iv in d ic a c ió n  82, o a l a s  r e iv in d ic a c io n e s  112 o 12&, 

c a ra c te r iz a d o  por e l  hecho de que e l  d i s p o s i t iv o  p rop u lsor  

o e l  e levador  o l o s  órganos de levantam iento, o dos o 

más de entre e l l o s  son accionados con ayuda de un f lu id o  

b a jo  p r e s ió n .

142. -  Un sistem a de máquina con a rreg lo  a la s  

r e iv in d ic a c io n e s  1 1 2 o 1 2 - o ambas, caracterizado por e l  

hecho de que en la  extremidad i n f e r i o r  de la  ca rrera  

de l carro  hay d isp u estas  unas gu ias para c o lo c a r  e l  cuerpo 

hueco sobre l o s  órganos de soporte  que l l e v a  e l  c a r ro ,  y 

para a l e j a r l e  del ca rro .

15 2. -  Un sistem a de máquina con a r re g lo  a la  

r e iv in d ic a c ió n  1 2 - ,  ca ra c te r iz a d o  por e l hecho de que 

sobre  e l  carro ván p ivotadas  unas tra v ie s a s  que pueden 

ser  levantadas y abatidas con ayuda de d i s p o s i t i v o s  de 

mando, para c o lo c a r  e l  cuerpo hueco sobre unos r o d i l l o s  

que l o  mantienen en r o ta c ió n ,  para le v a n ta r lo  de d ich os  

r o d i l l o s .

16 e , -  Un sistem a de máquina con a r re g lo  a la  

r e iv in d ic a c ió n  7 o a la s  r e iv in d ic a c io n e s  8 2 a la  15 2, 

ca ra c te r iz a d o  por el hecho de que sobre e l  carro  ván 

montados a r o ta c ió n  dos o más cuerpos hu ecos , para cada 

uno de l o s  cu a le s  l l e v a  e l  carro  órganos de so p o r te ,  de 

mando y de levantam iento, comprendiendo la  máquina para 

cada cuerpo hueco un so p orte  p r o v is t o  de un molde y 

de un órgano de com presión, a s i  como e l  d i s p o s i t i v o  de 

mando.

1 7 2 . -  un sistem a de máquina con a r r e g lo  a l a  

r e iv in d ic a c ió n  6 2, ca ra c te r iz a d o  por e l  hecho de que 

l a  in tro d u cc ió n  de la  t i e r r a  en e l  cuerpo hueco es e fectu ad a
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ESPECIAL MOVIL

con ayuda de un tra n sp orta d or , p r o v is t o  dé un órgano de 

r e g la j e .

1 8 . -  Un sistem a de máquina oon a rreg lo  a la  

r e iv in d ic a c ió n  6s , ca ra c te r iz a d o  por un d i s t r ib u id o r ,  

preferentem ente b a jo  p re s ió n ,  para a p l i c a r  un ba rn iz  

sobre l a  s u p e r f i c i e  in tern a  de la  capa de t i e r r a  a p ila d a , 

estando d icho cuerpo hueco animado de un movimiento de 

r o ta c ió n  y de t r a s la c ió n .

1 9 2 .-  un sistem a de máquina con a rreg lo  a la  

r e iv in d ic a c ió n  18^, ca ra c te r iza d o  por e l  hecho de que 

e l  d i s t r ib u id o r  d e l  ba rn iz  comprende un tubo que p ro fu n d iza  

en e l  soporte  del molde y desemboca por su extremidad 

i n f e r i  or .

2 0 ? . -  Un sistem a de máquina con a r re g lo  a las  

r e iv in d ic a c io n e s  18 & o 1 9 car ac t er i zado  por e l  hecho 

de que el d i s t r ib u id o r  comprende una a lim en tación  graduable 

de f l u id o  ba jo  p re s ió n  para la  l im p ieza  del d i s t r ib u id o r .

2 1 2 .-  un sistem a de máquina con a r re g lo  a l a  

r e i v i n d i c a r o n  7&, ca ra c te r iz a d o  por e l hecho de que 

e l  cuerpo hueco o un órgano que rev o lu c io n a  en unión de 

é l ,  comprende un a s ien to  para cen tra r  l a  extremidad del 

sop orte  portador  de l molde y del órgano de com presión.

2 2 2 .-  Un sistema de máquina con a r re g lo  a la  

r e iv in d ic a c ió n  10^, ca ra c te r iza d o  por e l  hecho de que e l  

embrague comprende un alma o macho que pen etra  en e l  

cuerpo hueco, para dar forma a la  s u p e r f i c i e  in tern a  

de la  extremidad corresp on d ien te  de la  capa de t i e r r a .

232. -  Un sistema de máquina con a r re g lo  a la  

r e iv in d ic a c ió n  6 c ar ac t er i zado  por e l hecho de que e l  

órgano compresor es acc ion a do , con movimiento a l te r n a t iv o
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órgano animado de movimiento a l t e r n a t iv o ,  m ientras 

que avanza a l o  la rg o  del c i ta d o  cuerpo hueco, desplazándose 

e l  molde a l o  la rg o  del sop orte  por un mecanismo de 

movimiento in term iten te  con avance que concuerda con el 

del órgano de com presión.

242. -  Un sistem a de máquina con a rreg lo  a la  

r e iv in d ic a c ió n  2 3 - ,  ca ra c te r iz a d o  por el hecho de que e l 

órgano de compresión e fe c tú a  su ca r re ra  a c t iv a  durante 

e l  p er iod o  de parada d e l  molde.

2 5 2 .-  un sistem a con a r re g lo  a la  r e iv in d ic a c ió n  2 3 s  

c a ra c te r iz a d o  por e l hecho de que e l  órgano de compresión 

se a cop la  o embraga a f r i c c i ó n  con el órgano de mando 

de movimiento a l t e r n a t iv o .

2 6 2 .-  Un sistem a de máquina con a rreg lo  a l a  

r e iv in d ic a c ió n  2 5 2 , ca ra c te r iz a d o  por e l  hecho de que el 

órgano de mando con movimiento a l t e r n a t iv o  e s tá  c o n s t i tu id o  

por una tenaza que obra con p re s ió n  graduable sobre una 

v a r i l l a  unida al órgano compresor, yendo dicha tenaza 

a r t ic u la d a  a un p a t ín .

27 2 . -  Un sistem a de máquina con a rre g lo  a la s  

r e iv in d ic a c io n e s  232 y 2 6 2, ca ra c te r iza d o  por e l  hecho 

de que el molde es accionado por una crem allera , acc ionada , 

a su vez , por medio de un d i s p o s i t iv o  de tr in qu ete  que es 

puesto  en movimiento por  una manivela s o l i d a r i a  de la  

manivela que a cc ion a  e l  p a t ín  de la  tenaza del órgano de 

compresión, ocupando est- s dos manivelas una p o s ic ió n  

angular ta l  que a l a  ca rrera  en v a c io  del mecanismo 

de t r in q u e te ,  corresponde la  ca rre ra  a c t iv a  del órgano 

de compresión, a l paso que a la  ca rre ra  a c t iv a  del mecanismo 

de t r in q u e te ,  corresponde la  ca r re ra  en v a c io  o de

flÉl ,
' y  en d ir e c c ió n  p a r a le la  a l  e je  del cuerpo hueJü7"por
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^retorn o del órgano de compresión.

28 2. -  Un sistem a de máquina oon a rre g lo  a l a  

r e iv in d ic a c ió n  2 3 2 , ca ra c te r iza d o  por e l hecho de que e l  

órgano de compresión vá unido a una. v a r i l l a  accionada 

de un modo p o s i t i v o ,  en e l s e n t id o  del avance del órgano 

de compresión a lo  la rg o  de l s o p o r te ,  y por f r i c c i ó n  en la  

ca rrera  de r e t r o c e s o ,  en la  que e l  órgano de compresión 

e fe c tú a  e l  ap ilado  de la  t i e r r a ,  yendo e l molde acoplado 

con juego , a l  órgano de compresión de manera que le  s ig a  

en su movimiento de avance y permanezca in m óv il ,  m ientras 

que e l  órgano de compresión e fe c tú a  su ca rre ra  de r e t r o c e s o  

y de ap ilado de l a  t i e r r a .

292. -  un sistem a con a rre g lo  a la  r e iv in d ic a c ió n  

28 2, ca ra c te r iz a d o  por e l hecho de que la  v a r i l l a  del 

órgano de com presión, t ie n e  unos d ien tes  de s u je c ió n  y 

sobre e l l a  a cc ion a  un órgano gobernado por  un mecanismo 

de b i e l a  y manivela y que comprende un tr in q u ete  para e l  

a rra á tre  p o s i t iv o  o fo r z o s o  5.e avance de la  v a r i l l a ,  a s i  como 

un órgano de f r i c c i ó n  que p rovoca  l a  ca rre ra  de r e tr o c e s o  

y de a p ila d o .

302. -  Un sistem a de máquina con a rre g lo  a la s  

r e iv in d ic a c io n e s  62 y 7&, ca ra c te r iz a d o  por e l  hecho de que 

e l  molde vá p r o v is t o  de unos d ien tes  de compresión de 

a cc ió n  ta n g e n c ia l ,  y vá montado con movimiento a x ia l  

y en solidaridad de r o ta c ió n  sobre  el soporte  arrastrado 

en r o ta c ió n  en s e n t id o  c o n tra r io  al cuerpo hueco, empleándose 

un fren o  para moderar e l  avance d e l  molde provocado por 

l a  r e a cc ió n  de la  t i e r r a  sobre l o s  d ien tes  de compresión 

a l e fe c tu a rse  el ap ilado de d icha t i e r r a .

3 1 2. -  En un sistem a de máquina con a r re g lo  a la
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 ̂ r e iv in d ic a s ió n  3 0 a, ca ra cter iza d o  por el hecho de que

lo s  d ien tes  de compresión oponen a la  t i e r r a  una s u p e r f i c i e  

a c t iv a  in c l in a d a .

322. -  Un sistem a de máquina con a rreg lo  a la s  

r e iv in d ic a c io n e s  30 a o 3 1 a, ca ra c te r iza d o  por e l  hecho de 

que e l  molde es s o l id a r i o  de una v a r i l l a  que se pro lon ga  

en sentido  a x ia l  dentro de un sop orte  tubu lar g i r a t o r i o  

y que vá ap ris ion ad o  por unas zapatas de fren o  graduables 

a lo ja d a s  en e l soporte  tu b u la r .

332. -  Un sistem a de máquina con a rre g lo  a la s  

r e iv in d ic a c io n e s  30 a o 31a, ca ra c te r iza d o  p or  e l  hecho 

de que e l  molde es s o l id a r i o  de un tubo que se d e s l i z a  

sobre e l  tubo r o t a t o r io  y t ie n e  s o l id a r id a d  de r o ta c ió n  

con é l ,  comprendiendo dicho tubo mías zapatas de fren o  

que son graduables , y que moderan su desplazamiento 

sobre e l  s o p o r te .

’ " Un nuevo sistem a de máquina para guarnecer de

arena de fu n d ic ió n  o m ateria análoga, mío o v a r io s  

cuerpos huecos, y en p a r t i c u la r  para l a  preparación  de 

moldes destinados a la  co lada  de o b je to s  que t ie n e n  la  

forma de m isó lid o  de r e v o lu c ió n " ; t a l  y como queda 

substancialm ente d e s c r i t o  en la  presente memoria e 

i lu s tr a d o  en l o s  d ib u jos  que se acompañan.

Esta memoria consta  de v e in t i c i n c o  h o ja s  e s c r i ta s  

por una s o la  cara .
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