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MEMORTIA DESCRIPT IVA

. sobres-

"Un nuevo sistema de mAquina para guarnecer de arena
"de fundicidn o materia andloga, uno o varios cuerpos
"huecos, y en particular pars la preparacidén de moldes
"destinados a la colada de objetos que tienen la forma
"de un sblido de revolucidn",

SOLICITANTES: AURELIO POSSENTI y CARLO SCORZA, residentesen

Se

10.
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o it ot et et o vt e e it
b=t et

La preparacidn de moldes para la colada de tubos
y otros cuerbos huecos en forma de sblido de revolucidn
constituye una de las dificultades mis graves con que se
tropieza en la industria de la fundicidn, y los dispositivos
hasta shora ensayados para apilar la tierra en los manguitos
resultan sumamente complicados, puesto que requieren
un gran ntmero de aparatos auxiliares que hacen
el irabajo més pesado y oneroso desde el punto de vista
de los gastos de implantacidn,

Los sistemas més recientes en los que se apila

con eyuda de miquinas de sacudimiento, aparte de que

requieren aparatos muy delicados, no se prestan para



_ﬂ:moldes que deban tener una considerable longitud y en

todo caso ocasionan gastos de instalacidn muy crecidos,.

15, Ademéds, ninguno de los sistemas conocidos prermite
establecer con resultado satisfactorio, tanto desde el
punto de vista del precio de coste como desde el runto de
vista de la produccidn, moldes para tubos de gran didmetro.

Por Gltimo, en todos los sistemas conocidos hay

20, necesidad de preparar un solo molde a la vez, ¥y ninguno de
ellos permite preparar automiticamente ¥y a uw mismo
tiempo varias formas, mientras que en la colada centrifuga
de tubos es necesario para poder aprovechar la rapidez
con que funcionan las miquinas de colar, disponer de una

25. gran reserva de manguitos o machos y preparar los moldes
con suma rapidez,

El presente invento tiene po objeto un sistema
¥y wa méguina para la preparacidn de moldes destinados
a la colada de tubos, y en general, para guernecer

30, interiormente de tierra, o de una materia pléstica, cuerpos

huecos que tienen el perfil de un sbélido de revolucidn,
Con arreglo a este invento, el cuerpo hueco o
macho constituido por un manguito, es puesto en rotacidn
Por un soporte apropiado y estid dotado de un movimiento
.\ 35, axial, con relacidén al brgano que efecthia el apilado de
la materia pléastica introducida en forma de faja o cinta
dispuesta en sentido helicoidal sobre la superficie interna
de dicho cuerpo durante los movimientos de traslacidn
y de rotaciédn,
40, El invento consistetambién en una disposicidn para
comprimir la cinta o banda de tierra que se aplica sobre

el cuerpo hueco en rotacidn, y para dar el perfil definitivo
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‘ja la superficie interna del molde, asi como en una disposicibn
bara extender un barniz o substancia parecidza sobre 1la
45, superficie internsa del molde.
La miquina con arreglo al invento permite guarnecer
a un mismo tiempo dos o més manguitos en rotacidn,
En los dibujos que se acompafian van representadas
varias formas de ejecucidn del invento, siendo 1la Fig. 1
50, un corte longitudinal de la méquina en el comienzo de la
formacidén de una guarnicidén o revestimiento de tierra en
el interior de un manguito, y la Fig. 2 el mismo corte
rero al final de la operacidn. La Fig. 3 representa, en
su mitad del lado izguierdo, el corte transversal de la
55, miquina por la linea 3°=3°de la Fig. 1, y en la mitad del
lado derecho, el corte por la linea 3°°-3"’ de 1la Fig. 2.
La Fig. 4 es un corte, a escala ampliada, del mecanismo
para la compresidn y la alisadura, asi como de su mando.
La Fig. 5 es un corte por la linea 5-5 de la Fig. 4. Las
60, Figs. 6, 7 y 8, muestran detalles & mayor escala Yy en
cortes respectivamente por la linea 6-6 de la Fig., 7,
por 7-7 de la Fig. 6 y por 8-8 de la Fig. 7. Ila Fig. 9
muestra en detalle el embrague para el arrastre de los
manguitos. Ia Fig. 10 es un corte andlogo a2l de 1la
65, Fig. 4 de otro tipo de dispositivo, siendo la Fig. 11 un
detelle a escala ampliada de la variante dé dispositivo
que se representa en la Fig., 10, La Fig. 12 es un corte
por la linea 12-12 de la Fig. 10 Yy a escala ampliadsa,
La Fig. 13 muestra otro tipo del dispositivo, siendo
70. las Pigs, 14, 15, 18 y 17 detalles del mismo. Las
Figs. 18 y 19, 20 y 21 muestran otra variante.

in la forma de ejecucidn de las Figs., 1 a la 9



E SPECIAL MOVIL

Hﬂa méquina consta de uwn bastidor fijo formado por unocs
carriles inelinados 1 gue se apoyan en un bastidor levantado
75. 2 ¥ que profundizan en una fosa inclinada 3. En los carriles
1 v4 montado un carro mdévil 4 provisto de rodillos 5 que
ruedsn sobre dichos carriles 1 y unido por medio de la barra 6
(provista de un pasador 7 que forma acoplamiento mévil),
2l pistdn de un cilindro hidraulico 8 que permite el
80. desplazamiento del carro y de sus drganos anexos sobre
los carriles 1. Rl citado cilindro 8 oscila por medio
de los pivotes 54,
El carro 4 se compone de wnos Organos de rodadura
consistentes en los rodillos 9 que giran locos en 1los
85, cabelletes 10, (Pig., 3), y estén destinados a sostener
los manguitos rotatorios 11, En el carro 4 hay mont 240
un grupo motor comstituido por un motor eléctrico 12,
(Figs, 1 y 2), el cual, por medio de la correa 13, la
polea 14, la contra-marcha 15, la pclea 16 y la correa 17,
90, acciona la polea 18, y un &rbol 19 montado, en los soportes
20 del carro concéntricamente con el manguito 11 ¥y
desplazéndose en direccidn axial con relacién a la polea 18
de cuya rotacidn es solidario; esto se obtiene, por e jemplo,
con la disposicidn representada en la Fig. 9, en la que el
95, Zrbol 19 vA wnido por la chaveta 21 al cubo 27 de la
polea 18 y puede ser desplazado en su interior con ayuda
del tormillo 22 que v& recibido en un agujero fileteado
23 del Arbol 19 y es accionado por la rueda a mano 24,
El tormillo 22 v& montado con movimiento giratorio, pero
100, imposibilitado de todo movimiento en sentido axial,
por medio de los soportes 25 y de su corona 264

Bl 4rbol 19 lleva en su extremidad (Fig. 9),
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-Jun platillo 28 provisto de unas estaquillas o alfileres
29 destinados a encajar en unos zgujeros correspondientes
105. de la brida 30 del extremo del manguito 11 con el fin
de poner este Ultimo en rotacidn. El platillo 28 lleva
también el molde 31 para dar el perfil debido a la
extremidad de la forma teniendo dicho molde wna guarnicidn
32 para evitar due 86 salga la arena,
110, En el carro 4 van dispuestos 1los dos cilindros
hidrdulicos 33 alimentados por un conducto 34 provisto
de un sistema de mando apropiado; los pistones 35 de dichos
cilindros obran, en wnidn de los vastagos 36, sobre unas
traviesas 37 cuya extremidad libre va montada a pivote
1156, en 38, sobre los montantes 119, confiorme se indica
en la Fig. 3, mientras que con su parte medisna
pasan por debajo de los mangultos 11 qgue descansan
enn los rodillos 9,
En la parte inferior de la fosa 3, y en el sitio
120, de la posicidn més baja que puede el carro 4 ocupar
sobre los carriles 1, hay un cilindro hidraulico 39, cuyo
véstago 40 puede accionar por debajo de una traviesa 41
del carro 4, para su levantamiento,
Sobre el bastidor 2, (Figs. 1, 2 y 4), vA dispuesta
125, una cémara 42 en la cual se introduce la tierra u otra
materia plastica, y la cual, por su parte inferior comprende
un transportador de cinta o banda 43 que envia la tierra
a la tolva 44 que vA a parar a la embocadura fija 45,
pudiéndose graduar mediente una compuerta o registro 46
130, la cantidad de tierra que el transportador conduce a la

tolva 44,

En el caballete 47 hay montado wn soporte tubular
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18, el cual, seglm puede verse en las Figs., 1 y 2 es

paralelo a los carriles 1 y ocupa una posicidn tal
que se halla sobre el eje del manguito o cuerpo rotatorio
al desplazarse el carro 4 sobre los carriles 1. Sobre el
soporte tubular 48 hay montadc un manguito mdévil 49 que
lleva en su exXtremidad un molde 50, y, por la parte inferior
w pildn 51. E1 soporte tubular 48 v& perforado en la
parte inferior por una hendidura longitudinal 52 por la
cual se puede deslizar la pieza 53 que es solidaria del
molde 50 y v& unida a la cremallera 55 alojada dentro del
soporte tubular 48; en la extremidad superior, dicha
cremallera 55 engrana con una rueda dentada 56 accionada
por un mecanismo motor que se describe a continuaciodn,

El pildn 51 vA sostenido por una barra 57 que se
desplaza por los collarines 58, 59 fijos en el soporte
tubular 48 y en el soporte 60 de la guia 61; en la
extremidad superior dicha barra 57 vé unida &l dispositivo
de mandoe

La extremidad del soporte 48 tiens la forma de un
cono en 62, de manera que pueda centrarse en un asiento
correspondiente 63 del platillo 28 que cierra el manguito a
guarnecer, encerrando el soporte 48 un tubo 64 que desemboca en
85, en la extremidad del cono 62, mientras que por la extremidad
opuesta, V4 a parar a un depdsito B6 que tieme un grifo
67. Bl tubo 64 v4 unido por un grifo o llave de paso 68
a un conducto de agua bajo presidn, y en el depbsito 66 se
puede introducir aire comprimido por un grifo 69 y un conducto
correspondientes ‘
Los brganos mdéviles son accionados por un motor 70,

el cual, por medioc de wn reductor 71, 72 y de la manivela 73



-} acciona una biela 74 articulada al brazo 76'que gira loco
sobre el Arbol de la rueda 56; con ayuda de un trinquete
165, 75, la biela 74 produce la rotacidn de la rueda 56 gue engrana
en la cremallera 55 que va unida 2l molde 50, El drbol 77
del reductor lleva una manivela 78 la cual, por medio de la
biela 79 y del patin 80, acciona una varilla 8l que se
desplaza en sentido rectilineo por la guia 82. En la
170, varilla 81 hay montada una horquilla 83, (Figs. 4, 6, 7
y 8), en cuya hendidura 84 van rccibidos los apéndices
transversaies 85 de una tenacilla 86 montada a bisagra en
87, y en la que v& introducida, ( con interposicidén de unas
guarniciones apropiadas 88 de ebonita, por ejemplo), la
175. barra 57 que acciona el pildn 51, Los brazos de la
tenacilla 86 pueden apretarse de una menéra graduable,
por medio del tornillo 89, sobre las guarniciones 88,
y sobre la barra 57.
En el ejemplo hasta ahora descrito y representado
180, en las Figs., 1-9, se parte del supuesto de que el carro
4, lleva dos manguitos uno al lado del otro, montados de
manera anidloga, y uno de los cuales es accionado por la
correa 17, mientras que el otro es accionado por un
dispositivo, andlogo 2l indicado en 17, 18, 19, puesto
185, en rotacidén por el motor 12 del carro, con ayuda de uma
contra-marcha accionads por la polea 90 de la contra-marcha
15.
Al final de una operacidn, el carro 4 que ocupa
la posicidn de la Fig. 2, es decir, situado en la
190, extremidad inferior de los carriles 1, se mantiene
levantado por el vastago 40 del cilindro hidrdulico 39,

de manera que quede a los haces del piso alrededor
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) de la fosa 3. Seguidamente se maniobra, el grifo o llave

(no representado en el dibujo), aue regula el conducto 34
para enviar aire comprimido a la cdmara inferior de los
cilinaros &3, Los pistones 35 de los cilindros 33 se levantan
colocando las traviesas 37 en la posicidn sefialada en la
mitad del lado derecho de la Fig. 3, de manera que dichas
traviesas, vengan a gquedar alineadas con los carriles 21

que van a parar a la mlquina Yy que, al empalmar con las
traviesas 37, con ayuda de los elementos articuladoes 92,
sirven para conducir los manguitos al sitio de su
apartamiento. De este modo se alejan los manguitos guarnecidos
11, después de haber hecho retroceder el platillo 28

para sacar las estaquillas 29 de la brida 30 del manguito,

y seguidamente se dejan rodar uno o varios manguitos

vacios para colocarlos sobre las traviesas 37; hecho

esto sé maniobraréd de nuevo el zrifo o llave del conducto

34, para dejar que bajen los pistones 35 y las traviesas

37, pasando entonces los diferentes 6rganos a ocupar

la posicidn que puede verse en la mitad del lado izquierdo

de la Tig. 3, quedando los manguitos 11 apoyados en los
rodillos 9.

Por efecto de la maniobra de la rueda de mano 24
el &rbol 19 y el platillo 28 correspondientes a cada
manguit o avanzan de modo que se introduzcan las estaquillas
29 en los agujeros de la brida 30 del manguito 11, para
hacer este manguito solidario del arbol 19. Antes de
realizar esta operacidén el platillo 28 habra sido
provisto de un moldé apropiado 3l. ©Se afloja seguidamente
la presibn en el cilindro 39, a fin de producir la bajada

del carro 4, el cual por virtud de la articulacidn 7, 54



225.

230,

230,

240,

) se podrd colocar sobre los carriles 1 con sus ruedas 5,

Seguidamente se abate la cremallera 55 hasta dejar
el molde 50.y el pildén 51 colocados en la posicidén de la
Fig. 4.

oe introduce fluido comprimido en la extremidad
inferior del cilindro 8, cuyo pistdn con ayuda del vastazo 6,
arrastra hacia arriba el carro 4 y los drganos que en 861
vén montados, colocAndolos en la posicidn de la Fig. 1,
hasta que la extremidad cénica 62 del soporte 48 viene
a encajar en el asiento o cavidad central 63 del platillo 28,
&n estas condiciones, el manguito queda en disposicidn
de ser guarnecido de materis plistica y es puesto en rotacidn
alrededor de su eje y sobre los rodillos 9 con ayuda del
motor 12, arrastrando a través de 13, 14, 15, 16, 17, 18
el 4rbol 19, el platillo 28 y el manguito 11.

Después se pone en movimiento el tramnsportador
43, de manera que caiga en la camara 42 la conveniente
cantidad de tierra que baja a la tolva 44 y a la embocadura
45 y cae al fondo del manguito, hasta que su extremidad
inferior en forma de cinta o banda con tendencia a irse
colocando helicoidalmente sobre la superficie interna
del manguito 11,

Una vez que la tierra ha ocupado el espacio entre el
moldel 31 y el menguito 11 se pone en marcha el motor
70 el cual, con ayuda de la manivela 78, de la biela 79,
¥y de la barra 81, determina un movimiento alternativo de
lz horgquilla 83, la cual, a su vez, con ayuda de la
tenadlla 86 arrastra hacia delante y hacia atrds la barra 57
vy el pilédn 51,

La accidn del pildn 51 sobre la tierra contenida
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en el manguito en rotzcidn entre la pared del manguito

’ y €l molde 50, puede ser graduada por la maniobra del

2565, tornillo 89, de manera que se establezca wn roce mis o
menos grande entre la tenacilla 86 y la barra 57 del pildn Bl,
Al propio tiempo el motor 70 acciona el trinquete 75
el cual, con ayuda del pifibn 56 arrastra la cremallera 55
de la que es solidario el molde 50,

260, Con una disposicidn semejante, dado el desplazemiento
entre las manivelas 73 y 78 y el accionamiento en un so0lo
sentido producido por el trinquete 75, asi como & causa
del acoplamiento por fricecidn entre la tenacilla 83 y la
barra 57 del pildn 51, mientras que la pieza 50 estéd

265, inmévil y gira el manguito alrededor de ella, se obtiene
en primer término una carrera de retroceso del pildn 51
el cual acciona de frente, en el sentido de la flecha de
la Fig. 4 sobre la tierra que vA aprisionada entre el
manguito y el molde 50, estando dicha carrera limitada

270, por la resistencia de la tierra comprimida por dicho pildm;
este Gltimo, en un momento apropizdo se para, después de
haber apilado © zpisonado la tierra, mientras que
la horquilla 83 y la tenacilla 86 siguen sus movimientos de
retroceso hasta llegar al punto muerto por efecto del

275, deslizamiento de la tenaza 86 sobre la barra 57. Después,
en la semi-revolueidn sucesiva de las manivelas 73 y 78
el molde 50 es arrastrado hacis delante y regulariza
la capa de tierra que hay por delante de é1; el pildn 51 también
es arrastrado hacia delante, puesto que para el desplazamiento

280. en este sentido no encuentra resistencia alguna, siendo
el roce de la pinza o tenaza 86 1lo bastante para arrastrarle

en toda la carrera de avance del patin 80. X1 furcionamiento
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}'que acabamos de describir se repite a cada revolucidn de
las manivelas 75, 78, es decir, mientras que el molde 50
permanece estacionario en la nueva posicibén que ha tomado,
el pildén retrocede y comprime la tierra entre €l manguito 11
y el molde 50, y luego el pildn y esta pieza avanzan juntos
para pasar a ocupar la posicidn sucesiva de funcionamiento.
El funcionamiento anteriormente descrito se repite
en toda la longitud del manguito partiendo de su extremidad
inferior (Fig. 1), hasta que el pildn 51 y el molde,B80 llegan
a la posicidn extrema superior, (Pig. 2), © sea hasta que
la forma queda terminada, efectuando de esta suerte el
apisonamiento de la tierra a medida que ésta es introducida
en el manguito.
De esta manera se ohmtiene una superficie interna
de sbsoluta regularidad, puesto que la tierra, después
de haber sido apisonada por la pildn es laminada por el
molde que se desplaza en sentido axial, por el interior
de la capa de tierra gque revolucionz con el manguito,
Cuando el pildén 51 y el molde 50 han 1llegado a
la posicidn representada en la Fig. 2, queda la forma
terminada parandose en ese momente el motor 70 y
guedando la boca superior de la forma regularizada
mientras que el manguito se mantiene revolucionando.
Se introduce después aire comprimido en el depdsito 66
a través de lz llave 69, se abre la llave 67 manteniendo
cerrada la llave 68, y se introduce el fluido comprimido
en la extremidad superior del cilindro 8, de manera
que provogue el descenso del carro 4 en wmidn del
manguito guarnecido, sobre los carriles 1; a través

del orificio 65 del tubo 64 se descarga el liquido
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3 contenido en el depdsito 66 y destinado a baflar o untar
la superficie interna de la foma, manteniéndose
31b. el manguito en rotacidn dursnte este descenso del carro.
Cuando el carro 4 ha llegado a la extremidad
inferior de los carriles 1, el motor 12, es parado para
suprimir la rotacion de los manguitos, y luego por la
maniobra de la rueda de mano 24 se produce el retroceso del
320, platillo 28, de manera que se salga el manguito 11
del Arbol 19, ZEntonces se introduce fluido compr imido
en el cilindro 39 cuyo pistdén en wnidn del vistago 40,
accione sobre la traviesa 41 del carro y lo levanta
colocéndolo en la posicidn de la Fig. 2. KEn esta posicidn
325, el menguito es alejado del carro enviando el fluido
comprimido a los cilindros 33, de modo que queden las
traviesas 37 colocadas en la posicidn que se vea el lado
derecho de la Fig, 3, sobre los carriles 91 cuyas
prolongaciones articuladas 92 son abatidas sobre las
330, traviesas 37,
Después se repetirén las opersciones anteriormente
descritas,
El revestimiento con tierra de fundicidn es, pués
efectuado en las mejores condiciones para obtener una
255, superficie lisa y baflada de modo uniforme con uwn barniz,
realizéndose la operecidn répidsmente a causa de la facilided
con que por medio de la maquina se pueden levantar, abatir y
rétirar los manzuitos,
Por Gltimo, la mAquina pemite operar simulténearente
340, sobre varios manguiitos, disponiendo sobre el carro 4 varios
de ellos (Pig. 3), a cada wno de los cuales corresponde

un molde 50 y wn pildn 51, introduciéndose la tierra
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o en cada manguito por una tolva tal como 44,
El grifo o llave 68 permite introducir agua en el
345, tubo 64 para poder lavar y limpiar si es preciso dicho
tubo y su orificio 65,

Las ¥ig. 10, 11 y 12, muestran los elementos
necesarios o esencizles de una variante de la méguina.

En esta modificacidn el tubo 48 v4 montzdo también fijo

35C, en el soporte 47, centridndose por su extremidad inferior
en el asiento axial 63 del platillo 28 portador de las
estaquillas 29 para poner en rotacidn el manguito. Sobre
el tubo 48 va& montado mdévil el molde 50, realizéndose
esto con ayuda del manguito 49 y del collarin 101.

355, Dicho manguito 49 es hendido y sobre é1 vA montado un
collarin 95 portzdor de los pilones o pisones 51,

En el interior del tubo 48 v& montada, ademéas del
tubo 64 para la distribucidn del barniz, uwna varilla
longitudinal 96, la cual, por su extremidad inferior

360, v& uwnida al collsrin porta-pilones 95 por medio del
bloque 53 que penetra en el interior del tubo 48
atravesando la hendidura 97 del manguito 49 del molde 0.
y atravesando también la hendidura o canal longitudinal
inferior 52 del tubo 48, |

365, Por la extremidad superior, (Fig. 11) la varilla 96,
gque va dentada en toda su longitud, engsancha en un trinqguete
98 puesto en movimiento por el patin 80 y por un mecanismo
andlogo al snteriormente descrito.

El trinuete 98 va montado en la extremidad de

370, wna horquilla 99, en la gue vad articulada por medio de los
pivotes 10C, una tenacilla 86, constituida por dos elementos

montados a bisagra en 87 acoplados por el tornillo de
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3presi6n 89, segﬁn hemos explicado antes. Ei@&i@m

Durante el funcionamiento de la maquina, a cada
carrera ascendente del patin 80, el trinquete 98 arrastra
hacia delante, la varilla 96 y por consiguiente el collarin
95 portador de los pilones 51, en toda la amplitud de
1la carrera del patin 80, siendo esto motivado por el
enganche forzoso del trinquete 98 en los dientes de la
varilla 96. Durante este desplazamiento, el collarin 95
que embraga con la brida 49°del manguito 49, arrastra
hacia delante el molde 50, Durante la carrera de retroceso
el trinquete 98 se desliza libremente o en vacio sobre los
dientes ‘de la varilla 96 siendo transmitido el movimiento
de retroceso a dicha varilla 96, tnicamente por la accidn
de roce, por la tenaza 86, En su consecuencia, durante
cada carrera de retroceso, los pilones 51 son apretados
contra la tierra en una medida correspondiente al esfuerzo
que les es transmitido por la tenacilla 86, y por la varilla
96 y por consiguiente con una fuerza que depende del
gpriete de la tenaza ée sobre la varilla 96, mientras que
el molde 50 no es accionado,

Dada 1la resistencia gue opone la tierra después
de su compresidn, en su carrera de compresidén los pilones 51
y el collarin 95 retroceden en un trayecto mas corto
que el de la carrera positiva de avance provocada por el
trinquete 98 y la longitud del manguito 49; en cambio,
durante la siguiente carrera de avance del tringuete 98
durante la cual el collarin 95 es arrsstrado forzosamente
por la varilla 96 y por el trinquete 98, se produce el
embrague del collarin 95 con la brida delantera 49 del

manguito 49 del molde 50, y por consiguiente el avance
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S de dicho molde.
EFn las carreras siguientes se repite el mismo

405b, funcionamiento, partiendo de wn punto siempre mas avanzado
del largo del manguito, 0 sea partiendo del punto donde
los pilones 51 y su collarin 95 han sido parados por
la resistencia de la tisrra en la carrera de compresidn
precedente.

410, Durante el funcionamiento de la maguina se
produce, pués, un avauce progresivo del molde y de los
pilones con relacidn al manguito, y los piloues, a cada
carrera de retroceso del patin 80, episonan la tierra
entre el manguito y el molde 50 que gueda inmovilizado

415, a Intervalos en el manguito.

Las IFigs, 13 a la 17 representan una variante en
la que el avance del molde y el apilado de la tierra
entre el molde y el manguito se realizan de una manera
diferente.

420, En esta forma de construccidn, la méquina comprende
un fubo de soporte 102 que tiene wn perfil poligono,
montzdo a rotacidn en el soporte 103 por medio de un
cojinete cilindrico 118 y destinado a ir dispuesté en el
sentido del eje de la forma, seglm se representa en las

425, Figs. 1 a la 10, '

Dicho tubo de soporte 102 revoluciona con ayuda
de una ruveda helicoidal 104, solidaria de dicho tubo,
y con ayuda del tormillo 105 accionado por un motor, dque
no va representado en el dibujo.

430, Sobre el tubo 102 v& montado con movimiento axial
¥y calzado en rotacidn el molde 50 que tiene en los lados

unos dientes 106 de superficie inclinada (Fig. 15), K1
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1collarin 107 del molde 50 comprende un blogue 108 que

penetra en el interior del tubo 102 a través de su
hendidura longitudinal 109 y va& unido a una varilla

110 dispuesta en el eje del tubo 102, Sobre la varilla
110 acciona un freno constituido por cuatro zapatas 11l
montadas en un manzuito hemdido y cdémico 112 que Vva
atornill=sdo a la extremidad superior del tubo 102 y es
accionado por una manigueta 113, (véanse Figs. 16 y 17).
Durante la operacibn, el manguito revoluciona en un sentido
y el tubo revoluciona en sentido contrario; este tubo
arrastra el molde 50 y los dientes 106,

La tierra introducida en el manguito es arrastrada
enrotacidn y se pone en contacto con la cara delantera
de los dientes 106: la rotacidn relativa del molde 50
y del manguito provoca, pués, una compresidn por parte
de los dientes 106, sobre la tierra contenida enéd
manguito, ¥y la tierra a medida que es introducidam reacciona
en el sentido de que empuja hacia arriba los dientes 106
y el molde 50 de dichos dientes.

El movimiento es transmitido a la varilla 110 cuya
parte superior gueda frenada por l=s zapatas 111; de este
modo se realiza un efecto de compresidn por parte de los
dientes 106 sobre la tierra apilada en el manguito ¥y que,

a su vez, produce el avance progresivo de los dientes y
del molde a lo largo del manguito,.

Bl apilado o apisonado de la tierra puede graduarse
en 1; medida que se quiera, regulando la accidn de frenado
de las zapetas 111 mediante la maniobra de la manigueta

113.

La distribucidn del barniz sobre la superficie
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3interna de la forma, después de terminar de apilar la
tierra, es efectuado con ayuda del tubo 64, el cual, en
465, este caso, estd normslmente separado del depdsito 66 para
poder girar en unidn del tubo 102 uniéndose a €1 en el
momento oportuno con ayuda del racord 1ll4. Durante la
‘ distribucidn del barniz el tubo 102 se mantiene inmoévil
v tnicamente revoluciona el manguito.
470, Lag Pigs. 18 a la 21 representan una variante de
la forma de ejecucidén con arreglo a la Fig. 13 a la 17,
En este caso el molde 50 que lleva los dientes 106 es
solidario de uwna tubo }15 gque hay montadc a deslizamiento
poligona
en la varilla central/1ll1l7 que revoluciona con
ayuda del cojinete 118 en el soporte 103, y es accionada
475, por la rueda helicoidal 104 y el tormillo 105, E1 tubo
115 lleva en la parte de arriba unas zapatas de freno 111
gue van apretadas contra la varilla interna 117 por el
manguito fileteado y hendido 112 maniobrado por la manigueta
113. Lo distribucidén del barniz es efectuada, en la forma
480, gue gqueda descrita, por medio del tubo 64,

Con arreglo a las formas de ejecucidn representadas
en los grupos de #igs., 13 a la 17 ¥y 18 a la 21, el apilado
de la tierra a medida que se va introduciendo, es debido
2 la presidn de los dientes 106, los cuales, revolucionan

485, en sentido contrario a la rotacidn del manguito y ae la
tierra que este contiene, al paso que su levantamiento
por efecto de la reaccidn de la tierra se halla frenado
por las zapatas 111, las cuales mantienen de este modo
apretados los dientes 106, con la presidn debida, contra la
490, superficie delantera de la capa de tierra que existe en el
manguito.

Como es consiguiente, en los ejemplos de las
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_gFigs. 10 a 1la 12; 13 a la 17 y 18 a la 21, el carro

porta-manguito y sus dispositivos de accionamiento y de
meniobra son los mismos que los de las rigs. 1 a la 9,
efectuindose la operacidn de la manera descrita con
referencia a estss figuras; por lo demés, en las otras

formas de constiruccidn, el carro puede llevar dos O mas
manguitos, a cada uno de los cuales corresponde un dispositivo

para el apilado de la tierra.

fLgbiendo ya descrito ampliamente la naturaleza de
nuestro invento, asi como la manera de llevarlo a la
préctiea, debemos hacer constar que las disposiciones
anteriormente descritas, son susceptibles de ligeras
modificaciones en sus dimensiones y detalles sin gue se altere
por ello, el primdpio fundamental del invento. También se
hace constar gue dicho invento se refiere a una patente
italiana, presentada con fecha 4 de Abril de 1929 y
sefialada con el nunero provisional 3.428, acogiéndose por lo
tanto & los beneficios que conceden los Conveniocs Internacionales
en vigor, y lo que constituye su esencia y por 1o gue solicitamos
patente de invencidén por veinte aflos en uspafla, es por:
"n nuevo sistema de méaguina para guarnecer de arena de
fundicidn o materia andloga, uno o varios cuerpos huecos
y en particular para la preparacibén de moldes destinados a
la colada de objetos que ticnen la forma de un sdlido de
revolucibn; caracterizandose por lo sizuiente:

12,- Por el hecho de que la tierra o materia
similar es introducida progresivamente en el interior
de un cuerpo gque 1no es horizontal y que se mantiens

en rotacidn, apilédndose y apisonandose dicha tierra
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,}en el citado cuerpo a medida que se va& introduciendo
en é1.
525, 22,- Un sistema con arreglo a@a reivindicacidn 14,
caracterizado por el hecho de que la tierra se apila
en el espacio que gqueda entre el cuerpo hueco ¥y un molde
alojado en su interior, |
39,- Un sistema con arreglo a la reivindicacidn 18,
530, caracterizado por el hecho de que el apilado es efectuado
por un érgano snimado de movimiento alternmativo y que va
apretado contra la tierra con posibilidad de un N
deslizamiento frenado,
49,~ Un sistema con arreglo a la reivindicacidn 18,
535, cargcterizado por el hecho de que el apilado es efectuado
por un Grgano animado de movimiento relativo de
rotacidn, con relacidn a2l cuerpo hueco ¥y cuyo desplazamiento
a lo largo de este cuerpo estza frenado.
59,- Un sistema con arreglo a la reivindicscidn 18,
540, v a la reivindicacidn 32 o la 48&, carscterizado por el
hecho de gue el molde interior se desplaza a lo largo
del cuerpo hueco, de manere que accione sobre la tierra
gue ha sido objeto de apilado.
62,- Un sistema con arreglo a la reivindicacidén 18,
545, para cuya reslizacidén se emplea una maguina gue comprende
unos 6Lganos destinados & sustentar en posicibén ineclinada,
y a poner en rotacidn un cuerpo hueco, un dispositivo
para introducir progresivamente la tierra en dicho cuerpo
hueco, wn molde que se desplaza progresivamente a 1lo largo
550, de dicho cuerpo hueco, y un Organo compresor para apilar
la tierra, 6rgano que fuiciona entre el cuerpo hueco ¥y el

molde,
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) 7¢,~- El sistema de m&quina con arreglo a la
reivindicacidn 8%, caracterizado por el hecho de que el
5565, cuerpo hueco vi montsdo a rotacidn sobre un carro que se
desplaza por unas guias inclinadas, penetrando en el cue rpo
hueco un soporte para el molde y para el Organo de
compresiodn,

89,~- El sistena de méquina con arreglo a la

580, reivindicacidn 7%, caracterizado por wn dispositivo
propulsor para poner el carro en movimiento sobre las
guias.

99,- Un sistema de maquina con arreglo a la
reivindicacidn 7€, caracterizado por el hecho de que

565, el carro lleva un sistema motor y una transmisidn
destinados a poner el cuerpo hueco en rotacidn,

102,- Un sistema de maguina con arreglo a la
reivindicacibdn 9%, caracterizado por el hecho de que
la trensmisibén comprende uvn embrague para acoplar y

570, desacoplar su 6rgano receptor con relacidén al cuerpo
hueco.,

11¢,- Un sistema de miquina con arreglo a la
reivindicacibn 7%, caracterizado por el hecho de que
en la extremidad inferior de la carrera del carro va

575, alojado un elevador que levanta el carro de sus guias
inclinadas, ¥y lo coloca en posicibn horizontal.

129,- Un sistema de méguina con arreglo a la
reivindicacidn 7%, caracterizado por el hecho de que el
carro comprende un dispositivo elevador para levantar

680, el cuerpo hueco de sus soportes, y para abatirle sobre
dicho soporte,

139 - Un sistema de maquina con arreglo a la
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o reivindicacién 8%, o a las reivindicaciones 11% o 122,
caracterizado por el hecho de que el dispositivo propulsor
585, 0 el elevador o los drganos de levantamiento, o dos o
mas de entre ellos son accionados con ayuda de un fluido
bajo presidm.
142,- Un sistema de mégquina con arreglo a las
reivindicaciones 11¢ o 12% o ambas, caracterizado por el
590, hecho de que en la extremidaed inferior de la carrera
del carro hay dispuestas unas guilas para colocar el cuerpo
hueco sobre los Orgsnos de soporte que lleva el carro, ¥y
para alejarle cel carro,
159, -~ Un sistema de maquina con arreglo a la
595, reivindicacidn 122, caracterizado por el hecho de que
sqbre el carro van pivotadas unas traviesas que pueden
ser levantadas y &batides con ayuda de dispositivos de
mando, para colocar el cuerpo hueco sobre unos rodillos
gue 1o mantienen en rotacidn, para levantarlo de dichos
600, rodillos,
16¢,~- Un sistema de méquina con arreglo a la
reivindicaciodn 7% o a las reivindicaciones 8% a la 154,
caracterizado por el hecho de que sobre el carro vén
montados a rotacidn dos o més cuerpos huecos, para cada
605, uno de lcs cuales lleva el carro Organos de soporte, de
mendo y de levantamiento, comprendiendo la magquina para
cada cuerpo hueco wi soporte provisto de un molde y
de un drgano de compresidém, asi como el dispositivo de
mando,
610, 179.- Un sistema de miguina con arreglo a la
reivindicacibn 6%, caracterizasdo por el hecho de que

ls introduccidn de la tierra en el cuerpo hueco es efectuada



615,
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630,

655,

640.

con ayuda de un transportador, provisto d& umn drgano de
reglaje.
18.~ Un sistema de mAquina con arreglo a la
reivindicacidn 6&, caracterizado por un distribuidor,
preferentemente bajo presidn, para aplicar wn barniz
sobre la superficie internz de la capa de tierra apilada,
estando dicho cuerpo hueco animado de un movimiento de
rotacidn y de traslacidn.
199,- Un sistema de méaquina con arreglo a la
reivindicacidn 18%, caracterizado por el hecho de que
el distribuidor del barniz comprende un tubo que profundiza
en el soporte del molde y desemboca por su extremidad
inferior,
20.- Un sistema de méquina con arreglo a las
reivindicaciones 18% o 19%, caracterizado por el hecho
de que el distribuidor comprende uns alimentacidn graduable
de flvido bajo presibén para la limpieza del distribuidor.
21¢,- Un sistema de maguina con arreglo a la
reivindica.idn 7%, caracterizado por el hecho de que
el cuerpo hueco o un drgano que revoluciona en unidn de
é1l, comprende un asiento bPara centrar la extremidad del
soporte portador del molde y del Organo de compresidm.
222,- Un sistema de méAquina con arreglo a la
reivindicacidn 10%, caracterizado por el hecho de que el
embrague comprende un alma o macho que penetra en el
cuerpo hueco, para dar forma a la superficie interna
de la extremidad correspondiente de la capa de tierra.
23%,- Un sistema de maquina con arreglo a la

reivindicacidn 6%, caracterizado por el hecho de que el

Id
organo compresor es accionado, con movimiento alternativo
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J*y'en direccibdn paralela al eje del cuerpo huefé?’por un
drgeno animado de movimiento alternativo, mientras
645, que avanza a lo largo del citado cuerpo hueco, desplazindose
el molde a lo largo del soporte por un mecanismo de
movimientce intermitente con avance que concuerda con el
del dérgano de compresiodn.
249,~ Un sistema de maguina con arreglo a la
650, reivindicacibn 23%, caracterizado por el hecho de que el
6rgano de compresidn efectha su carrera activa durante
el periodo.de parada del molde,
25¢,- Un sistema con arreglo a la reivindicacidn 23%,
carscterizado por el hecho de que el drzano de compresi én
655, se acopla o embraga a friccidn con el Srgano de mando
de movimiento alternativo,
262,~ Un sistema de méguina con arreglo a la
reivindicecion 252, carscterizado por el hecho de que el
drgano de mando con movimiento alternativo estid constituido
8660, por una tenaza que obra con presidn graduable sobre una
varilla unida a2l d6rgano compresor, yendo dicha tenaza
articulada a un patin.
27¢,- Un sistema de maquina con arreglo a las
reivindicaciones 238 y 26%&,caracterizado por el hecho
665, de que €l molde es accionado por una cremallera, accionada,
a su vez, por medio de un dispositivo de tringuete que es
puesto en movimiento por una manivela solidaria de la
menivels que acciona el patin de la tenaza del Organo de
compresibén, ocupando est:s dos manivelas una posicidn
670, angular tal que a la carrera en vacio del mecanismo
de tringuete, corresponde la carrera activa del drgeno
de compresidn, al paso que a la carrera activa del mecanismo

de trin.uete, corresponde la carrera en vecio o de
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L retorno del Srgano de compresidn,
675. 282,- Un sistema de méquina con arreglo a la
reivindicacidn 23%, caracterizado por el hecho de que el
drgano de compresidn va unido a una varilla accionada
de un modo pocitivo, en el sentido del avance del drgano
de compresidn a lo lsrgo del soporte, y por friccidn en la
680, carrers dGe retroceso, en la gque el drgano de compresidn
efectha el apilado de la tierra, yendo el molde acoplado
con juego, al drgano de compresidén de manera que le siga
en su movimiento de avance y permanezca inmovil, mientras
gue el drgeno de compresidn efectia su carrera de retroceso
8685, y de apilado de la tierra.
299,- Un sistema con arreglo a la reivindicacidn
284, caracterizado por el hecho de gue la varilla del
bdrgano de compresidn, tiene unos dientes de sujecibn y
sobre ella acciona un Organo gobernado por un mecanismo
690, de biela y manivela y que comprende un trinqguete para el
arra$tre positivo o forzoso de avance de la varilla, asi como
un drgano de friccidn gque provoca la carrera de retroceso
y de gpilado.
302,~ Un sistema de mAguina con arreglo a las
695, reivindicaciones 6& y 7%, caracterizado por el hecho de que
el molde V& provisto de unos dientes de compresidn de
accidn tangencial, y v& montado con movimiento axial
¥y en solidariked de rotacidn sobre el soporte arrastrado
en rotacidn en sentido contrario al cuerpo hueco, empledndose
700, u freno para moderar el avance del molde provocado por
la reaccidn de la tierra sobre los dientes de compresidn
al efectuarse el gpilado de dicha tierra.

. 319,- En un sistema de maquina con arreglo a la



705,

710,

715,

720,

725,

- 25 -

2 reivindicacidn 30%, caracterizado por el hecho de que

1os dientes de compresidn oponen a la tierra una superficie
activa inclinada,.

%29,- Un sistema de maguina con arreglo a las
reivindicacicnes 30& o 31&, carscterizado por el hecho de
que el molde es solidario de una varilla gue se proloiga
en sentico axial dentro de wi soporte tubular giratorio
y que va aprisionado por unas zapatas de freno graduables
alojadas en el soporte tubular,

3%2,~- Un sistema de mAquina con arreglo a las
reivindicaciones 308 o 31%&, caracterizado por el hecho
de que el molde es solidario de un tubo Que se desliza
sobre el tubo rotatorio y tiene solidaridad de rotacibn
con &1, comprendiendo dicho tubo unas zapatas de freno
que son graduables, y que moderan su desplazamiento
sobre el soporte,

"Un nuevo sistema de méaquina para guarnecer de
arena de fundicidn o materia anéloga, uno o varios
cuerpos huecos, y en particular para la preparacidn de
moldés destinsdos a la colada de objetos que tienen la
forms de ungdélido de revolucidén™; tal y como queda
substancialmente descrito en la presente memoria e
jlustrado en los dibujos que se acompaiien,

Esta memoria comsta de veinticineco hojas escritas
por una sola carsa.

Madrid, 25 de larzo de 1930,

AUKELIO POSSENTI y CARLO SCORZA.







i ‘///\)“‘o: n

ﬁna F~|9]6

aa




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



