MEMORIA DESCRIPTIVA

correspondiente a la solicitud de concesién de un_.

MODELO DE UTILIDAD

SOLICITANTE: ..~ 077000

RESIDENCIA: __Santa Elena, 11 - IBI (Alicante) ...

ENUNCIADO: MECANISMO WARIADOR DEL SENTIDO DE MARCHA, .

PARA JUGUETERIA. ..

Prioridad: Patente ... ... n.c
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La invencién a cue se refiere la presente Lieno-
ria constituye una novedad industrial con caracteristicas
v ventajas que la hacen merecedora del privilegio de eX--
plotacidn exclusiva que por ella se solicita, de acucrdo-
con lag prescripciones del Lestatuto vigenie sobre Propie-
dad Industrial de fecha 206 de Julio de 1.929, texto refun

dido publicado el 30 de abril de 1.930.

lin el continuo evance de 1la industria jueuetara
(] b

se vienen renovando constantemente todos sus modelos y, -
principalmente, los mecanismos de traccidn que les mueve,

En la sctualidad son conocidos en el mercado -—-
distintos mecanismos de marcha para Jjuguetes. De éllos, -
probablenente los que con mayor perfeccidn cumplen su co=-
metido son aquellos capaces de variar el sentido de mar--
cha del juguete.

Haste 1la fecha, todos lcs mecanismos veriadores
del gentido de marcha conocidos en el mercado presentan —
grandes inconvenientes. En 6rden a estos inconvenientes -
es de resaltar principalmente la corpleja organizacidn me
cdnica que presentan, por cuanto que en la iisma partici-
pan multitud de elementos gue si bien consiguen desenpetar
su cometido, éste se desarrolla experimentando una serie-
de fricciones que dificultan la marcha del vehiculo.

tro gran inconveniente es que tan comple ja or-
ganizacidn mecdnica, aparte de encarecer considerablemen-
te al juguete que se avlique, es gue limita su vida fun--
cional por cuanto gue aumenta la posibilidad de rotura.

Como indica el enuncilado, el presente liodelo se
refiere a un mecanisro variador del sentido de marcha pa-

ra jugueteria. Su finalidad ce la de conseguir reglizar -
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todas sus funcionzs con la neyor perfeccidn, mediante una
organizacibn sumamente sencilla y econdmica.

Al efecto, el mismo se caracteriza por estar —-
constituido mediante un balancin que presenta uno e sus-
extremos sustancialmente articulado con interposicidén de-—
una laminilla arqueada a un dispositivo contactor que os-
c¢ila en el canmpo de gendos conbactos enfrentados corrsge—-
pondientes al circuito gue acciona al drgano electromo——-
triz del juguete., Dicho contactor queda fijado en cada u-
na de sus posiciones de oscilacidbn mediante la variacidn-
posicional de la laminilla que lo enlaza con el balancin-
del mecanismo. La incidencia del citado ccntactor sobre -
los antedichos contactos provoca la inversibn de la pola-
ridad del 6rgano electromotriz del juguete y, por tanto,-
el sentido de marcha de este Ultimo en funcidn de los gi-
ros haclg sentidog opuestos que imprime al citado balan—-
cin un brgeno capaz de zctuar sobre éste bajo el chogue -
del juguete contra un obstdculo interpuesto en su recorri
do.

Une ulterior caracteristica estriba en que pre-—
sente la transmigidén del ér ano electromotriz a las rue—-
dag directrices, constituida por un pitién de giro loco —-
montado en el eje de estas ﬁltimas. Dicho pifibn se dispo-
ne engranado con otro pifidn flotante que gira sobre un S0
porte convenclonal articulado a un resorte de traccidn, -
Ademds el propio pifidn flotante estd engranado a oftro pi-
fidn £fijo al eje de las ruedas directrices, con la particu
laridad de que el citado soporte cuenta con un apéndice -
radiél que actla sobre el balancin del mecanismo determi-

nando la inversidn de la polaridad del érgano electrromo=—-—
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triz, al resultar desplazado por la inercia que genera -
el chogue del vehiculo contra un obstdculo interpuesto -
en su recorrido,

Para la mejor comprénsién de la idea exnuesta~
ge ha confeccilonadc une ldmina de dibujos que, sin carac

ter regtrictivo alguno, se acompaiia a la presente memo——

ria como wn ejemplo grafico de su realizacién trdctica.

En la figura 18 se ha representado una vista -
esquemdtica en alzado del irecanismo en cuestidn. En élla
podemos apreciar con verfecta claridad que estd constitgi
do por un balancin -1- que preserta uno de sus exlremos—
sustancialmenie articulado con interposicidn de la lami-
nilla arquesda -2- a un dispositivo contactor —3— que og
cila en el cempo de sendog contectos enfrentados —4-y -
-5- correspondientes al circuito que acciona el dérganc -
electromotriz de juguete. El contactor =3- cueda fijado-
en cada una de sus posiciones de ogcilacidén, mediante la
variacidn posicional de la laminille =2- que lo enlaza -
con el balancin -l-. La incidencia del citado contactor=-
~3= gobre low antedichos contactos =4=- y ~5- provoca la-
inversidn de la polarided del drgano electromotriz y, —-
por tanto, el sentido de marcha de este Ultimo en funcidn
de los giros hacla sentidos opuestos que imprime al cita
do balancin -1~ un drgano -6- capaz de actuar sobre éste
bajo el choque del juguete contra un obstdculo interpues
to en su recorrido, mediante el giro del cajetin -f— que
recobra su posicibn primitiva con auxilio del resorte =8-,

sn la figura 28 podemnos observar una vista eg-
quemdtica del mecaniswo en planta. Bn élla podemos apre-—

ciar que la transmigibn del érgano electromotriz a las -
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ruedas directrices, representada solamente una, por ejem
plo =~9=, egtd constituida por un piiidn de giro loco ~10-
montade en el eje -11- de lag ruedass directrices =9,

£l pifidn -10- estd engraenado en otrc flotantan
te =12- que glra sobre un soporte convencional o cajetin
~7- estando ademis el proric piiidn flotante —12~ engrana
do a otro pifidn ~13= fijo al eje =11- de las ruedas di—-
fectrices -9-,

Bl citado sovorte o cajetin -7- cuenta con un-
apéndice radial -l4- que actia sobre el balancin -1- del
mecanismo determinando la inversidn de la polaridad del-
drgano electromotriz, sl resultar desplazado por la iner-
cia gue gencra el choque del vehiculo contra un obstdcu-
lo internvesgto en su recorrido.

g importante aclarar cue el balancin -1~ estd

~ facultsdo para actvar tanto cuando el vehiculo choque --

nmarchando de frente como cuando chogue marchando hacia -
atrds, pudiendo naturalmente ser accionado por otro brga
no cualouilera.

Zn la esfera industrial, el nuevo mecanismo va
riador del sentido de marcha para jugueteria, representa
un gran adelanto por cuanto que consigue realizar sus —-
funciones eliminando friceciones que deterioren su marcha.

La gran sencillez constructiva que presenta el
nuevo nmecanismo deriva en un proceso fabril sumanmente fé
c¢il cue permitird su venta en el nercado a precios asg-—
guibles,

Si ademds tenemos en cuenta que su nueva orga-
nizacidn prolongard la vida funcional del juguete en que

se acople, tendremos cue el mismo adquiere una utilidad-
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prédectica singular por el beneficio o efscto nuevo que —-—
aporta & la funcidn & que se destina,

Hecha la descripcidn precedente es necesario -
afiadir que los detalles de realizacidn de la idea expues
ta pueden variar sin que por elle cambie la esencia de -
la invencidn, que es la que se desprende de los pdrrafos
gue anteceden y lo que se reivindica en l1la siguiente

NOTA

En resumen: El Nodelo de Utilidad que se solici
ta ha de rccaer scbre las reivindicaeiones siguientes:

le,~ IMECANILIIO VARIADCR DEL SENTIDO DE LARCHA -
PARA JUGUETERTA, esencialmento caracterizado pdr sotar —~-

constituido mediante un balancin cue presenta uno de sus-

Ccxtremo sustancialmente articulado con interpogicidn de -

una laminilla arguenda a un dispositivo conbactor gue os-
cila en el campo de sendos contactos enfrentados corres—-
pondientes al circuito que acciona al &rzano eleciromo- -
triz del Jjuguete, guedando dicho contactor fijado er cada
una de sus posiclones Ge ogcilacidn nediante la variacidén
pogicional de la laminilla gue lo enlaza con el balancin-
del mecenismo, y porque la incidencia dsl citado contac—~-
tor gobre log antediclios conbactos provoeca la inversidn -
de la. polaridad del drgano eleciromotriz del jusuete v,
por tanto, el sentido e marcha de este (litimo en Ffuncidn
de los glros hacia sentidos opuestos que imorime al cita
do balancin un érgano capaz de actuar sobre éste bajo el-
chogue del juszucte contra un obstdeulo internuesto en su~
recorrido.

28~ MLCAIISIO, segin reivindicacidn prisera, -

csencialmente coracterizedo porgue prosenta la transmisidn
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del érgano electromotriz a las ruedas directrices, COls—
tituida por un pifidn de gilro loco montado en el eje de -
estas Ultimas, el cual se dispone engranado en 0tro pl--
fién flotante que gira sobre un sgoporte convencional vine
culado a un resorte de traccidn, cstando ademds el pro--
pio pifidn  flotante enzranado e otro pifidh fijo al eje-
de las ruedas directrices, con la narticularidad de gue=-
el citado soporte cuenta con un apéndice radial que ac-—-
tda sobre el balancin del mecanismo determinando la in~-
versidn de 1l wpolaridad del érgano elcotromotriz, al re-
sultar desplagado por la inercia que gensra el chogue —-
del vehiculo conira un obutdculo interpﬁesto en su reco-
rrido.

38,- 8e reivindica por &1ltimo, como objeto so-
bre el que ha de recaer el lModelo de Utilidad que se so-
licibe MHECANTISIO VARIADOR DEL SEIZIDO Da DARCHA PARA JU-
GUETERIAN,

Todo tal y como cueda descrito y reivindicado-
sn la presente ¥emoria ue consta de siete hojas escritas
a mdiuina por una sola cara y dibujos que se aconmpatian,

Madrid, 17 de noviembre de 1965
ATTONSO UNGRIA
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ESCALA VARIABLE

ALFONSO UNGRIA
PP, by
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