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%1 presente invento se relaciona con miguinas
del tipo de aquellas que se emplean para llenar envases
con una determinada cantidad de substancias o materiales, al
peso, y en el presente ejemplo se realiza en forma de miquina
5. para llenar holsas o sacos con substancias granuladas, en
welvo 0 en o*ro estado de divisibn muy fina, tales, por ejempio,
como cementc, cal, azlUcar, harina u otras substancias de
consistencia y naturaleza and.cgas.
Una de 1las finalidades del invento es realizar
10, una nueva magquina dJdotade de todos los Organos y dispositivos
necesarios realizados y agrupados en una sol- construccidn
unitaria y de reducidas dimensicnes accionaca, de preferencia,
desde un solo generador de energia, o, dicho en otros términos,
provista ademds ?e todos los Organos gque requiere su funciona-

15. miento como mfquina ensacalora o envasadora, de engranajes y



2C.

25.

30.

33,

-~

- 2 - . o
z ‘/‘\

demés disposiciones o dispogitivos de aCOplimieﬁto v Transmisiin

AT~ oue 1as varias piezas de la maquina funcionen exn sincronisao
v en combinacidn con todas las demas Je manera que se realice
un trabajo de envasado o carga que resulte seasiblemente
automatico.

Ctro de los fines del invento es realizar una migquina
dntada de varias unidades o elementos envasadores, funcionando
todos ellos de una manera si.ulténea, aunque suceciva, pura
llenar varias holsas o0 sacos.

Otro de los fines del invento, es realizar una méquina
con varias unidades ensacadoras, estando cada una destinada
a llenar una bolsa en un ciclo de trabajo, iniciando cacda
unidad o elemento su ciclo y termindndolo sucesivamente z ia
nar gque el ciclo &2 cotra unidad, 7= cuya wanera solo se
vresentard una bolsa completamente llena en un nomento
cualquiera determinado , pero funcionando la miquina de manera
que llene una bolsa en el intervalo de tiempo, expresado
por el tiempo que requiere una unidad o elemento cargadoxr
para terminar un ciclo, dividido por el ntmero de elzmentos
o unidades gque tiene la wmAquina, entera.

Otro de los fines es realizar una naguina cuyo
funcionamiento exige el que un operario, situado en un
deterninada posicibn con relacidn s la maquina, ce linmite
a ir colocando bolsas o sacos en las toberas de carga, a medida
que los varios elementos o uniluades de la midquina van pasando
por delante del operaric, siendo Las restantes operaciones
de la méquina de naturaleza enteramente automdticas, con

a

2

inclusidn de la descarga o distribucidn ¢e las bolsas esyuée
de llenas.

Otro de los Tines es establecer uia maquina cuyas
unidsdes de envasado se vayan desylazando por un camino
o trayectoria sia fin, y preferentsmente una rraquina rotatoria
para yue 10s drganos que 1la integran puedan estar construicos
y unidos o meontados de manera que realicen una o nés

operacicnes ¢ cielos de carga conipletos durante el paso
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de la maguina a través de un ciclc éump%qco. T ©Sh2 nofo
2Ll operario u orerarics 32 podran cbloc;r T permanecer en
deterninados sitios y las piezas de la miquina se iran
presentando debidamente al operario, en aquellos mconantoe
oportunos y determinados que el funcicnaniento de la rnaquina
lo w=2quiera, y alzamés, una méquina dispuesta de tal modo
que permita el situar Jebidamente una o mé4s estaciones o
puntos de deccarga destinados & recidbir las bolsas o sacos
llenos a medida ques 1a méyuina los v4 presentando en tal
estado.

Ctro de .os fines del invento es realizar una
maquina que vava tcomando cargas de material con mayor
precisibn en 21 peso de lo qua nasts ghora se ha conseguido
cen otras méquinas de esta clase, y, 21 conseguir este
resultado preocurar 2l propio tiempo gue 1ia carga de material
que haya de introducirse en una bolss cualquiera ce p=se pcr

-

nedio  de una unidad de sscala tnica, de*srmindndose 1=

O]

carga total o comprlsta nor ia suma o sl total 2e varia
cargac mis pequefias, cada una e las cuales viene s tener
aproximadamente una fraccién en un ndmero par del peso de

la carga completa. Dicho en otroc *términos, unz escala
deterninada o bascula, al coumypilar o0 reuair el peso completo
de una carga para uLha Holsa, pasa por varias vesadas distintas

independientes, en caila uns de las cuales se pesa ¥ se

[©]

secrega aquella cantidad fraccional del peso de .a carga
entera que, 21 ser aunentada ror un determinado niumero de
cargas de igual rmedida , serin iguales a la carga total.
Ista manera de funcionar ha resultado en la préctica,
Sumariente ventajosa para obtener p2sos o pesadas de gsuma
y

del promedio para »reducir a2l minimun el error que conpensa

"

precisidn, por cuanto que se saca partido Jds isa 1L

[©)

las ligeras pérdidas que suporen las sobrecargas al reunir
¢ compllar cada carga complata.
La falta de precisidén con que 32 trovieza para

obtensr pesos en ecita clase de naquinas, se na visto gue obvedece
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variaciones en la consistencia de ios misnos y deuds circunstan-
cias »nerturbadoras, asi como su comportamiento, y cuya presencia
0 acaccimiento *tiende a n promedio durante'un paricdo cualyuiera
de funcionaciento Ae la mdquina, y no al funcionamiento

mecinico del mecanismo. TEmpleando precisidn en la construccidn
en 21 montaje <ce podré realizar una maquina que duplica
exgctamente sus rovimientos de trabajo, de donde resulta

gque 12 falta de precisidn , dado caso gque esta tenga lugar,

es producida por la incaspacidad de gue 1a duplicidad de
novi:ienteos del mismo avarato puedan ejecutar exactanente

1z 1isma operegeidn sobre =21 material tratado.

En la mdyuina objeto del presente invento, s3e
observard que cada carga conplata se cempila mediante
operaciocnes sucesivas de las mismas balanzas o escalas,

v que, owurando o reuniendc la carga-cenpleta de varius
cargas mis pequefias, la2s pequefifsimas faltas de precisidn
que en algunos casos puedan ocurrir en cantidades menores
esadas, quedard nromediada en ia carga completa. Otra de las

caracteristicas ventsjosas de aste modo de funcionar es la
de que como quiera que es mis ficil conatrvir méquinas gque
determinen los pesos de volumenes relativamente pegu2uios, que
es construir una -vara vesar vVolumenes mayores, 10S recanismos
de balanzs de la prosente m’guina son exn realidad aparatos
mucho mejores que 1os gque pudieran construirse para pesar
12 totalidad de cargas de una sola operscibn.

Otro de 1los Tines del presente invento, encaminados
a la obtencibén de pesocs de mayor precisidén es el dotar
una naquina de la clase antedicha, e medios para terminar
de una manera materialmente instantinea el paso o entrada
de material en ol dispositivo de las balanzas, obedeciendo
estos nedios en su accidn al moviniento mismo de las balanzas
cual es producido por la determinada vy debida cantidad de
peso A2l material en eilas coatenido, después de lo cual,

no se vrecisa ulterior alimentaciédn.
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gtro de los fines es realizar una maquina de ssta
clase gue ileve unas tolvas de carga para cada unidad o

grupo pesador, teniendo cada "na de estas tolvas una cabida

[que excede Ade la cantidad de material que constituye la carsga

completa Ae una bolsa 0 saco,en combinacibn con medios, pox los
cuales las tolvas son cargadas de nuvevo hasta casi la
plenitud de su capacidad en cads ciclo de trabajo del elemento
pesador especial con e. cual esté combinada ra tolva.

Bn la realizacibn préctica de esta finalidad, es otro
de los fines del invento, establecer medios en combinacidn con
las tolvas para que funcione de modo que aislen o dejen
fuers de accidn, una unidad o elemento determinado durante
uno o mAs ciclos de su trabajo, dado caso que, en el momento
de ir a iniciarse el ciclo de trabajo, acue.la tolva que asté
combinada con la determinada unidad pesadora, no contenga
material suficiente para constituir la carga complets de una
bolsa. Dado casc que la tolva nn haya sido cargada en la
nvortwna medida después de haber recorrido 1z unidad pesadora
nn ciclo completo de movimiento de la maquina, dichcs medios
seguirar siendo eficaces para snanender el funcionamiento
de dicha wunidad determinada, ¥y as{ sucesivamente hasta que ia
tolva llega a recibir la carga adecuada vara llevar a cabo
el funcionamiento normal.

F1 mecanismo de referencia servirs, ademds, para
iniciar el funcionamiento de dicha unidad inactiva pero’
“nicamente después cue la tolva de la citada unidad haya
raeibido carga de material en cantidad suficiente para
constituir una carga completa, v esto solo en el momento
de llegar 1a expresada unidad 2l panto en que su ciclo de
trabajo corienza normalmente. Tiene, asimismo, por objeto el
invento establecer medios para cargar antoniaticamente
1as tolvas de distribucibn, de -aturaleza tal que nicamente
puada utilizarse 1la gravedad o ia caida iibre para realizar
el trabajo de alimentacidén. A este efecto, las tolvas de las

varias unidadas pesadoras habrin de irse voniendo sucesiva-
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mente durante su desplazamiento en relscidn de

r

6

tubo de alimentacidén por el cual se vi distribuyendo el
material, preferentemente por caidz siltre y procedente de un
arca o0 depbsito de distribucidbn geners. cituado por encima de
la méquina, estando los varios drganos cooperantss construidos
N ﬂispuesﬁos de manera tal que cada toiva reciba la debida
cantidad de material. Ademés, los 6rganos cobperantes estan
construidos de modo que efectien un corte o interrupcidn
au%omética, de la alimentacidn, sin rissgo o posibilidad de
qﬁe se cargucea las tolvas distribuidoras en demasia, o de gue
se produzcan pérdidas de material »nor salpicsdura o escape
de particulas de polvo o pulverulentas a la atmdsfera. Esta
dltima posibilidad es wun gran inconveniente y en evitacidn
de eillo se requiere ejercer sumo cuidado en la manipulacidn
de materiales como son el cemento, por ejemplo.

Otro de ilos fines del invento, ec realizar una

miquina de esta clase en ls que la intensidad de produccidn
se determine por la ve.ocidad de la maquina misma, sin que
dependa de la actividad del operario en efectuar las neczsarias
mavipulaciones. ®n el presente invento la velocidad de la
miqnina estd calculada para amoldarse a la conveniencia y
actividad de un ogerario uue desarfolle un promedio de
leboriosidad, vy al marchar o funcicnar la méquina en tales
condiciones, ei operario necesariamente habri de trabajar

al régimen de veilocidad qus determine la maquina, de cuya
manera queda aseguredo el rendimiento de esta ltima sin
riesgo a cue se reduzeca Dor retraso © efcasa diligencia
por parte del operario.

Otro de log fines del invento es realizar uedios
fAicilmente cccesibles en su funcionaniento con trabajo = mano,
v mediante los cuales puede quedar fuera de accidén une
nnidad o gruno nesador cualgquiera Ae la mdguina; estos medios
sirven para en el caso de gue por una razdn cuaiquiera le
fuese im csible al operario saplicar una bolsa en la tober

0 boguilla de carga de una unidad determinada le permita aislar
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Gicha unidad del ciclo de trabajo para que la uexw:
dé salida al material por las toberas cuando no haya bolsa o
saco en ellas destinado a recibirlo.

v Ctra de las finalidades del invento es producir una
maquina en la que el material a ensacar se pesa primeramente
en cargas sueltas, depositéndose luego en un receptaculo
independiente del cual se introduce por dltimo en su saco de
envase. En este tipo de construccidn, el mecanismo pesador
delicado ro es gfectado ni modificado en modo alguno para
adoptarlio de modo gque funcione conjugado con el mecanismo
envasador excepto por la relacién de su combinacidn. Ademis,
en este tipo de construccién, la funcidn del mecanismo
eraccador proplamente dicho se limita a expulsar todas las
cargas que va recibiendo del mecanismo de lass balanzas e
irlas introduciendo en el saco, ¥y, Cehido ai hecho de que la
carga para un solo saco se deposita en ei mecanismo snsacador,
en cargas fTraccionadas sucesivas, las condiciones en que
funciona el mecanismo ensacador son de naturaleza casi constante
cosa que no ocurre en otras fcrmas de construceidn.

Con este tipo de construccibn queds tambien eliminada
la necesidad de volcar cantidades de nmaterial relativamente
grandes, lo cual seria un inconveniente muy grande en casos,

por ejemprlo, de que una carga ccmpleta de cemento estuviese

]

envasada en un saco, v oue vesase clrededor de 95 libras.

Otro de Log fineg del invento es nrcducir en
combinacidén con una méquina de la clase antedicha, un
mecanismo pars ir descargando automidticamente los sacos o
bolsas ilenas a medida que se van presentando en agquella
varte o ~unto del ciclo de marcha de la méquina pecr ia cual
vén pasando las unidades pesadoras, después que cada una de
égtas ha terminado su trabajo de carga, siendo otro de los
fines el producir, si se quiere un mecanismo que funcione
durante el llenado o carga de los sacos, para sacudir o menear
estos de manera que sSe vaya asentando el materisl en ei interior

de 1los mismos v facilitar as{ la introduceién de la Gltinma

v
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parte del material en el saco.

_mAgquina que dé un mayor rendimiento para una determinada

copacidad o tumafio de miguina, gue funcione mejor 2l cargar
los envases en 1o que respecta a exactitud en el peso y
cempacidad o densidad de la carga en el saco ¥ que requiera
menos cuidado ¥y menos gasto en su funcionamiento y
conservacidn gue las maquinas hasta shora conocidas, y gque
al opropio tiempo requiera el minimum de vigilancia por parte
de los operarios para el rendimiento obtenido.

Ademds, la ndgquina prorectada por el presente
invento, reune determinados priuncipios fe funcionamiento
que son fundamentalmente de mayor exactitud, para realizar
el trabajo de llenado de los sacogﬁgn las demAs magquinas
conocidas, siendo los varios Organos y elementos de la maguina
susceptibles de ser graduados o ajustadds en 1o que respecta
a velocidad y accionamiento relativamente entre si, de modo
que 7uedan controlarse sus varias caracteristicas, tales como
el nimero de pesadas en un ciclo, el pesc que se segrega
ccmo carga completa, y la parte del ciclo entero de
trzhbajo de la miouina que habran de ocupar las operaciones de
la carga de bolsas o sacos de las varias unidades © grupos
pesadores, en comparacidén con la parte del cicio de trabajo
en la que los sacos llenos gson conducidos sencillamente en
vacio en espera Ce su descarga.

Bl ajuste Jde la miquina de parte a parte Dpermite
tambien establecaer el punto de partida para el fancionamiento
de ios ciclos de trabajo de las varics unidades pesadoras en
un punto cualguiera de su trayectoria, permitiendo este ajuste
el poder instalar la miquina, hzciendo caso omniso de gque esté
de frente o de eszalda, en un lngar cualquiera conveniente,

y con libertad de eleccidén respecto al punto donds hayve
de situarse el operario 7y dcnde haya de emplazarse el meczniswmo
de descarga.

La construccidn de la mAguina resulta relativawmente
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econdmica para noder producir “cdas aguellas de sus piezas
cue sean de forma Dbastante sencilla y puedan ser hechas
de materiales econdémicos y procedimientos poco costosos,
4 aparte de 1o cual, una gran proporcidn de los drganos son
265, de tama?io y forma dunlicados, 1o cual permite obtener una
raduccibn en el coste de fabricacidn.

Aun cuando en la formna de rezlizacidn del presente
invento se ha representado una miaquina con un eguipo de
dieciseis unidades nesadoras, claro esti que puede emplearse

270. otro nimero cualquiera de estas unidades, pues este detalle
no altera en nada el prinecipio del invento.

Bl presente invento se comprenderéd en todos sus
alcances consultando la prresente memoria descriptiva con los

dibujos que se acompailan, si bien el inventc no habré de

dzrarse en modo alguno como iimitative z ello.

e

275. cons

Modo el alcance del invento se comprendera
despuds de estudiada su forma de realizacidn y de apreciadas
las ventajas que el invento produce. Tambien se sobreentiende
que el inventc es susceptible de varias finalidades adicionales
280. que no se enumeran de un modo concreto, y gue desde luego
comprenderd todo el que sea perito en la nateria a medida gue
avance en su lectura en la presente memoria.
En los didbujos que se acompafian:
La Pig. 1 es una vista en alzado lasteral con
285. partes arrancadas y en corte parcial, de una ensacadora
mecénica establecida con arreglo al presente invento.
TLa Fig. 2 es una vista de »lano, y %tambien con
partes arrancadas, de la miquine gue se representa en la
Fig. 1.
220. La Pig. 3 es un cortle transversal en alzado y a
escala enpliada de la parte superior de una de las unidades
o elementos ensacadores de la miquina que se resefia en la
Fig. 1.
La Fig. 4 es una vista andloga a la de .a Fig. 3,

295. nostrando la mitad inferior de una unidad ensacadora.
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La Fig. 5 es una nroyeccién posterior a escala
ampliada ¥ en corte parcial del mecanismo gue constituye

luna unidzd ensacadora.

La Pig. 6 es una vista de plano 2 escala ampliada
y en corte parcial del mecanigsmo representado en la Fig. 3.

Ta Pig. 7 es una vista en alzado y corte
transversal tomado por la linea 7-7 de la Fig. 3, nirando en
la direccidn de la flecha.

TLa Fig. 8 es un corte andlogo al de la Fig. 7,
pero tomado por la 1{nea 8-8 de la PFig. 3, mirardo en la
direccidn de las flechas.

La Pig. 2 es wun corte transversal a escala
ampliada del fondo de las balanzas pesadoras gque se vén en
la Pig. 3 mostrando el mecanismo fiador.

Ia Fig. 10 es un alzado con paries arrancadas de
la construccidn representada en la Fig. 9 vista desde el lado
derecho.

La Fig. 11 es una vista con partes arrancadas
en corte transversal y en alzado mostrando wuna parte del
recepticulo de las balanzas y del mecanismo fiador.

La Pig. 12 es una perspectiva a escala ampliada
de una barra de control y de un mufidn de cierre para los
cilindros colocados en uno de 1os lados de la unidad
engacadora.

TLa Fig. 13 as una vista andloga de la otra barra
de control y del mufién de cierre, por el lado opuesto de la
citada unidad.

La Fig. 14 es una vista en corte transversal y
en alzado del mecanismo de tolves y de. tubo de alimentacidn
estando el corte tomado por la linea 14-14 de la Fig. 2, ¥
mirando en la direccibn de las flechas.

La Pig. 15 es una vista andloga a la de la Fig. 14
tomada por la linea 15-15 de la Fig. 2 y mirando en la
direccidn de las flechas.

La Pig. 16 es una vista de plano en corte
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el dispositivo de vaivén del aparato de descargar loe sacos

o bolsas.

{

325. del mecanismo representado en la Fig. 16 estando tomado el

Ta Pig. 17 es un alzado lateral y en corte parcial

corte vor la linea 17-17 y mirardo en la direccidn de la flecha.

g Pig. 18 es otro alzsado lateral y en corte parcial
del meconismo representado en la Fig. 16, pero con el corte
tomado por la ifnea 18-18 y mirando en la direccidn de las

240. flechas.

Bn la descripcidn siguiente de la maguina objeto
del invento, lss varias piezas ¥ Sdrganos serédn considerados
separadamente, circunscribiéndose la descripeidn y resefia
a una sola unidad ensacadora envasadora por cuanto gue

345, como se verd,las diferentes unidades que integran la maquina
son una mera duplicacidén de la construccidn y de su
funcionamiento, comprendiéndose esto con la descrireibn de
uno solo de ellos. La miquina considerada va equipada de
dieciseis unidades, perc se sobreentierde gue es potestativo

350. dotarla de un nmimero cnzlgviera de ellas.

Trocederemos a describir en primer término, el
bastidor y armadura principal de la maguina y los varios
elementos de engranaje, juntamente con todas aquellas plezas
que scn comunes a todas las unidades ensacadoras.

355. CCNSTRUCCION _DLL_BASTIDOR Y ['ECANISLO DE ENGRAVAJE.

Consultando los dibujos se vera que el invento
estd reseflado y realizado en una maquina que lleva una bancada
o0 bastidor 20 de construccidn cualgquiera conveniente c¢ue en el
presente caso es de forma redonda , constituyendo la base donde
360. descansa la méquina asi como wuna caja o alojamiento para las
piezas del mecanismo de engranaje que se describen detalladamente
a continuacidn.
La base 20 v4 adaptada de modo que pueda ir
montada en el piso y, si se quiere, sujeta por medios

365, cualesquiera convenientes, teniendo en el centro un manguito 21
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dispuesto en sentide vertical. Este manguigp,hpor su parte

inferior se extiende preferentemente hacia la parte de dentro
de 1a base 20, como se indica en 22,,y tiene, ademds, una brida
o pestafia 23 que cae precisamente por encima de la parte superior
de dicho pedestal. For dentro del pedestal hay dispuesto un
nervio o soporte 24 en sentido horizontal que vA sujeto al
interior de dicho pedestal por nedio de unos tornillos 25. En

e’ centro del soporte 24 hay practicada wuna abertura 26 donde
v4 emplazado el pilarete o nié derecho vertical 27 imposibilitado
de dar vueltas por impedirlo wun Organo tal como el pasador 28
que hay en el fondo de dicho pié derecho. Alrededor del pié
derecho 27 va dispuesto el manguito giratorio 29, e. cual

encaja tambiér dentro del manguito vertical 21 que kay en el
pedestal. Tste manguito 29 lleva un engranaje helicoldal 30,
calzado en su extremidsd iafarior y un buje 31 que constituye
un ccjinete pare el manguito por su extremidad superior donde

vA recibido el pie derecho 27.

En la extremidad superior del manguito vertical 21
v4 montszdo un cojinete de antifriccidn 32, el cual sirve de
cojinete de empuje para sostener en forma giratoria la parte
rotatoria de la maquina.

Al manguito 29 v4 unido solidariamente el manguito
23 del bastidor giratorio, cuyc horde inferior encaja en el
soporte 32. Del manguito 33 forman parte integrante o vén
rigidamente sujetos a 81 los bastidores de brazos radiales
superior e inferior 34 y 35. Estos bastidores radiales podrin
ger de una forma de construccidn cualquiera conveniente,
pero afectan, de preferencia, la forma de piezas de fundicidn
que comprenden un cubo y varios Dbrazos de sostén o soporte
prolongados en sentido radial, siendo el nimero de brazos
preferentemente el mismo que el nimero de ensacadoras que haya
de llevar la miquina.

La extremidad superior de cada brazo del bastidor
radial superior vAa provista de una mesa 36 destinada a formar

un soporte para la parte superior de la determinada unidad
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combinada con dicha mesa, yendo dicha unidad sujeta y dispuesta

- 13 -

en la forma que se describe detalladanente a continuacidn.
Las superficies superior e inferior 37 y 38, de cada
lbrazo del soporte radial inferior constituyen superficies
405. de gustentacidn para piezas adicionales del bastidor destinadas
a sostener la parte inferior de la determinada unidad ensacadora
combinada con dichos brazos. Esta digposicidn tambien seré
objeto de descripcidn mis detallade.
En la parte superior del pié derecho'y por encima
410. del brezo radial superior hay un segmento de leva 39 destinado
a sujetarse sobre &1 en forma graduable a fin de evitar que
gire, de cuya nanera podréd servir como parte estacionaria o
fija del mecanismo, y sin enbargo sin perjuicio de poder
tomar una posicién angular cualquiera con relacidn al pié
415. derecho 27.
®Wn la parte superior de 27 vé4 fijado a ajuste
un brazo de sovorte 40 que se prolonga radialmente hacia el
exterior y lleva unos mufiones de apoyo 41 y 42 en su
superficie superior. ILstos apoyos constituven una montura
420. para el Ar¥bol 43 que lleva una zapata 44 fijada en su
extrenidad extericr, ¥ elL cigliefial 45 fijado en la extrenidsad
interior. BTn la extremidad exterior del cigiieflal 45 va
pivotada la harra 46 portadora de un mafién 47 que va sujeto
en forma graduable a su extremidad inferior y encaja a
495. desligamiento en una abertura formada en la extremidad
exterior 48 del brazo 49. Tste brazo 49 también v4 montadc
en el pilarete 27 e innovilizado sobre él para cue no pueda
girar.
Yos referiremos ghora a las Figs. 1 v 17 . Ia
4%0. méquina es accionada de preferencigjge un generador de energia
curlquiera aconlado de manera Jque tvansnita rotacidén al arbol
50, Arbol que penetra 7 atraviesa el alojamiento provisto en
el pedestal 20. Tgte 4rbol vd montado en unos cojinetes S1 por
1as extremidasdes cpuestas d&e la caja o envolvente, cojinetes

435, que van sostenidos por medio de los tornillos 52 y que, ademds,
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sirve para comprimir el empaquetado 53 destiradv @ ODTUrar

her~méticamente 1as sberturas del cojinete contra las fugas

{

440. parte iitermedia de su longitud gue va alojada en el aloiamiento

o infiltreciones de aceite o de otra materia lubrificante

en el interior de la caja o alojamiento. El drbor citado por la

1leava celzado un tornillo sin fin 54, el cual vé dispuesto
en 1a relacién debida para establecer transmisién con el
engranaje helicoidsl 30 de que hemos habladc avtes. DTor medio
de ssta trancmisibn de engranaje es evidente que el arbol de
445, mando 50 sirve eficazmente para hacer girar la varte del
bastidor consistente =2n los sovortes de brazos radiales
superior e inferior de la méguina.
Ademés, el drbol 50 lleva un piZdn cénico 55 que
engrana con 'ma rueda dentada cbébnica 56 calzada en el Arbol
450. vertical 57 montadc en el cecjinete 58 que hay dispuesto en
la parte 59 del alojamiento el pedestal. Obsérvese que este
alojamiento estd consiruide de manera que habilite el espacio
necesario para recibir los Arboles yel engranaje anteriormente
descriteos, asi como 108 cojinetes o scportes pars 1o0S mismos.
455, Ta extremidad superior del &rbol 50 sobresale
por encima del alojamiento ¥ v4 enchavetada en una rueda
dentada 60 que éngrana en una segunda rueda dentada 70 montada
en forma giratoria en el manguito vertical 21 alojado en e.
predestal.
460, Con referencia s la Fig. 1, se vera que el engranaje
70 encaja a ajuste en el maaguito 21 y descansa pOr sSu super-
ficie inferior an la hrida 23. Ademés, el engranaje 70
tiene formado enterizo wun manguito verticel 71  donde esté
formado el engranaje cbnico 72 que engraria con una serie de
465, pifiones cbnicos 73, cada uno de los cuales corresponde a una
unidad ensacadora. Bstos pifionss cénicos 73 van calzadcs en
los &rboles 74 a fin de accionar 1la mitad inferior del
mecanismo ensacador, Ae la mansra que se describe mas
detalladamente a continuacién.

470. Tor medio de esta disposiciln de engranajes es



475.

480.

420.

D
O
(9]

5C0.

505,

- 15 -

*

evidente que la rotacidn del &rbol de mando 50, adcmés,de

accionar el bastidor giratorio de la maquina, accionard el

enzrznsje cénico 72, y a su vez el engranaje cbnico 73 , a

una velocidad y direccidén tales que traasmitan a los drboles

74 el debido movimiento rotatorioc pars el funcionamiento de la

miquina, sobreeitendiiéndose,sin embargo, gue tanto lias relaciones

de los engranajes como el sentido o 1ireccién del mando de

estos 6rgancs estédn calculados para producir el conveniente

acciongaientc de la miquina, teniendo en cnenta el movimiento

de la miquina por entero alrededor del engranaje cénico 72,

ademés del efecto transmisor de los engraaajes cdnicos 7R y 73

con independencia de la rotacidn de la miguina toda entera.
Consultando la Fig. 17 se verd que el drbol de mando

5C que tiene wna prolongacibén como en 75 , sirve de Arbol de

mando para las demds piezas de la méquina, de una manera y con

el fin que mis adelante se describen.

CONSTRUCCION ¥ DISPCSICICH DE LA _TCLVA DISTRIBUIDCRA.

Gon referencia a las Pigs. 1, 2, 3, 14 y 15, se
verid gue cada unidad, *tiene una tolva 78, la cual, en el
caso considerado vA vepresentada como una pieza de funficiodn
de forma especial con un pié 76 disvuesto de modo que se pueda
colocar v sujetar en la mesa 36 de la parte superior de los
brazos radisles. TSstas tolvas van sujctas vor medio de
6rganos tales como 77 que atraviesan el pié o pedestal 76 de
parte a parte y van atornilladas a la extremidad exterior
del correspondiente brazo de la serie Ae brazos radiglies
superiores 34.

TLa tolva 78 sujieta en la forma explicada,
constituye también un bastidor de soporte para una gran parte
del mecanismo que constituye la rarite superior de cuada unidad.

Consultsndo la Fig. 2, se verd que cada tolva, estd
constrnida “Ae nlano como una seccidén dJde un cuerpo arular,
de cuya manera forman colectivamente un eleumento anular
5o Aicho en otros términos estan proyectadas Je odo,que el

nimero total de tolvas o sea una pars cada unidad, fTormen
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un elemento anular completo cuande las varias tolbas vén colocadas
una al lado de otra. Segun se ve en la Fig. 14 cada tolva esta
frrmada, de preferencia, con un labio o borde colgandero 79,
unido de manera cue recubra y encaje en el borde contiguo
de la tolvs inmediata siguiente. Istas tolvas llevan, ademis,
secun se muestra en la Fig. 1, unas pestafias erguidas exteriores
80 y otras pestaflas erguidas i.ternas 81, cads una de las
cuales lleva otra nesta’la que sobresale por la parte interior
como se indica en 82 y ligeramente distanciada de la superficie
superior del borde o labio colgandero 79 todo ello de la
manera y con el objeto que se describe a continuacibn. Por esta
exp.icacidn se conprenderid que las tolvas anulares con sus
pestafias verticales 80 y 81 lindando una con otra, constituirén
er efecto, mnna artesa deniro de la cual se pueden echar
el materis. a ensacar. Tl materizl a ensacar S gtarda
nrefeventenente v en veolumen reiativamente grande en un arca O
dendsito coloczdo por encima de La maquina, deplsito que tiene
w tubo colgandero degcendente 83 terminando en ura brida 84
dispuesta en sentido horizeontal v destinada a sacsajar a
Asclizamiento en los bordes superiores de los labios colganderos
79 colocados entre cada nna de las tolvas individuales.

Con el fin de alejar tods posibilidad de gque estos brganos
puedan agarrar entre s{ durante el funcionaniento de la
miquing, el horde Ae avance o ataque de la pestafia 84 va
vuelto hacia arriba como en 85. Dicha pestafia deberd también
ir reforzada por nedios *ales como los nervios 86 representados
en las Figs. 12 v 14. ZIa pestaiia 84, vista de slano es la seccidn
de n elemento anular ern forma, y es de una iongitud tal cue
pueda cervir de plancha cobertora par= cada tolve,

a medida gue se vé acercando al tubc de carga 83, de tzl medo

e mnz tolva cuz-guiera determinada quede completamente

tapada duvrante el intervalo de carga. ror medic de esta
disposicién se evita toda salpicadura y pérdicde de naterial
rrofacidas  por escape de polvo y de otras narticulas a 1lu

atubsfera. 4oiiisme, la parte trasera de la pastalia 84 es
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de tali longitud que mantenge wna tolva cualquiera que se esté
cergando com ‘letamerte tapada hasta que ha terminado por ccmpleto
“a operacifén de la carga o ensacado.
Obsérvese tambidn por la reprenentacidn hecha en la
545. Tig. 2, gue los bordes laterales Je la pestafla 84 caen por debzgjo
de las pectafias 82 formadas en las paredes de -a tolva, =z fin
de tapar las tolvas por completo Adurante la operacidn de la
carga. Asi, puds, ol borde de avance 85 de la pestafla, va
rebajado como se indica en 87 para evitar toda interceptacidn
550. con :as vestaiias 82.
Txplicada esta consitruccidn, se comprenderd, sabiendo
quc el tubo de carga 83 es fijo y que la maquina revoluciona
con relacidén a él, que mientras se esté distrivbuyendo material
por dicho tubo 83, las respectivas tolvas, 2 medida que vayan
555. pasando bor debajo de é1, quedarin completamente cargadas hasta
el nivel de las superficies superiores de los bordes colganderos
70 en la forma gue se muesira en la Fig. 15. Se comprenderi
ipualmente gque este mecanismo es de naturaleza tal gue se presta
a ntilizar 12 gravedad solamente para ir disiridbuyendo el
560. material por las tolvas, descartando toda nosibilidad de que
estas 1ltimas puedan cargarse en demasia, o de que se nierda
la wmenor cantidad de material por salpicaduras o escape 4de polvo
n otras narticulas a la atmdsfera.

Al llegar a este punte no estara de mds explicar

)

565. gque la capacidad dz cada tolva esti calculada, de preferencils,
para que exceda ligerisinamente e la cantidad que constituye
una carga completa para un saco siendo el mavgen de exceso
en cantidad wun margen seguro sobre mna carga completa a fin
de evitar que la maguina entregue sacos con carga incompleta
570. o deficiente an el csso Je na iilgera nérdidzs v ntro accidente
o tropiezo. In virtud de esta disposicidn se consiguen todos
los resultados deseados sin llegar a recargar partes algunas
de la miquina y sin complicar de una manera excesiva las operaciones
.

FSCATIS "0 DE LAS BALANZAS Y _SU ALINENTACION.

D75. Ccngcultando las Figs. 1 v 3, se veri gue el mecanismo
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alimentador de las balanzas es accionado por medio de la

rueda de cadena 88, la cual, a su vez, €S accionada por la

cadana 89 gue engrana con e.la, cadena gue recibe su

movimiento de la rueda $0 calzada en el 4drbol 74 de la
deterninada unidad ensscadcra. La rueda de cadena 88 es entexriza
o v4 vostiza con relacibén a un manguito 91 yue estd formzdo

con una superficie de embrague 92 en su horde exterior.

La rueda de cadena 88 y el nmanguito ©1 revolucionan
sobre otro manguito 93 que, a su vez, VA& montado en forma
giratoria en un cojinete 04 que descansa en el soporte 95
sujeto a la superficie posterior de la tolva 78. TEste brazo podri
formar parte integrante de la tolva, o bien formar una pleza
aparte 'y postiza que vaya sujeta por brganos tales como 1los
tornillos 96. TFor todo el largo del manguito 93 atraviesa un
Arbol 97 que revol uciona con relacidn al manguito. E=n la
extremidad del mancuito 93 v& montado a deslizamiento el
drgano de embrague 98 formado con unos diernteg destinados a
agarrar en el elemento de embrague 92. TE1 elemento 98 del
embrague, aun cuando va montado en forma corrediza en el
manguito v& enchavetado para transmitir rotacidn al manguito 93
cuando 1los e.ementos 98 y 92 del embrague estén en relacifn
transmisora.

Le extremidad opuesta del elemento de embrague 98
presenta una superficie de friceidn 99, dispuesta en relacidn
contraria con la superficie de fricecidn 100, cntre las cuales
v4 dispuesto el naterial Jde friccidn 10Ll. La superficie
de friccidn 100 es una vnarte del elemento 102 montado en el
drbol 97 y cslzado de manera que 1o puaeda revolucionar con
yalaeidn a dicho 4rbol, pudierdo sin embargo, tener moviniento
rectilineo v corredizo sobre él. Este acoplamiento se efectia
por el intermedio de un pasador 103 y de una ranura 104
a2 modo de encaie de bayoneta en el elemento 102.

Este elemento 102, vé reforzado por un muelle
helicoidal 105, cuyo exbtremo opuesto va enganchado en un tcpe

106 que se fija en el 4rbol 97 por medio del pasador 107.
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Tl elemento 98 del embrague tiene [formada una ranura
anular 108 destinada a funcionar en combinacidén con unos
nufiones 109 que lleva 1la palanca acodada 110. Tsta palanca
acodada 110 pivota sobre el &rbol 111 montado en el brazo 112
615. y gobre la superficie superior del brazo de la pieza superior
de hrazos radiales 34.
La extremidad exterior 113 del arbol horizontal
de la palanca 110 tiene la forma de un cubo aque hace de
soporte-cojinete en el que va montado el rodillo 114, inmovilizado
620. por medioc del pasador 115. TUste rodillo estd destinado a
establecer contacto y a cooperar con el segmento de leva 59
snteriormente descrito y representado en la Fig. 1, a fin de
desacoplar 1los elementos 98 y 92 del embragre “urante acguellas
nwartes de la trayectoria de las varias unidades ensacadoras
625. er 1as que 1la vnarte inferior de la »alanca acodada estd en
contacto con dicho segmento de leva. Al seguir funcionando la
maquina, de riodo tal que obligue al rodillo a desligarse del
elemento de leva 39 se observard que el embrague retrocede en
el acto para establecer relacibén de mando obedeciendo al impulso
630. del muelle helicoidal 105.
Ta parte inferior o fondo de la tolva es de forme
semi-circular en gseccidn transversal segun se muestra en la
Tig. 8 y dentro de cste fondo en forma de semi-circulo va
dispuesto el tornillo transportador 116 que vid fijo en el
635. manguito 117. Obsérvese que la tolva presenta una ampliacida
118 en 1z gue hay practicada una abertura circular destirada a
recibir la parte exterior dJde. tornillo transpertador 116.
Con la abertura circular del fondo de ia tolva por donde pasa
dicho tornillo coincide otra abertura 119 en la pared posterior
640, de la tolva y por la cual abertura se prolonga el arbol 97
v el manguito 117 del tornillo transportador.
Obsérvese que el didmetro interno del manguito 117
es mayor que el diZmetro del arbol, y que el manguito va sostenido
por el &rbel por el intermedio Ce los blogues de apoyo 120 que

645. vin situados en las extremidades onuestas del manguito. La
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abertura 119 vé cerrada para evitar +%odo escace accidental

de materisgl, por medio de una arandela flexible 121, segin

1se mvestra en la Fig. 3. La extremidad anterior del &rbol 97

sobresale de la tolva y va montada en un cojinete 123 gue
descansa en el.soporte 124 gue cernstituye una prolongacidn de
la tolva 7 en el que va rigidamente montado un cilindro
interrnptor 122 sujeto por medio del wuildn 125, yerndo este
Gltimo fijado en el Arbol por nedic de un pasador, como

1o indicz el dibujo.

Bl cilindro interruptor consiste seuncillamente

en una pieza tubular cilindrica que tiene unos brazos 126
contiguos a sus extremidades y provistos de cubos destinados

a ir encajados ¥y sujetos al drbol 97 por medio de los pusadores
1238. Ademas, 2l cilindro interruptor tiene practicado un
nrificio 129 todn 2 lo largo de éL y ce escasa anchura
relativamente, segin se muestra en la Fig. 7. Pcr medio del
mecanismo que se describe mas detalladumente a continuacidn,
dicho manguito esti inmoviiizado excepto en determinadas
circunstancias en que puede efectuar revoluciones en la amplitud
de 18C2 solamente a un tiempo, pero durante el tiempo en quese
estdn llenando las vasijas o receptaculos de las balanzas, lus
piezas vén dispuestas de manera gue mantengan el cilindro
interruptor en la posicidén representada en la Fig. 3, en la que
el prificio 129 +vA& dispuesto en sentido descendente, o para
explicarlo de otro modo, para habilitar una abertura por la

cual el material que va cayendo de la tolva vor medic del
tornillo transportador 116, pueda pasar al recepticulo

130 de las balanzas.

El receptdculo 13C de las balanzas va provisto
cerca de su parte superior y por sus bordes opuestos, de unos
muiiones 131, provistos de elementos de soporte en forma de
cuctilla 132, Adestinados a cooperar <con una pisza correspon—
diente dispuesta en la abertura 133 que hay en las extremidades
gxteriores de los brazos 134 en forme de horquilla de la

palanca de las balarnzas 135. Tios citados hrazos 134 descansa
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en el Arbol 136 7 vén sujetos a é1 segun'éé:ve en 146, yvendo
rste Arbol montsdo de uns mansra acojinada en los soportes
137 que forman parte integrante o van solidariamente unidos a la
nieza e fundicidén 78 de la tolva segun queda descrito.

Ta palanca 135 de las balanzas tiene también un brazo 138
que termina en una horgquilla 139 a la cual v4 articulada, pcr
medio del pasador 140, una pesa aproniada 141. Obsérvese
que el brazo 138 de la palanca de ba.anza es susceptible de
ajuste angular con relacién a los brazos 134 de la horquilla,
por medio de las ranuras 142 y de los tornillos 143 gue unen
el brazo 138 al drgano 144 en forma de disco.

£l antedicho discc vAa sujeto por medio del pasador
145 al Adrhol 136 entremedias de los bhrazos 137 a fin de
constituir, en unidn de los Dbrazos bifurcados 134 un brazo de
balanza.

Ta disposicibn de acojinamiento entre el arbol 136
y los soportes 137 rodréd ser de una naturaleza cualquiera
conveniente, pero podri estar establecida , de preferencia,
en forma de filo de cuchilla, como se acostumbra en 1los
mecanismos de balanza o romana de esta clase.

Segun se ve en la Fig. 1, uno de los brazos 134
de la rorquilla vé provisto de un brazo TFormado enterizo
147 que constituye wuns palanca acodada colocada en unc de les
lades de la determinada unidad. En la exiremidad de los
brazos 147 hay formados unos alveolos o vaciados 148 destinados
a recibir las extrenmidades redondeadas 149 de las palancas
150. Estas palancas pivotan en el drbol 151 que va nontado
en un sonorte 152 dispuesto en la pieza 78 Que constituye
l1a tolva,

Tote "11timo Arbol va fijo contra movimiento Ce
rotacidn en la palanca 150 y va provisto en su extremidad
onvesta, de un ciguedlal 183 que tambien vd fijo en el arbol
prolonzado en sentido as.endente y corresnondiendo al brazo 154
¢e la palanca 15C. Estos dos brazos Altimaente citados,

constituyen 1os medins para accionar las barras corredizas 155
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vy 156 colocadas en lados opuesteos de la unidad ;7 waniobrables
a fin de gobernar los movimientos del cilindro interruptor.
Las barras corredizas 155 y 156 van segun se vé en la Fig. 6,
sontadas a deslizamiento en unos cojinetes hebiiitados en los

720, mnufiones 157 formados en los ladoc opuestos de la prolongsciln
del tornillo vy fe la pieza de fundicibn de la tolva. Cada una
de estass harras corredizas lleva vn par de muilones opuestos
158 y 159 mentados con cierta relacién de espacic an ellas, 7
econdicionados de modo que abarguen los lados opuestos de

725, las extremidades redondeadas superiores de Los brazcs 153 y 154
respectiva ente.

Dichos mwiones 158 deberan ir rigidanente sujetos
o las harras corredizas por medio de los tornillos 160, al
paso que log nuiones 159 véan nontados elédsticamente en las

730. bharras por medio de los muelles 1%61, y los mufiones 162 sujetos
por medio de los tornillos 163.

Tl borde interno del cilindro interruptor sobresa.ie
preferentomente segun se indica en 164, de manera que recubra
la prolongacidén 165 formades en lu extremidad de la pieza de

735, fundicidén. EBn la parte 164 del cilindro interruptor ray
¢ispuesta una brida o pestaila ranurada 166 en cuya ranura
vé4 coloecado un mufidn 167 guardando determinada relacidn con
1la abertura 129 del cilindro. Refiriéndonos ahora eswecialmente
a las Pigs. 6 y 12, se verd 2n ellas que la barra 155, tiene
740. una extrenidad e forma especial destinada a enganchiar en el
nwidn 167 del cilindro interruptor, a fin de impedir gque
este Gltimo pueda revelucionzr. Por lo gue se explica a
continuacidn se caeri en la cuenta de que ei cilindro interruptor
tiene tendencia a revolucionar <tUnicamente en ula direccidn,
745, giendo en esta direccidn en la que la bavrra corrediza 155,
surte sus efectos para impedir la rotacidbén del cilirdro.

Refiriéndoncs ahora a las Figs. Gy 13, se verd en
ellas e 12 harre 156 llaeva una parite o trecho 168 cuya
construccidén guarda armonia con la extremidad e ‘a harra

75C. compafiera 155, so0lo que en pcsicidn invertids ¥ en relacidn
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oprissta a ella, cﬁya parte va unida a la harra proniamente
dicha mediante un estrechumiento 169 , de tamafio v disposicidn
tales que el espacio asi habilitado, permita el paso del
mufidn 167 cuesndo la parte estrechada de la barra se halle
frente por frente a la trayectoria del mufidn 167.

Estas dos barras 21 moverse a un tiempo, constituyen
un 23cape para el cilindro interruptor. Zsto es debido al hecho
de que cuando el extremo de la barra 155 occupa la posicidn
representada en la Fig. 6, constituye un tope ane impide que
siga revolucionando el cilindro, y a2l ser retiradas dichas
barras de manera que el mufibn 167 pueda rebasar el extremo
de la barra 155, 1la parte 168 de la barra 156, se colocard
en el paso del mufidén giratorio 167, a fin de impedir gque este
siga revolucionando. Ademds, cuando avanzan las barras, el
mfién 167 puede s3capar de la parte 168 de la barrsg 156, de
cuya manera podra segulr girando el cilindro, pero solamente
en la amplitud de 180¢ o hasta tanto gue el muiibn 167 enganche
en el extremo de la barra 155, la cual, durante dicho movimiento,
habrd vuelto a colocarse en el pPaso o0 caminoc gque recorre el
mién 167.

De esta manera el cilindro interruptor se mantendrd
durante cierto periondo, con el orificio 129 dispuesto hacia
abajo, hasta tanto que el receptdculo o vasija de la balanza
contenga una determinada cantidad en peso dJde material, tal que
determine el movimiento del brazo de paianca 147 de la
balanza, de la palanca 150, de los brazos 153 y 154 y de las
barras corredizas 155 y 156 , todo lc cual, hard que los 6brganos
queden colocados eh disposicidén de disparar o poner en libertad
el cilindro interruptor. Este cilindro interruptor, al ser
puesto en libertad, revolucionard en el acto y rédpidamente
por los medios que se describirdn mds adeiante, en un arco de
1802, colocando hacia arriba el orificio 129 a fin de impedir
ncue continle la aiimentacidén de material en los receptaculos
de las »zlanzas, quedando el ovificio paralizado en esta posicidn
por el tropiezo ¢ contacto del mufidn 167 con la narte 168

del brazo 156.
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con referencia a las Pigs. 1 y 3 se observard que 1la
vasija 130 de la balanza afecta forma rectanzular general
i en su parte superior, con unis paredes econvergentes , constituyendo

790. 1la vpared 170 una ruerta que gira couo en 171 en el lado de la

vasija y tiene unas pestaflas 172 que rascubren las paredes

laterales de la vasija para asegurar un ajuste hermético. En

el borde inferior de la puerta hay dispuesto un elemento 173

a modo de gancho representado con toda claridad en las Figs. 9
795. y 10, situado nreferentemente en el centro del ancho de dicha

vasija o receptdculo, ¥y de constrvccidn angular, como se muestra

en el dibujo. En el extremo de este r-ancno hay formado un

mufidn 174 destinado a establecer wun cierre con ei rodillio

175 que v& dispuesto en el extremo de la palanca acodada 176.
800. TEsta palanca acodada v4 rontada a pivote en el brazo 177 que

descansa en unos cojinetes formados en el brazo de soporte

178 sujeto al borde infericer de la vasija. ¥l brazo 179 de

1a valanca acodada se prolonga desde el extremo del arbol y

en sentido sensiblemente horizontal hasta la linea media de
205. 1la vasija, y lleva articulada a él una viela 180. Esta

disposicidn puede verse con tods claridad en la Fig. 9. 1a

citada biela se prolonga hacia arriba yva montada a

degsiizamiento a través de un orificio 181 practicado en el

gorrbén 131 en uno de 1osS iadce de la vasija, a fin de que tenga
810. encaje corrvedizo en é1, prolongindose luego hacia arribe,

segin se muestra en la Fig. 1 y provisto de un mufién 182 gue

v4 sujeto a su extremidad contiZua.

La palanca 183 que vé& pivotada a una parte de la

nieze fde ".4 tolva en el pivete 184 tiene uno de sus extremos
815. colocado de manera que tropiece en el mufién 182 gue tiene .a

barra o biela 180, al desplazarse esta Altima hacis abajo,

como ocurre, pPor ejemplo, cuando desciende 1la vasija de la

balanza para volcar su contenido . Ta extremidad opuesta

de la palanca 183 se prolonga, segin se¢ vé en la Fig. 6,

820. a una nosicibn en que queda estrechanente arrimada a la
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rueda de cadena y de nando 88 y tiene ura harra 185 que va
unida a ella y que pivota por su otro extremo en el bastidor.
La barra 185 v4 colocada junto al paso o camino gue recorren

i los mudfiones 186 montados en la rueda de cadena 188. 1a

825. construccidn de la palanca 183 es de naturaleza ta%}ebajo la
accibn de la zravedad, el brazo que se prolonga hacia la rueda
de cadena sobrenmije o preponiere el otro brazo, de modo que
en condiciones normales la palanca en cuestidn esté colocada
de modo que la barra 185, esté zislada de los nufiones 186.

830. Se comprenderi, sin embargo, gue al descender
la vasija de csrga de la balanza en una medida tal que ponga
el mufién 182 con la palanca 183,que los extremos opuestos de
la palanca seran empujados hacia arriba para obligar a ia
barra 185 a enganchar o tropezar en los rwiones mdviles 186

835. Tstos mufiones transmiten un rapido movimiento oscilatorio
a la palanca, movimiento que es a su vez transmitido al muiibn
182, todo lo cuasl sirve pars digparar y dejar en libertad
la palanca acodada ¥y el gancho fiador de la puertz de la tolva.

®n su consecuencia, cuando la vasija de la balanza

840. haya descendido por la influencia del peso de. material en ella
contenido hasta una determinada medida o extensidn, se abrird
la rrerta de dicha vasije »ara que su contenido se descargue
o vuelque en la tolva gque hay vor Zebajo y que constituye
la parte cnsacadora de la unidad.

845, - El scoporte 124 que se prolonga desde la tolva
hacia delante v que sirve de montura para el cojinete exterior
del &rbol 97 tambien v& provisto de un elem=nto colgandero
187 que tiene practicado un orificio 188 y cuya extremidad
exterior vd tapada por medio Ael perno perforado 189. En

850. 1la nexforacidn Ade este perno 182 vi alojada la barra 190 que
tiene en su extremidad interior una cabeza o remate 191 que enganchz
en el muelle aprisionado 192. Tuta disposicidn constituye a modo
de tope eldstico destinado a establecer contacto con el brazo
193 que va sujeto a la parté superior de la puerta de la vasija

855. o0 recentidculo de la balanza y junto s su gozne. Al funcicrnar la
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miguina, y cuando ia vasija de la halanza sﬁﬂe obedeciendo a la
influencia de la pesa 141 después de volcado su contzsnidc,

el brazo 193 as puesto en contacto relativamente fo:rzado
‘pon el vistazo 190 de tal manera que obligue a la »uerta de La
vaslja a cerrarse.

Asimismo, durante la subida de ia vasija vy en 21
acto de abandonar el mufién 182 su posicibn de contacto con la
palanca 183, 1la palanca acodada podrid volver a ocupar su
posicibn de cierre o seguro bajo la infiuencia de la gravedad,
prendiendo en ella el gancho 173 para afianzar el cierre de dicha
nuerta; el efecto de cierre es favorecido por medio de la cara
uchaflanada 194 que vrasenta la extremidad exterior del
gancho.

Hay un nmufibn vertical 195 constituido como si formase
parte de la horquilla de la vasija de la balanza entremedias de
los brazos 134, teniendo dicho mufidn un dedo saltador 196 que
v4 sujeto a &1 v estd Tormado de manera que recubra el borde
superior contiguo de la vasija de ia ba.anza cuaxndo esta vasija
ocupa su posicidn de gltura mdxima. Dicho dedo estd dotado
de cierta flexibilidad y sirve para recibir y amortiguar el
momento de parada de las balanzas o mejor dicho de la vasijz, en
su movimiento ascendente.

DISPOSITIVO PARA LA CARCGA DE T.0OS_SACOS.

Refiriéndonos ahora especialmente a las Figs. 1 y 4,

se verd que esta parte del mecanismo descansa en el bastidor
inferior de brazos radiales por medio del marco 200, el cual va
sujeto por 6rganos cualesquiera aproniados tales como 10sS
tornillos 203 a la superficie inferior 38 de la serie de
brazcs radiales inferiores. La pieza superior 201 del marco o
bastidor v4 reforzada o sustentada =n parte, por medio de lLa
barra 204 que a ella v4 sujeta v tisne su extremidad a3uperior
sujeta 21 bastidor de brazos radiales superior 34. Lea pieza o
marco inferior 200 lleva unos cojinetes 205 para el arbol 74,

4rbol que es accionado por medio del piribn cdnico 73 , segin

hemos explicado antes. Dicho arbol 74 v& rebajado o adelgazado
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por su extremidad anterior a fin de vecibir el engrane 206 que
tiene una superficie de embrague 207, teniendo el slemento de
smbrague 208 un acoplamiento transmisor corredizo con el arbol
por medio de la junta de bayoneta integrada por el pasador 209
y la ranura 210 y del apoyo de vesorte 211 que va sﬁjeto por
medio del pasador 212. Entre dicho apoyo de resorte y el
elemento de embrague va colocado el muelle he_icoidal 213 que
acciona de modo que empuje 3icho elemehto para gue esté acoplado
al engrane 206 en todo momento, manteniéndose este engrane
inmovilizado contra +Hodo movimiento rectilineo hacia la derecha
como Se indica en la Fig. 4, por medio del realce o lomo que
hay formado en el 4rbol. Por medio de esta disposicidn se puede
conectar o acoplar el engrane 207 para que ravolucione en unidn
del Arbol, pero en el caso de tropezarse con una registencia
desusada, como por efecto de atascamiento, por ejemplo, permitird
que se descorra el engrane sobre el &rbol con el fin de evitar
toda posibilidad de que se estropéen los Grgsnos.

En el citado Arbol va colocada tambien una rueda
Ae cadena 214 enclavads por medio de un pasador 215 y que acciona
por el intermedio de la cadena 216, otra rueda de cadena 217
que v4 situada por encima de ella, y calzada en el drbol 218.
Gate 4rbol 218 v4 montado de manera que ajuste ean el cojinete
219 dispuesto en una parte 220 del bastidor. Tambien hay
practicado en dicho 4drbol 1n orificio 221 destinado a recibir
la espiga o cafla 222 del propuisor helicoidal 223 y se fija de
m33§/§3g3x%§£§§da espiga por medio del tornillo de ajuste
224. ©Por debajo del Arbol 218 hay un cojinete que v4 sostenido
por una parte del tubo de tolva 234, en el cuai vé recibido
en forma giratoria un drbol 226 en uno de cuyos extremos
hay montada una rueda de dientes 227 que engrana con la rueda
de dientes 206. Ta extremidad opuesta del arbol 226 presenta
uns abertura rectangular 227 parar ecibir la extremidad
cuadrada y recta 228 del tornillo 229. ILa tolva 23C podra

astar hecha Ce un materizl cuslquiera conveniente, pero en el

caso considerado aparece hecha de chapa metdlica con sus
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superficies de declive y derrame hechas de piezas separadas

que vin soldadas a las paredes de la tolva. ILa tolva afecte,
de preferencia, forma rectangular en general por su parte
superior, y es de tal tamafio que pueda recibir en ella
desahogadamente la vasija de la halanza. La parte superior de
la tolva vé4 sostenida o atirantada, segin se indica en 231,

por la pieza 201 del bastidor, La cual se eleva arrancando

de la superficie superior de la serie de braszos radiales
inferiores donde vd montada. Conforme se .uestra en la Fig. 5
las paredes laterales 232 convergen hacia dentro y terminan

en un fondo o piso redondeado 233. Aislado de este fondo y a
traves de la tolva se extiende un tubo 234 gque tiene una
abertura 235 en su parte superior yendo recibido en este
tubo el propulsor helicoidal 229. En la extremidad posterior
del tubo hay colocado un blogue o taco 236 en el gue hay.
practicado wun orificio destinado a recibir con holgura

la espiga del tornillo de tal manera que no ofrezca apoyo
material para dicho tornillo, por cuanto gque este Gltimo deberi
ir sostenido preferentemente por su encaje en la superficie
inferior del tubo .

Por la extremidad delantersa del tubo hay colocado
un manguito 237 en el que hay practicado wun orificio que véa
de mayor a wenor, 2si como un rebajo para recibir y sujetar
risidamente la tobera 238. Esta tobera estd destinada a
recibir en ella un saco o bolsa penetrando en la abertura de
vdlvula de la bolsa ¥y sustentando esta bolsa o0 saco durante
la operacidén de ia carga. Obsérvese que dicha tobera vad rebajada
por su costado inferior segun se indica en 239 para contribuir
o facilitar 1a operacidn de la carga.

Las paredes delantera y vosterior 240 y 241,
ragpectivamente 3e 1a tolva van inclinadas en sentido diagonal
v hacia la parte interior a fin de encauzar ¢l unaterial por dentro
del orificio 235 formado en la parte superior del tubo.
tainismo, estas paredes .aterales pregentan unas superficies

vertientes o de derrame 242 Qque empalman en los bordes del tubo
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por la abvertura 235. Mediante esta diéj651cién, el material va
pasando directamente al interior del tubo y por entremedias de
ios pases o esrtiras del tornillo alimentador 229.

La aberturc formada en la extremidad vposterior del

063. tornillo en e. bloque 236, se¢ tapa ror medic 4e una arandela
Tlexivle 244, (Fig. 4) para evitar el escape de material.
Consultendo la Fig. 5, se verd que la tolva v& sostenida vor
unza horquilla 245, sujeta por medio de los tornilleos 246 en
la extremidad exterior del elemento de bas*tidor 200.

97¢C. El tornillo sureriocr 223, es preferentemente
de forma ensortijada como en la Pig. 4, mientras gque el tornillo
235 es de forma halicoidal. T1 tornillo superior v& unido
ror medio de la conexidn de engranaje psra ue revolucione
un niimero de veces més despacio c¢ue el tornillo slimentador, y

975. en direccidn opuesta, sirviendo esta ccmbinacidn para mantener
el tornillo 235 corgada al méximum de material cuando estd
furcionando . Para expresarlo de o*ro modo 21 tornillo superior
estd destinado a alimentar de izgnierda a derecha, seglin ss vé
en la Fig. 5, 0 sea en sentido opuesto al del tornillo 235.

980. Con esto se contrarresta toda tendencia a que el tornillo
alinentador extraiga material por 125 evtremidades posteriores
hacieindo en cambjo que el material vaya distribuyéndosz entre
los pasos del tornillo alimentador nientras que exista material
en la tolva.

985. Desde luego Se sobreentiende que la presente mégquina

no habri ¢e limitarse a este tipo esrecial de torrillo alimentador
0 cargador, pnes es evidente que podrin empiearse otros dispositivos
alimentadores en combinacibn con los Aemdw dérganos del mecanisno,

siendo la funcidn de los alimentadoves mevemente el ir distridbu-

090. yendo el material gue vA cayendo de las balanzas, dentic de las
bnlsas o szcos.
En sentido transversal de la tolva 23C hey celocada

una nlancha de chogue 247 en formza de V, para aquellog casos |

en que el material cue esté ensacando la mdquina sea de
t

w0
O
(&

. consintencia o naturaleza tal que tenga provensidn 2 salpicarse
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3] ser voleado de la vasija de la balarza. Ista plancha de
cliocue 3irve para evitar gue nueda quedar cantidad alguna de
impnrtancia de material en suspensidn en el aire, al tiempo de
subir 1las vasijas de las baianzas, hacta t21 punto que
llegara a inpedir =1 cierre eficaz de la vuerta de descarga de
la wvasija.

Fn la parte superior de la vasija 230 va colocada
ua barra 248 montada a deslizamiento nor unssraruras formadas
en la expresada varte superior, teniendo dicha barra un
manabric 249 cue sobrzgale de la superficie exterior de la
tolva 230, y en disposicibén de que el operario pueda tener
fécil acceso a ella. TDichs barra rresernta por su extremidad
opuesta un orificio tal como 250 para recibir la éxtremida
inferior de la barra 251. Tsts Ultima barra presenta un doble
codo y se prolonga en sentido adcendente segun sc ve en las
Pigs. L vy 3, yendo colocada a través del arbol 2562 que va
montado en unos cojinetes formados en el coportz 95 gue va
colocado por la parte prsterior de la tolva superior 78
anteriorments descrita. Tn el 4rbol 252 v4 fijo un fiador
253, gue prasenta un Adiznte 254 y mna »rolongacidn 255. Bste
fizdor v4 dispnesto de modo gque se pueda gobernar 2 rano,
vor medio del manubrio 249 que acciona el operario, a fin de
gue enganche en lag extremidad prolongada 256 de la »zlanca
acodada 110, estando esta lbima construida de modo que
anhierne el mecanismo de embrague 92-98 que acciona la parte
superior de 'z vnidad. Dicho en otros términos al manicbrarse

el

[

0 colocarse 1la palanca 110 de manera Jue desace

Cie
enbrague por su contacte con el segmento de levu 39, sf el
conerario tira del mgnubrio 249 hacia fuera ror el intermediob
de la barra 251 v del arbol 252, obligzrd al fiador 253

2 bajar colocandose en el paso de la extremidad superior
de l2 palaaco agcodada, 2 fin de evitar el movimiento de esta
nltima y que quede ’echado 2l enbracue hajo la influencia del
muelle =»or el contacto entre la extremidad supericr 256

de 12 malanca v ai Adiente 254 del fiador.

a7
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MRCATISIIC PaTA sISLAR AUTOUADICA IVIT UNIDADES
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TNIAGADORAS  CUAYDO A DCLVA D™ DISTRIBUCION
7307 TUSUTIAIRIOESRYTE CARGADA DT TATIRIAL.

w1 ol &rbol 252 vA montedo librermente un cagundo

fe]
fizdor 257 gue tiene un diente 258 de una prolcagacidn 259.
or presanias tamblen una superficie de leva 260

nieze normalmente en la ex remidad superior 256 de la

\

a
®
o+
s
o

palanca acodadz, de wnera jue aurante la operacidn del
ensicofo nuecda el Tiadox 277 apoyarse en 1z extrenridsd
surerior de la palanca seguﬁ sa ruestra en la Fig. 3.

Cowo es consiguiente, cada unidad ensacadora
de 13 micuina tiene un eguipo e +iadores como los antedichos
y que gegun se vé er. la Fic. lén una ~ola posicibén o punto
de la trayectoria ciweunferencial que r=acorre gl fiador R57
v4 dispuesto el mvildn fijo 47. HEsve aufién presanta una
superficie de leva, o0 zara axprasario de o%ro wodo, una

siverficie 1inelinada hacis arriba 7 en la direccidn ,uz

[N
-

w

racorre el fiasdor, de mansrs Jyue ia ~roioazacibn 289 de zste
dltine, al trovmezar an iz suns~Ticie Ae lLevs, tengaz ferzora-
mente gaa levantar »l fiodor pariu que 512 diente 258 no

ofrezca rioigctencia slgurs al movisiento Je embdrazue &8

le palznca accedada 1C.
Somparando ahiora las Fi=zz. 4 v 1, S2 conrrsonderd

cue Aurante 1o onaracién Jel 2unsacado, - ralacibn con gue

~uncionan oL “imdor v la ralanca s cuzl se mmestra en la

i, A,y e, cnanfo  la determinada unidad easaca’ori

eat4 rocorriando agueila pvarte 4e la ciycurfz-oncia de

rocorrido durante la cual 1z paloncs acodada desacopla el

erbrague pow cuitzeto con el segiiento de lava 39, el movimienvo

de sulida de la expresaca pzlanca levantard =&l

comtacto deslizante corn is sarzerficie da lava 280 4zl figdor

parwitisnfo que éste caiga en nnidén Az 1s malznca acodada

~
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cada cic o Je ia wdquina  o2oro 21 gesuir vecorriendo la

airunchado  Jaltris T3to tendrd lugar durante

u
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unida? Jdeterminada, su

sste miiidn levantard oi

permite o« ia palanca 7 a2l emhrague

palsnen acodada el gammento e le
Serun gueda Aicho la b
Geterminan las varillas 46 y 43,

i
? w el
fiadeor 957 dc ucners Jue
P
o

acoplarse/ab2a

va 39.
cuicibn del miidn 47 la
a1 cigiieiial 45 y la zapata 44,

v si se ccnsulta la Fig. 15 se observara que 1a pogicidn de la
zzpata se determina por el contenido de 1a tolva gue V:

7’
cclocada “ebajo de ella =n ese monento. Toios eztos (r a.i0s

van dispuestos de tal wodo que la

- A .
ez (e we ormnine

Q
(9]
AN

oy la can
on 1la tolva 78 (2
momento an rela

R )
agqusl

cooperando
Obsérvese tambien a2 zl caer
tenhidn, efesct

cravadad, pucssto que la zapata 44

los dends Brrwunos A= fil mode que
wor 21 meterial de ia tolva, todas

. - ”
en la parte ianferior. Como 82 Ve,

deaterr? ada unidad e

3i La tolva de

La Aaternina’s unidad

ns=cadora cualyuiera a g

dicha unidad

jolo ks icibn de la zarata 44

tidad dc aterial contenida

cue 32 halle en
nibn con e. mwidn 47,
1z canata 44y quedar en la
sunte en 1a Fis. 15, (e el

udnéoss su descenso por

sstd construida, asi ccmo

91 10 estar sostenk a
" 1las iezas caerdn vara Gquedy
puéds, al aprovinarse uila
oaicidén de la

egti llera el mwidn 44

warmarecars levantado como 21 1a posici( .\ representada en la
Pig. 1, ¥ ejerceri, por consizuiente, na accidn de levanta-
siento sobre el fiador 257, pero, si por el con*rario, la
Ceterminads tolva no estd ilens o hien contiene 11enor

cantidad de material Je la

o
€3

te llena, el mwibn 47

antonces no sera levasntado

sl enhrasue no podrd quedar acoplado

Tn semsjante caso la ceterminada

o muerta sun cuandc el rocdillo

curso Frangueando el germento d

imalrente cne la nnidad 2nsacado
cneidn, Masta gne su tolva corves

d
unidad permonecera

ung bolsa conpletamen-
la zayata , 7

edny 257, en razbén e 1o cual
en tvansrpisidén o mandéo.
nactiva

c
paianca 11C giga

da la su
e _ava 30. (Obgérvase
ra perncuccara fuera de
nondiente hava guedado
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suficientemente carvgada Dvara colocuy la gapat” 44 vy el muildn
47 en La peoegicidn levantada representada en la Fig. 1,
rudiendo observarse igualmente que al astar la tolva asi
carzada, 21 cicln de trabajo de 13 unidad ensacacora congiderada,
se rearndard en »~i dehide »nunto de ia circunferaencia de
movimiento de la miquing, o sea  an el punto de sartida del
ciclo fAe todas 1nas mnidsdes 22 dicha méquiaa.

Iguainente 3se comprendera gue, 1noeneqolngfgggggo
del evyrasadc mecanismo el operarioc vodréd con solo tirar del/

.

049 macin fuers dejar fuera e aceidn o aislada, una unidad

/7
desee. Tate

engacadora cuslguiera v Auranta el tlenpo Jjue se
periodo podrd ser de uno o mds cieclos 7 aste necanienmo de

control se utilicard en el caso de gue el operario no pudierag
dsjar Aebidsmente colocala uyna bnlsa 0 saco su la tobers
recantora antes &2 smnezars. laobaraci ién 4e la carges o
ensacado. Tl moviniente Ael manubrio 249, harid hajar el
figdor 253 v lua nrolongacidn 2865 Ael mismo gue sirve para

atablecer un sororte o anovo deonde *ropiezz la extremidad

D

superior 256 de la »alanca acodada, paro sin gue sea lo

O~

bastante largo para gue pueda influir el wmiidbn 47 en é1.
la

}._4

Tn 1lezando a este nunto habrenos de Llaonar
atencidn del lector a la Fig. 2 en la gue se verd gue las
radas de cadenz 88 van dispuestas en rclacidn ulternada

s

entre si, de cuya ausra oS

4

tog elementos puedun funcionar
con el dehido ‘uego. IZste resultado se concisue con solo
acortar la longitud del manguito 91 entre la rueda de cadena
83 7 el frente 92 dJdel embrazue.

MRCATTICITO DUICARGADOR DT _TaS _BCLGAS.

Refiridndonos especialmente a las Figs. 1 y 16
sa observarid que hay un brazo 270 nontado en 21 bustidor

del redestal o fundacidn, brazo que sirve de soporte para cl
arbol vertical 271 cuva axtremidad superior va sostenida nor
rnedioc ¢2 otro brazo de sovorte 272, juve va enclavado en el

Arbol 75, segiin s2 muestra en las Figs. 1€ y 1L7. Tn el

arbol 271 vé montada en forma giratoria 1z palanca 273 qre
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ESPECIAL MOViL
ene un amovn ensanchado 274 ¥ va prqwanta de 1103 rmiones

ranurados scanalades 275 y 276. Por estos nawuiones ranrurados
pasan unos *“ornillos 277 ¥ 278 que vir rigidanente sujetos
2 uns Olencha de leva 279 7 qua constituyven, en unijdn de las
ranuras, un montaje de ajuste para las mismas. Tsta leve
“ltimanente citada es de construccidn especial, y al ser
mon*ada en la debida posicidn de ajuste, constituye un medic
Anstinado 2 noner sn contacto los rodillos 280 gue hey
rontalns en ol Arhol 281, Arbol gue formz parte integrante

de cads una de 1as niezas o slementos de bastidor 20C de cala
unidad. Estos rodillos van rapreazntados en la Fig. 16 en
e posiciones  espaciadas reliativas, o sea una para cada
nnidad ensacacdora. Partiendo alora del supuesto de que
1a leva 279 sea sciifaria de la valanca 273, y de que va

4

Aig~uesta en el paso o camino des los rodillos 280, se obsarvard

queagljgo¥g$2e estos rodillos a la rer gque la miguina, sk
tronesar/270 oOblizavdn a la palsanca 273 a efoctuar una

otecidn o Aerechas, sezun se mmastra an la Fig. 16 y gue, tan
nronto como el rodillo Tranguea la extrenidad de dicha leva
1a malanca 273 tendrd Torzosamente ¢us oscilar rapidszrente
hacia atrds a _a posicidn seiialada en la Fig. 16, por el
smpt.je del nelle 282 que tiene uno de sus ertre:ncs sujeto
a la nalanca v el otro extremo sujete 2. bhastidor.

En el niso de la instalacién o fébrica, y en sitio

aprorinﬁo‘con relacidn a ia miquina va afianzads Y2 nlacza de
fondacidn 283 sujeta por medio d2 los pernos 284 vy en la

cucl va nontado el »niéd derecho o Arbel vertical 285. TEste pié

Ca
( D

rechn constituye una montura pera la barra-guis 286 que vé
sostenida en sa extrermidad exterior por uedin de la varilla 287
snjeta de una ranera ~raduable en su extremidad y por medio
del tornillo 288. Dicha Tarra-guia es de forma argueada

y presenta ura suparficie superior gque constituye o nodo de-
pista Aonde va sos*tenido wa brazo expulsor sirotorio

()

que se deccribird mée adelante. In asta »igta hay formada

nor su marte interra m4s remota, una depresidn 289 que present
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una superficie inclinada 290 para la hajada

exmulsor en gu mosicidn interna da vetrocese, ¥ para gque
meds volver a subir al ser de mevo empujacdo hacia delante
por dicha pista.

4 una vlaca de fundzeidn v en un 4xbol 291
v4 mwontadn 2 nivote o0 de cuzlquier otra manara, el hrazo
exrulgor 292. ®n la extremidad libre 7e este bvrazo hay
diepuesto nun rodillo de apoyo 293 destinado g rodorx
sobre la superficie sunerior de La barra-guia 286 . Tn la
pared o oxtrenid=d exterior Ade dicho bdbrazo hay formada
una pered 294 dispuesta en sentido angulsr, y una plancha
de asiento 295 jue Torman un 4dneulo raceptor opara recibir

ma & s esyuninag 1inferiores de 1z holsa al nresentarse

m
=

dsta cezroiia v opars ejercer un emrnje de levantamiento

v desviacibén sobre la bolsa, Ge manera gque apzrte esta
Altima da 1o todberz de corga. Tl brazo expulsor 292 va
conectado rpara que nued- accionar por lz narsnca 273, por el
irtermedio de 1la biels 296, biela gue va conectada mediante
lo articulacidn ecférica 297 a la valanca 273, y por el
wivote 298 v 1a correCera 299. BIsta conevibn vorv corredera,
estd establecida por medin de L= ranura 299 v del rodillo

0 rasador 300, estando todos estos dreoanos dispuestns de modo
gre muefa efectuarse el debido 2ju

P4

te.
a disrosicidn se

5

For lo gue resnectz a est
snbreentie i
meviniento que «irve parz expulsar 1la bolsa ¢ caco 19r su
radio y por la colocacidn de su pivote, v que la barra-guia
286 tiene til forma argueada que constituya una »nista o
camino  para el rodillo 2¢3 del brazo exyulsor.

Junteo o “a barra-guia vé colocada una corres
transportadora 301, gne revoluciona en la direccidn de ig
flecha »or nadin de nuna polea y de un Arbol 302 gue vodran
ser de con3truccidn cualquiera coaveniente. Tl nivel del
ramal superior de iLa correa transportadcra 3Cl, o dicho en
otros términos, aquella parte de la correa Ggue se desplaca
on la diveccidn de la [lacha esii daterminado de ol wodo
que reciba diche 3% ortador el horde delantero Ae 1lg

~

re T
holsa o saco al ser despeoido este de la tohera de carga
durante la overacidn An lescarga.

Por cuanto queds sxviicadn se comprenierd que las

nde ome gl brazo exyulsor 292 se 1le da un determinado.
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bolsas o cacos van siendo colocados sucesi la
noeicidn inficada en la Fig. 16 por la bolsa 303 e cuya
rmemara tienen forzosariente gue trorezar en las poredes 294
del brazo expnlsor. DTan »ronto comw la bolsa qusda colocala
1175  en es%s mosicidn, el rodillo 280 de la unidad de arractre,
hace funcicnar el necanismo por contsrto con la ieva 279, de
suerte que la bnlsa, =21 llesur a la wpsicidn representada
an la Pig. 16 ec levantala en primer término, ps>2 que Su DPesoO
ruede en rarte vretirade Ae la tobera. ®sta accidbn de subida
1180. es reslizada por el levantamiento ¢el brazo expulsor al
subir el vodillo 7 apovo 293 por el plano inclirado
290 y coutinuar por el aivel superivr de ia barra-guic.
T2 curvaturs fe 38ts larra estd matericluvente concordaca con
los novimientos componentes de ia »olsa durznte su expulsibn,

0 sea radizlmente hacia fuera v circunfervencialmente en

=
-
(03]
92]
L ]

wnidén e 1a méguina de niodo que el rovindento del drazo
despida 12 bnlsa directauente 4e la tobera. Al estar
1a bolsa o saco a medio retirar, guedarsd una parte muy
nequefia de su peso en la tobera, ¥ despuds, la axtrenidad
1190. anterior que tiene tendencia 2 caer, cae sobre la correa
trzngportadora 3Cl, la cual ejerce, aderds, unz fuzrza
de traccidén que tiende a retirar la bolsa. Como quiera
que 2l Jslegar c~te mcmento el peso de la bolsa esté
materizlmente retirado de la tobera, no exisis el weligro
1195, de que la hocn de la tobera pueda rasgar 12 cbertura de la
v&ivula de 1a bolss al ser esta definitivamente retirzda de
la magquina.
Se sobreentiende, que por la accidn del
nualle el brazo expulsor habra de retrvoceder en =l acto
1200. pora colocarse de modo gue reciba la bolsa inmediata siguiente,
y pueds ser uccionado por =1 rodillo siguiente 280. Tl choque
o imvacto de cste movimiento de retroceso es anortiguado
por el rmuridn 304 que tiene el braze axpulsor al Tropezar
cen el édavolo de resorte 305 e vé4 montzdo en una caja 306,

1205. formada enteriza o wostiza eon la extremidad de l1la harra—enig.

& pg
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Tgta disnnaicibn v4 representada con toda claridad
en las IPigs. 1 y 16.

VTCANISMO PARA BEL SACUDIDO DT _LAS BOLSAS.
7

Rafiridndonos shora a las Figs. 16, 17 v 18, se
observard nque en ellas se realiza un macanismo pear2 sacudir ©
menear l&s bolsas nmediante troniezo entre las partes inferiores
de las paredes de la bolsa y un necanismo de movimiento
altevnativo, mientram que la bolsa va recorriendo aquella
perte de la circunferencia del ciclo de trabajo Jdurante la
cual se realiza 1la Altina parte de la operacidn del ensacado.

Tste mecaonismo comprende de preferencia, uvna
nlancha A2 asiento de forna arqueada 310 sujets al piso de
manera que guede cclocada Dpor debgjo del paso de 1as bolsas
g medida que estas son coaducidas sobre las toberas 72 1as
varias nnidades ensacadcoras, Y tiene, afemis, una serie
de pufiones v Arboles verticsles 311 y 312 respectivamente.
7n determinados Aa estos Arboles van montadas  unas .
palancas acodadas 313 y uno de dichos arboles lleva una
palanca acodade 314 y en unn Ae los extremos del Arbol una
biela 315. La palanca 314 lleva un brazo »rolongado 316
cuva extrvemidad 317 estd construida de manera gue forme
ans unidn con la barra 318 para transmitir enpuje al arvol,
s la vez que permite mevimiento anguler relativo entremedias
de estos Srganos. El reglaje longitudinal de la barra 318
ge efectda por medio de la parte fileteada 319. Dicho brazo

316 1lleva en la parte intermedia de su longitud un pivote 320
que va articulado opor medio de las bielas o varillas 321 a
1as extremidsdes de las palancas 313 y a la biela 315, en ia
forma gque se muesira en la Fig. 16. T1 otro hrazo de las
palancas 313 y el de 1a ralanca 314 van dispuestos, al estar
as{ conectadas las palancas, con sus soportes de harra 3R2
prolongados materialmente en sentido transversal a la
trayectoria que recorren las bolsas 0 $acCoS.

En cada sconorte 22 1ay uentaca mna barra 323

llevando estas barras sujetas por sms extranidades unas
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wlanchas verticales 3&4 deztingdas g tropezar 21 la
parte inferior e las paredes d2 Tondc de la bolsa, en la
forma que se musstra en la Fig. 17, en la gue :a holsz va
representada Tor iincas de puntos. Los vordes de ztaque
de laa nlanchas 324 presentan, de prefersncia una ligera
curvatura hacia fuera, secun se muestra en 3256 a fin de
evitar t+ode inpedimento entre la bolsa ¥ 2. *crde de
las nlanchas durante =l moviiiiento relativo de la bolsa
o saco entre ellas.
Dstudiando esta Torma de construccidn, desde luego

Se caerd en la cuenfa, gue cualguier movimiente reciproco
e lu borra 318 tegnsmitird el correspondiente novi-iento
reciproco alternativo a ncda una de las barras y rares de
planchas de tropiezo. Asicienn, =se comprenderd que las
niazgee del macanisnuo vin disnuestas de mncdo  que al estar na

sa 2 nedio llenar colgada A4a la tobera, en el cursce de
su trayectoria babréd de »asar directamente entre 1lus

sienchas asi distanciadss , de tal rarera jue ias partes

4

b

inferiores “e 1as paredes de la bolsa, tropezaridn rapidanente
con ¢ ichas mnlanchas ¥ vibrardn por efecto de los movimientos
de astas 4ltimas.

ml movimiento alternativo de la barra 318 es
nrofucido por e- engyvanalie 326 gue v4 montado en la parte
~rolongada del Arbol 75, extremidad que descansa en el
cojinetas 327 montado en el vastidor de la plancha de asiento.
Con el enzranaje 32€ engrana una sepunda rueda dentada 333
gque 25 preferentenente de enor & iAmetro pare aumentar d2
scte modn la relacidén Je velocidad, yendo esta segunda
reda montada en un Arbol 328 jue “escansa en los cojinetes
Z229. Tl ensranaje 333 lleva an hotén de manivela o muflegquilla
evoéntrica 720 donde va acorlads lg grtrenidad 331 de ia
harra T18.

Ann cusndo este jusgo sacndidor  re resentado
en la Fileg. 16 nueds servir miy giecuadanents, en algunos

casos vpndrd ger conveniente amnlear dos de 28to0s juegos, uno
! J1e<£08s,
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tvado en el paso gue recorre la wnlda* ene

y nor delante de ella en cnuyo ¢330 L2 conétru001on y

j47]

disposicidn de losz breanos

Fé

erd andloga a la anteriorueu’e
Cescrita e ilustrada, v funeionard vor medio de una barra

de nando 332, segun se mestrs en la Fig. 16. Tata barra, como
es consismisute ird conectada al mismo botdn e munivela

230 e ird disovesta entre 1la horquil:a 331 de la

barra 318.

TTQIOUANTETI0 Dh i AwUITA.

Earvemos ahora de uno manera compsendiada y sumaria

19 fesecrincidn 3ei fuancionamiento de -a miguina sin detenernos
4

3

3 Actaliar 1. mwmerosas pilezas ¥ breganos yue funcionan en
combinacién, v reseilando mis espncialmente los resultados
definitivos que se consiguen con la maquina.

4l funcionar ia maquina, lo primerc que “ebe

sue asona por la
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e
rte “e zrriba desde una toliva 0 dendsito en carga, en tal

T
sitioc de la circunferencia de la madnuina cue pueda calu una

“u

de las tolvas que vén nasando dehajo del tubo llenarse antes
de empezar el ciclo ¢ei ensacado o0 envasado en 1235 bolsas.
Lo sitnacidén  Ael segmeuto de leva 39 serd la que deternmine
el mnto de 1o circunfevenci: de la micning donde se inicie

el cirio ée carecg o relleno &e cads unidad.

Conviene mucho Ffijarse gue cada mna Ce las tolvas
ior

o

{

gue va colocada en la parte 3upe Ap Zs nbouina e de

tal caoncidad, teniendo en consideracidn tanto el neso de uaz

holsa comnlatamente ilena como el peso de la carga seleccionada

para mna mesada, yue al estar Aicha tolva llena contendra
material sufieiente »ara llcnar la bolsa, 31 bien con un
lirero exceso, gin gu2 este 6xXceso seu 3uficiente nara
wrofmeir una operacidn gue impligyue uina ngsada T un
v12100 sficional. Mic o en otros tévminos, ura vesz iniciado
un cieclo A2 una unidad ans.cadora deberninads cnaipiiera

’

no nodrd hacer nds gue llenar _a holsa, fesgpues de io cual,

qun cuando estuviese funcionando el tornilio aiinentacdor
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no »edrd surtir efecto hastn que la tolva guede cargada

de nuevo 2l pasar »or Aehajo del tubo de alimentacién. Bs
decir, gme cl Tuncionamiento adicional del tornillo alimentador
no producird efecto para introducir el exceso de la carga
anterior en lo vasija de la bzlanza, pues este exceso
constituird la primera rarte de la carga depocitada Dpor 12
rrimeva oneracifn ‘e mna pesada en el ciclo de trabajo siguiente.
Como ae vé, pués, la cantidad que contenga cada una de les
tolvaz sureriores serd aasterialmente la &e una bolsa
comnleta, guedondo sin embargo, en cafa orerzcibn  un
ligero exceso Ae materiai en la tolva, por cuvanto gue el exXceso
de la operccibn anterior congtituird La ~rinmera parte de ia
carga an el ciclo de trabajo siguiente. En su consecuexncila
el tnbo de carga de la tolva Asbherd colocarse con relscidn
al sitio que ocure el segnento de leva, para wrofucir la serie
de operaciones deseadas.

Asimismo, se compronlerd gue variand@la cuntidad

material cargada en laz tolvas superiores, #81 cono el

(@3]
<{

-

! . - . 4 . ’
neso ds=lmecanismo 9a halanza, que la mag:iina se sodra
f

L?

adnptar féeiimente pars l.enar o ensacar bolsas de diferentes
cahidas ¥ nedinnte cargas reunidas de un nimaro e pezadas
independientes.

Ung vez Aisvunstas asi las piezas de la macuina
y puesta Asta ea marcha, con el operario colocado en un
punto Ae la circunferencia y precisanente DOY delante Zel
runto donde se iniecia el cicle de carga e cnde unidad,
sl omerario ird colocardc bolsas en las toberus de cada
unidad a nedida aque estas torberas v.yan pasa ndo por delante

b} Z
ae el

Después Ae haber sido sclocada nn2 bolsa en una
determinada unidad, el movimiento continuado Ce la 1againa,
hars gnue el emhrague 92-98, se ascople al desligarse la
palanca acodada 110 75 con =l sasmente de leva, a fin de poner
en marcha la revolucidn del tornillo superiocr 116. THn este

monento la tolva superior, sstard corezds del todo, y el



rilindro interruptor estara colocado de tal melS

orificio 129 vaya Aisimesto hacia abajo 7 en su consecnancia
el tornillo aliuentador echord 2l oatsrial en 1z vasija de

1~ balanza. Al llara~ a este wowento, dicha vasija podrd
1340. cortener y=2 al<in material procefente fel sobrante del ciclo

’,

da trabaio anterior. Cuando 1dnwdguina ha reccorrido una
d

4

s . .
ija 42 .a dhalanzz 32 habra

A

aterminada dictancia, la vas

G,

7

c
rargado nor completo y empezara a hajar, en cuyo momento
= nor el intermedio Ael mecanisno de ralances anteriormente
1345. descrito, 129 barras 158 y 150, serir coleocad.c de maner
que peiritan la rotaszidn del ciiindro intevruptor.
El cilindro eamnieza en 21 acto a desplazarse
rédnidamente en la am litud <e 1802, o 53
muiidn 167 agarra o engacha en la rarte 168 de 1z harra 156.
1350. TWeta rotacidn ss producidéa  nor el mecunismo d2 iriceidn
formado pov ias superficies Ae Iricecidén o roce 99 y 1CC,
y nor el mat-nial “a friccidn 101, jue transnite novimniento
rotatorio al drbol 97 cuando =L cilindro interruptor »ueda
revolucionar iibrenente wermitisudo que el 4rbol 97
1358, permaonezca Tijo vnor efecto de deslizamiento de lLos drzonos
de “vicsidn 21 guedsr el ciiindro iclerruptor ceogido o ~vieto
por lcs nufiones. Por este nedio , 1= rotacidr de Ticho
cili>Aro es ~vmarente rdarida y o novimiento a ia posi icidn
en gue el orificio 129 gnai-w colocado en la opurie superior
1360. sirve pava acorizr lu 3;&4310’ Te natneial en 1la vasija de
12 Mzlanza, para que A2 =23te modo no se llere la vasija .o

a

Ce moterinl deszala.
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Al Zlega» g a2ste punto empiez: scender 12
vagiic de Ltz Ta.onsg lwest. cua 21 mubén 182 trepieza en 1ia

w.lanea 183, cnyo extremo opuesto anju-icho forznsamente en

|>_J
el
o
(04
)
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log muiones 136 3e la rued= e cadena 83 7y sirv: ara trumuninaitir

Lol lanto vibrasorio al rmecuniswuo  fiador narg el clerre

.

3! Tate wovitiento hace a1z 33 svelie La

J&
L a vasi

O
[

g haciendo quz =L contexnido <2 %“ota quede

1i370. Jewvositacno eu ia tolva 23C 221 mecanispo snezcador  gue
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por debujo. Iicha carga zs introducile 2n el acto an la
hnlsa, 207 eracto gue el tornilic wlimentador que hay en ella
) & 7 -
{ astard revoluciona-do en todo ronearte Eantras qus l: wdaming

agtd en mMorels
L8 sl AW L.

(1N

1775, Tetn operacidn serd Auplicada de munsra jue en el

carso de la narcrs de la maquing, dueda  la balanza e cale
-1mifda” enancadora afectuar el dewido nlGnero ‘= vuelcos ©

asadas nara conpletar la carge ¢o una volsa 9 3aco, Jesnues

ot

G2 lo cual la tolva 78 contendra raterial pero nc aoan cantidad
1380. suficisnte pars lacev gue .a halanza exrerimente otra
. 7
oneracién de vuelco o pesada.
Tambien se comprenierd gue la velocidud y capacidund
a1 +ornillo sliraihator suverior, estardn jeterrinaldas

-

com valaeidn o ia v2locidcd  Ae riro de la miquina, de tal modo

P

Q

1385. que las vasijss de las Iwianzas vayan recihiendo naterial

LS

en iss cantidades ~ulicientes para gue henga lusar el debildo

=
o
(LY
* .
i
I\
=
O
u

Ao omeraciones “Ae balsnza o pescdas, antec 0= Jue le
miguina lhiaye efemetiilo na revoluceidn coupleta o hara
1lecado =l sitio donde esté colocado el tubo de cargza de :a

1390. tolwva sunavior. *

Dado cnso que el operorio wo miiese, 2Cr una
vazdn cunlgniera éolocar uneg holsa en la tolera Jde carga
de una Geterminada unidsd, en lu Formz gue gueda cxplicade,
se 1initard a tirar de la uanivela 249, a fin de colocar

1705, el fiador 203 en an posicidn iatevior r sevitar jue se acople
el enmbrague Jde dicta deterainada unidad aun cuando
1a malanca acodada 11C, franguease el asguento fe iava.
Asimismo, 210 -aso que la tolva de dicha determinada
vnidad no hmbiese guedado carguda por‘completo, ror medio

1400. de la zaps+ta 44, el wufibn 47 t210rd que bajar Torzosarente

‘agta qued.r colocado de mndo que ao dispare ol fiader

257 el cual, wieatr s gie la palanca wacodsda 110 esté

encanchada en el segmento Ce Leva ocunaréd la posicidn

representada ea la Fig. 1, o dicro en otros términos,

1405. estaré coleeado de wiodo gue el embrasue 10 pueda velver a acoplars

[N
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Claro estd que con esto se podrid dejar aislada la

determinada unidad durante z2i ciclo de trabajo inmediato
siguiente v uedard asi aislado hasta que el muidn 47 se

levante por afecto &e 1la carga o0 llenado de la tolva.

A medida aque les sacos se van acz2bando de llenar del toco,

v cegun quedan suspendidcs de lac toberas, sSus extrenidades
inferiores pasan entremedi as de las planchas del mecanismo
de sacudimiento o vaivén, dJde cuya nanera va guedando debida-
nente agsentado el contenido del saco o bolga rarz que 1la
Gltira parte de la carga, puela entrar mds facilmente en la bolsa.
For medio de esle wmecanismo, combinado con ia disposicidn
~rooulsora perfecclonada para la carga o0 relieno de dichas
bolsas, €e "a comprobado en ei teireno nractico, que uvna
carga de determinado peso vuede aer introducida en una belsa
de menor capacidad dJde lo gue antes era posible. Ello claro
esta supone uaa considerable econonia en ¢l coste de confec—
cién de las bolsas, puesto que el material empleado en dicha
confeccidn es bastante menos.

Desvyuds que se han llenado por completo las bolsas

e
a esculi..a inferior interna de lcs nismns por efecto del

’,_l

incesante movimiento ¢c la miquina, acaban por -onerse en
contactc con el brazo descargador, el cual en ese womento es
movido hacia fuera de maners gque retire la bolsa o0 saco G2 la
tobera de carga. Tl brazo descargador fuiciona primeramente
de¢ modo que sustente en parte el peso de la carga uue hay dentro
de la bolsa, empujdndola por tltimo hacis delante donde su
bords sxterior tropieza en la correa transportadora, laz cual,
en ccoperacidn ccn el brazc descargador, acaba le desprender
del todo la bolsa de ia tobera sin riesgo a gqua se rasgue O

a*voce 1la aberitura Jde la valvula al pasar por .a boca C
extremc de la tobera.

e T _A.

Habiendo ya descrito ampliaacnte .a czaturaleza de

nuestro invento asi como La manera de llevarlo a la méactica,

devemos Yacer consvar yue las disposiciones anteriormente



1445.

145C.

1460.

1470.

1475.

Cescritas son susceptibles de .igeras ncailicaciones ¢e detzlles
sin que s2 a.tere el vrincipio fundamental del invento y 1o
que constituye la esencila i@l invento 7 per lo que solicitsmos
vatente de invencidn por veinte ahos en Tepatfia es por:
"Perfeccionamienios en enéaoadoras recénicas"; caracterizandose
por lo siguiente:

19.= Tl método perfeccionado de descargar material
gue consiste en introdfucir éste en un tubo, en ejercer
vna presién  hacia dentro y hacia fuera sobre el naterial
cue hay junto a la nared del tubo, dc cuya manera sSe empuja
5 presidn dentrc de éste tubo una columna compacia o aprctada
de material, v en descargar Jicha columna por 12 extrenidad
de. tubo.

o9.= Un tubo que “tiene un orificic de admiszidn por
unc ¢e sus lalos, v un orificio de descarga por su gxtremo, un
elenento transporsador en forma dc sspiral, en unidn del tubo,
teniendo la espiral un macho Imeco y una superficie
transportadora ccnstruida fe manera aue ejarza un conmvonente
entrante sobre el material transportado.

39,= Bn wn dismositivo de la clage anteriormente
descrita, la conbinacidn de un tubo formadc con un orificio
de Acscarga y un transportador heiicoida. dentro del tubo,
estanco dicho transportador i.elicoiGal congtruido, con un
macho o alma hueca en alineacidén con dicho orificio, y una
superficie transportadora cdispusstas de mcdo gure ejerzah un
componente entrante sobre el naterial transportado, de cuya
manera, el material que va situado Jjuntc a las superficies
jel tubo 28 empujado al interior del espacio constituido
por el macho hueco en el referido trans~ortador, para ser

¥pulsadec hacia delante an forma de columna, apretada dentro

®

de dicho mache lLueco.

40,= Tl método de llenar o cargar recipientes 0
envases con dstermina’os pesos de material, que culsiste
en obleney la totalidad de la pesadn de ngterial que
constituye una carga completa, vesando fracciones liguszles

o wniforres 12 licha carga, y descargando dichas partes
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1495.
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fraccionarias en el recipiesante 0 a2nvase.

5¢.= Bl uwétodo con arreglo a la reivindicacidn
42 an el gue las partes Iwaccionarias Jus coustituyen una
carga individusl cowmpleta, son sesadas por el nismo mecanismo
pesador.

562.= Tl método con arreglo a ias reivindicacicnes
48 o 58, segln ei cual las partes fraccionarias pesadas
aisladamente, son reunidas para Zormar una carga coupleta,
descargéndose esta carga complesta asi formada en cl
recipicente o envase.

7¢.=Una maquina para ia rcalizacidn del método de
carga con arreglo a una o nis de las reiviadicaciones 48 a lg
1a cual comprende uwn wecanisno de formacidn de 1la carga
con- balanzas, destinadas a realizar diversas vesadas para
juntar una carga, v un mecanismo ensacador para introducir

Gicha cargza en zl recipiente o envase.

¢}

9,= Una miquina con arreglo a ia reivindicacidn
72, equipada de un mecanismo distribullior para las baianzas
21 cuznl funciona periddicamente para ir alimentando de
material el mecanismo formador de la cargz, en canticad
suficiente para que 1las balanzas cealicen un numero de
operaciones © pesadac.
a

Ge.= Una miaquina con arreglc =z la reivindicacidn
82, 1la cual conprende mediscs para 1r efectuando sucesivos

ciclos de trabajo duplicados, a fin ¢e llenar un zavase
en cada cicle , vy rrovista de un mecanismo de formacidn
de la carga counstruildo de manera que vaya pesando 7
descargando en el necanis=o 2nsacador una curga conpleta
correspondiente a2 ca ciclo de trabajo.

102.= Una naquina con arreglo a ia reivindicacidn 92

en -.a ¢ue el mecanismo ilenaaor o ensacador estd coastruido
dé nanera que funcione sin interrupcidn por cada ciclo
de trabajo, parz descargar en el recipiente ¢ envase el

material recibhido durante ¢l cic:io anterior inmediato.
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112.= Una miquina para la reaiizacidn del nétodo

que se espacifica en las reivindicaciones 42, £8 o 6%,

0 nna maquina con arreglo a wna o més de las reivindicaciones

72 a 1a 10%, en 1a que <l mecanismo alimeatador de las

1515. balanzas cooprende una tolva 2oade se va recibiendo =1 material
de un orca o depdsito zeneral, estzndo este Ultimo, combinado
con elementos para cerrar 1la =xvresada tolva por completo,
exceptuando 1los orificics de entreda y salida, durante la carga
e Aicha toiva.

1520. 12¢ .= TUna maguina con arreglo 2 la reivindicacidn 112
en 1a que 1la expresada tolva va dispaesta de anera que se
veva desplazando por Jabajb del depbsito sgeneral , y en la
gue un tubo cargador situslo por ewncima de dicha tolva,

y combinado con el dendsitc en carga, es de rmenor dimensién

1525, secciongl transversal que lLa expresadas tolva, teniendo una

Q

gpecie de brida destinada & juntarse con log bordes superiaes

des de la toiva.

132.= Una miquira zon arreglo a la reivindicacidén 128,
en la que 1a brida sobresale dec las parsdes de ia tolva.

153C. ' 142.= Una miaquina con arreglo a las reivindicaciores
128 o0 138, en La que dicha brida o pestana e3 de tal longitud
que @urante el uovirniento de traslacidn de la tolva, el citado
tubo llenador, habra rebasado ¢ hastante distancia la pared
rastrera de dicla tolva cuando el extremo de .a brida,

1520, renonta la pared delantera o de avance Je la tolva.

159.~ Una tolva con arreglo a las reivindicaciones

4

122 132, 142 ¢n la,que la brida =2sta dzstinada 2 cubvir

)
materialmente 12 tolva antes de llegar ei aomanto en que

. s .
el tubo 1lenadoro cargador se pone en relacidn de carga

1540. con 1a expresada tolva.
162,= Una maquina  pars la realizacid del método
gue sg¢ esvecifica en 1z s reivindicaciocnes 42, 5% o 0o,

o una méguina con arreglo a una o mas de l=2s reivindicaciones
78 g 1lg .58, conmprendiendc dicha miguina un bastidor

1820, siratoric que v4, montado en una rlaca oo Zundacidn y
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1365.
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y-tiene unas partes o elementos superior ¢ iaferior
llevando la parte superior de dicho bastidor un necanismo
gue va distribuyendo el material o lus balanzas, y tenieudo
la parte inferior dz dicho bastidor un necanismo pura llensr
log envages o recinientes de nateriagl.

179.= TUna miquina con arreglio a la reivindicacién

2
(3%

£3, en la que e! bastidor tiene unocs brazos radiszles

r

superior e inferior, gue arrancan de los elenantos Cel

-

v

tidor.

L2

a

18¢.= Una miquina cca arreglo a la reivindicacidn
172, en 1ls que los brazos radiales 12 Los elementos supaerior
e inferior, vén dispuestos en alincacidn vertical y sustentm
sl mecanismo Jistribuidor y pesador en alineacidén vertical
con el wecanismo cargador.

199.= Uns miquina con arreglo a las reivindicaciones

162, 172 o 182, dotada de medios para acclonar dicho
bastidor v 7e medios para accloaar el mecanismo cargador, con
indepanfoncia de la rotacibn del hastidor.

202.= Una mdguina con arresio a la reivindicacidn
q ¢

192, en la que el mando del mecanismo ensacador, es electuado
por el intermedio de un sngrane nontado en ig fundacidn

v aconladr a un generador de anergia.
21¢.= Una naquina para 2 realizacidn del

método gue se aspecifica en las reiviadicaciones 4%, 58 o 6%,
0

o una maguina con arregio a una cualquiera ¢de las reivindica-
ciones 72 a la 202, teniendo la empresads niguina un nzcanismo

de bhalznza qu=a baja =l ser colocado en él un determinacdoc peso
de naterial, y a descargar este material en un rsceptor de
carga después de haber bajado a cierta distancia

2929,= 'na miquina con arreglo a la reivindicacidn
212, en la que el mecanismo de balanza counprende un
racepticulo equilibrado, yendo un mecuniswuo de control
interpuesto entre ¢l expresado receptdculo y un mecanismo
qlireentador ¢e las walanzas, sisndo dicho mecanismo de

control accionado oor el movi ‘iento d=l citadc receptiaculo



1588.

160C.

1605.
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pars cortar la admisidn de naterial en este ultino.
232.= Una miquina con arreglo a la reivindicacidn 22%

en ia gqug el mecanismo controlador ccomprende oan cilindro
formado cen un orificio nor donde =2s introducido el watsrial,
v cuyo movimiento esta controlado por =. recepticuio.

242,= Una mdquina con arreglo a la reivindicacibn 23%,
en 1la gque el mecanismo alimentador de ias balanzas, comprende
una tolva distribuidora provista ae un vropulsor giratorio
para ir introduciendo nmatcrial en el recspticulo, y eun la que
sl eilizdro va conectado por rn2dio éde un embragus corredizo

2 Sicho propulsor giratoyic, teniesnic an dispositivo de

retencidn o sajecidn para mantenerlc imaovilizedo, usi com

para scrmitir on movimiasnto, vendo laz cosas dispuestss de tal

r
modo yue ol dismositivo de ratencidn estld controlado por el
nevimiento del receptacuio.

2562.= Una mdquina para realizar el método con arreglo
a las reivindicaciones 42, 58 o 62, 0 una maquina corn
arregzlo a una o mas de las reiviandicacicnss 78 a la 24¢%,
comprendiendo dicha maquina un mecoenismo ensacador Jestinado
a introducir una carca de material vor una tobera de carga,
en wra bolsz o saco de onvase, teniendo este mecanismo
engzcador, uns tolva ¥y un elameznto sropulsor parg descargar
naterial de 1a tolva a través de La citada tobera.

269.= Una maquing para reaiizar ol método con arreglo
a2 lz reivindicacién 252, en la que ia tobera de curga va
dismesta en senticdo horizontal y se desplaza por ung
trayectoria que tambien es horizontal estndo iLa referida
tobera destinada a servir dJe sonorte Mnico durante na
operacidn de carga o0 enszcado de un recipiente o envase
en forma de bolsa con valvula.

272.= Una awdquina con arreglo a la reivindicacida 262,
1a cual coupranlds un mecanisme zacudidor o de vaivén que
tropieza en la wmartc inferior de .Lns paredes ¢z ra %Lolsaa,

282.= Una magrina con arrezlo a ia reivindicacidn 272

2an 12 que el mecanismo sacudidor ¢3 fijo v va situadec en el
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paso gque recorren las bolsas, junto 2 sus partes inferiores,
estando dicho nmeacinismo sacndidor animado de movimiento altsrna-
ivo, para tropezar en las paredes verticales de ias holsas

co_canceas.

O"J

1620. 292.= Uaa ndguina con arreglo 2 la reivindicucidn 282,
en la que ei novimiento alternativo del meceonismo sacudidor
se —e3aliza en la direccidn lonsitudinal de la tobera.

302.= Una maquina con arre:.0 s una o mas de las

reivindicaciones 268 a 1a 29%, en la gque el necanisno

1625. sacudilor de novimiento alternativo tiens una base arqueads
con varios apocyos verticales, donde van montadas nnas palancas
acodadas, vendo estas nalancas conectadss entre s ¥ a un
disnesitivo nue oroduce 1a fuerza aiter wativa, teniendo
c2fa palanca acodada un par de nlaachas o ».atil_os distanciados

alos 2 tropezar en las naredes laterales opjuestas de ias

(@]
[¢]
n

163
bolsas colganderas gue van nasando entre el.os.
3le.=Una =dguina con arresio a la reivindicacidn
208, en la que 103 mares de platillos con rtisncnas Gistanciadas
formen colectivamente un pasillo argueado, colocado de nanera
16365, que fuarde conformidad con el camino gue recorren las extremidades
inferiores de .as bolsas.
322.= Una wi,uina con arreglo a ung o wds Ge 1ss
reivindicaciones 252 g 1a 312, la cual conprende un mecanisro
exrmulsor destinade a leventar ia bolsa desdze ¢i fondo al
164cC. moverla en el szntido longitudinal de la tobera.
339.= Una mAquina con avregio a la reivindicacidn 328,
en 12 que el mecanismo expilsor =std 3destinado = trovezar
coa e. angulio inferior interno ée la bolsa, =stando diclio
mecanismo Gotado de un movimiento que sirve para Levantar
desprender el peso de 8sta 7e .a tobera, 7 empujar
ig bolsa en el sentido lonsitudingl de .La tcbera para

, pDor tiltimo del extremo de la tchers.

[
D
&
3
=
m
e
b
&}
a3
I~

a
349 ,= Tna maguina con arrezZ.o a ia reivindicacidn 338,
la cual comprende un transmortzdor situado por debajo del

1650. exfreno de lz tobera ccnstituysndo un sogorte nara ia extremidsd
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inferior externa ¢ la bolsa cusndo esta Ultima est:
a medio descargar, funcionando antonces el trensvportador
para tirar ‘e la bolsa, contribuir a2 la accidan exnwuisora

v soctener por Gltimo 1la bolsa del todo y retirarla de la

-
(&)
a
(@]
[ 3

maquina.
35¢,= Una maquina con arreglo a las reivindicacioncs

328 332 o 348, en la yue ¢l wecanismo expulsor comprence un
brazo wdvil que engancha o tronpieza en las bolsas, y adaptado
Aa nanera ague se desplace por ma urayectoria cuya parte
1560. intericr se lialla situada =2 mn nivel, ¥ su parte extericr

a un nivel mas z27to.

362.= na nagquina con arreg-o a la reivindicacidn

53532 en 1a gue el brazeo gque *roupieza en la bolsa se desplaza

por una trvayectoria yue corresponde scusiblenmente 2 la
1665. resuliante del movimiéhto rotatorio de .a tcbera y al
noviniento exmiisor en el sentido longitudinal de la citada
tobera.

Z70,= Ing wiquina con arreglo a una o mi3 de 1zs
2

IJ.

vindicaciones 332 a la 3062, 1a cnal couprende un

]

e

a
ivo qgque tropieza o engancha en una esquing 3de :2

jo)
ot

¥

1670. ispnosi

0
*3
O

bol

4]

a, disnositivo que comprende nna parad horizontal, y Gos
naredes dispuestas perpencdicularaente entre si, vy a dicha
pared norizontal.
382.= Una wmiquina con arregio a2 una cualquiera de
1675. lag reivindicaciones 72 @ la 372, la cuszl comprende un |
‘mecanismo de balanza vy un necanis o ensacador rnara ir
descargando las pesadas en un recipiente estando tanto el
macaniaro de balanza cono ei mecanis o ensacador construidos pan
funcionar antomdticamente sin interrupcidn mientras

1€30. vayen vecibiendo material a ensacar.

On

292,= Una miquina con arreg.o a ia reivindicacion 2088,
la cual comprende un mecanismo ailimentador &2 las ba.anzas,
y ot 0 mecanismo que acciona ei anterior 7 va nrovisto

de un control de maniobra manual para ovitar qus iuncione el

-
D
W
(W)}

mec.niosmo ‘isbtribuidor.
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409.= Una niaquina con arregio a la reivindicacidn

,
<0
1§

, en lz que e. necanismo distribuidor o alimentador e

los balanzas conprende una tolva, y un propiisor alimentador

[]

de material con su mec:onisao de mando, 7 en 1a que un
1690. dispogsitivo controlador combinade con dicha tolva, se nmusve
obedeciendo a variaciones en la czontidad e material contenida
en dicha tolva y sirve para evitar que se zcoplie el expresado
mecanismo de mands cuando Lla tolva en cuestidn, contiene menos
de una cantidad determinada de uaterial.
1695. 419.= Una méquiana con arregio a l1la reivindicacidn
402, la cual comprende un mecaniszuo para interceptar el
paso del material que sale de la tolva, entre cada pssada
del mecunismo de balanza.
429 ,= Una miquina con arreglo a la reivindicaciédn
1700. 418, en ia que ci mecanismo Dpropulscr y de mando comprende
un tornillo alimentador contenido er la tolva, y un embrague
para scoplar y desacoplar 1la tulva de un generador de
energia, teniendo ademnds, la maquina un dispositivo  gue
acopla v desacopla automdticamente el expresado enbrague, funcio-
1705. nande el dispositivo de control de manera que evite el gue
nueda 7reacoplarse dicho ewmbrague cuzndo La tolva contiene
menos materiasl  que una cantidad nrefijada.
439 .= Una niquina con arreglo a una ¢ mias de las
reivindicaciones 78 a la 428, la cuzl comprende un bastidor
1710. mentado en forma ziratoria sobre una Juncacidn, :levando
consigo una unidad cargadora o0 ensacadora, ccmprendiendo
nete unidad, un uecanismo distribuidor o mlimentador, un
mecanigsno de balanza, un mecanismo enszcador o ilenador
voan mecaniswmo de wando nare el macanismoe enizscsdor, con
1715. inciusidn de un embrague que acopla el mecaniswo ensacador
*y 2l mecanismo alimentaldor y peszdor, Saniendo ademds, la funda-
cibén wun disvositivo zars acopiar vy desacoplar el citado
enbrasue.
449.= TUna miquina con arrezlo a la reivindiczcidn

172Q. 428 en 1a que el disvositivo para acoplar v desacooiar el



embrasue puede ajustarse en una posicidn cualquiera
seleccionada en la circunferencia de la n&quina.
452.= Una miquina con arreglo = las reivindicaciones

438 o 442, en la gque el citado bastidor ileva varias unidades

=
-3
149
(1]
L]

ensacadoras gue se Cesplazan por una trayectria circular,
egt-ndo cada wnidad construida de 080 que renlice .
la cpnrecidn del ensacado o carga de una bolsa, ern una
revolucidn de 1la miguina.
- 462.= Una nrdquina con arreglo a la yeivindicacidn
1730. 452, en la que las unidades cargadoras oﬁnsacadoras emniezan
y terminan sus operacionss de ensacado sucssivamente.

5
P

)]

: 472,= Una maquina con arreglo a una o nas ¢

D

reivindicaciones 72 g la 468, 1la cu2l conprende una tolv

[+y)

e distribnucidn con caacidad para cargar materialiente un
1728, racinizute o envasé, un necanismo gue llena Cdicha tolva

a cada revolucidn 32 ia miquina, y un mecanismo alirentador

pzra iy echando naterial desde dicha tolva en un mecanisno

formador de >a carga a razén del contenido de la tolva, y

a

en menoe tiempo gue oL gie tarda la citada maquina en L=acer
1740. una revolucién.
482,= TUna miquina con arregio = la reivindicacién
472 1la cugl comprende unos diswositivos para wvoner en narcha
2l mecanismo zlinsentador en uu determinado nunto <e la

circunferencia de la maquina, y en ralacidn con el punto

1745, en que esté situado el mecanismo gque ileva la tolva, 1llenaado
dicho mecanismo una tolva de naterial en el intervalo

que emplea 1la citada maquina en ir desde el expresado
rpunto determinado de la nuesta en marcha =1 punto o sitio
que ocupa el necanisuao de carzga de .a toelva.

1750. 492.= T. método de llenar o ensacar recipientes o
envagses; segu queda descrito y con referencia a los dibujos
aque Se acompailan.

H50%.= La méquina para llenar o ensacar recinientes o

n
3

envg

7|

1e3; segun aqueds descrito y con referencia a Los dibujos

%

17585.. que se acoumpailan.



tal v como gueda substancialmente descrito en la presente

remoria e ilustraco en los dibujos que se acompaifian.

Tgta momoria consta de cincnenta y tres hojas

cscritas spor una sola cara.
ladrid, 20 de ilarzo de 1930.

JORWELL BAG CORPORATICH.
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