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dste invento se refiere a un método
porfecciongdo de hilar gl goddn u otra matsria fibro-
#a, y de arrcollarlo en devanaderas O elementios ané -
10gos on telares sobre bgstidores anulares o casi

gnulares,

4l método se propone nejorar la ca-

1idad d4el hil o obtenido , haciendo que por térmi-
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no nmedio sca mas largo el trozo d;i hilaza qu9 ee€
tuerce en el huso mecénico. i método assgura una
may or produccién, por ser nenor la variascidn en 1sg
tensidn del hilo, lo que se traduce en mayor velo~
¢idad de marcha, Ademas, €s posible devanar usan-
dc devanaderas mas ] argas, susceptibles derecibir
pesos mucho mgyores de hilo,

Nuestro método perfeccionado compren-
de una reforma y mando diferentes d¢ varios de los
dicpositivos mecénicos para hacer copos, ¢como se ve-
rd mas adelante,

an términos genergl es, todo el- meca~
nismo de roscar y devanar en bastidores tgl 3s como
los anul ares se ha colocado en el movimiento de 1 o0s
camil es gnulares, gste, segin es sabido, obedece
a unag levg exeéntrica, gue auciong el travesaiio de
roscar y acciona de maners progresiva el mecanismo
de trinquete que intexrviene €1 a za, accionando én
algunos casos ésie Wltimo un mando de sector varia-
ble o cuadrante dentado pars formar la base deél co=-
Po y progresivamentie el cuerpo del miemo, Segin
otra disposicidn mgs frecuente y c¢onoeide , estas
operaciones se regulan mediante cadenas, que <¢on a=
yude de mecauismos intermedios actilan sobre los ¢a-
rriles anulares,

Nuestro método perfeccionado compren~
de el aislamiento o separacidn de los mandos quse
accionan la roeca existente y regulan € devagnado,
rotirando 1a mitad 0 una proporcidn apropiada del
movimiento que produce solamente glza, y aplicédndo=

1s en sentido inverso a los carriles de brocare,



Para dar una deireesidn gredual a dichas esiructuras
40 de carriles de brocas, 1as cuales se montan de for-
ma que consientan esta medida, 3l alza de lom ca-~
rriles anulares y la depres idn combinads de los de
broces dan por resultado, para cuslquier mimero de
hil o que ee estéd hilando, un alza adicional equi~
45 valente, que es igus) a la de la hilatura normal,
Asi, 61 copo se forma del mismo modo, Pero uns par~-
te del alza se efectia hacia abajo, mientrss que
toda la rosce, con el movimiento de formar la ba-

se del copo ¥y una parte del alza, proviene de los

carriles anulares,

Dicho de maners mas sencilla, 1los
carriles anuiares desempefian todo €1 movimiento de
rosca, mas €1 de formar 1a base del copo, mas una
Parte del alza, mienirass gque los carriles de bro=-
Cas se reservan uns parte del al za que, conforme al
55 invento, &s en real idad una depres idn y sirve para

corseguir las veniajag aqui mencionadas,
Como, segun veremos mas adel ante,
pueden hil.arse cantidades mayores de hilaza, por
60 ¢ada descsrga, es posible eliminar el mov imiento de
formar 12 bsee del c¢opo comyl etamenie, h i) ando 80~
bre devanadeérss O husos especialmente configurados
Por su base en cono, pars obiener una rosce unifor=
me por t1o0dzs partes,
65 Una caracteristica muy importante de
nuesiro método es que la subida gradusl y proporcio-
nada de 10s carriles snulares, en unién del descen-
s0 gradual y proporecionado de los carriles de bro~

cas, re sincronizan porque los drganos que desarro-
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l1lan la rosca Yy Parte del glza confiada a 10s carri-
les anularss accionan 10s drganos qus adjudican la
Paris de al-a © Presidn a 108 carriles de brocas,
utilizédndose un mecanismo compuesto e interpolado
Para €1 primer tiempo, seginr nuestfo invento, es
esta clase de bastidor,

an pocas palabras, un mecanismo g~
dicional de rucds d3 tringqueie se aplica y acciona
POr 1o palanca de movimiento que furicieng &n sincro-
nismo con &l trinquete conocido, sste nuevo trin-
quete absorbe la depresidn de los carriles de bro-
cas, &8 mojoe que , al final de cads depresidn de
rosca, 1los carriles de brocas descienden una pro-
porcidn igual s parte del aumsnio usual de a2l za,
mientras simwu térneamente 10s carriles anulares deter-
minan una verdadera alza igual a una parte del pglza
usual paras 10s mimeros que se estén hilando, 1, 08
carriles &e brocas gbsorben todo el movimiento de
roeca y de formacidn de 1a base del copo,no transmi-
tiéndoss movimiento slguno de roscs a 108 carriles de
brocas, que, ¢n realidad,bajan y retiran uns parte del
aumento de devanado,en cuanio se refiere a1l al:za,

Los movimienltos de¢ devanado del copo
80n normales, salvo la disposicidn e corrsderas y
guine pers 10s carriles de brocas, pues ésto0s se ba-~
Jan ds modo intermitente y muy gradual. gl trinque=
te doble para intervenir a 1a vez la rosca y €1 alzs
oe los carriles anulares con depresidn sincronizada
de los carriles de brocas, constituye en cierto modo
un movimien.o nuevo, y desempsfia un nueco métoio er

su operacidn,
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Indicada 1a natural eza del invento,
y bosquejado e1 método nuevo, a continuscidn des-
¢rivimoe un mecanismo gpropiade para conseguir nues
tro objeto, ¢on referencia en el curso de 1a des~
crireidn a los dibujos adjuntos, en los cuales in-
disen:

La figura 1, un bastidor de il ar,
con algunas de 1as novedades del invento, viéndose
1as partes én la pomicidn que correeponde gl momen~
10 de comenzar a 11 ener ung serie de devanaderas,

La figgra 2, una seccidn cortada con
198 partes en lg posicién &n que lams devanaderas
estan llenas,

La figura 3, una ®levecidn froatal
de un trozo cortado del bastidor,con las partes en
la posicidn que corresponie a la figura l.

La figura 4, una elevacidn en sec-
c¢idn del bastidor, al final del movimiento de de-
vanado y alza,

La figura 5, una vista perticular
del meeanismo combingdo de doble trinquete, y las
Piezas accionadae por ¢ mismo,

La figura 6, otra elevgeidn am® ia-
da del nuevo meecarismo auxil iar o secundario de
trinquete, con otros pormenores relacionados con él
mismo,

La figura 7, una elevacidén en see-
¢ién de una formg del carril de broces ¢on dos cow
Jinetes, una forms de broca y el huso de descarga-
deros algrged®s,

41 problema mecdnico que supone
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nuestro invento consiste en aislar de un movimiento
combinado de alza y rosca, uvn movimiento d& depre-
sidn y en llevar el movimiento de depresidn por
medio de un Mecan ismo intereaslado, a unos carriles
miviles de broces, para bajsrlos gradualmente mien-
trae funcionan los carriles anulares del modo ya in-
dieadn,

in el mecanismo representado , el &rw
tol principal de mendo 1 (figuras 1 v 4) lleva una
rueda c¢ilindrice de cambio 2, que impulsa ung ruedsa
cilindricas 3 montada en €. eje 4 apoyado en la cono-
c¢ida palanca equilibrada, conducida ¥ ajustable de
soporte 5; €1 eje 4 lleva una ruedec¢illa ciy 1adri-
ca 6, que engrang con la grande 7?7, la ¢ual por me=
dio de 1a rueda cilindrics 8, impulsa l0s rodill os
de traceién por un lado del bvastidor, La rueda’
mueve tambien, por medio de 1a rueda de carga 9, la
rueda cilindrica 10, que asciona los rodillos de
tra¢cidn por €1 otro lgdo del bastidor, Las ruedas
¢ilindricas 2,2a y 6a son ruedss de cambio, segin
es sagbido, 4n el eje de la rueda ¥ hay un tornillo
sin fin 11, que impulsa una rueda helicoidal 12
montada en el &4rbol vertical 13, la cus , Por medio
de ruedas cédnices 14 y 15, mueve el &rbol de levas
18 y hace girgr la leéeva excéntrica 17, que se apPova
en 1a taza 18 de la palanca 19 de centro 20, For
este medio indicamos como los rodillos de traccién
pueden moverse y asecionarse ls palanca de mando,
siendo este mecanismo mas O menoe conocido, ¥ citédn=
dose como ejemplo de una variedad tipica que puede

usgree para poner en rréctiea o1 invento,
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impleamos una rueda de tringuete 21
y un rodillo do cadena 22, aplicado a la palanca de
movimiento 19, y los dos gatillos de costumbre 23y
24 (figura 5); el primero, en ls palanca 23a, s el
de mando, accionado por el tope ajustasble 24, y el
segundo es el de conteneidn, ) tornilio ajusta-
Tl e 19a va montado en la estructura de pslanca mo-
vil 19, y se mueve altarnativamente con ells, ¢on
81 tope gjustgble 25 (figurae 5), al que se hace re-
forencias mgms adelante,

Con esta baemse, utilizemos 1la depre-
sidn conocida de la palanca 19, por efecto de la le-
va excéntriea 17, para produeir la rosca y la por=
cién necesaria del alzm, a mas de la requerida for-
macidn de¢ 1a base ddl copo pare los carriles anula-
res, por 1s influencia 0 erroll amiento gradual de
la ¢adena 2.6, en forme conocida, Mas sdelante ex~
pordremos brevemsnte el modo de llevar movimiento
de 1a palanca 19 a los carriles amnulares por medio
de la palanca 26, ¥y eomo dichos ¢éarriles anuiares
#se pueden mopgter, sonducir, accionar y equilibrer,

Para volver la pelanca 19, esta lle=-
Ya un brazo laterel sjusiazble 27, con copa 0 cu~
chara 28 (figuras 5 y 6), de modo que g subir o
bajer la palanca 19, €1 brazo ajustable 27 sube y
baje tambiem, Asi, aproximadaxnentgi;uando la palan~
ca 23a que lleva el gatillo 23 trépieza%con el to=
Pe ajustable 26 ( a1 bajar 1s Palasnca 19') dicho
brezo ajustable 27 ergucntira y deprime un extremo de
1 s palanca acodsda 29, gue ose¢ila en 30, que 1le8a

a un tops agjusiable 31; la pa) anca 29 ael gcciona-
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da mueve el gatillo 32, monigdo en &l brazo 33 de
1(95 soporte 33, sujeto en @ &rbol 34, 2 gatillo
32 gcciona la rueds de tringuete 35 del mecanismo
auxiliar © sscundario, fija en 81 Arbol 34; dicha
rueds 3% lleva un trinquete de parada 36. De es-
te modo, 1a magnitud de la #epresidén dé la palanca
200 19 invierte 1a rosca, y, mediante el conocido msca-
nismo de trinquete, interviene el alza veérdadera de
los cgrriles snulares, en tanto que la =metuacidn
291 trinquete 32 &l mMmaniobrar la ralanca gcodade
29 hgece girsr la rueda secundaria de trinquete 35
en sincronismo y en direccidn aprovisda 0 contra-
rig o la de 1a principal 21, en cantidaed igug) o
en ung proporcidn conveniente. Asi, el movimiento

alL¥ernativo vertical de la palanca 19 58 ha conver-

tiio en un movimiento giratorio senaillo d4el arbol

210 34, en sl que va mmtgda, 1 arueda suxil iar de trin-~
quete 35, dn efecto, & movimiento combinado de

rosca ¥y alza, asociado normslmente gl mecsniemo de
carriles aulares en tastidores anulares, se ha
descompuesto en un movimiento de rosca y sl zZa y ©en
215 otro de depresidn, atribuyéndose de este modo como
movimiento de roscs completa y al za parcial a los
carril ee anulares, y como depresidn parcial a los
carriles de broces.
41 arbol 34 de la rueda sacundaria
220 de trinquete 35 va montado en cojinetes fijos, e~
ro ajustsbles, puses no sube y baja como €l arbol de
12 prineipel 21, sino que gira sencil) amente én sin-~
cronismo son él, s posible variar el tipo de me~

canismo de deseomposicidén, pero el deserito se ha

-8 [



225 ¢aleul a0 Para oObtener buenos resultados, y su cons-
truccidn es sencilla, 41 mimero de dientes de lss

& ruedas de tringquete 21, 35 puede ser mpyor, en O-
posiciin 2 10 normal, Ppara cusl esquiera mimeros es=-
Pecigl es que se8 hilen, en virtud de 1la suma totsal

230 de movimiento que se divide, aumentéandose o dismi-
nuyéndose én ung mitad,

Se necesita engranaje para regular la
depresidén de los carriles de brocass c¢on relacidn al
influjo de 1a rueds auxiliar de{{trinquete 35, sincro~

235 nizada, Los carriles de brocé.s 37 estén ta) adrados
a intervalos, por ejemylo, 8n Ccadas una de sus membra
nas horizontal es (figuras 1, 2,4 y 7), © llevan res~-

ba)l mderas 0 patines y van montados en postes 0 ba~

rrags verticales espaciadae 38, que descansan en bra

z08 39, 40 suspendidos de¢ las pliezas de resorte 41,
y los extremos inferiores de 109 posies pueden mon-
Larse en brazos asjustables, Puede adoptarsecual-
quier medida anéloga Para la guia mecanica de los
carriles de bronce 37, 3n su movimiento de subida
245 ¥y bajada,
in €1 &rbol 34 de la rueda auxilier

de trinquete 35 ( que cruza esencialmente toda la

anchura del bastidor) se disponen dos hélices 42, u~-

na de rosca a la derecha y otra a la izquierds, ex~
250 Pucestas claramente en las figuras 4, 5 y 6. A8 -
tas hélices 42 engraman con ruedas helicoida) es 43
montadas en Arboles cortos verticales 44, enilos
que se disponen ruedas cdnicas 45 que engranan con
otras 46 montadas en &rboles longitudinales 47 gue

cubran c¢asi toda la longitud deél bastidor y descan=~

D
&
(&3]

san sobre cojinetes, &n estos &rboles 47, y debi-

-9 -



damente espaciados, hagy unos pifiones 48 que transmi-
ten movimiento a cremallsras 49 proporcionalmente es-
pacisdas, y sujetas con tornillos al doreo de los
260 carril es de brocas ( figurss 1, 2 y 3). Los ca-
rriles de brocas 37 s& compensan mediante pesas 50,
distribuidass a intervalos y suspendidas de tirantes
flexibles 51 que dan vueltas a poleas de garganta
52 montadas y enchevetadas en el drbol longitudinal
265 47 . £l movimiento de los carriles de brocass 37 es
intermitente hacia abajo durante € alza, ¥y Para
cambiar la proporcidn del alza de los carriles anu-
lares y la depresidén de los carriles Jde brocas, con
ruedas idénticas de tringuete 31 y 35, pueden in-

sortarse dobles ruedas portadorass 0 combinar ruedas

de recambio de cuslquier grado con el arbol 47,

De conformidad con nuestro invento,
bajando progrgaivamente ¥y en sincronismo 1o0s carri-
les de brocas, podemos usar brocas mwy largas; ¥y

275 por eso necesitamos emylear descargaderos aslargados
Para asegurar un mando efectivo desde el rodillo,
sea cusl fuere 1 posicidn de las brocas; en conse-
cuencia, aplicamos a cada broca 53 un descargadero
largo de mando 54, Un mando de cinta 55 coopera

280 con 108 descargaderos 54 fijos en las brocas, y la
cinta puede moverse en direccidén constante, accio-
nada Ppor el rqdillo 568, Una cinta 55 puede servir
Para 4 brocas, y para cada trozo continuo de cinta
55 podemds emplear una polea de teneidn 57, alre=

286 dedor de 1a cual pasa; las pol cas de tensidn 57 van
montadas en unags especies de pal @ncas 58 de centiro

59, compenssdas PpoOr pesas ajustables 69, La e8~=

~10 -



L]
(o]

?

305

310

3156

tructurs delas cintas de mando estal que éstas se
apoyan en la parte baja de los descargaderos cuando
comienzan ung nueva serie de lanzaderas, descendien-
do 1los descargadores montados en 1los carriles de
brocas 37 gradualmenie de modo que las cintas ter-
minan DPoOr sPoOyars€ en su parie superior cuando las
devanaderas se¢ van ll enando, Todo esto s2 gprecia
bien examingndo las figuras 1 y 2. Pueden usarse
horquill as para manteneér la pnsicidén exacta de las
cintas de mando 55 conforme bajan las brocaes y los
descargaderos,

Los carriles de brocas se repreésentian
labradiods para yroporcionar #os aDPO¥Os a cada broca,
y tienen un carril alto y otro bajo de seccidén ho-
rizontal 37, 37; esta tedida compensaré la tensidén
excesiva de las cintas 55 hacia el final del alza,
Con dichos apoyos dobles, puede mantensrse un equi=-
1ibrio perfecto con brocas flexibles durante toda
la hilatura,

sxponemos un ejemplo ( figura 7) de
broca de doble cojinete con descargadero gl argado
54, que entre muchos se presta vara nuestro objetlo,
4n éste, la broca 53 tiene un estabilizaedor embuti-
do 6L, y €1 descargadeéro alargado se ghusa por den-
tro y se cala sobre la broca 53a 41 extremo infe-
rior de 1a broca 53 encaja en un manguito 62, 808~
tenido en un calzo lubrificade 53, fijo en la mem~
brana inferior 37 del carril doble de brocas. La
parte superior del descargadero alargado 54 se ghue-
Ca en 64 y 685, an torno a la parte superior q.e]

cabo de 1a broca hgy una especie de manguito 66,

)-011 -



f1exitle en torno a 1a kroca, y cuyn extremo infe-
320 rior tiene orificios de lubrificacién 66a, quedan-
. a0 suspendido dentro del engrasador en 64, mientras
qu® la cabeza superior hueca 67a contiene un coji-
nete de rodillo 66, y el manguito 66 entra 8n un
manguito 68 cogido en lg membrana superior 37 del
doble carril de hrocas. Asi, la broca 53 tiene un
cojinete superior y otro inferior, aquel de rodillo,
lubrificado desde el engrasador 34, y €l inferior
con movimiento en un calzo 62, donde se lubrifica

asimismo,

Naturalmente se comprende que al ser
accionade la valanca de mandd 19, la cadéua 26, que
sube por ls polea 69 y acciona @ cuadrante 70 de
centro 71 ( figure 5), comunica:._la neceseria rosca a
10s carriles anulares 72; y tambien que como le Ca-
334 dena 26 se arrolla lentamente en €l rodillo o lam=

bor 22, & cuadrante 70 resulia gradual mente influi-
do, de rodo lento y progr2sivo, Dara levantar 10s
carriles anwWl ares 72 y descontsr yna parte del al -
zg. &l movimiento se lleva del cuadrante 70 a los
340 carril es anulares 72 de un modo algo diferente del
conocido, y para exylicarlo con claridad, nos refe-
rimos a continuacidn brevemente gl mecanismo ilus~
trado con tal fin, con relacidn a 1a figurs 3,
Al quadrante 70 se une en 73 la ba~
345 rra de traccidn 74, a la que se sujeta la varilla
1ongitudinal 75, cuyos 1rozos se& acoplan a interva-
los por una disposicidn de ajuste 76 (figura 3),
A cada disﬁosicién de ajuste 76 se articula en 77
una palanca 78 unida por perno a un véstago del ar.-

350 tol 79, cuyos exiremes descanssn en brazos 80, con

- 12 -



365

370

375

380

brazos 81 a cada extremo de} Arbol o eje 79, A
los extremos perfilsdos de los braszos de pPalanca 81,
los carriles anulares 72 se¢ acopP an mediante arti-
culaciones 82, y unas barras colgantes 83 Pasadas
Por ranurags abiertgs en las membranas 37 de los ca~
rriles de brocas asseguran el movimiento de los ca-
rriles anulares en una pista verdaderamente verti-
cal, Asi, 21 ser accionadas las varillas 75 por
el movimientc del cuadrante 70, en virtud del tiro
de l1a cadena 26, los carriles anulares se suben y
bajan para hacer el copo, levanténdose progresiva-
mente 8n la mitad de) alza. Cadégrupo de paslan-
cas 77, 78, 79, 81 y sus partesvaéajas sa equil ibran
por medic de pesas moldsailas 84, gue sirven paras a-
comodar el &rbol colgsnte normal 85,

Toda la parte alta del bvastidor, los
rodillos de traccidn y el trazado pueden ser norma-
les, asi como 1a transmisidn desde el &rbol princi=-
Pal. de mando, como gueda explicado en pormener,
Puede usaree ung plantilla nermal , pues las anill as
Pueden cer de tamafio normgl paraelos mimeruvs gque e
eetdn "ilagn?oe, 41 soporte del cuadro de hilos tie-
ne an el dibujo el nimero g6,

4n un bastidor como el descrito, es
fécil cubrir una bobina de doce pulgadas, y los ca~
rriles anulares ( accionados como queda dicho) par-
ticipan en la formacién de 1a base del copo, la ros~-
Ca @ un alza de 6 pulgadas, reguléndose este fun-
cionamiento desde el trirquete principsel mediagnte
un meécanismo conocido, como el indicado, ul resto

del alza se obtiene de 1a #epresidn aplicada a 1 o8
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carriles de brocas, itransmitida por el engrangje al
mecanismo depresor reégulado y accionado e sindro-
nismo por el tringuete auxiliar, desuec la palanca
ie mando, Se repite que, 2n efecto, ¢l alza, al
término de cads rosca, se divide automdticamente por
un mecanismo situsdo entre 10s carriles anulsres y
108 de brocas, y por consiguiente, segin queda di.l.o,
las ruedas de tringuete tienen un mimero superior
de dientes al normal para los mimeros que se hilan,
Sin embargo, no es condicidn es¢ncial altierar el mi-
mero de 1o0s dientes de 1a rueda de trinquete, pues
puiiera darse un movimianto reducido a 1a cadena
26 por medio de laconocide transmisidn A (figura 4)
montada en la palanca de movimiento 19, y con res~
pecto a 1a accidn de 1a rusda de tringuete 21, mien-
iras que sé& se emplean diantes de tamaiio normal en
1a rueda de trinquete 35, el mcvimiento reductor de
transmisién podria combinarse en este grupo de trin-
quete, o €1 movimiento de traslado de 1a transmisidn
desde la rueda de trinquete 35 a los carriles de
brocas podria proporcionarse de manera que real iza-~
g3 1a final ided propuesta, segin la proporcidn re-
lativa de movimiento gue hubiers de transmitirse,

Al comienzo de 1a hilaturae, 1la lon-
gitud de la hilaza entre 1a bogquilla del rodillo y
81 cursor 87 es mucho mayor que para un sl Zza nor -
mal , ista 1 ongitud excesiva se magntiene por com-
pleto durante toda la hilatura, ror 1a depresidn
Parcial yrogresiva de los carriles de brocas, qus
ceja al recibir la hebra hilada. an consecuencia,
el final de 1a hilatura de una devanadera de 12 pul-

gadas coincide con el comienzo de una deévanadera

-~ 14 -



415
f

430

435

440

445

de 6 pulgadas, ob.eniéndose, rpor coneiguiente, me-
jores condiciones de apelotorigmiento durante toda
la oreracidn, Siguiendo nuestro método, no hay
trozos cortes de apelotonamienta, T.a exteneiin
de hilads desle 108 ra3dil og de traccidn al cursor
de A indicado en las figuras 1 y 2, T.a longitud
excesiva de hilaza Obtenida en todo momento entre
los rodillos trsctores y el cursor da;una oportuni=-
dad mejor ©pPsra iguslar el torcido e:':l un extensor,
&n consecuencia, 1a accidn se produce sobre una ex-
tensidn mayor que en un bastidor normal de anillss
y en este resprcto se aproxima Mmas Al de la extsn~
sidrn del huso mecénico, 10 cual conviene,

Podemos disponer ~n los carriles a=-
nuleres unoe separadores glargados como los indica=-
dos en 88 ( figures 1 y 2), y preferimos tembien a-
justar unags Pplacas volsntes yrotecioras, desmontg-
bl es, hechas en secciones, como las 89, que sean
féciles de gquitar, y cuyo uso evita que:se acumul e
Polvo en las hilazas, teniendo en cuenéa que 128
devanaderas requieren doble tiemPo paras llenarse,

Se adoptan medidas en la forma a~ -
costumbrada Para reajustar el sector dentado 90y
el brazo de cusdrante 70, asi como para hacer re-
troceder las ruedas 21 y 35 por meédio de las ma=
nivelas 21a y 35a, accionando 1as cusles se vers
que los carriles de anillas y 10s de brocas se vuel-
ven a la posicidén inicial ( figuras 4, 5 y 6).

un el divujo figuran carriles o be-~
rras fuertee 91, fijas c¢on pernos a las piezas de
resorté que sirven para dar rigidez a la esiructura

del bvastidor,

- 15 =
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La gran longitud d.e hilaza que puede
scomodarse en devanaderas largas, la meénor frecuen-
¢ia de 1as descsrgas, €1 transportie y manejo mas
cémodo del paso de hilaza en menor mimero de deva-
naderes, aParte de la mejor calidad, son puntos de
considerabl e importancia préctica, Los trozos
mes largos de hilaza que pueden hilarse proporcio-
nan infsliblemente ventgjas en las operaciones sub -
siguientes déﬁevanado, tejido o 1gbor de punto, y
los nudos sé reducirédn mucho,

Tambien hay posibilidad, cuando se
trata de hilos de urdimbre, de hacer plegadores
directamente de aichocs trozos largos de hilaza, e-
liminando el devanado haciendo plegadores directla~
mente sobre cardas fings a 108 bastidores, ol
trozo extendido de apeloilongmiento conviene para
1a fabricacién de hilados de trama DPara calceteria,
con constantes bajga de torcido , Cugndo se haw~
cen mimeros gruesos, sobre todo hilados para bondg-
jes de cuerda, la ventaja de devanaderas grandes
Aag evidente,

dsta solicitud gue corresponde a la
Presentada en Inglaterra, el 6 de abril de 1y29,
*ajo €1 rimero 10,0, se acoge a los beneficios

del articul o 51 de 1a Tey de Propiedad Industrisl,
-0 NOT A -0~

Los puntos de invencidn propia y nue-
va que 86 presentan para que sean objeto de estaPa-~
tente de ViINIs afios, son los siguientes:

10, - Un metodo de hilar y devanar

materias fibrosas en bastidores de gnillas y sus

andl ogos, segin el cusl los carriles de brocas y

- 18 =



108 de anillas ge mueven ¥ accionan & monturas se-

paradas 0 independientes , y €1 movimiento gque ri-
?so ge el glza se divide por medio de un mecanismo que

10 distribuye bajando progresivamenie y en sincro-

nismo l10s carriles dé@rocas, y subiendo 108 de

anilles, pudiendo cub;irse asi devanaderags de mu~

cha mayor longitud en bastidores de tamafio aproxk
4€b madamente noryal, y para los fines expuestos.

20, Un método de hilar y devanar
magterias fibrosas en basstidores de agnillas y sus
andl ogos, caracterizado por montarese y accionarse
por separado 108 carriles de brocas y 10s de ani~
1llas, y tambien por dividirse el movimiento que ri-
ge 1a roscay €] a za médiante un mecanismo trgnsmi-~
diéndose €1 movimiento que corresponie a la rosca

Y a ung parte del alze a 10s carriles de aniii as,

y el que rige 1a otra parte del alza a 1l0s carri-
49E l1es de brocas, parﬁbajarIOS, con los fines aqui es~
pecificados. |
39, » Un mecanismo para poneér en prac-
tica los métodos que se reivindican en los puntos
lo y 20, mediante el cusl el movimiento obtenido
500 de ung combinacién de rosca y alza en bastidores
de anillas o0 andlogos puede dividirse, distribuyen=-
40 parte del alza a 105 carriles de snillas y el
resto a 1o de brocas, éste Wltimo bajando los ca-
rriles de brocas vara los fines expresados ,
506 4%, ~ Un mecgnismo para comunicar
el movimiento de rosca y parte del alza a carriles
de anillass mdviles, y otros medios combinsgdos y ac-
cionados por el primer mecanismo pPara comunicar la

otra parte del alza a carriles descendentes de bro-

-17 -
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cas, mediante engranaje, como queda expressdo y pa=-
re &1 fin expuesto,

§0,~ Un mecanismo puxiliar de trin-
quete convenientemente combinado y accionado auto~
méticamente para descontar y comunicar una parte
del movimiento de glza a unos carriles de brocssme~
cdnicamente interpuestos y descendentes, para el
objeto expresado.

#%,~ adn bastidores de hilar psra po~
ner en prdctice los métodos que se reivindican en
los puntos 1° y 2°, c¢cn un mecanismo que divide el
alza; un carril movil doble de broca con cojinetes
dobkes YDPara 1as brocas, Yy un descargedero largo de
mando, con engranajes decremallera y pifidn u otro
anél ogo accionado progres ivamente desde el mecanis -
mo divisor para bsjar en sincronismo logcarrn es de
brocas al subir 1o0s carriles de anillas,; con el ob~
jeto indicado,

7°,= un bastidoreg de hilar psrs po-
ner en préctica 10s métodos reivindicados ¢n los
puntoe 1° y 20, con mando de rosca y al za Yy mecanis~
mo Para dividir el a1 za ¥y carriles de brocas y de
anillas méviles, medios para accionar los carriles
de brocas desde ~l mecanismo diviser, y otros para
accionar 10s carriles de anillas y comunicarlee una
Parte del alza, de modio que mientras bajan los ca«
rriles de brocas suben 10s de anillas gradualmente,
a la ®8z queé se atraviesan para roscar, sezin gueda
exylicadoe,

£°,- Tos perfeccionamientos descri-~

toe, para bastidores anulares de hilar y sus anflo-

- 18 ~
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gos, en 10 esencial como queda explicado y se repre-
senta en los dibujos adjuntos.

9o, ~ Un método, con el aparato coO=-
rrespondiente, para hilar materia fibross,

Tal y como se hg descrit® en la Me-
moria que antecede, representado en 108 dibujos que
se acompsfian y con los fines que se han especifi-
cado,

dste Memoria consta de diez y nueve

hojas, escritss por uns so0la Cara.

Madrid, 8 ds marzo ds 1930.

P. A

- 19 =
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