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MEMORIA DESCRIPTIVA 

Para s o l i c i t a r

P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N

en

E S P A N A 

por VEINTE años

a nombre de IHE BRITISK COTTON INDÜSTRY RESEARCH 

ASSOCIATION, y PLATTEROTHERS AND COMPANY LIMITED, 

c on s t i tu id a s  en Gran Bretaña y es ta b le c id a s  en S h i r -  

l e y  I n s t i t u t e ,  Didsbury, Manches>ar y H art ford  Works, 

Oldham, ambos de Lancas t e r , INGLATERRA, por

" UN METODO, CON EL APARATO CORRESPON­

DIENTE, para hil ar  materia fibrosa
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Este invento se r e f i e r e  a un método 

per fecc ionado  de h i l a r  algodón u otra  materia f ibrO '  

sa, y de a r r o l l a r l o  en devanaderas o elementos aná­

lo g o s  en t e la re s  sobre b a s t id o re s  anulares o ca s i  

anulares.
El método se propone mejorar l a  c a ­

l i d a d  del h i l o  obtenido , h a d a n d o  q̂ ue P°r térm i-
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no medio sea mas l a r g o  e l  t rozo  de h i l a z a  que ee 

tuerce  en e l  huso mecánico.  tn! método asegura una 

mayor producción,  por ser  menor l a  Tari ac ión en la, 

tens ión  del h i l o ,  l o  que ee traduce en mayor v e l o ­

cidad de marcha. Ademas, es p o s ib le  devanar usan­

do devanaderas mas l a r g a s ,  s u sce p t ib le s  d e r e c i b i r  

pesos mucho mayores de h i l o .

Nuestro método per fecc ionado  compren­

de una reforma y mando d i f e r e n te s  de var ios  de l o s  

dio pos i t  ivos mecánicos para hacer  copos, como se ve ­

rá mas adelante.

¿n  términos genera les ,  todo el- meca­

nismo de roscar  y devanar en b a s t id ores  ta le s  como 

los  anulares se ha co lo ca d o  en el movimiento de l o s  

carriles anulares, iíiste, según es sabido,  obedece 

a una l e v a  ex cén tr i ca ,  que acc iona  e l  travesano de 

roscar  y acc iona de manera progres iva  e l  mecanismo 

de tr inquete  que in terv iene  el a lza ,  accionando en 

algunos casos é s te  ú l t im o  un mando de s e c t o r  v a r i a ­

b le  o cuadrante dentado para formar l a  base del c o ­

po y progresivamente e l  cuerpo del mismo. Según 

otra d i s p o s i c i ó n  mas frecuente  y conocida , estas 

operaciones se regulan mediante cadenas, que con a -  

yuda de mecanismos intermedios actúan sobre l o s  c a ­

r r i l e s  anillares.

Nuestro método per fecc ionado  compren­

de el a is lamiento  o separación  de l o s  mandos que 

accionan l a  rosca  e x is te n te  y regulan ei devanado, 

re t i ra n d o  la. mitad o una proporc ión  apropiada del 

movimiento que produce solamente alza ,  y ap l icán d o ­

l a  en sent ido  inverso a l o s  c a r r i l e s  de b rocas ,
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para dar una depresión gradual a dichas estructuras 

de c a r r i l e s  de "brocas, l a »  cuales se montan de f o r ­

ma que consientan esta medida, iSl a lza  de l o s  c a ­

r r i l e s  anulares y l a  depresión combinada de l o s  de 

brocas dan por resu ltado ,  para cua lqu ier  número de 

h i l o  que se está h i lan do ,  un a lza  a d ic io n a l  equ i ­

va lente ,  que es igual a l a  de l a  h i l a t u r a  normal.

Así,  el copo se forma del  mismo modo, pero una Par­

te de l  a lza  se e fe c túa  h a c i a  abajo ,  mientras que 

toda l a  r o s ca ,  con e l  movimiento de formar l a  b a ­

se  del copo y una parte del a lza ,  proviene de l o s  

c a r r i l e s  anulares.

Dicho de manera ma.s s e n c i l l a ,  l o s  

c a r r i l e s  anulares desempeñan todo el movimiento de 

rosca ,  mas el de formar l a  base del copo, mas una 

parte de l  a lza ,  mientras que l o s  c a r r i l e s  de b r o ­

cas se  reservan una parte del  al za que, conforme al 

invento,  es en rea l idad  una depresión y s i r v e  para, 

conseguir  la s  ventajas aquí mencionadas.

Como, según veremos mas adelante,  

pueden h i l a r s e  cantidades mayores de h i l a z a ,  por 

cada descarga, es p o s ib le  e liminar el movimiento de 

formar l a  base del copo comp!. et ámente, h i la n d o  s o ­

bre  devanaderas o husos especialmente configurados 

por su base en cono, para obtener una ro sca  u n i f o r ­

me por todas partes .

Una c a r a c t e r í s t i c a  muy importante de 

nuestro  método es que la  subida gradual y p ro p o rc io ­

nada de l o s  c a r r i l e s  anulares, en unión de l  descen­

so  gradual y proporcionado de l o s  c a r r i l e s  de b r o ­

cas ,  re s incron izan  porque l o s  órganos que d e sa rro -
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l i a n  l a  rosca  y paxte del a lza  con f iada  a l o s  c a r r i ­

l e s  anulares acc ionan l o s  órganos que adjudican l a  

PariJ de a i - a  o presión a l o e  c a r r i l e s  de brocas ,  

ú t i l  izándose un mecanismo compuesto e in terpo lado  

Pana el primer tiempo, según núes t í o  invento,  es 

es ta  cla.se de b a s t id o r ,

dn pocas palabras, un mecanismo a -  

d i c i o n a l  de rueda da tr inquete  se a p l i c a  y acc iona 

por l a  palanca de movimiento que funciona  en s i n c r o ­

nismo con e l  t r inquete  con oc id o ,  dste  nuevo t r i n ­

quete absorbe l a  depres ión  de l o s  c a r r i l e s  de b r o ­

cas ,  de moqo que , al f i n a l  de cada depresión  de 

r osca ,  lo s  c a r r i l e s  de brocas  descienden una pro­

porc ión  igual a parte del aumento usual de a lza ,  

mientras simultáneamente l o s  c a r r i l e s  anulares d e t e r ­

minan una verdadera a lza  igual a una parte del a lza  

usual Para l o s  números que se están h i lando.  los 

c a r r i l e s  de brocas  absorben todo e l  movimiento de 

r o s c a  y de formación de l a  ba.se del  copo ,no  transmi­

t iéndose  movimiento alguno de r o sca  a 1 os c a r r i l e s  de 

brocas ,  que, en real  idad ,bajan  y r e t i r a n  una parte del 

aumento de devanado, en cuanto se r e f i e r e  al a lza .

Los movimientos de devanado del  copo 

son normales, sa lv o  l a  d i s p o s i c i ó n  de correderas y 

guías para l o s  c a r r i l e s  de brocas ,  pues é s tos  se b a ­

jan  de modo intermitente  y muy gradual, all t r in q u e ­

te  dob le  para in terv en ir  a l a  vez l a  rosca y el a lza  

de l o s  c a r r i l e s  anulares con depres ión  s incron iza da  

de lo s  c a r r i l e s  de bro ca s ,  cons t i tu ye  en c i e r t o  modo 

un movimiento nuevo, y desempeña un nuaco métolo en 

su operación .
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Indicada l a  naturaleza del invento, 

y "bosquejado el método nuevo, a continuación d e s ­

cribimos un mecanismo apropiado para conseguir  nues­

t ro  ob jeto ,  con r e fe r e n c ia  en e l  curso de l a  des ­

c r ip c ió n  a lo s  dibujos  adjuntos, en l o s  cua les  in ­

dican :

La f i g u r a  1, un b a s t id or  de h i l a r ,  

con algunas de l a »  novedades del invento, viéndose 

l a »  partes en 1 a pos ic ión  que corresponde al momen­

t o  de comenzar a l l e n a r  una s e r ie  de devanadera».

La f i g s r a  2 ,  una secc ió n  cortada con 

l a »  parte» en 1 a p o s i c ió n  en que la »  devanaderas 

están l l e n a s .
La f i g u r a  3, una e leva c ión  fron ta l  

de un t ro z o  cortado del b a s t id o r ,  con la s  partes en 

l a  p os ic ión  que corresponde a l a  f i g u r a  1 ,

La f ig u r a  4,  una e levac ión  en s e c ­

c ión del b a s t id o r ,  al f i n a l  del movimiento de d e ­

vanado y alza .
La f i g u r a  5,  una v i s t a  p a rt icu lar  

del mecanismo combinado de doble  t r inquete ,  y las  

piezas accionadas por el mismo.

La f i g u r a  6, otra e leva c ión  ampL ia -  

da dei nuevo mecanismo a u x i l ia r  o secundario  de 

tr inquete ,  con otros pormenores re lacionados  con e l  

mismo.
La f ig u ra  7, una e levación  en s e c ­

c ión  de una forma del c a r r i l  de brocas con dos c o ­

j i n e t e s ,  una forma de b ro ca  y el  huso de descarga­

deros alargadas,
ál problema mecánico que supone

- 5 -
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sión y en l levar el movimiento de depresión por 
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móviles de "brocas, para "bajarlos gradualmente mien- 

trae funcionan los carriles anulares del modo ya in ­
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di»  ado.
d¡n e l  mecanismo representado , el á r -  

"bol pr inc ipa l  de mando 1 ( f  iguras 1 y 4) l l e v a  una 

rueda c i l i n d r i c a  de cambio 2 ,  que impulsa una rueda 

c i l i n d r i c a  3 montada en el e je  4 apoyado en l a  co n o ­

c ida  palanca equili"brada, conducida y a ju s ta b le  de 

soporte  5; el e j e 4 l l e v a  una ruede® i l l a  c i l i n d r i ­

ca 6, que engrana con l a  grande 7, l a  cual por me­

d io  de l a  rueda c i l i n d r i c a  8 ,  impulsa l o s  r o d i l l o s  

de t r a c c ió n  por un la do  del "bastidor. La rueda? 

mueve también, por medio de l a  rueda de carga 9, l a  

rueda c i l i n d r i c a  10, que acciona l o s  r o d i l l o s  de 

t r a c c ió n  por el o tro  l a d o  de l  b a s t id o r ,  Las ruedas 

c i l i n d r i c a s  2 ,2 a  y 6a son ruedas da canto i o, según 

es cabido ,  ¿n e l  e je  de l a  rueda 9 hay un t o r n i l l o  

s in  f i n  11, que impulsa una rueda h e l i c o i d a l  12 

montada en el árbol v e r t i c a l  13, l a  cu® , por medio 

de ruedas cónicas) 14 y 15, mueve e l  árbo l  de leva.s

16 y hace g irar  l a  le v a  e x cén tr i ca  17, que se apoya 

en l a  taza 18 de l a  palanca 19 de cen tro  20, Por 

e s te  medio indicamos como l o s  r o d i l l o s  de t r a c c i ó n  

pueden moverse y acciona.rse l a  palanca de mando, 

s iendo es te  mecanismo ma.s o menos c o n o c id o ,  y c i t á n ­

dose como ejemplo de una variedad t í p i c a  que puede 

usarse para poner en p r á c t i « a  el invento.

-  6 -
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.Empleamos una. rueda de t r inqu ete  21 

y un r o d i l l o  do cadena 22, ap l icado  a l a  palanca de 

morimiento 19, y l o s  dos g a t i l l o s  de costumbre 23 y 

24 ( f i g u r a  5 ) ;  el primero, en l s  palanca. 23a, es el 

de mando, accionado por el tope a justab le  24, y el 

segundo es el de contenc ión ,  t o r n i l l o  a ju s ta -

b l e  19a ra  montado en l a  e s tructura  de palanca mó­

v i l  19, y se mueve alternativamente con e l l a ,  con 

el tope a justa b le  25 ( f i g u r a  5 ) ,  al que se hace r e ­

f e r e n c ia  mas adelante.

Con esta  base ,  ut i l izamos l a  depre­

s ión  conocida de l a  palanca 19, por e f e c t o  de l a  l e ­

va  e x c é n tr i ca  17, Para producir  l a  ro sca  y l a  por ­

c ión necesar ia  del alza, a maa de l a ’ requerida  f o r ­

mación de l a  base del copo para l o s  c a r r i l e s  anUL a -  

r e s ,  por l a  in f lu e n c ia  o arro l lam iento  gradual de 

l a  cadena 2.6, en forma, conocida.. Mas adelante e x ­

pondremos brevemente e l  modo de l l e v a r  morimiento 

de l a  palanca 19 a l o s  c a r r i l e s  anulares por medio 

de l a  palanca 2 6, y como dichos c a r r i l e s  anulares 

se pueden montar, conducir ,  acc ionar y e q u i l ib r a r .

Para v o lv e r  l a  palanca 19, es ta  l l e ­

ra  un brazo  l a t e r a l  a ju s ta b le  27, con copa o c u ­

chara 28 ( f ig u r a s  5 y 6) , de modo que al subir  o

b a ja r  l a  palanca 19, el brazo a justab le  27 sube y
(

b a ja  también; As í ,  aproximad amen tatuando l a  palan­

ca 23a que l l e r a  e l  g a t i l l o  23 trop iezJcon  el t o ­

pe a ju s ta b le  25 ( al b a ja r  l e  palanca 19) d icho  

brazo  a ju s ta b le  27 encuentra y deprime un extremo de 

l a  palanca acodada 29, que o s c i l a  en 30, que l l e g a  

a un tope a ju s ta b le  31; l a  pal anca 29 así  a c c io n a ­

-  7
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da muera el g a t i l l o  32, montado en el t r a z o  33 de 

soporte  33, s u je t o  en ei á r b o l  34. J. g a t i l l o  

32 acc iona  l a  rueda de t r inqu ete  35 del mecanismo 

a u x i l ia r  o secundario,  f i j a  en el árbol  34; dicha, 

rueda 35 l l e r a  un tr inquete  da parada 36. De e s ­

ta modo, l a  magnitud de l a  depres ión  de l a  palanca 

19 in r i e r t e  l a  rosea ,  y ,  mediante e l  conoc ido  meca­

nismo de tr inquete ,  in terv iene  el a lza  verdadera de 

los  c a r r i l e s  anulares, en tanto que l a  actuación 

dei tr inquete  32 al maniobrar l a  palanca acodada 

29 hace g i r a r  l a  rueda secundaria de t r inquete  35 

en sincronismo y en d i r e c c i ó n  apropiada o c o n tra ­

r i a  a l a  de l a  p r in c ip a l  21, en cantidad igual o 

en una proporc ión  conveniente.  Así ,  e l  morimiento 

a l t e r n a t iv o  v e r t i c a l  de l a  palanca 19 se ha conver ­

t id o  en un morimiento g i r a t o r i o  s e n c i l l o  del árbo l  

34, en el que ra  montada 1 arueda auxil  iar de t r i n ­

quete 35, xán e f e c t o ,  el morimiento combinado de 

r o s c a  y a lza ,  asociado normalmente al mecanismo de 

c a r r i l e s  anulares en b a s t id ores  anulares, se ha 

descompuesto en un movimiento de r o s c a  y al za y en 

otro  de depresión ,  atribuyéndose de este  modo como 

movimiento de ro sca  completa y a lza  p a rc ia l  a los  

c a r r i l e s  anulares, y como depresión p a rc ia l  a 1 os 

c a r r i l e s  de brocas .

j¡l árbol  34 de l a  rueda secundaria  

de tr inquete  35 va montado en c o j in e t e s  f i j o s ,  pe­

r o  a justa b lee ,  pues no sube y b a ja  como el árbo l  de 

l a  p r in c ip a l  21, s ino  que g i r a  senci l lamente en s i n ­

cronismo son é l .  ds p o s ib le  variax  e l  t ip o  de me­

canismo de descomposición,  pero el d e s c r i t o  se ha

-  8 -
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ealeulado  para obtener buenos resu lta d os ,  y su cons ­

t ru cc ión  es s e n c i l l a .  di número de d ientes  de la s  

ruedas de tr inquete  21, 35 puede ser mayor, en o -  

p o s i c ió n  a l o  normal, Para cualesquiera  números e s ­

pec ia les  que se h i l e n ,  en v ir tud  de l a  suma tota l  

de movimiento que se  d iv id e ,  aumentándose o dismi - 

muyéndose en una mitad.

Se n e c e s i ta  engranaje para regular  l a

depresión  de los  c a r r i l e s  de brocas  con r e l a c i ó n  al
!

i n f l u j o  de l a  rueda a u x i l ia r  deftrinquete 35, s i n c r o ­

nizada.  Los c a r r i l e s  de brocas 37 están taladrados 

a in te r v a lo s ,  por ejemplo, en cada una de sus membr» 

nao h o r iz o n ta le s  ( f i g u r a s  1, 2 ,4  y 7 ) ,  o l l e v a n  r e s ­

baladeras o patinas y van montados en postes o b a ­

rras v e r t i c a l e s  espaciadas 38, que descansan en bra 

zos 39, 40 suspendidos de la s  piezas de r e so r te  41, 

y 1 os extremos in fe r io r e s  de l o s  postes pueden mon­

tarse  en brazos a ju s ta b le s ,  Puede adoptarsecual -  

quier  medida análoga Para l a  gu ía  mecánica de l o s  

c a r r i l e s  de bronce 37, en su movimiento de subida 

y bajada,
dn ei árbol  34 de l a  rueda a u x i l ia r  

de tr inquete  35 ( que cruza esencialmente toda l a  

anchura del b a s t id o r )  se disponen dos h é l i c e s  42, u -  

na de ro sca  a l a  derecha y otra  a l a  izqu ierda ,  ex ­

puestas claramente en la s  f ig u ra s  4, 5 y 6. d s -  

tas h é l i c e s  42 engranan con ruedas h e l i c o id a l  es 43 

montadas en árbo les  cortos  v e r t i c a l e s  44, a m lo s  

que se disponen ruedas cónicas  45 que engranan con 

otras 4 6 montadas en árboles  lo n g i tu d in a le s  47 que 

cubran c a s i  toda l a  lon g itu d  dei b a s t id o r  y descan­

san sobre  c o j i n e t e s ,  dn estos  á rb o les  47, y d e b i -
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damente espaciados,  hay unos piñones 48 que transmi­

ten movimiento a cramaneras 49 proporcionalmernfee e s ­

paciadas* y su je tas  con t o r n i l l o s  al dorso  de lo s  

c a r r i l e s  de "brocas ( f i g u r a s  1 ,  2 y 3 ) .  Los c a ­

r r i l e s  de brocas 37 se compensan mediante pesas 50, 

d i s t r ib u id a s  a in terva los  y suspendidas de t i ra n te s  

f l e x i b l e s  51 que dan vueltas  a poleas de garganta 

52 montadas y enchavetadas en e l  árbo l  lo n g itu d in a l  

47. di movimiento de l o s  c a r r i l e s  de brocas 37 es 

intermitente h a c ia  abajo  durante tg. a lza ,  y Para 

cambiar l a  proporc ión  del a lza  de l o s  c a r r i l e s  anu­

la re s  y l a  depres ión  de l o s  c a r r i l e s  de brocas ,  con 

ruedas id ént icas  de tr inquete  31 y 35, pueden in ­

se r ta rse  dobles ruedas portadoras o combinar ruedas 

de recambio de cualqu ier  grado con el árbol 47,

De conformidad con nuestro  invento, 

bajando progresivamente y en sincronismo l o s  c a r r i ­

l e s  de b rocas ,  podemos usar brocas muy la r g a s ;  y 

por eso necesitamos emplear descargaderos alargados 

Para asegurar un mando e f e c t i v o  desde e l  r o d i l l o ,  

sea cual fuere  l a  p o s i c ió n  de la s  brocas ;  en conse ­

cuencia ,  aplicamos a cada broca  53 un descargadero 

1 sirgo de mando 54. Un mando de c in t a  55 coopera 

con l o s  descargaderos 54 f i j o s  en la s  brocas ,  y l a  

c in t a  puede moverse en d i r e c c i ó n  constante,  a c c i o ­

nada por el r o d i l l o  5 6, Una c i n t a  55 puede s e r v i r  

Para 4 brocas ,  y para cada t rozo  continuo de c in t a  

55 podemos emplear una polea  de tensión  57, a l r e ­

dedor de l a  cual pasa; las  poleas de tens ión  57 van 

montadas en unas espec ies  de palancas 58 de centro  

69, compensadas por pesas a justables  69. La e s -

- 1 0
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tru ctura  délas c in tas  de mando es ta l  que éstas  se 

apoyan en l a  parte l a j a  de lo s  descargaderos cuando 

comienzan una nueva s e r i e  de lanzaderas,  descendien­

do lo s  descargadores montados en l o s  c a r r i l e s  de 

"brocas 37 gradualmente de modo que l a s  c in tas  t e r ­

minan por aboyarse en su Parte sup er ior  cuando la s  

devanaderas Be van l lenando .  Todo es to  se ap rec ia  

"bien examinando la s  f ig u ra s  1 y 2. Pueden usarse 

h o r q u i l la s  para mantener l a  p o s i c ió n  exacta de la s  

c intas  de mando 55 conforme bajan las  brocas y los  

des cargador os .
Los c a r r i l e s  de brocas  se representan 

labrados para proporcionar atos apoyos a cada broca, 

y tienen un c a r r i l  a l t o  y o tro  b a jo  de s e c c i ó n  h o ­

r iz o n ta l  37, 37 ; e s ta  medida compensará l a  tensión 

exces iva  de l a s  c intas  55 h a c ia  el f i n a l  dei a lza .  

Con dichos apoyos dob les ,  puede mantenerse un e q u i ­

l i b r i o  p e r fe c to  con brocas f l e x i b l e s  dorante toda 

l a  h i la t u r a ,
¿ix ponamos un ejemplo ( f i g u r a  7) de 

broca  de doble  c o j i n e t e  con descargadero a) argado 

54, que entre  muchos se presta  Para nuestro  o b je to ,  

^n é s te ,  l a  broca  53 t iene  un e s t a b i l i z a d o r  embuti­

do 61, y el descargadero alargado se ahusa por den­

t r o  y se ca la  sobre l a  b r o c a  53-, ^1 extremo i n f e ­

r i o r  de n a broca  53 encaja  en un manguito 62, s o s ­

ten ido  en un c a lz o  l u b r i f i c a d o  63, f i j o  en l a  mem­

brana i n f e r i o r  37 del  c a r r i l  doble  de b roca s .  La 

Parte super ior  del descargadero alargado 54 se ahue­

ca en 64 y 65, ¿n torno  a l a  Parte super ior  den 

cabo de l a  broca  hay una, espec ie  de manguito 66,
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f l e x i b l e  en torno a l a  broca ,  y cuyo extremo i n f e ­

r i o r  t iene o r i f i c i o s  de l u b r i f i c a c i ó n  66a, quedan­

do suspendido dentro de l  engrasador en 64, mientras 

que l a  cabeza super ior  hueca 67a cont iene  un c o j i ­

nete de r o d i l l o  66, y el manguito 56 entra en un 

manguito 66 cog ido  en l a  membrana superior  37 del 

doble  c a r r i l  de brocas .  Así ,  l a  b ro ca  53 t iene  un 

c o j i n e t e  superior  y otro  i n f e r i o r ,  aquel de r o d i l l o ,  

l u b r i f i c a d o  desde e l  engrasador 54, y el i n f e r i o r  

con movimiento en un c a lz o  62, donde se l u b r i f i c a  

as imismo.
Naturalmente se comprende que a l  ser 

accionada, l a  palanca de mando 19, l a  cadena 2 6, que 

sube por l a  polea 69 y acc iona  ai cuadrante 7 0 de 

centro  71 ( f i g u r e  5 ) ,  comunicada necesar ia  r o s c a  a 

l o s  c a r r i l e s  anulares 72; y también que como l e  c a ­

dena 2 6 se a r r o l l a  lentamente en el r o d i l l o  o tam­

bor 22, en cuadrante 7 0 r e s u l t a  gradualmente i n f l u i ­

do, de modo l e n t o  y progres ivo ,  para levantar  l o s  

c a r r i l e s  anulares 72 y descontar jrna parte del  a l ­

za,. ¿1 movimiento se l l e v a  del cuadrante 7 0 a lo s  

c a r r i l e s  anulares 72 de un modo algo d i f e r e n t e  del 

conoc ido ,  y para expL i c a r i o  con c la r id a d ,  nos r e f e ­

rimos a cont inuación  brevemente al mecanismo i l u s ­

trado con t a l  f i n ,  con r e l a c i ó n  a l a  f i g u r a  3*

Al cuadrante 7 0 se une en 73 l a  b a ­

r r a  de t ra c c ió n  74, a l a  que se s u je t a  l a  val iXT.a 

l o n g i tu d in a l  75, cuyos t rozos  se acoplan a in te r v a ­

l o s  por una d i s p o s i c i ó n  de a juste  7 6 ( f i g u r a  3 ) ,

A cada d i s p o s i c i ó n  de a ju s te  7 6 se a r t i c u l a  en 77 

una Palanca 78 unida por perno a un vastago del á r -  

boi 7 9, cuyos extremos descansan en brazos 80, con

12
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“brazos 81 a cada extremo dei árbol  o e je  7 9 . a 

l o s  extremos p e r f i la d o s  de l o s  brazos  de palanca 81, 

l o s  c a r r i l e s  anulares 72 se acoplan mediante a r t i ­

cu lac iones  82, y unas barras co lgantes  83 Pasadas 

por ranuras ab iertas  en la s  membranas 37 de l o s  c a ­

r r i l e s  de brocas aseguran el movimiento de l o s  c a ­

r r i l e s  anulares en una p i s t a  verdaderamente v e r t i ­

c a l .  Así ,  al ser  accionadas la s  v a r i l l a s  75 por 

el movimiento del cuadrante 7 0, en v ir tud  del t i r o  

de l a  cadena 2 6, l o s  c a r r i l e s  anulares se suben y 

ba jan para hacer  e l  copo, levantándose p rogres iva ­

mente en l a  mitad del a lza .  Cadajgrupo de palan­

cas 77, 78, 7 9, 81 y sus partes anejas se eq u i l ib ra n  

por medio de pesas moldeadas 84, que s i rv e n  para a -  

comodar el árbo l  co lgan te  normal 85,

Toda l a  parte  a l t a  de l  b a s t id o r ,  l o s  

r o d i l l o s  de t r a c c i ó n  y e l  trazado pueden spt norma­

l e s ,  así  como l a  transmisión desde e l  árbo l  p r i n c i ­

pal de mando, como queda exp l icado  en pormenor.

Puede usarse una p l a n t i l l a  normal, pues la s  a n i l l a s  

pueden ser de tamaño normal páralos números que se 

están f i l a n d o .  ¿ i  soporte  de l  cuadro de h i l o s  t i e ­

ne en e l  d ib u jo  el número s 6,

¿n un b a s t id o r  como e l  d e s c r i t o ,  es 

f á c i l  cubr ir  una bob ina de doce pulgadas, y l o s  c a ­

r r i l e s  anulares ( accionados como queda d icho)  par­

t i c ip a n  en l a  formación de i® base d e l  copo,  l a  r o s ­

ca ja un a lza  de 6 Pulgadas, regulándose es te  fu n ­

cionamiento desde el t r inquete  p r in c ip a l  mediante 

un mecanismo conoc ido ,  como el ind icado .  ¿1 r e s to  

del a lza  se obtiene de l a  depres ión  ap l icada  a l o s

- 1 3  -
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c a r r i l e s  de "brocas, transmitida por el engranaje al 

mecanismo depresor regulado y accionado &i s i n c r o ­

nismo por el tr inquete  a u x i l i a r ,  desue l a  palanca 

de mando, se r e p i t e  que, en e f e c t o ,  el al za, al 

término de cada rosca ,  Be d iv id e  automáticamente por 

un mecanismo s ituado  entre  l o s  c a r r i l e s  anulares y 

l o s  de brocas ,  y por cons igu iente ,  según queda dio!.o, 

la s  ruedas d6 tr inquete  t ienen  un número superior  

de d ientes  al normal para lo s  números que se h i la n .  

Sin embargo, no es con d ic ió n  esenc ia l  a l te ra r  e l  nú­

mero de i o s  d ientes  de l a  rueda de t r inquete ,  pues 

pudiera darse un movimiento reducido  a l a  cadena 

2 6 por medio de i aconoc ida  transmisión A ( f i g u r a  4) 

montada en l a  palanca de movimiento 19, y con r e s ­

pecto a l a  acc ión  de l a  rueda de tr inquete  21, mien­

tras que s i  se emplean d ientes  de tamaño normal en 

l a  rueda de tr inquete  35 , e l  movimiento reductor  de 

transmisión podría combinarse en es te  grupo de t r i n ­

quete, o ei movimiento de t ra s la d o  de l a  transmisión 

desde l a rueda de t r inqu ete  35 a l o s  c a r r i l e s  de 

brocas podría  proporcionarse  de manera que real i z a ­

se l a  f i n a l id a d  propuesta, según l a  proporción  r e ­

l a t i v a  de movimiento que hubiera  de t ra nsm it irse .

Al comienzo de l a  h i l a t u r a ,  l a  l o n ­

g itud  de l a  h i l a z a  entre l a  b o q u i l l a  del r o d i l l o  y 

el cursor  87 es mucho mayor que para un a lza  n o r ­

mal, iüsta i. ongitud e x ces iv a  se mantiene por com­

p le to  durante toda l a  h i la t u r a ,  por l a  depresión  

parcial progres iba de l o s  c a r r i l e s  de brocas ,  que 

c e j a  al r e c i b i r  l a  hebra  h i la d a .  ¿n consecuencia ,  

el f i n a l  de l a  h i l a t u r a  de una devanadera de 12 pul­

gadas c o in c id e  con el comienzo de una devanadera
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de 6 pulgadas, ob teniéndose, por cons igu iente ,  me­

j o r e s  condic iones  de apel otonamiento durante toda 

l a  operación.  Siguiendo nuestro método, no hay 

trozos  co r to s  de apeioton»miento. La extensión 

de h i la d a  des le l o s  r o d i l l  os de t r a c c ió n  al cursor 

da «1 indicado en la s  f ig u ra s  1 y 2, La lon g itu d  

exces iva  de h i l a z a  obtenida en todo momento entre 

lo s  r o d i l l o s  t ra c tores  y el cursor dauna oportuni­

dad mejor Para igualar el t o r c id o  en un extensor ,  

jün consecuencia ,  l a  acc ión  se produce sobre una ex ­

tens ión  mayor que en un b a s t id o r  normal de an i l las  

y en este  res pacto se aproxima mas al de l a  exten­

s ión  de l  huso mecánico, l o  cual conviene.

Podemos d isponer  «n l o s  c a r r i l e s  a -  

nulares unos separadores alargados como lo s  i n d i c a ­

dos en 88 ( f iguras  1 y 2 ) ,  y preferimos también a« 

j l i s tar  unas placas vo lantes  p ro tectora s ,  desmonta­

b l e s ,  hechas en se cc io n e s ,  como la s  89, que sean 

f á c i l e s  de qu ita r ,  y cuyo uso e v i ta  quejse acumule 

polvo en l a s  h i l a z a s ,  teniendo en cuenta que la s  

devanaderas requieren  dob le  tiempo para l l e n a r s e .

Se adoptan medidas en l a  forma a -  -  

costumbrada Para re a ju s ta r  e l  s e c t o r  dentado 90 y 

el brazo de cuadrante 7 0, así como para hacer r e ­

troceder  la s  ruedas 21 y 35 por medio de las  ma­

n ive las  21a y 35a, accionando la s  cuales se verá 

que l o s  c a r r i l e s  de a n i l l a s  y l o s  de brocas se vuel­

ven a l a  p o s i c ió n  i n i c i a l  ( f iguras  4, 5 y 6) ,

uin el d ib u jo  f iguran  c a r r i l e s  o b a ­

rras fuertee  91, f i j a s  con pernos a 1 as piezas de 

r e s o r te  que s irv e n  para dar r ig id e z  a l a  estructura  

del b a s t id o r .

-  15
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La gran lo n g itu d  de h i l a z a  que puede 

acomodarse en devanaderas la rg a s ,  1a. menor f r e c u e n ­

c i a  de la s  descargas,  el transporte  y manejo mas 

cómodo del paso de h i l a z a  en menor número de deva­

naderas, a p a r t i d e  l a  mejor cal idad, son puntos de 

cons id era b le  importancia práct ica*  Los trozos  

mas la rg o s  de h i l a z a  que pueden h i l a r s e  p r o p o r c io ­

nan in fa l ib lem ente  venta jas  en las  operaciones sub­

s ig u ien tes  d¿devanado, t e j i d o  o la bor  de punto, y 

l o s  nudos se reduc irán  mucho.

También hay p o s ib i l i d a d ,  cuando se 

t r a t a  de h i l o s  de urdimbre, de hacer  plegadores 

directamente de dichos t rozos  la rgos  de h i l a z a ,  e -  

liminando e l  devanado haciendo  plegadores d i r e c t a ­

mente sobre cardas f in a s  a l o s  b a s t id o r e s .  ¿1 

t r o z o  extendido de apel oionamiento conviene para 

la. f a b r i c a c i ó n  de h i la d o s  de trama Para c a l c e t e r í a ,  

con constantes ba jas  de t o r c id o  . Cuando se h a ­

cen números gruesos,  sobre  todo  h i la d o s  para, banda­

j e s  de cuerda, l a  v e n ta ja  de devanaderas grandes 

«s ev idente .

3 s ta  s o l i c i t u d  que corresponde a l a  

presentada en Ing la terra ,  e l  6 de ab r i l  de 1929, 

b a j o  el número 10 .  0, se acoge a l o s  b e n e f i c i o s

dei a r t í c u l o  51 de l a  Ley de Propiedad Industr iad .

- o -  II O T * - o -

Los puntos de invención propia y nue­

va que es presentan para que sean o b je to  de estaPa- 

tente  de VjJIFTL años, son l o s  s ig u ie n te s :

475 I o . -  Un método de h i l a r  y devanar

materias f i b r o s a s  en b a s t id o re s  de a n i l la s  y sus

análogos, según el cual l o s  c a r r i l e s  de brocas y

16
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i o s  de a n i l la s  t 0 mueven * accionan a* monturas se­

paradas o independientes , y ei movimiento que r i ­

ge el al za se d iv id e  por medio de un mecanismo que 

l o  d i s t r ib u y e  bajando progresivamente y en s i n c r o ­

nismo l o s  c a r r i l e s  derrocas ,  y s u b i é n d o l o s  de 

a n i l l a s ,  pudiendo cu b r ir se  así devanaderas de mu­

cha mayor lon g itud  en ba s t id ores  de tama?, o aproxt 

madamente norHal, y Para l o s  f i n e s  expuestos»

2o . -  Un método de h i l a r  y devanar 

materias f i b r o s a s  en b a s t id ores  de a n i l la s  y sus 

análogos, c a ra c ter iza d o  por montarse y acc ionarse  

por separado l o s  c a r r i l e s  de brocas y l o s  de a n i ­

l l a s ,  y también por d i v i d i r s e  el movimiento que r i ­

ge l a  roscay el a] za mediante un mecanismo transmi­

diéndose el movimiento que corresponde a l a  ro sca  

y a una parte del a lza  a l o s  c a r r i l e s  de añil ! as, 

y el que r ig e  l a  o tra  parte del a lza  a l o s  c a r r i ­

l e s  de brocas ,  perab a jar los ,  con l o s  f in e s  aquí e s ­

p e c i f i c a d o s .
3o . -  Un mecanismo para poner en prác­

t i c a  l o s  métodos que se r e iv in d ic a n  en l o s  puntos 

I® y 2 ° ,  mediante e l  cual el movimiento obtenido 

de una combinación de r o s c a  y alza  en b a s t id o re s  

de a n i l l a s  o análogos puede d i v i d i r s e ,  d i s t r ib u y e n ­

do parte del a lza  a 1 os c a r r i l e s  de a n i l la s  y e l  

r e s t o  a l o a  de brocas ,  é s t e  ú lt im o bajando l o s  c a ­

r r i l e s  de brocas para l o s  f in e s  expresados .

4 ° . -  Un mecanismo para comunicar 

el movimiento de ro sca  y Parte del a lza  a c a r r i l e s  

de a n i l la s  m óviles ,  y otros  medios combinados y a c ­

cionados por e l  primer mecanismo para comunicar l a  

o t ra  parte del a lza  a c a r r i l e s  descendentes de b r o -
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cas, mediante engranaje, como queda expresado y pa­

ra  el f i n  expuesto,

5 ° » -  Un mecanismo a u x i l ia r  de t r i n ­

quete convenientemente combinado y acc ionado auto ­

máticamente para descontar y comunicar una parte 

de l  movimiento de alza  a unos c a r r i l e s  de brocseme­

cánicamente in terpuestos  y descendentes, Pa.ra el 

o b je to  expresado,

6 ° , -  dn b a s t id ores  de h i l a r  para po­

ner en p r á c t i ca  lo s  métodos que se r e iv in d ic a n  en 

l o s  puntos I o y 2o , ccn un mecanismo que d iv ide  e l  

a lza ;  un c a r r i l  móvil doble  de b roca  con c o j in e t e s  

dobles  para l a s  brocas, y un descargadero la r g o  de 

mando, con engranajes decremáll era y piñón u otro  

análogo accionado progresivamente desde el mecanis­

mo d i v i s o r  para ba jar  en sincronismo l o s c a r r i i e s  de 

brocas  al subir  l o s  c a r r i l e s  de a n i l l a s ,  con el ob ­

j e t o  indicado,

7 o . -  dn b a s t id o re s  de h i l a r  para po­

ner en p r á c t i c a  lo s  métodos r e iv in d ica d os  en lo s  

puntos I o y 2 ° ,  con mando de r o s c a  y áL za y mecanis­

mo Para d i ¥ id i r  e l  a lza  y c a r r i l e s  de brocas y de 

a n i l l a s  m óviles ,  medios Para accionar l o s  c a r r i l e s  

de brocas desde *»1 mecanismo d i v i s o r ,  y otros para 

acc ionar  lo s  c a r r i l e s  de a n i l la s  y comunicarles una. 

Parte de l  a lza ,  de modo que mientras bajan l o s  c a ­

r r i l e s  de brocas suben l o s  de a n i l la s  gradualmente, 

a l a  fa z  que se atraviesan para r o s ca r ,  según queda 

expi icado,

8o . - L o s  perfecc ionamientos  d e s c r i -  

to*»f para, b a s t id o re s  anulares de h ii a.r y sus a n ó lo -

-  18



g o s ,  en l o  e s e n c i a l  como queda e x p l i c a d o  y se  r e p r e ­

s e n t a  en l o s  d ib u jo s  a d ju n to s .  

r  ■ 9o , -  Un método, con el aparato  c o ­

r r e s p o n d ie n t e ,  para hilar* m a ter ia  f i b r o s a »

545 Tal y como se  h a  d e s c r i t o  en l a  Me­

m oria  que antecede ,  r e p re se n ta d o  en i o s  d i b u j o s  que 

se  acomprfían y con l o s  f i n e s  que se han e s p e c i f i ­

cado ,

¿ísta Memoria c o n s t a  de d i e z  y nueve 

55 0 h o j a s ,  e s c r i t a s  por una sola. c a r a .

Madrid, 8 de marzo de 1930,

P. A.

Oh/ -  19 -
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