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PATENTE DE INVENCTION

a favor de
D, Arturo Caprotti, domiciliado en
MILANG (Italia)
por:
» Distribucidn de precisidn por vélvulas y excentri-—
cas rotativas desplazables de efectos miltiples e independien—

tes para motores parcialigzables ?

Memooxia Descriptiva

Entre las distiibuciones por vé4lvulas accionadas por
excentricas rotativas desplazables que tienen el avance a la
admisidn constante, hay algunas en las cuales, para obtener la
estabilidad en el funcionamiento de la excentrica decierre de
la admisidén, a pesar de los empujes tangenciales aceleradores
de los rodillos sobre la excentrica, hasta durante la fase de
cierre de las vdlvulas, se neutralizan estos esfuerzos acele-
radores con una disposicidn diametralmente opuesta de los rodi-

llos sobre las excentricas; esto permite comunicar a dicha ex-—
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centrica de cierre por mediode muelles compensadores gue obran
sobre las palancas que llevan los rodillos, empujes de magnitud
conveniente y sentido contrario a los empujes aceleradores de-—
bidos al cierre de las vélvulas.

Estas circunstancias, sin importancia & primera vista,
tienen por el contrario graves consecuencias respecto al fun-—
cionamiento mismo del motor, pues por el solo hecho de necesi-
tar la disposicidén diametralmente opuesta de los rodillos (sin
contar la complicacidn de los muelles g otros artificios suple-
mentarios), las vélvulas accionadas por estos rodillos han de
acoplarse necesariamente por pares y no tienen ninguna indepen—
dencia; por lo tanto, toda una escala de posibilidades de cons-—
truccidn y funcionamiento muy dtiles que podrian de otro modo
obienerse es completamente imposible, a consecuencia de las su-
jeciones y uniones bastante estrechas a gque estan sometidos los
Srganos de la distribuecidn asi accionados, con el efecto, por
cierto no deseable, de hacer muy amenudo imposibles ciertas a-—
plicaciones importantes de este tipo de distribucidn.

La presente invencidén tiene por objeto una distribu-
cidn por vélvulas accionadas por excentricas rotativas despla-
zables, la cual es completamente nueva, en el sentido de gque los
rodillos citados pueden ocupar una posicidn cualquiera sobre
las excentricas y accionar las vélvulas independientemente unas
de otras, asegurandose el equilibrio y precisidén deseados por
medios distintos a la disposicidn diametralmente opuesta men-—
cionada anteriormente, de modo que se obtenga, con la mayor
independencia de las vélvulas, miltiples posibilidades de fun-
cionamiento y construccién que se derivan de un modo sencillo
de esta independencia, como se indicaréd despues.

Los empujes tangenciales ejercidos periodicamente por
los rodillos de cierre de las vélvulas de admisidén sobre las

excentricas correspondientes, tienen por efecto, como ya se ha
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dicho, la tendencia a provocar chogues dentro de los limites
de los juegos gue han sido previstos en el mecanismo de des—
plazamiento de dichas excentricas de clierre, para obiener la
distribucidn que tenga un avance a la admisidén constante, tan-
to en marcha adelante como en marcha atras.

Ahora bien, mientras que hasta ghora, como se puede
ver por ejemplo en las distribuciones conocidas hasta hoy, se
ha procurado compensar los empujes aceleradores de cierre de
las vdlvulas por el contrario, de acuerdo con la presente in-—
vencidn, se permite que la excentrica gque opera el ciexre de
admisidén, obedezca directamente a estos esfuerzos aceleradores
es decir, se deja que esta excentrica se dirija a su posicidn
mas avanzada, respecto a su rotatidn y a los juegos de que se
ha hablado anteriormente, y se procura mantener la excentrica
en esta posicidén mas avanzada,

Asi, mientras que anteriormente en el momento del cam-
bio de sentido de rotacidn de la méquina, la excentrica de cie-
rre de admisidn, que venia a ser de abertura, pasaba de su po-
sicidn mas retrasada en marcha adelante, a su posicidn mas re-
trasada en marcha atrds, y por lo tanto, se desplazaba el &n-—
gulo correspondiente al juego del mecanismo de desplazamiento,
en esta nueva distribucidn, al invertirse la marcha, no se pro=-
duce ningun desplazamiento, pues la posicidn de cierre mas a-
vanzada en marcha zdelante, corresponde exactamente a la posi-
cidn de abertura mas retrasada en marcha atras.

El diagrama angular de las fases de la admisidn en fun-—
c¢idn de las diferentes posiciones de la palanca de inversidn
de la marcha, caracteristica de las distribuciones por excen-—
tricas de admisidn desplazadles (o doble excentrica) conocidas
hasta ahora, es el de la figura 10 del plano adjunto, donde
las sucesivas posiciones de la palanca de inversidn se indican

en sentido radial, desde la marcha mdxima adelante sobre el
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circulo extérior hasta la marcha méxima atras em el circulo
interior. Este diagrama es del tipo bilineal, es decir com=
prende un par de curvas -a- y -b— gque dan respectivamente el
angulo de la manivela a los que la valvuls de admisidn se cie=
rra en marcha adelante (en el sentido de las agujas de un re=—
loj) y empieza a abrirse en marcha atrds, y un par de curvas
-C¢— ¥y -4~ respectivamente para la abertura en marcha adelan-
te y el cierre en marcha atras.

El diagrama angular correspondiente de la nueva dis-
tribucién resulta monolineal, pues la ley del cierre en mar—
cha adelante ya no estd representada por la curva —a—-, sino
por la misma curva -b— que da la ley de la abertura en marcha
atrds, mientras gue la sola curva -c- da la ley dnica de gber-
tura en marcha adelante y cierre en marcha atrés.

Puede ocurrir que los empujes hacia adelante de las
védlvulas que se cierran, no sean‘suficientes para mantener la
excentrica de cierre constantemente en su posicidn mas avan-
zada especialmente si hay resistencias anormales por rozamien-—
to. En este caso, hay gue recurrir a una disposicidén que tien-—
da a mantener la excentrica en dicha posicidén y en las figuras
la y 1b, se representa una de las formas de ejecucidn de esta
disposicidn.

El 4rbol de distribucidén —-A-, que gira a la velocidad
del &rbol de manivelas, acciona las excentricas =C= y —=C’= res-—
pectivamente de abertura y de cierre de la admisidén en marcha,
en el sentido de la flecha montadas locas sobre dicho &rbol
por medio de manguitos fileteados -R- y -R’-— que estan unidos
a las excentricas por las varillas -B-B-B’-B’- convenientes, y
encajan sobre un paso de rosca ~V- trazado en el &arbol, que
los arrastra en su movimiento, impidiendose el deslizamiento

longitudinal por los collares -L- y -L’- que rodean estos man—
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guitos y estan retenidos por los tirantes —-J-J-J’-J’- acciona-
dos por el 4rbol acodado ~W-’-, accionado a su vez por la pa-
lanca de inversidn. Todo esto, de un modo identico a la manera
ya conocida, sin exceptuar un juego conveniente, que se prevee
tambien entre los manguitos =R-R’- ¥y sus collares —~L-L’= res-—
pectivos.

Pero actualmente se intercala entre cads manguito y
su collar respectivo, un anillo -1-1’- y las series de muelles
-M-M?~ respectivamente, de modo gue las resistencias de roza-
miento que se oponen a que la excentrica de cierre se mantenga
en su posicidn mas avanzada, son egquilibradas por las de las se-
ries de muelles que corresponden a la resistencia de las ex—
centricas de admisidn que, en el sentido de marcha gue se con-
sidera, tiene la funcidn de cerrar las vélvulas y asi el jue-
go ordinariamente libre viene a ser un juego én cierto modo
»eldstico”, es decir, un juego gue se suprime constantemente,
pero que estd presente y utilizable cuando se reguiere su pre—
sencia, precisamente en los pasos de los botones-W- y -W’'~ a
proximidad de sus puntos muertos, para los régimenes de funcio-
namiento con avance a la admisidén constante.

La estabilidad de la excentrica de cierre de admisidn
en su posicidn mas avanzada, gue se puede asegurar por la dis-
pesicidn que se acaba de describir o por una disposicidédn equi-
valente, es de tal suerte que permite la independencia comple—
ta de la posicidn de los rodillos sobre el contorno de las ex-
centricase.

Con la nueva distribucidn, es por lo tanto posibdble,
accionar con un par de excentricas de admisidn un numero cual-
guiera de balancines que accionen cada uno de ellos, una vél-
vula de admisidén (dentro de los,limites de la magnitud total

de los balancines).
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En las figuras 2, 3 y 5, se represenian, como ejemplo,
y de un modo esquemdtico, casos especiales del accionamiento
por un mismo par de excentricas de admisidn, de las dos o tres
vdlvulas de admisidn del lado de la tapa o del lado de la mani-
vela, correspondiendo respectivamente a una méquina de dos ci-
lindros paralelos con manivelas a 90¢ (figuras 2 y 3) y a una
méquina de tres cilindros con manivelas a 120¢ (figura 5).

Accionando con el mismo par de excentricas de admisidn
todas las vélvulas del lado de la tapa y solo ellas, o biea to-
das las excentricas del lado de la manivela y solo ellas, de ci-
lindros cuyos pistones estén unidos con las manivelas respecti-
vas de radio igual, que dan el mismo numero de vueltas y tienen
bielas de igual longitud, la variacidén en la carrera del pistén
en funcidn del &4ngulo de la manivela por el efecto de la obli-—
cuidad de la biela, es la misma en magnitud y sentido para to-—
das las admisiones accionadas pdr el mismo par de excentricas,
Zs posible, entonces, puesto gque no se tiene ya el mismo par de
excentricas gue acciona las dos vélvulas opuestas del mismo ci-
lindro, compensar suficientemente las variaciones de las fases
opuestas, en e}l lado de la tapa y en el de la manivela debidas
a la oblicuidad variable de la biela motriz, por modificacio-—
nes convenientes y opuestas en los perfiles de los pares de ex-—
centricas correspondientes.

Se puede de este modo accionar laswvdlvulas de una loco-—-
motora de dos cilindros -Y-Y’- (figuras 2 y 3) y compensar su-
ficientemente la influencia de la oblicuidad de las bielas adop-
tando un mismo &rbol de excentricas longitudinal —A- colocado en-
tre Jos dos cilindros y que gira con la misma velocidad del &r-
bol de manivelas, estando accionado por los engranajes =-b— (que
pueden ser cénicos o helicoidales), y que toman el movimiento

de uno de 1los ejes motores de la locomotora. El &rbol -A- se
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prolonga hasta el interior de la caja -C— donde estan agrupa-
das las excentricas, los balancines y las palancas gue sirven
pare el accionamiento de las védlvulas de admisidn y de escape
de los dos cilindros ~Y- e =Y’-,

Por —Sc—ic~im—sm— se indican los ejes comunes dz las
vélvulas respectivamente de escape y admisidén del lado de la
tapa, de los dos cilindros y de las de admisidn y escape del
lado de la manivela de los mismos dos cilindros. En la figura
2, se representa la posicidn relativa a 4dngulo recto de los
dos balancines accionados por el mismo par de excentricas y
gque obran sobre las vélvulas correspondientes de admisién (am—
bas, ya sea de la cémara del lado de la tapa, ya de la cémara
del lado de la manivela) de los cilindros con manivelas des—
plazadas 90¢,

Haciendo los perfiles del par de excentricas gue accio=-
na las vélvulas del lado de la manivela, convenientemente mas
amplios gue los de las otras excentricas, se puede cerrar la
admisidén en las cédmaras del lado de la manivela, cuando la ma=-
nivela ha recorrido, pasado el punto muerto, un angulo mayor
gue el gue ha recorrido la misma manivela desde el punto mpuerto
opuesto al cierre de la admisidn, en la cémara del lado de la
tapa, compensando de este modo bastante bien la diferencis en=—
tre los recorridos lineales del pistdn, para &ngulos iguales
de la manivela, desde los puntos muertos correspondientes.

La figura 5, representa como se disponen los balancines
alrededor del mismo par de excentricas para el accionamiento
de las tres v4lvulas de admisidn (lado de la tapa o bien lado
de la manivela) de uma mdquina de tres cilindros con fijacidn
de las manivelas a 12092; en esta distribucidén se puede obtener
del mismo modo que se ha dicho anteriormente, la compensacidn

de los desplazamientos de fases, debidos a la oblicuidad de
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las bielas.

La precisidn lineal puede obtenerse en un grado aun
mas elevado (en el caso en que, con un mismo par de excentri-
cas, se guisiesen accionar las védlvulas opuestas de un migmo
cilindro), haciendo girar las excentricas con una velocidad
variable respecto a lz velocidad constante del 4rbol de mani-
velas,

La disposicién que se ha de aplicar, puede ser la dis-—
posicidn conocida de la figura 6, que se representa esquemati-
camente en su aplicacidn de conjunto, en la figura 7. En esta
ultima figura, —a- es el 4rbol de la manivela accionado por el
pistén por medio de la biela -t~ articulada en —k— con el v&s—
tago del pistdn, y -m~mI—m2-m3— son los engranajes que permiten
la transmisién del movimiento con relacidn constante, desde la
manivela -r- al brazo -d’~, cuya orientacidn es siempre la de
la manivela motriz -r-, Este brazo —d’- {vease el detalle en
la figura 6) termina en una horquilla de correderas, en la cual
Se mueve un cursor giratorio en el extremo de la manivela —d-,
fijada al 4rbol de excentricas —A-, el cual esta desplazado
la distancig —-x-, del &rbol -A’- gue llevé el brazo conductor
-4’-,

De este modo, la relacidn entre lz velocidad del &r—
bol de excentricas y la del &rbol motor, es un mfximo cuando
el pistdén estd en su punto muerto del lado de 1la tapa, y un
minimo cuando estd en el punto muerto opuesto; asi lss excentri-
cas de admisidén giran mas rapidamente, es decir, hacen cerrar
mas pronto cuando se introduce el fluido motor por el lzdo de
la tapa (donde, a un recorrido determinado del pistdn, corres-—
ponde un angulo de manivela menor que el gue se temdria con
una biela de longitud infinita),

Se demuestra facilmente que, prescindiendo de los t&rmi-—
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nos de segundo orden, si se hace; X = %; donde —-d—- es la lon-
gitud de la pequefia manivela, —-dr- es ef brazo de la manivela
motriz y —t— la longitud de la biela, la ley del movimiento de
rotacidn de la pequefia manivela —d—, coincide com la del movi-—
miento de rotacidn de una manivela ideal que, con una biela de
longitud infinita, guiase el pistdén, del mismo modo gue la mani-—
vela real, gue gira con un movimiento uniforme, guia al mismo
pistén, con la biela de longitud limitada.

La disposicidn de la figura 6, presenta la ventaja de
que constituye un sistema de acoplamiento sencilloentre la trans-
misidn que toma su movimiento del eje motor y el drbol de excen-—
tricas; este acoplamiento puede facilmente desacoplarse, senci-
llamente alejando la manivela —d- del brazo conductor -d’— y per-
mite una transmisidén mecédnica gque no tiene los inconvenientes
que podrien surgir con otros acoplamientos, a consecuencia de
una alineacidn imperfscta de los ejes de rotacibn —~A’= y -A-.

Una de las ventajas mas notables de la presente distri-
bucidn, debida siempre a la posibilidad de hacer independien—
tes los rodillos, consiste en gue se puede parcializar una mé-
quina de uno o varios cilindros, poniendo fuera de servicio
uno o mas obturadores a fin de poder continuazr el servicio con
una sola parte de la mdquina en caso de accidente, o bien poder
hacer funcionar la miguina del modo mas economico con relacidn
a su carga; por ejemplo en una locomotora de cuatro cilindros
se puede a un regimen reducido, pone¥ fuera de servicio las
vdlvulas de un par de cilindros y marchar con una admisién ma—
yor en un solo par de cilindros, asezurando asi un mejor rendi-
miento de la méquina.

Para obtener egsta puesta fuers de sexrvicio de uno o va-
rios obturadores, incluso durante la marcha, sin perjudicar el

funcionamientoc de la distribucidn y de las otras vélvulas en
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actividad, aun cuando las vdlvulas que han gquedado inactivas
son acclionadas por excentricas gue siguen accionando otras
védlvulas, asi como para poner nuevamente en servicio las pri-—
) meras, la nueva invencidn comprende la disposicidn representada
5 en la figura 8, segin uuo de log modos posibles de ejecucidn
gue podria llamarse de ”elevador giratorio”.

Esta disposicidn comprende esencizlmente una pieza ”os-
cilante” intercalade en cada mecanismo de transmisidn del mo-
vimiento de las excentricas gl obturador (vélvula), cuya ma-

10 niobra permite poner el obturador fuera de servicio o en ser—
vicio, a voluntad del mecédnico.

En la figura 8, esta pieza estd constituida por un pis-
tén —e- colocado entre la palanca -U- unida gl balancin de agd-
misidén y el véstago -f- de la vélvula correspondiente, gque

15 abre en el sentido de la flecha.

La longitud de la pieza amovible ha de ser regulable
con precisidn, y con este objetc la palanca —-U- no se apoya
directamente sobre el pistén -e—, sino sobre una piezsa —e2—
templada dispuesta en el interior del pistdédn -e— y que se apo-

20 ya en el, por medio de unas arandelas —i- intercambiables, de
diferentes gruesos.

El pist6n -e- con su véstago, se desliza en una cémara
~q—~ de la pieza —-g— que constituye una guia y gue, por la ac-
cién de una palanca de accionamiento -H- puede girar en su so-—

25 porte alrededor de un eje de rotacidn paralelo al eje de rota-
cidn de la palanca -U-.

La valvula funciones cuando el eje del pistdn —e— estéd
dispuesto del modo representado; cuando por el contrario, se
dispone segin la recta inclinada -x-x-, el pistdn —e- no se

%0 apoya sobre el védstago -f— de la vélvula, y esta no sufre ya la

accidn de las excentricas. En esta situacidn, si se quiere vol-
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ver a poner en funcionamiento la vélvula, aun gin parar la mé—
gquina, basta enderezar el mencionado pistén, perp para que el
pistén —e— no choque con el véstago ~f-, primerc hay gque lle-
var la vélvula a su posicidn mas baja, lc gue se puede obiener
facilmente cerrando simplemente por algunos momentos la comuni-—
cacidn entre la caldera y el cilindrc, siempre gue, se utilice
como medio de cierre de la valvula, en lugsr de los muelles de
retroceso usuales, el mismo fluide motor gue, se hace actuar
sobre los véstagos de las vélvulas o sobre pequefios pistones
convenientes. En efecto, puesto que en la mercha en vacio gue
resulta del cierre de la comunicacidn con la caldera, la pre—
sidn sobre los véstagos llega a faltar, las védlvulas van ellas
mismas, pcr su propio peso o por pequefios muelles auxiliares,

a su posicidn de mayor sbertura, que, en este caso, es precisa-
mente la mas baje.

Es evidente que puede aplicarse tambien una disposicidn
andloga a las vélvulas de escape,

Como es indispensable que no llegue & faltar la lubri-
cacién de dicha pieza oscilante, en la caja que contiene el
drbol de excentricas con los rodillos y la palanca -U- se man-—
tiene el aceite a un nivel superior &l borde del pistdn —e— ¥,
Para evitar que, a causa de esto, se produzcan pérdidas de acei-
te, se dispone entre la pieza —-e,= ¥ el vastago -€;=, unaz bola
-p- gue obra a modo de véalvula, permitiendo que el aire o acei—
te contenido en el hueco —-g~ sea rechazado sin resistencia,
por los agujeros Qo= ¥ el juego anular alrededor de la pieza
—-€,—, hacia la palanca -U-.

lientras que de este modo, durante el descenso del pis-—
tén —e~ nc se forma ninguna presidn en dicho hueco -q—, durante
la subice de dicho pistdn, se forma en este hueco una depresidn

gque aspira aire por el juego existente entre el véstago €= ¥
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su guia —-g-. Esta corriente periodica de aire hacia arriba,
arrastra tambien el aceite lubricante que rodea el véstago
~e,— y evita completamente las pérdidas de aceite sin tener
que recurrir a prensaestopas. Neturalmente, las regiones de la
superficie cilindrica de la pieza —-g=- gue estan en contacto
con la superficie cilindrica correspondiente del soporte -h—
estan ajustadas de modo, gue bajo la presidn ejercida por el
muelle -u— y transmitida a la pieza —-g- por el yugo -v-, for-
men un cierre hermético para la cajas -h-, en comunicacidn con
la caja que encierra las excentricas y los drganos de regula=—
cidn. |

Esta disposicidén especial de acoplamiento y desacopla—
miento permite combinar varias valvulas, uniendolas de un modo
conveniente, con objeto de poder poner fuera de accidn a2l mis—
mo tiempo, todas las véalvulaes asi unides,

En la figura 9, se representa un accionamiento multiple
de esta clase, er el caso de un cilindro de doble efecto, cuyo
conjunto de las excentricas, balancines y palancas estd ence-
rrado en la caja -Z-i

El accionamiento simulténeo de los brazos de embra—
gue -H- y -H’- se obiiene uniendo, por tirantes apropiados,
estos brazos a una misma y unica palenca —S—, cuya oscilacidén
en un sentido determina la insercidén de la pieza oscilamte y
la oscilscidn en sentido contrario hace poner fuera de accidn
el mendo de la vélvula, La figura representa exactemente la
posicidn de accionamiento de las védlvulas.

Durante la marcha con vdlvulas no accionadas, si el
nelevador’giratorio” ha sido aplicado a todas las vélvulas
del mismo cilindro, tanto de admisidn como de escape, las
dos cdmaras del cilindro guedan cerradass, y el vapor o el aire

encerrado se comprime y se expansiona sucesivamente sin produ-
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cir ni absorber trabajo, descontando las pérdidas gue tienen
lugar por los aros eldsticos de los pistones y los prensaesto-
pas y los efectos térmicos de las paredes y los rozamientos.
El nuevo diagrama realizado por la distribucidn objeto
5 de esta patente permite, finzlmente, en virtud de la posicidn
siempre avanzada de la excentrica de cierre de admisidén, dismi-
ruir la compresidn cuando se producen fuertes admisiones , adop~
tando una excentrica de escape auxiliar unida & la excentricas
de cierre,de admisidn, como se indica en esquema en las figuras
10 4a, 4b, 4c.

A la excentrica ordinaria de escape —D—- movida por el
drbol de excentricas —A-, de un modo invariable por los dien-—
tes -z-z’- durante la marcha en un sentido determinado, se afia-
de en este caso una excentrica auxiliar -D’~, loca sobre el &r-

15 bol =A- y contigua a la excentrica -D- accionando dicha excen—
trica -D’- los mismos rodillos que mueven las vdlvulas de esca—
Pe.

La excentrica suxilier -D’- se construye con un perfil

identico al de la excentrica usual -D- y con una corredera —C?—
20 er la cual penetran los védstagos —=B’-B-— unidos respectivamente
a las excentricas de cierre y abertura de admisidn.

El pleno adjuntc representa las excentricas reguladas
para marcha adelante y plena admisidn (en el sentido de la
flecha) y en esta posicidn los véstagos ~B’—B- se hailan en los

25 extremos opuestos de la corredera —G’— y el perfil de cierre de
- : la excentrica auxiliar -D2- acusa un retraso del angulo —,ﬁ
con relacidn al de la excentrica -D-. En estas condiciones,
la operacidn de abertura se efectua por la excentrica =D-— que
es movida por los dientes -gz-z’-, y la de cierre la efectua la
30 excentrica =D?’- la cual no puede escapar hacia adelante duran-—

te el cilerre, impidiendoselo el véstago -B?’-, el cual a su vez
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no puede escapar hacia adelante, porgue la excentrica de admi-
sidn correspandiente, de cierre, se halla ya en su posicidn mas
avaenzada.

Disminuyendo el grado de admisidén, el véstago -B’- avan-
za en 1ls direccidn de la flecha, y la excentrica -D’— gue efec-—
tua por si sola el cierre, avanza del mismo modo, hasta que, la
disminucidn angular de la azdmisidén llega al valor X -3 .4 par-
tir de este momento, los perfiles de las dos excentricas -=Di+—

y =D?— se mantienen en coincidencia, y la excentrica -D’-, que
es loca, no ejerce ninguna accidén, de modo que la compresidén
gueda constante.

En msrcha atras, el vastago —B- hace las veces del vés-
tado -B’— en marcha adelante y a plena admisidn en marcha stras,
el argulo de retraso a la compresidén ser& de —(o(—/s).

Con la excentrica auxiliar gue se ha descrito, se pue-
de obtener el resultado de que la compresidén sea muy baja cuan-—
dc se marcha con el mayor grado de admisidn y que esta compre-—
sidn sumente gradualmente a medica gue disminuye el grado de
admisién, hasta alcanzar su valor mdximo cuando el grado de
admisién es de un 50 %. Para menores grados de admisidn, gue-—
dando constante la compresién, ls ley de variacién de la compre-
sidn que se obtiene zdoptando la excentrica auxiliar -D’- es la

me jor, tanto bajo el punto de vista mecénico como del termodi-

namico.
N ¢ T 4
Se reivindica como objeto de esta patente:
1) Distribucidn para méguinas alternas de fluido eldsti-

co, de marcha reversible, del tipo de védlvulas accionadas por
excentricas rotativas desplazables, caracterizada en gue, la
excentrica de cierre de las vélvulas de admisidén toma siempre

la posicién mas avanzada respecto al juego que se deja en el
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el mecanismo de desplazamiento de dicha excentrica sobre el
drbol de distribucidn, de modo que la excentrica se mantiene
en marcha adelante, y pof el efecto de las impulsiones sucesiw
vas de cierre de las vdlvulas de admisidn, en las mismas posi-
ciones en gue se mantiene en marcha atras, cuando pasa a ser
de abertura de las gismas vélvulas de admisidn, lo cuzl permi-
te dar a los rodillos de las palancas de accionamiento de las
vélvulas, que se apoyan sobre los perfiles de las excentricas
de admisidn, las mas arplias posibilidades de ocupar cualquier
posicidén sobre dichas excentricas.

2) Distribucidn segin la reivindicacidédn anterior, carac—
terizada en que con el fin de asegurar la posicidn mas avanza-
da a la excentrica de cierre de admisidn, se colocs, entre los
collares que regulan la posicidn de las excentricas de admisién
por medio de manguitos roscados, en el juego que se deja entre
estos collares y sus manguitos unos muelles convenientes que
dan a los manguitos un empuje constante, que obra en el mismo
sentido gue las impulsiones debidas al cierre de las v4lvulas
de admisidn y en sentido opuesto a las resistencias de roza-—
miento aplicadas a la excentrica y munguito correspondientes
que operan el cierre, quedando con esto, suprimidos los juegos
existentes entre dichos manguitos y collares, cuyos juegos solo
vuelven a aparecer cuando las manivelas que accionan los tiran-—
tes, se mueven cerca de sus puntos muertos, y el disgrama an-
gular de la distribucidn resultante es monolineal.

3) Distribucidn seglin las reivindicaciones anteriores, ca-
racterizada en gue, en virtud de la independencia de la posi-
cién de los rodillos sobre las excentricas de admisidn se pue-—
de desdoblar dichas excentricas en dos pares distintos, hacien-
do accionar por unoc de los pares, todas las vélvulas de admi-

sidn de un mismo lado (taps o manivela) de una méguina polici-
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lindrica y por el otro dbar todas las vélvulas de admisidn del
otro lado de la méquina (manivela o tapa), lo cual permite mo-—
dificando convenientemente los perfiles de uno de estos pares
de excentricas, compensar parcialmente la alteracidn de las fa-
ses producidas por la oblicuidad de la biela motrize.

4) Distritucidén segin las reivindicaciones anteriores,
caracterizada en gue, para el caso en gue las mismas excentri-—
cas accionen las vélvulas cpuestas de un mismo cilirdro, la
posicidn estable de estas excentricas, tal como puede asegurar-—
se por los muelles consignados en la reivindicacidn 2, y que
permiten hacer girar sin inconvenientes el arbol de excentri-
cas con velocidad periodicamente variable, proporciona otro
medio de compensar los efectos de la oblicuidad de la biela,
pudiendo obtenerse esta varigbilidad de velocidad por el em—
pleo de un acoplamiento constituidc por una manivela fija al
4rbol de distribucidn, con un botén conducido por una manivela
de corredera, cuya orientacidn y rotacidn uniforme coinciden
con las de la gran manivela motriz, estando esta manivela ca-
lada en un &rbol paralelo al &4rbol de distridbucidn, a una dis-
tancia convenientemente establecida del mismo.

5) Distribucién, segﬁn las reivindiceaciones anteriores,
caracterizada en gue, en virtud de la independencia de los ro-—
dillos, cada védlvula (o grupo de vélvulas) puede ponerse a vo-
luntad, fuera de servicio o en servicio, aun durante la marcha
del motor, independientemente de las ctras vdlvulas (o grupos)
sin influir en ellas en modo alguno, y esto por medio de una
pieza oscilante en forms de pistdén, la cusl se intercala en ca-—
da mecanismo de transmisidén del movimiento de las excentricas
a las vélvulas, y puede desviarse a voluntad, permitiendo esta
disposicidén la parcializacidn de la m&quina.

6) Distribucidn segin las reivindicaciones anteriores,
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caracterizada en gque la pieza oscilante o ”puhteria” esta pro-
vista de una vélvula interior y se mueve dentro de una guia
como si fuera un pistdn de bomba, asegurando alrededor del vés—
tago una aspiracidén de aire que se opone a la salida del acei-
te, tanto del 7elevador” como de la caja de distribucidn.

7) Distribucidén segin las reivindicaciones anteriores, ca-
racterizada en gque, en virtud de la posicidn estable avanzada
de la excentrica de cierre de admisidn, la fase de escape pue-
de hacerse variable de modo que permita una regulacién oportu-—
na del grado de compresidn correspondiente a los grandes gra-
dos de admisidén y esto, se efectua, afizdiendo una excentrica
auxiliar de escape, de perfil identico al de la excentrica or-
dinaria y montada loca sobre el 4rbol cde excentricasy teniendo
dicha excentrica auxiliar, solo la funcidn de retrasar el cie-
rre en los grandes grados de admisidn, lo que puede efectuar
porque le impide escaparse hacia adelante un védstago unido
con la excentrica de cierre de admisidén ya en su posicidn mas

avenzada.

8) Distribucidn de precisidn por vilvulas y excentricas
rotativas desplazables de efectos multiples e independientes

para motores parcializables,

Barcelona 27 de febrero de 1930,
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