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M ü K 0 li I A D á S  C R I  E T  I T  A

para una patenta de invención  por v e in te  años, por » D isposición , 

de conexión para in s ta la c io n e s  t e l e f ó n i c a s  con llamada s e l e c t i v a  ** 

a favor de la  razón s o c i a l  Siemens & Halslie A lr t ia n g e se l ls ch a ft ,  

re s id e n te  en B eriin -S ism en sstadt  ( Alemania ) . -

1 ,

2 .

SI invento se r e f i e r e  a una d i s p o s i c i ó n  de con ex ión , mediante l a  

cual puede r e a l i z a r s e  con seguridad la  conexión  p rog res iv a  de l o s  

mecanismos conectadores  gradu ales, maniobrados por impulsos de 

c o r r ie n t e ,  especia lm ente en las in s ta la c io n e s  t e l e f ó n i c a s  con 

llamada s e l e c t i v a .  ñn estas in s ta la c io n e s  l o s  impulsos de c o r r ie n ­

t e  s e l e c t i v a ,  destinados a maniobrar lo s  mecanismos de conexión  

gradual y cuyo numero debe corresponder siempre a la  e s ta c ió n  de­

seada, s 3 l le v a n  por r e g la  genera l a un r e í a i s  que maniobra un 

c i r c u i t o  lo c a l  para l o s  e lectroim anes de accionam iento del meca -̂ 

nismo de conexión gradual y mediante l a  e x c i t a c ió n  por impulsos 

del e lectro im án de accionam iento, en correspondencia  con lo s  im­

pu lsos de c o r r ie n te  s e l e c t i v a ,  l l e v a  a los  órganos de conexión  de 

l o s  mecanismos conectadores graduales a la  p o s ic ió n  correspond ien ­

t e  a la  e s ta c ió n  deseada. *
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Aunque en estas  esta c ion es  la  energía para l a  conexión p rogres iva  

de los  mecanismos conectadores graduales se toma de fu en tes  l o c a ­

le s  de c o r r ie n te ,  se presenta con fr e cu e n c ia  el in con ven iente  de 

que con impulsos breves o truncados de c o r r ie n te  el e lectro im án 

conectador no atrae  su fic ien tem en te  para asegurar una conexión  

p rogres iva  p e r fe c ta ,  de suerte  que, por ejem plo, en la s  in s ta la ­

ciones t e le f ó n i c a s  con llamada s e l e c t i v a  e x is te  la  p o s ib i l id a d  

de llamadas f a l s a s .

fn las in s ta la c io n e s  t e le f ó n i c a s  con s e r v i c i o  de s e le c t o r e s  e x is ­

ten  d i f i c u l t a d e s  análogas en la, conexión  p rogres iva  de lo s  s e l e c ­

t o r e s  en los  grados de s e le c c i ó n  l i b r e ,  cuyos imanes de acc ion a ­

miento se maniobran por in terru p tores  comunes. Jntonces, en e fe c ­

t o ,  puede o c u r r ir  que la  desconexión  del electroim aó. motor median­

t e  el in te rru p to r  se e fe c tú e  ya cuando una parte de la  u ltim a co­

r r ie n t e  ha pasado, de su erte  que e l  impulso de c o r r ie n te  res id u a l 

r e c ib id o  por el e lectro im án  no sea s u f i c i e n t e  para la  u l t e r io r  

conexión  y los  brazos de con tacto  queden en una f a l t a  p o s ic ió n .

Se ha badeado esta  d i f i c u l t a d  uniendo e l e lectro im án  motor con un 

contacto  prop io  detentor  que se c ie r r a  después de a tra er  e l  indu­

c ido  y asegura la  a t r a c c ió n  completa.

Pero con esta  d i s p o s ic ió n  no puede e v ita r s e  el p e l ig r o  de que 

por e l  primer impulso de co rr ie n te  s o lo  se r e c ib a  un v a lo r  r e s i ­

dual que también pueda provocar una conexión f a l s a .  Además, una 

d i s p o s ic ió n  de e s ta  c la s e  non puede en abso luto  u t i l i z a r s e  para 

in s ta la c io n e s  con mecanismos conectadores graduales que se manio­

bren por impulsos extraños de c o r r ie n te ,  esto  es , impulsos l l e v a -  

doo por l in e a s  de unión o por l in e a s  aéreas , por  ejemplo para in s ­

ta la c io n e s  t e le f ó n i c a s  con llamada s e l e c t i v a .  Entonces, e l  con tac­

to  d eten tor  para e l e lectro im án  de accionam iento se pondría  en pa­

r a le l o  con el contacto  de maniobra y el inducido quddaría s u je to  

en la  p o s ic ió n  de a tra íd o  y se  im ped iría  la  u l t e r io r  conexión  re ­

querida del mecanismo conectador gradual.
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Otro inconveniante de aqu ella  d i s p o s ic ió n  conocida  se h a l la  en 

que el con ta cto  d eten tor  del e lectro im án  de accionam iento so lo  

puede cerrara a cuando el inducido lia r e c o r r id o  ya c i e r t o  camino. 

Pero como para esto  siempre se req u ie re  una energía  no d esp rec ia ­

b l e ,  puede o c u r r i r  que e l e lectro im án  da accionam iento no fu n c io ­

ne por un impulso de c o r r ie n te  muy breve y por lo  mismo dicho 

impulso se anule . Pero esta an u lación  de los  impulsos de c o r r ie n ­

t e  no se puede perm itir  precisamente en in s ta la c io n e s  de llamada 

s e le c t iv a  y otras  in s ta la c io n e s  análogas, ten ien do  en cuenta l a  

seguridad del s e r v i c i o .
Según e l  in vento  se ev itan  lo s  in con ven ientes  antes mencionados 

por el hecho de que un r e í a i s ,  por ejem plo, e l  r e í a i s  de l ín e a  

unido con és ta  ( r e í a i s  de fa ses )  de una in s t a la c ió n  de llamada 

s e l e c t i v a ,  el cual transm ite  lo s  impulsos de c o r r ie n te  que l i e  -  

gan y con p r e fe r e n c ia ,  o tro  r e ía i s  (de  impulso de c o r r ie n te )  se 

hace depender en su tiempo de d e te n c ió n , esto es , en e l tiempo en 

que e l  inducido se encuentra en la  p o s i c i ó n  de t ra b a jo  del meca­

nismo coneotauor gradu al. Con p re fe re n c ia  ce  adopta t a l  d is p o s i ­

c ió n  que e l r e í a i s  exc itado  por el impulso de c o r r ie n te  y que 

actúa sobre el mecanismo conectador gradual se detenga sobre  su 

con ta cto  p r o p io ,  con independencia de la  lon g itu d  del impulso de 

c o r r ie n te  hasta que se a tra ig a  el e lectro im án  de accionam iento 

del mecanismo conectador gradual o hasta que se asegure su u l te ­

r i o r  conexión . Jlntonces se vuelve a a b r ir  el c i r c u i t o  d eten tor  

del r e í a i s .

5n el d ibu jo  se i l u s t r a  la  idea  fundamental d e l  invento por a l ­

gunos ejemplos de e je c u c ió n .  La f i g .  1 , presenta  la  conex ión  de 

la  e s ta c ió n  t e l e f ó n i c a  de una in s ta la c ió n  de llamada s e l e c t i v a ,  

en tanto que las f i g s .  2 y 3 presentan otras dos formas de e je cu ­

c ió n  de una parte  de esta conexión .

3 i  el abonado que 1 lanía levanta  su a u r ic u la r ,  entonces se  in v ie r ­

ten  lo s  con tactos  h^ y hg. Por esto  se  e x c ita  el e lectro im án  de 

retardo  U; por t i e r r a  h^, U, t r 6 , i g , t r 3 , J, batería*
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16 , 31 r a ía i s  U sa sigua manta ni ai do entonces en su con tacto  prop io

u2 . 31 r a í a i s  J sa c a lc u la  s in  embargo de manera que no sa e x c i -

4

17*

18 .

19 .

20.

21.

22.

t a .

Cerrando lo s  con ta ctos  u3 y u 4  sa c ie r r a  para un r e í a i s  en l a  

cen tra l no representada un c i r c u i t o  para el que 3 e ocupa l a  cen­

t r a l ,

3 s te  r e a l i s  da l a  ce n tra l  une una fu en te  de c o r r ie n te  p or  ejem plo, 

de c o r r ie n te  a lte rn a ,  a la  l in e a  a ,b ,  con lo  cual se hacen fun -  

c ion a r  en la s  es ta c ion es  lo s  r e í a i s  R, por ejem plo, r e í a i s  de 

fa s e s .

Por el contacto  r  se comunica el impulso de c o r r ie n te  a l  r e ía i s  

J :  t i e r r a ,  r ,  i g ,  t r^ ,  J, b a te r ía .  3ste  r e ía i s  sa conserva  sobre 

su contacto  p rop io  i g .  Su otro  con tacto  i^ e x c i t a  al e lec tro im á n  

de conexión T r. Después de fu n cion ar  e l e lectro im án  Tr sa separa 

el c i r c u i t o  d eten tor  para e l r e í a i s  J, por e l  contacto  de M t e  -  

rru ptor  t r  .

Si el s e l e c t o r  sa le  de la  p o s ic ió n  c e r o ,  entonces, e l  con tacto  

g i r a t o r i o  t r ^ , maniobrado per e x c é n t r ic o s ,  se  abre , y a s í  se  im­

p ide  e l funcionamiento de los  r a ía i s  ü en la s  otras  i n s t a l a c i o ­

n es . A sí se  crea  la  conexión  para e l s e cr e to  de la  com unicación.

31 contacto  t r ^ ,  maniobrado en igu a l forma, por ejem plo, mediante 

e x cé n tr ico s  conecta  en todas las in s ta la c io n e s  un c i r c u i t o  para 

pn signo S de ** ocupado » o ” comunica t i e r r a  t r ^ ,  s ign o  comu­

n ic a  S, r e s i s t e n c ia  W, b a te r ía .

Ahora puede escog erse  la  in s ta la c ió n  deseada, accionando e l  d is co  

de números, cuyos con ta ctos  se represen tan  por n^ y n .̂. Jntonces 

por l o s  impulsos de c o r r ie n te  enviados por el d i s c o  de números 

se e x c ita  en una cen tra l un transm isor de impulso de c o r r ie n te ,  

por ejem plo, de c o r r ie n te  a lte rn a ,  e l cual por la  l ín e a  e x c i ta  a 

impulsos todos  lo s  r e í a i s  R, por ejem plo, r e í a i s  de fa s e s .  Por el 

con tacto  r  se e x c ita  con igu a l compás e l  r e ía i s  J de impulso de 

c o r r ie n te ,  e l cual en la  forna d e s c r i t a ,  conecta  progresivam ente 

a l  mecanismo conectador gradual en un número de pasos corresp on -



MIAR. ^ 3 0 »
£ 5 -

d ien te  a l  número de impulsos de c o r r ie n te .

ián la  e s ta c ió n  escog ida  se c ie rra n  entonces lo s  con tactos  t r ^ f 

t r 5 , t r ? .

Por e l con tacto  tr^  se conecta  e l tim bre Wk. Por el contacto  trg  

se une e l con tacto  separado trg  y a s í  en la  e s ta c ió n  llamada 

se prepara un c i r c u i t o  para al r e ía i s  U.

Si el abonado llamado responda, entonces levantando au a u r icu la r  

se in v ie r t e  el con tacto  de gancho h  ̂ y consiguientem ente se des­

conecta  de un lado el timbre y de otro  se  e x c ita  el r e í a i s  U, 

listos con tactos  ug y u4  unen el c i r c u i t o  l o c a l  t e le f ó n i c o  de l a  

in s ta la c ió n  a l a  l ín e a .

A l levan tar  e l a u r icu la r  se ha conectado un paso mas el mecanismo 

c o le c ta d o r  gradual, con el f i n  de impedir a l v o lv e r  a c o lo c a r  el 

a u r icu la r  que vuelva a sonar el t im bre . Por el con tacto  de gancho 

hg se ha exc itado  en e fe c to  el r e ía i s  J ; t i e r r a  , t r^ ,  hg, i g ,  

t r  J, b a te r ía .

iil e lectro im án  Tr, exc itado  por e l  r e ía i s  3 y por i ^ , conecta  ha­

c ia  de lante  a l  con tacto  g i r a t o r i o  en un paso.

S i ambos abonados después de terminar la  comunicación co lo ca n  sus 

a u r icu la r e s ,  entonces desde la cen tra l se r e a l i z a  el r e t r o c e s o .

SI bloqueo del mecanismo conectador en la  p o s i c i ó n  extrema y l a  

obten ción  de la  p o s ic ió n  cero se  r e a l i z a  a s í  mediante e l e c t r i c i ­

dad.

Desde la  cen tra l  se  envía a la  l ín e a  para e l  r e t r o c e s o  por ejem­

p lo  una c o r r ie n te  permanente. ¿5̂  con tacto  r 3e c i e r r a  entonces 

constantemente. Ahora se continua conectando en la  forma conocida  

el e lectro im án Tr por el accionam iento a l t e r n a t iv o  de l o s  con ta c -  

t o s  i g ,  i g ,  i ^ , t rg  hasta la  p o s ic ió n  en que se ha de bloquear e l 

mecanismo con ecta dor .

Sn es ta  p o s ic ió n  se separa el c i r c u i t o  de in te rru p to r  mediante el 

con tacto  g i r a t o r i o  t r g ,  pero inmediatamente por e l  con tacto  de 
reposo del conmutador de gancho hg se crea un c i r c u i t o  para el 

r e í a i s  J . S ste  permanece exc itado  hasta que e l  r e í a i s  R se  h a l la
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s in  c o r r ía n te .  S i entonces cae el r e ía i s  J t e l  e lectro im án  conec­

tador Tr e fectú a  su ultimo paso y vuelve a los  interruptores g i ­

r a to r io s  a la  p o s ic ió n  i n i c i a l .

Si después de terminar la  comunicación algún abonado no c o lo c a  

su a u r icu la r  y bloquea por lo  mismo la  l ín e a  para otras  llamadas, 

entonces se l e  puede separar del b u cle  en la  s ig u ie n te  forma. P r i ­

mero se le  envia desde la  cen tra l  en la  forma con ocida  una co -  

r r ie n te  de zumbido o a v iso  y se u t i l i z a  e l  a u r icu la r  como s ir e n a .  

Si e l  abonado no se da por enterado, entonces después de c i e r t o  

tiempo se envía desde la  cen tra l un impulso mas largo  de corriera- 

t e  al r e ía i s  R y se e fe c tú a  forzosam ente el r e t r o c e s o  del meca­

nismo con ectador .

j¡1 contacto  g i r a t o r i o  t r  vu elve  entonces como antes a la  p os i -  

c ió n  de b loqu eo , pero el r e í a i s  J ya no se e s c i t a  en esta  posi -  

c ió n ,  pues el contacto  h está  a b ie r to  y por Ion  mismo se  impide 

el paso a la  p o s ic ió n  c e ro .

Solo oprimiendo la  t e c l a  T de ord in a r io  prec in tad a  se vuelva a 

e x c ita r  al r a ía i s  J ,  de manera que a l  caer se  l le g a n  a la  p os i -  

c ión  cero lo s  con tactos  g i r a t o r i o s .

Además despupues de a cc ion a r  el con tacto  r  y de separar el contac­

to  tTg se c ie r ra  en c o r t o c i r c u i t o  e l r a ía i s  U; t i e r r a ,  , U, Ug, 

r ,  t i e r r a  y consiguientem ente se hace caer ,

¿ln los  casos de necesidad es también p o s ib le  accionando la  t e c l a  

T el con ectarse  a una unión o comunicación e x is t e n t e .  Primeramen­

t e  se  e x c ita  el r e ía i s  J por t i e r r a ,  T, hg, i^ ,  t r g ,  J, b a te r ía  

y a s í  se  con ecta  hacia  adelan te  el mecanismo s e l e c t o r .  De igual 

forma, como ya se ha d e s c r i t o ,  se l le v a  por la  t e c l a  T e l  con tac­

to  g i r a t o r i o  tr^  mas a l l á  de l a  p o s ic ió n  de bloqueo a la  p o s i c i ó n  

i n i c i a l .  A s í  se c ie r r a  e l con tacto  Tr^ y se e x c ita  e l r e ía i s  U.

La e s ta c ió n  se une a s í  a la  l í n e a .

Otros ejemplos de e je c u c ió n  del bloqueo e l é c t r i c o  del mecanismo 

conectador se presentan en las f i g s .  2 y 3 .  A i la  conexión  S8gún 

la  f i g .  2, se envía igualmente a l  a p l i c a r  e l  a u r icu la r  un impulso
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tías largo  do c o r r ie n te  a l r e ía i s  R. Re igu a l forma que en e l  p r i ­

mer ejemplo de e je c u c ió n ,  el contacto  r r e a l i z a  una comb in a c ion  

de in terru p tor  autom ático entre e l  r e ía i s  J y el Tr.

S i e l  con tacto  g i r a t o r i o  t r 3 se c o lo c a  en la  p o s ic ió n  de b loqueo , 

se c o r t o c i r c u i t a  e l  c i r c u i t o  in te rru p to r  para e l r e ía i s  J y éste  

se mantiene ba jo  c o r r ie n te  hasta que ca iga  el r e ía i s  R. jánton- 

ces por la  caida del con tacto  i  evanza el mecanismo conectador 

otro  paso a la  p o s ic ió n  ce ro ,  re tro tra y én d ose  e l con ta cto  g i r a t o ­

r i o  t r g .
iin la  conexión  según la  f i g .  3 , después de a p l i c a r  lo s  a u r icu la ­

res  se envia al r e í a i s  R una s e r ie  de impulsos breves da c o r r ie n ­

t e  desde la  c e n t r a l .  Entonces por el con ta cto  r  se  e x c ita  a iim- 

pu lsos  e l  r e ía i s  J y este  cada vez se s u je ta  sobre su con tacto  

prop io  i  • después de fu ncionar el e lectro im án  conectador Tr se 

separa el c i r c u i t o  d eten tor  por e l  con tacto  g i r a t o r i o  t r g y el 

mecanismo de conexión  gradual avanza un paso . S i ,  fina lm en te  el

contacto  g i r a t o r i o  t r „  l l e g a  a la  p o s ic ió n  de b loqueo, entoncesó
c o r t o c i r c u i t a  un segundo enrollam iento  e x is te n te  en e l r e í a i s  J 

y a s í  produce un reta rd o  en la a c t iv id a d  del r e í a i s .  R adiante es­

t e  retard o  se consigue que esta  r e í a i s  J s ó lo  ca iga  después de 

casar lo s  impulsos de c o r r ie n te .

A s í  se d e s e x c ita  el e lectro im án  conectador Tr y se  continua co­

nectando el mecanismo conectador a la  p o s ic ió n  c e ro .  Ahora se  en̂ - 

cuentra de nuevo en reposo la d i s p o s ic ió n .

1________ 0______ T________A . -

R e s c r i t o  su fic ien tem en te  e l ,p re s a n te  invento lo  que se  d ec la ra  

como de novedad e in ven ción  p rop ia ,  son las s ig u ie n te s  r e i v i n d i -  

41. ca e ion es ;

1 . -  Una d i s p o s i c i ó n  de conexión para asegurar l a  conexión p rog re ­

s iv a  de mecanismos conectadores  graduales maniobrados p or  impulsos 

de c o r r ie n te ,  especialm ente para in s ta la c io n e s  t e l e f ó n i c a s  con
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de un r a ía i s  que transm ita l o s  impulsos de co rr ia n ta  al mecanis­

mo conectador gradual depende da l a  conex ión  p rogres iva  de este  

i  mecanismo conectador gradual.

2 .  -  Una d is p o s ic ió n  de conexión  según lo  r e iv in d ica d o  en el pun­

to  1, ca ra cter iza d a  por e l  r e ía i s  J que transm ite  lo s  impulsos de 

c o r r ie n te ,  c ie r ra  a l  e x c ita r s e  un c i r c u i t o  detantor que s ó lo  se 

vu elve  a interrum pir después de pasar el imán conectador ( ®r ) .

3 .  -  D is p o s ic ió n  de conexión  para in s ta la c io n e s  t e l e f ó n i c a s  con 

llamada s e l e c t i v a . -  Según se d e sc r ib e  y r e iv in d ic a  en la  presen­

t e  memoria d e s c r ip t iv a  y se i l u s t r a  con los  d ib u jos  que a la  mis­

ma s e acompañan.

Consta esta memoria de ocho páginas fo l ia d a s  y e s c r i t a s  por  una 

sñ la  cara.

Madrid, 1 “ de marzo de 1930
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