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descrito, conoun fremo hidraullico como se ha Indlczdo, 51
no. se prevee tal regleaje podrfa suceder gue los casquetes
de cesucho 1% trabajasen mas alla de su valor limlte, pa=
ra el cual han sIdo calculados, lo que llevarfa consigo
gravesg Inabnlenientes. Lgtbos Inconvenlientes podrén evitarse
por completo med;anbe el dispositivo, fonTorme a2l Invento

cuya aplicacibn al slstemd“dg_freno nhtdraulico constityu~

ye por conslgulente, una parte muy Importante,

: T
T.o8 puntog de Invencibén propia y nueva que se presen=
kY
tan paraﬁque sean objeto de esta *atehﬁe de Invencién en
: S
hspeha, sdn los sigumentes- M

~,

12 DISposltIvo de reglaje auboma®ico para transmisio~
nes de esfuérzos de toda naturaleza, y especlalmente para
frenos gara eri%ifo principalmente por la Interposicién
entre 1la8 dos{%ertegkde la trznsmisibn, de un sistema de
unién Irreversrble suicep+1ble de transmitir el esfuerzo
y regular 1la diétgncid\enbre las dos ‘partes, cusndo el re-
corrido efectuadé sobr&éase un.valor dkterminado- este sis=
tems de unlén.Irrbverslhle lleva consligo una leva que puf-
de gilrar sobre de 1as partes de la trensmisibn, y uns
superficile de apoyo corré%pondiente f1ja con la otra par=—
te; lleva ademas consIgo gp.slstema de f1agor y de escape,
hallandose montado por eje&plo uno de estog organos, el
f1lador, sobre la leva o sé halle cinematIicamente unido con
la mismr, mlentras que el otro 8rgano, por ejemplo el esca=
pe, este f1jo a fin de hacer girar & le leva en un angulo

determinado, cuandc el desplazamiento correspondlente abd

fiador y al escape exceda de un valor determInado,
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22 Unas formas de ejecucidn del dlspositivo de regu-
lacibn avtomatics, segun se reivindlcs en ¢l punto 12
parbicularmente las caracterizadas:

A) Por el hecho de que el esfuerzo que ha de transmi-
t1irse es un esfuerzo de traccién, de compresibn, de flexibén
de torsién, o unc combInacibn de estos esfuerzos, estando
aproplado el sisteme de unidn a los esfuerzos que gehs,
goportbar,'

L) Por le naturalezs de la leve, cuyo perfIll puede
ser curvo plano o uns curva alaheada, como por ejemplo un

tornillio,

C) Por el modo g~ pivobar dr dicha leve, que depende
de lamnaturaleza dé 8&ta, pudlende el eje de glro, por e
ejemplo, ser perpendlcular a léwdirggclbn,del esfuerzo,

81 la leva es una curva plana o paralelan@'esta direcci8n,

‘81 la leva es une curva alabeada, como por ejemplo un tor

nillo,’

D) Por la naburaleza de la superficle de apoyo para
la leva, pudlendo ser esta superficle de apoyo solo brn=
gente a la leva s1 esle no tlene un radlo de curvabtura cons
tante, o blen tocar & la leva en una Infinidad de puntos

\ ¢
por ejemplo sl 1y leVg es un dilsco descqptrado o un torni=

1lo,' RE \\

L) Por el slsbé@a ;;\psquete y de tringuete que purde
ser my verlable y qﬁh\debezéq1amente reunlir la condicibn
de hacer gilrar la 1eva\gﬂ.un.angulo determinago cuzngo
los desplazamlentos relgpivos del roguebe conrrelacibn al
tringuete, han pasado de\un valor determinado,’ Se dehben
considerar como comprendléo en ls designacldn “sistems de

roguete v de “ringuete" los dispositivos con arbotantes

qgque pueden ubtilizarse en clertos casosy’
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z® "Drgpositivo de regulacibn automabtIca para la trans
mis18n de esfuerzos de toda clase y particularmenta para
frenos", todo tal y conforme ‘se gescribe en la presente

memorla ¥y a btItulo de ejemplo lo representan los adjuntos

d1hujosds
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