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MsMORIA  DJSCRIFIIVA
Para gol icitar
PALaNT 4 D 4 ITTRODULCI O
en
48 PANA
por b I o Z ahios
a nnombre de la SOUIsTs D' OUVILLAGs WMuCARTIQUw 4T D U-
S1NAGS D' ARTTLL.RIS, comstituids on srencis, y esia-
blecidae en 144 Boulevard Victor Hugo, Saint-Ouen
(Sena), FusANCIA, por
" UN MsCAVISMO D2 TEAVSFORMACION Ds UN
MOVIMISNTO D. ROTACIOn CONTINUO &N MO-
VIMIsNT0 RouCTILINGO ALTSRNO CON ARRu-
GLO A UNA DIRJCCIOT PARATZLA AL 4Ju

D& ROTACION ",
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an las maquinas destinadas a impulsar
un fiuido bajo presidn o0 a utilizar 1a presidn de wun
11uido, ha sido preocupscidn desds hace tismpo, Ppara
1a comodidsd del agrupamiento de l1o0s 4rganos, el
crear mecanismos capaces de transformar un movimien-

10 de rotascidn continuo en un movimiento rectilineo
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alterno con arreglo a una direccion paraleles al eje
de rotacidn.

Lose Srganos asnimados del movimiento
al terno se disponsn, & general, en derredor del. aje
ds rotacidn en 10s vértices de un poligoro, regular
o no, y pusden serlo @ un mimero cuslquiera,

Tales mecanismos que han sido objeto
de numerosas aplicaciones en formae diferentes, se
derivan de un mismo principio cinemético que se ex-
penie a continuacior, en relacidn con &l esquema de
la figura 1 del dibujo adjuwilo,

Un eje 1 es enimado de un movimientio
de rotacién continuo, Se supone un &j8 2 solidario
del eje 1, montado en una posicién oblicua con rela-
¢idn a ésta y un plLano 3 perpendiculsr a1 eje 2.

Un eje 4 fijo en el espacio es para’elo al eje 1.

4]l movimiento de rotacidn del eje 1 arrasira al pPla-
no 3 en un movimiento ondulatorio, sl punto 48 in-
t8rseccion del eje 4 y del plano 3 se desPlaza al-
ternativamente e § a 6y de 6 a 5. 5i un Srgano
material es oblizedo a 12 vez a desplazarse a 10 lar-
g0 del eje 4 y a quedar en contscto con @ plano 3,
se Eendré como resultado que 21 axpresado Organo es-
vard animsdo de un movimiento rsctilineo alterno miern
tras el eje 1 estd animado de un movimisnto de rota-
¢ién contiauo, Lo mismo ocurriré con cualguiera o-
1ro 8je Pparalelo a1 eje 1 y colocado a una distancia
cual quiers de éste, ror otras parte, &1 plLano 3 pue-
de ser por comp.eto solidario del eje 1, o disponer-
se para girar likremente en derredor del eje 2 queo-
dando sol=mente sujeto a permanecer perpsndicular a

este 8je,
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4l presents invento se refiere a un me-
canismo que utiliza el principioc expuesto antes y del
¢cual se reprscenta una forma de 8jecucidn, a titulo
de ejemplLo, en el referido dibujo adjunto.

La figura 2 es una seccidén en elevacion
longitudinal. La figura 3 muestra una seccidn en
el evecidn transversal, segin corte dado en la figura
2 Ppor la linea 3-3, La figura 4 s una planta en sec-
¢idn de detslle g magy r escala, segun corive dado &n
la tigura 3 por la linea 4-4. La figura 5 ilustira
una sacddn correspondiente ssgin cortie dado en la fi-
gura 4 por 1a linea 5-5.

Un arvol 6 (figuras 2 y 3).va guiado
por unos soportes fijos 7; este &£rbol lleva por si
un soporte 8 cuyo eje s oOblicuo con relacidn al eje
Principal.

Un manguito ¥ se dispone para que gire
libremente en derredor de¢l csoportie 8, Un plavillo
10 es s0lidario 4el manguito 9,

La rotacidn del drbol & imprime al
Platille 10, por &) intermedio dsel soporte 8 y del
manguito 9, un movimiento ondulatorio utilizado para
dar a las varillas 11 un movimiento rectilineo al ter-
no,

A ese efecto, o moanta 2n cads varilla
una ceja de articulacidn con dos 2jes de rotacidn.

Un mupdn 12 ( figura 4) se sujeta en
un orificio correspondiente de la varillas 11.

Dos medios cojinetes cilindricos 13
movibles en derr=dor del mufidh 12 giran por fuera con

arreglo a un €je perpendicular a2l del expresado mufidn.
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Una caja exierna 14, laladrada cnn el
didmevro exterior de los medios cojinetes 13, pue-
de moverse en derredor de dichos medios cojinetes,

Dichs caja 14 tiene dos ranuras 1.5,
Cuyas caras interiores estén de dos en dos an el mis-
mo plano,

4n el PLatillo 10 se practican unas
abBrturas rectangularss de tgl forma, que las cajas
14, dispuestas conforms lo muesira La figura 3, PUS -
den despPlazarse L ibremente en todos los sentidos,

Se ve que cualquiera que s&s 8L movi-
miento imprimidoe a1 M atillo 10, el centro de figura
de las cajas de articuracidn, determinado por l1a in-
terseccidn de los ejes de rotacidn de los mufiones 12
y de los medios cojinetes 13, estéd obligado a quedar
en 81 plano medin dsl platillo 10,

Las varillas 11 podran soportiar, den-
tro de Limites convenientes, todas lae varisciones de
inclinacidn de su eje con relacidn al Pl eno del Tla-
tillo 10,

Los muriones 12 y loe medios cojinetes
13 e¢s8tén animados, 2n sus huecos respectivos, con un
simple movimiento de rotacidn, con exclusidn de todo
movimiento de traslacidn lougitudinal.

Por 10 tanto, no se produce ningun mo-
vimiento denominado de rodamiento o friccidn que es
muy pa3rjudicisl psra 1a buena coneervacidn de 1as su-
perficies de rozamiento,

Las figurass 5 a 10 representasn un mo-
do de ejecucilén basado <n los mismos principios cine-

maiicos Yy eén la misma disposicidén gereral, pero que
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difiere por detalles de consiruccidon que afectm a
una torma particular de ejecucidn dsl plLatillo y de
su articulacién a 1as varillas guhdas,

sn estas figuras designan:

La 6, un corte en elevacidn longitudi-
nsl.

La 7, una seccidn transvirsal segun
corte dado 3n la figurs & por la linea 7 -7.

La 8, una seccidn ue detalle, a mayor
escal 2, segin corte dado en 1a figurs 6 por 1a 1inea
8-8.

La 9, una seccidn 43 detalle, segin
corte dado en 1a figura 7 por le lines 9-9; ¥y

La 10, un medio corte de detalle, xe-
gun seccidn en 1» figura 7 por la Linea 10-10,

sn l1a forma de construccvidn de las fi-
guras 6 a 10, €1 pPlatillo dispussto 8n €] manguito 9
montado en €1 trozo oblicuo -a- dal &rbol A-a-A, se
divide en dos el ementos paralelos, 16y 17, que esian
animnados con el miemo -novimiento ondul atorio, Arras-
Lran ¢ su movimiento unos cojinetes 18,

Cada uno 442 108 travesatios 19 1léva d 08
muwionds 20, ajusiados en taladros corr:spondientes da
los cojinetes 18,

Cada travesstio 19 11eva dos taladros
21, cuyo gje gaométrico es perpendicular al de Los mu~
hiones 20, sn dichos tal adros 2) se agjusta un mufidn
22 que g1 mismo tiempo atraviesa una abertura 23 que
forma cuerpo con la varilla guiada 11 correspondienteg;

sl conjunto de Les miilzas 18, 1y 22 y

1) torman una articulacidn compista del tipo asnomi-
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nado " cArdan". De ello resulta que cada Vvarilla 11
puede resisiir, dentro de limiters cornvenientes, todas
lag verisciones de inclinacidn ae suw eje con relacién
135 al plagno del pletille 18, 17.

[ Por otrs parte, log cojinetes 18 pue-
den desp azeree, iguslmente dentro de limites conve-
nientes, con relacidn al platillo 1é&-17, cin por ello
dejar de quedar en contacto con las caras internas

140 del exvressdo pPlatilio,
.ntre 1as articulaciones del tipo chAr-
dan, dos, £itusdas en lss dos extremidades de un mis-
mo difdmetro, tienen sus cojinetes 18 (figure y) provie -

108 de guias laterales 24, cuya finglidad es impedir

la rotacidn del Platillo 16-17.
-0- NOT A -o0-

Los puntos de imverncidn propis, no nus-
ve, p2ro no estaklecida ni practicads en 4spafia que se
Presenian para que sean ocbjeto de esta Palente de DILZ
150 afios, son loe siguientes:
1o, - Un maecarismo deetinado a tlranstor-
mar el movimiento de rotecidn continuo de un 6rgano
en movimiento rectilineo al terno de oiro u otros Srga-
nos, y carac.erizedo por un Pl.atillo (10) yrovisto de
165 un soporte (9) de preferencis rormalmente a su super-
ticie y que se monta libremente en un drgano como por
ejempl o unz freccidn de arbol (8) solidario del drgano
vgl como un d4rbol (6) animado del movimiento de rols-
¢idn continue, le cugl fraccidn o trozo ds &rtol pre-
160 gents una oblicuidsd con relacidn al &rbol (&) en for-
ma gue obligsdio esi &l expresado Platillo a real izar

un movimiento ondulatorio, 11lsva concigo en este mo-



170

188

#1694 ¢
vimiente y con unss guias qué presenia, unas cajas
articuladas z estiloc cérden a 1®s érganos, Tsles co-
mo variilas (11), guiadas parslelamente g1 4rgano de
rotecién, vy que llevan ssi =2 cabo un movimiento gl -
Lernno rectilineo,

2o, - Ure forma de ejecucidén (figurase
6 a 10), caracterizada por ¢l hecho de que 2l plati-
lle, montado libremente por un manguito (¢) en un
trozo de &rbol oblicuo con relacidn a los muionee Ge
ece érbol, se divide en doe elamentos varalelos (16~
17) que constituyen goportes, por unos cojinetes(18)
para los mifiones (20) de un trevessfio (19) que lle-
va la articulacidn de tipo cérdan (20-22) entre el
manguito (9) y 1 érbol (A-s-a),

30, - Un mecanismo de transformacidn
de un movimiento de rotacidn contirnuoc en movimiento
rectilineoc slterno con arreglo a una dirasccidn para-
lela al eje de rctacidn,

Tal y como se ha descrito en l1a memo-
rias que sntecede, reyrecentado en e dibujo que ee
acompefia v con los fines que se han especificado,

28ta Memoria constg de siete hojas,

escritae por ung sola cara,

Madrid, 20 de febrero de 1930,

Pe Ao
Aberte de

Ch/. -7 -
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