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E S P A N A  

por VEIHTE ariDe

a nombre da II. V. EiILIPS* ÜL0-,ILa3£P^í 'ABEI¿KJÍ:í , con s ­

t i t u id a  en Holanda y e s ta b le c id a  en Eramasingel 6, E in- 

dh ov en, IIOLAKDA, por

" UIT DISPOSITIVO DESTILADO A DEVANA?. KILO 
DE UNA EOBINA EN OTRA".
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S i se desea devanar un h i l o  de una b o ­

b ina  a otra , se accionará en l a  mayoría de l o s  casos 

una de la s  bobinas, por ejemplo, la, bobina de e n r o l la ­

miento, con una v e lo c id a d  un iform e.

En el caso de que se desee Accionar l a  

bob ina de deseíTr ollam ient o da-una manera mandada, he, 

de cu idarse  de que l a  tensión  en el h i l o  permanezca 

constante , pues en su d e fe c t o  se corra  el r ie s g o  gran-
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de d« que se rompa el h i l o .

¿n el d i s p o s i t i v o  que const i tu ye  el 

o b je to  del  presente invento,  en el que l a  bobina de _ 

desenrollamiento  es accionada de una manera mandada, 

l a  v e lo c id a d  de arrastre  se regu la  por l a  d i f e r e n c i a  

entre l a  long itud  enro l lada  y l a  long itud  d e s e n r o l l a ­

da del h i l o  por unidad de tiempo. ¿ s t e  d i s p o s i t i v o  

permite conseguir  que l a  tens ión  del h i l o ,  sa lv o  pe­

queñas v a r ia c io n e s ,  permanezca, siempre constante,  con 

l o  que el r i e s g o  de rotura dol h i l o  se reduce al mí-  

nimun.
Según un modo de e je cuc ión  del  invento, 

el h i l o  vá guiado por un r o d i l l o  s u je t o  a una palan­

ca  cuyo movimiento regu la  l a  ve lo c id ad  del  r o d i l l o  de 

reserva .  La palanca puede coopurar con un s e rv o ­

motor que se acopla  a un r o d i l l o  de f r i c c i ó n  que e f e c ­

túe l a  trame mis ion de movimiento entre dot; p l a t i l l o s  

de f r i c c i ó n .

i£l invento se d e s c r i b i r á  detalladamen­

te con r e f e r e n c ia  al d ib u jo  adjunto que muestra, a 

t í t u l o  de ejemplo, una forma p a r t i cu la r  de e je cuc ión  

d e l  invento.

La f i g u r a  1 es una v i s t a  l a t e r a l ,  par­

cialmente en c o r te ,  del d i s p o s i t i v o  devanador, en ta n ­

to  que l a  f i g u r a  2 es una v i s t a  del  mismo en planta.

4¡n l a  f i g u r a  1 , 10 designa l a  bobina 

de enrol lamiento ,  sobre U  que se e n r o l la  e l  h i l o  de 

una bobina de desenrollamier t o ,  ¿]1 h i l o  12 vá g u ia ­

do por un r o d i l l o  13 s u je t o  a una v a r i l l a  14, cuya po­

s i c i ó n  en e l  espacio  se determina por la  d i f e r e n c ia  

entre l a  lon g itu d  enro l lada  y l a  lon g itud  d e s e n r o l la -
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da del h i l o  por unidad le  tiempo. Una v a r ia c ió n  de 

l a  lon g itu d  del h i l o  de l igad u ra  entre l o s  r o d i l l o s  

haca mover l a  palanca 16 que pivota  en 17, l o  cual 

produce el movimiento ce  o tra  palanca 18 que p ivota  

en 19. La palanca 18 se acopla a un servo-motor 

21 por el intermedio de una v a r i l l a  20 . iiste s e r v o ­

motor l l e v a  un c i l i n d r o  22 en el que trabaja, un ém­

b o l o  23., Jln este émbolo t ra ba ja  a bu vez un d i s t r i ­

buidor 24. ¿a. motor func iona  por a c e i t e  b a jo  pre ­

s ión  que se conduce p. través de l a  abertura 25 de l  

c i l i n d r o  y entra, a trasves de la. abertura 2 6 d e l - 

- -embolo 23 y en el e spa c io  anular 27 comprendido en­

t re  el d i s t r ib u id o r  y el émbolo. Cuando el d i s t r i ­

buidor  24 es empujado h a c ia  l a  derecha por l a  palan­

ca  2 0 , l a  abertura 28 no so c i e r r a  ya  por l a  b r id a  

del  d i s t r i b u i d o r ,  con l o  que el a c e i t e  entra en el 

canal 30, y ,  por cons igu iente ,  en el espacio  31, l o  

cual produce una sobrepres ión  en é s te  y un movimien­

to  ael émbolo 23 h a c ia  l a  der -cha ,  hasta que 1 p. b r i ­

da dél d i s t r ib u id o r  24 vuelve a cerrar  l a  abertura 

28. Cuando el  d i s t r ib u id o r  24 se mueve h a c i a  l a  i z ­

quierda, se oroducira  una sobrepres ión  en el espacio  

32 y un movimiento del  émbolo 23 h a c ia  l a  izqu ierda .  

Por el intermedio de una v a r i l l a  33 se conexiona el 

émbolo con un r o d i l l o  áe f r i c c i ó n  34 que se mueve en­

t r e  el p l a t i l l o  de f r i c c i ó n  35, arrastrado con v e l o ­

cidad constante,  y el p l a t i l l o  3 6 montado en el á r ­

bo l  de l a  bobina de des enrol lamiento .

¿1 funcionamiento del d i s p o s i t i v o  es

uorno s igue :

70 La bobina de enrollamiento 10 3stá
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animada con v e lo c id a d  constante .  Cuanto mayor es 

e l  número de capas en e s ta  "botina, mas aumenta el 

diámetro de e l la s  y mayor será l a  va lo c id ad  con que 

se  t ra s la d a  el h i l o .  d¡l diámetro de la s  capas de l a  

"botina de des enro l lam iento  disminuirá, ae modo que l a  

v e lo c id a d  con que se  d e s e n ro l l e  el h i l o  disminuya gra ­

dualmente en presencia  de una ve lo c id a d  de mando co n s ­

tante ,  l o  cual dá por resu lta d o  que disminuya l a  l o n ­

gitud de l  h i l o .  Sin embargo, esa lo n g i tu d  puede ma» 

tenerse  constante aumentando l a  v e lo c id a d  de mando 

de l a  b o t in a  de desnnrollamiento.  d i  h i l o  12 va

guiado por el r o d i l l o  13, dn el momento en que l a  

b o t in a  de desenr o l í  amiento marche demasiado lentamen­

t e ,  e l  r o d i l l o  13 será movido h a c ia  a ta jo  a pesar de 

l a  a cc ió n  antagonista del  muelle 15, l o  cual haca mo­

ver l a  v a r i l l a  20, así  como la. v a r i l l a  33 h a c ia  l a  

izquierda,  por el intermedio del  servo-m otor .  CEttd" 

produtse el desplazamiento del  r o d i l l o  de f r i c c i ó n  por 

una parte hacia, l a  c i r c u n fe r e n c ia  del p l a t i l l o  35 y ,  

por o t ra  parte, hacia, el cen tro  del p l a t i l l o  £ 6, de 

modo que la. v e lo c id a d  de r e v o lu c ió n  del  e j e  40 de l a  

bobiiiit de ¿esen ro l lam ien to  11 se aumentará c o n s id e ­

rablemente y se reducirá  l a  tens ión  en el h i l o  12*

Toda vez que el servo-motor es extremadamente s e n s i ­

b l e ,  l a  tensión  en el h i l o  1 2 , s a lv o  l i g e r a s  v a r i a ­

c io n e s ,  permanecerá prácticamente constante ,  con l o

que rara  vez se producirá una ro tu ra  del h i l o ,  por no 
d e c i r  nunca.

dsta  s o l i c i t u d ,  que corresponde a l a  

presentada en l o s  Paisas Bajos ,  el 20 de f e b r e r o  da 

1929, b a jo  el número 45.043,  se acoge a l o e  b e n e f i ­

c i o s  del a r t í c u l o  51 de l a  Ley de propiedad Indus- 

t r  i a l .
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Los p\intoc de invano ion propia y nue­

va que se presentan para que sean o b je t o  de e s ta  l a ­

tente  de Vj¿IHT¿ años, son l e s  s ig u ie n te s :

I o . -  Un d i s p o s i t i v o  dest inado  a deva­

nar h i l o  de una b o l in a  en otra,  una de l o s  cuales es 

acc ionada  cóm una v e lo c id a d  uniforme, en el  que l a  

primera bobina es arrastrada  de una manera mandada, 

regulándose l a  v e lo c id a d  de arrastre  por una d i s p o ­

s i c i ó n  i n f lu id a  por l a  d i f e r e n c i a  entre i a  longitud, 

d e sen ro l la d a  y l a  lon g itu d  enro l lada  d e l  h i l o  por 

unidad de tiempo, el cual d i s p o s i t i v o  puede presen­

ta r ,  ademas, la s  pa rt icu lar ida des  s ig u ie n te s ,  sepa­

radamente o en combinación;

A) La de i r  el h i l o  guiado por un r o ­

d i l l o  s u je t o  a una palanca que ocupa pos ic ion es  d i ­

fe ren tes  que resu ltan  de l a  d i f e r e n c i a  entre l a  l o n ­

g itud d esen ro l lad a  y l a  lon g itud  enro l lada  del h i l o  

por unidad de tiempo, l o  cual permite regular  l a  v e ­

l o c id a d  del r o d i l l o  de reserva ,  y

B) La de actuar l a  palanca sobre un 

servo-motor que se acopla  a un r o d i l l o  do f r i c c i ó n  

que e fe c tú a  l a  transmisión de movimiento entre dos

P l a t i l l o s  de f r i c c i ó n ,
2o . -  Un d i s p o s i t i v o  dest inado  a d e ­

vanar h i l o  de una bobina en otra .
Tal y como se ha d e s c r i t o  en l a  Memo­

r i a  que antecede, representado en el d ib u jo  que se 

acompaña, y con l o s  f i n e s  que se han e s p e c i f i c a d o .
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üieta Memoria consta, cié seis hojas es­

c r i t a s  por una yo la  cara.
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