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"Un d is p o s i t iv o  de acoplam iento autom ático en tre  

"dos á rb o les" .

SOLICITANTE i PAUL JOSSPE THOMAS, r e s id e n te  en 1 2 8 , rué P apin , Narbonne 

Departamento d e l Aude, F ran cia .

El p resen te  in ven to  t ie n e  por ob jeto  un d is p o s i t iv o  

para e s ta b le c e r  autom áticam ente e l  acoplam iento en tre  dos 

á r b o le s , ca ra c ter izá n d o se  dicho d is p o s i t iv o  por una tra n sm isió n  

de ruedas p la n e ta r ia s  y s a t é l i t e s  que ván in te r p u e sta s  en tre  

5 . e l  árbol motor y e l  árbol rec ep to r , sien d o  e l  árbol s a t é l i t e  

m óvil en se n tid o  a x ia l ,  y acuñándose progresivam ente por la  

acción  de la  fu erza  c e n tr ífu g a , a medida que se  a c e le r a  e l  

movimiento complementándose e l  acuñamiento de e s te  árbol 

a l e s ta b le c e r s e  e l  embrague d ir e c to  en tre  e l  árbol de mando 

10. y e l  árbol r ec ep to r .

El árbol y su s a t é l i t e  ván unidos entre s í  por medio 

de un d is p o s i t iv o  de a r ra str e  que asegura l a  so lid a r id a d  

de su r o ta c ió n , pero que perm ite a l árbol d e s l iz a r s e  con 

r e la c ió n  a su s a t é l i t e .

15 . Con a r re g lo  a una forma de e jecu c ió n  del in v en to ,

e l  árbol y su  s a t é l i t e  ván montados en una e sp e c ie  de
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c u la ta  que g ir a  a lred ed or del e je  común del árbol de mando 

y del árbol rec ep to r , y en la  que e l  árbol d e l s a t é l i t e  que 

p resen ta  una s u p e r f ic ie  cón ica  puede d esp la za rse  bajo l a  

a cc ió n  de l a  fu erza  c e n tr ífu g a  y acuñarse en unos r o d i l lo s  o 

g a le t e s  có n ico s d isp u e sto s  a l e fe c to  en l a  c ita d a  o u la ta .

Con arreg lo  a una a r la n te  d e l in v en to , hay montado 

un mazo por rodam ientos a b o la s  en la  extrem idad d e l árbol 

d e l s a t é l i t e ,  s o l ic ita n d o  dicho mazo a x ia lm a ite  e s t e  árbol 

por la  acción  de l a  fu erza  c e n tr ifu g a ;  un m uelle a n ta g o n ista  

comprimido por e l mazo repone e s te  y e l  árbol del s a t é l i t e  

en su p o s ic ió n  i n i c i a l  a l  moderarse la  marcha d el árbol m otor.

E l in vento  es  también e x te n s iv o  a numerosas 

c a r a c te r ís t ic a s  que se  d escr ib en  a con tin u ación  y a sus 

d iv e r sa s  com binaciones.

En lo s  d ib u jos que se  acompañan vá rep resen tad o , 

a t í t u l o  de ejem plo, un d is p o s it iv o  de acoplam iento autom ático  

en tre  dos á r b o les .

La F ig . 1 e s  una v i s t a  en a lzado de un d is p o s it iv o  

de acoplam iento de e s ta  c la s e ,  v ién dose  e l  árbol motor en 

p royecc ión  p o s te r io r .

La F ig . 2 es un c o r te  v e r t ic a l  de dicho d is p o s it iv o  

por l a  l ín e a  2-2 de l a  F ig . 1 .

Las F ig s . 3 4 y 5 rep resen tan , resp ectivam en te , 

v i s t a s  en a lzad o , la t e r a l  y  en c o r te , por la  l in e a  5-5  de la  

F ig . 3 , e l  bloque ^ue forma l o s  dos brazos u n id os.

Las F ig s . 6 y 7 son una v i s t a  de plano y un co rte  

v e r t i c a l  por l a  l ín e a  7-7 de la  F ig . 6 de una o u la ta .

Las F ig s . 8 y 9 son una v i s t a  de plano y un c o r te  

v e r t i c a l  a x ia l  de un a n i l lo  de so s té n  montado en l a  c u la ta .

Las F ig s . 10 y 11 son , resp ectiv a m en te , una v i s t a  

en e le v a o ió n  y un co r te  v e r t i c a l  por la  l in e a  11-11 de la
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F ig . 10 , de tina arandela de so s té n  de lo s  rodam ientos a 

b o la s .

Las F ig s . 12 y 13 son una v i s t a  de plano y un oorte  

v e r t ic a l  por l a  l ín e a  13-13 de l a  F ig . 1E de un s a t é l i t e .

Las F ig s . 14 y 15 son , resp ectivam en te , un alzado y 

una v i s t a  in f e r io r  d e l árbol de un s a t é l i t e .

Las F ig s . 16 y 17 son, resp ectivam en te , una v i s t a  de 

plano y un c o r te  v e r t ic a l  por l a  l ín e a  17-17 de la  F ig . 16, 

de una ca ja  que c o n tien e  lo s  r o d i l lo s  regu lad ores en la  que 

vá reo ib id o  e l  árbol d el s a t é l i t e .

Las F ig s . 1 8 ,1 9 ,2 0  y El rep resen tan , de plano y 

en co r te  v e r t ic a l  a x ia l  la s  dos p a r te s  de un mazo.

Las F ig s . 22 y 23 rep resen tan  en alzado de fr e n te  

y la t e r a l  l a  cru ceta  de unión de lo s  s a t é l i t e s ,  del árbol 

motor y d el árbol receptor#

El árbol motor 1 y e l  árbol recep tor  2 ván montados 

lib rem en te  en un d is p o s it iv o  de acoplam iento 3 c o n s t itu id o  

de l a  manera s ig u ie n te !

Dos brazos giratorias 4 , 4 (F ig s . 3 a l a  5) ván unidos entre  

s i  por medio de t o m i l l o s  tr a n sv e r s a le s  5 formando a s i  la  

unión de e s to s  dos brazos una e sp e c ie  de c á r te r  dentro del 

cu a l ván d isp u e s to s , por una p a r te , e l  árbol motor 1 en cuyo 

extremo vá enchavetado un primer elem ento p la n e ta r io  6 , y  por 

o tra  parte e l  árbol recep tor  2 en cuya extrem idad vá en chaveta-  

do un segundo e l amanto o rueda p la n e ta r ia  7; e s to s  dos 

elem entos o ruedas p la n e ta r ia s  6 y 7 engranan con 1 as
*1 p

ruedas s a t é l i t e s  8 , 8 , 8 . . . .  que también ván d isp u e sta s
1 2en lo s  brazos g ir a to r io s  4 , 4 .

Unos rodam ientos a b o la s  9 , 9<i ván montados en lo s  

cubos de la s  ruedas p la n e ta r ia s  6 y 7 y s u je to s  por medio de 

la s  p laq u etas 10a , 10 que se f i j a n  por medio de lo s  

t o m i l l o s  11 en lo s  brazos 4 , 4 p e im itien d o  e s ta  d is p o s ic ió n
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que lo s  á r b o les  1 y 2 rev o lu c io n en  lib rem en te  con r e la c ió n
1 *3

a lo s  brazos g ir a to r io s  4 , 4 •
T O

En e l  c á rter  formado por lo s  brazos 4 ,4  ván 

f i j a s  la s  c u la ta s  12^, 12^, 12^, 12^ (vease  F ig . 1 ) ,  en la s
* t , 1 pque van montados lo s  a rb o les  de la s  ruedas s a t é l i t e s  8 , 8 ,

3 48 , 8 ............ ; e s ta s  c u la ta s  p resen tan  una base cuadrada

(vease  F ig . 6) y ván f i j a s  por su s ángulos por lo s  t o m i l l o s

13, yendo e s to s  t o m i l l o s  r e c ib id o s  en unos agujeros

a terra ja d o s 14 p ra c tic a d o s  a l e fe c to  en e l cuerpo de lo s  
1 2brazos 4 , 4 .  Un espaldón o r e a lc e  15 p ra ctica d o  en l a

parte  in f e r io r  de la  c u la ta  12 en caja  en una garganta
1 2corresp on d ien te  16 p ra ctica d a  en lo s  brazos 4 ,4  , asegurando 

de e s te  modo l a  cen tra c ió n  de l a  c u la ta  con r e la c ió n  a lo s  

brazos r o ta to r io s  4^ ,4^ .

En la s  c u la ta s  12^,12^, ván montados lo s  á rb o les

de lo s  s a t é l i t e s  8^, 8^.......... a s i  como lo s  mazos o masas que

accionan e s to s  brazos bajo la  acc ión  de la  fu erza  c e n tr ifu g a .

El s a t é l i t e  8 (F ig s . 12 y 13) p r e se n ta , por una 

p a r te , un m andrilado 18 y , por o tra  p a r te , una hendidura  

a x ia l  19 p r a c tica d a  en su cubo 20, estando e s ta  hendidura  

d estin a d a  a en cajar  con l a  p arte  rec ta n g u la r  21, formada en la  

extrem idad d el árbol 22 d e l s a t é l i t e  (véanse F ig s . 14 y  1 5 ) , 

presen tand o, adem ás,, dicho árbol una s u p e r f ic ie  có n ica  23 

que vá r e c ib id a  en tre  una corona de r o d i l lo s  regu lad ores  

có n ico s 24.

Los r o d i l lo s  ván m etidos en una ca ja  o ja u la

formada por mi a n i l lo  e x te r io r  25 y unos a n i l lo s  in term ed ios  
*1 226 , 26 , yendo e s ta  c a ja  r e c ib id a  en la  c u la ta  12; d escan sa , 

por una p a r te , sobre e l rodamiento de b o la s  27 donde en ca ja  

e l  cubo 20 d e l u a t é l i t e  y se m antiene, por o tra  p a r te , por 

medio de una a n i l l a  f i le t e a d a  28 ( F ig s . 8 y 9 ) ,  enroscada
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En la  extremidad 34 d e l árbol 22 vá muncaao un

mazo o masa 29; e s te  mazo l le v a  una cubeta  30 (F ig s . 18 y 19) 

dentro de la  cual desoansa ufia rodam iento de b o la s  31. Un 

115. a n i l lo  22 que haoe de tapa ÍF ig s . 20 y 21) oubre e l  rodamiento

de b o la s  21 y vá su je to  a l a  cubeta  30 por medio de lo s  t o m i l l a  

32. El mazo o masa 29 a s i  c o n s t itu id o  se  f i j a  en l a  extrem idad  

f i le t e a d a  34 d e l árbol 22 por medio de una tu e rc a  35 con 

pasador.
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La masa 29 puede d esp la za rse  arrastrando e l  árbol 

22 sobre su e je  dentro del tapón 36 que le  s ir v e  de a lo ja m ien to .

Dioho tapón 36 vá a to r n illa d o  en e l cuerpo de 

l a  cubeta 12 , después de haber in te rp u e sto  un m uelle 3 7 que se  

apoya, por una p a r te , sobre e l fondo d e l tapón 36 y , por 

o tra  p a r te , sobre l a  cara d e l a n i l lo  32 de la  maza 29,

Por ú ltim o , una cru ceta  de unión o ensamblado 40 

vá montada en e l  cen tro  d el d is p o s i t iv o  de acoplam iento 3 

de l a  manera sigu iente* .
1 2La cru ce ta  40 , que p resen ta  unos brazos 41 , 41 ,

2 4 *41 .4 1  d isp u e sto s  en un mismo p lan o , p resen ta  también dos
1 2brazos 42 , 42 , d isp u esto s  en un plano p erp en d icu lar  a l

p reced en te; sobre lo s  brazos 41 ván montados lib rem en te lo s  
0 T 2s a t é l i t e s  8 , 8 . . .  por su mandrilado 18 f m ien tras que en lo s  

i 2brazos 42 , 42 , se centran lo s  á rb o les  1 y 2 que p resen tan
1 2

a e s te  e fe c to  en su extrem idad un a lo jam ien to  43 , 43 . Por
, 1 2u ltim o en e l  cuerpo de la s  c u la ta s  12 , 12 . . . .  hay formadas

unas a le ta s  45 que aseguran e l  en friam ien to  de la s  c u la ta s .

El d is o o s i t iv o  de acoplam iento 3 de lo s  á rb o les  1 y !
i

2 c o n s t itu id o  de e s t e  modo, fu n cion a  de l a  manera s ig u ie n te s  

Al se r  puesto en movi ie n to  e l  árbol motor 1 , 

a r r a str a  en su r o ta c ió n  su rueda p la n e ta r ia  6; é s ta  a r ra str a
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e l  oonjunto d e l d is p o s it iv o  de acoplam iento medio

1 g
de la s  ruedas s a t é l i t e s  8 , 8 . . .  que engranan oon la s  

p la n e ta r ia  6. E l árbol recep to r  2 que opone c ie r t a  r e s i s t e n c ia  

145. a l a  r o ta c ió n  permanece f i j o  a la  p u esta  en marcha d e l árbol 

motor 1; lo s  s a t é l i t e s  8 a l r ev o lu c io n a r  en unión de su e je  

22 ruedan sobre l a  rueda p la n e ta r ia  7 d e l árbol £ .

Al a c e le r a r se  e l  movimiento de r o ta c ió n  del árbol 

motor 1 , e l  conjunto del d is p o s i t iv o  de acoplam iento 3 

150. adquiere una v e lo c id a d  aumentada en la s  mismas p rop orcion es;  

en e s ta  a c e le r a c ió n  p r o g r es iv a , la s  mazas 29, obedeciendo  

a la  acción  de l a  fu erza  c e n tr ífu g a  se  a le ja n  d e l e je  de 

r o ta c ió n  & ;g' arrastrando con sigo  lo s  á rb o les  22 de la s  ruedas 

s a t é l i t e s ;  e s ta s  ruedas se d e liz a n  en e l  se n tid o  de l a  f le c h a  

155. 50 dentro d e l cubo 20 de la  rueda s a t é l i t e ,  guardando

s in  embargo so lid a r id a d  con dicho s a t é l i t e  por e fe c to  de la  

unión o ensamblado rectan gu lar  19, 21.

l o s  á rb o les  22, por su p a rte  cón ica  23, pasan 

en ton ces a acuñarse progresivam ente en l a  corona de r o d i l lo s  

160. c ó n ico s  24 a medida que se a c e le r a  e l  m ovim iento; e l

acuñamiento com pleto de l o s  á rb o les  22 oon lo s  r o d i l lo s  24 

determ ina en ese  momento l a  ro ta c ió n  d e l árbol recep to r  2 , 

por e l  árbol motor 1 .

Al quedar acuñados o enchavetados l o s  á rb o les  22 

165. se  oponen progresivam ente a la  ro ta c ió n  de su s a t é l i t e  8 ,

de t a l  su er te  que e s to s  s a t é l i t e s  que engranan con la s  ruedas 

p la n e ta r ia s  6 y 7 formen órganos de unión en tre  e s ta s  dos 

ruedas p la n e ta r ia s , e s ta b le c ie n d o  l a  s o l id a r id a d  entre lo s  

á rb o les 1 y 2 y provocando por c o n s ig u ie n te , e l  a r ra str e  

170. d e l árbol 2 por e l  árbol motor 1.

- 6 -

Tan pronto como se modera l a  v e lo c id a d  de r o ta c ió n  

d el árbol motor 1 , lo s  m u elles 32 comprimidos por la s  mazas



8
- 7

29 e je rc e n  una p resió n  sobre é s ta s  en se n tid o  in v erso  de la  

f le c h a  5 0 ,y l a s  reponen progresivam ente en su p o s ic ió n  

i n i c i a l  a medida que dism inuye l a  acción  de la  fu erza  

c e n tr ifu g a .

la s  mazas 29 r e tro tr a en  a l  mismo tiem po lo s  

á rb o les  22 deján d olos l ib r e s  de lo s  r o d i l lo s  2 4 ,para que 

puedan en ton ces rev o lu c io n a r  lib rem en te con su s  s a t é l i t e s  8 , 

lo s  c u a le s  rodaran de nuevo sobre e l  órgano p la n e ta r io  7 

h a sta  que e l árbol motor 1 l l e g a  a pararse por com pleto.

N O T A .

Habiendo ya d e sc r ito  y d e ta lla d o  con toda  am plitud  

l a  n a tu ra le za  de n u estro  in v e n to , a s i  como l a  manera de l le v a r lo  

a cabo en  l a  p r á c t ic a , debo hacer co n sta r  que la s  d is p o s ic io n e s  

anteriorm ente d e s c r ita s  son s u s c e p t ib le s  de l ig e r a s  mod i f  ioacionei 

de d e t a l le  s in  que por e l l o  se  a lt e r e  e l p r in c ip io  fundamental 

d e l in v en to . También se  hace con star  que d icho invento  

se r e f ie r e  a una paten te  p resen tad a  en F ran cia  con fech a  10 de 

Febrero de 1929, acog ién d ose  por lo  tan to  s lo s  b e n e f ic io s  

que conceden lo s  Convenios In te r n a c io n a le s  en v ig o r  y lo  

que c o n stitu y e  l a  e se n c ia  del mismo y por lo  que s o l i c i t o  

p a ten te  de in ven ción  por v e in te  años en España, es por:

"Un d is p o s i t iv o  de acoplam iento autom ático en tre  dos árb o les" ;  

ca ra cter izá n d o se  por lo  s ig u ie n te :

l fi*- Por una tran sm isión  de ruedas p la n e ta r ia s  ( 6 , 7 )
1 2y de ruedas s a t é l i t e s  (8 ,8  . . . )  in te r p u e sta  en tre e l  árbol 

m o to r(l)  y e l  árbol recep tor  ( 2 ) ,  siend o e l árbol (2) d e l  

s a t é l i t e  (8) m óvil en sen tid o  a x ia l  y estando s o l ic i t a d o  

por l a  fu erza  c e n tr ífu g a , acuñándose progresivam ente dicho  

árbol (22)  bajo l a  a cc ió n  de la  fu erza  c e n tr ifu g a  a medida 

que se  vá acelerando e l  m ovim iento, correspondiendo e l
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acusam iento completo de e s te  árbol a l engrano u amorague
/

d ir e c to  entre e l  árbol motor y e l  árbol recep to r ,

2 2. -  por e l hecho de que e l  árbol motor (22) 

y e l  s a t é l i t e  (8) p resen ta  una s u p e r f ic ie  e x te r io r  có n ica  

(22) que se traba en unos r o d i l lo s  có n ico s  de frenado  

( 2 4 ) ,  asegurando e s to s  r o d i l lo s  e l  acusam iento d e l árbol (22,  

del s a t é l i t e  (8 ) al d esp lazarse  e ste  árbol bajo l a  acción  

de la  fu erza  c e n tr ifu g a .

3 2 , -  El s a t e l i t e (8 .)  y su árbol (22)  ván unidos 

en tre  s í  por medio de un d is p o s i t iv o  de a r r a s tr e  que asegura  

su r o ta c ió n  s o l id a r ia ,  pero que perm ite a l árbol (22)  

d e s l iz a r s e  oon r e la c ió n  a su s a t é l i t e  ( 8 ) ,

4 2 , -  Una maza (29) vá montada por medio de rodamien­

to s  de b o la s  (31) sobre la  extremidad d e l árbol (22) del 

s a t é l i t e ,  s o l ic i ta n d o  e s ta  maza (29) ax ia lm ente a l árbol (22)  

bajo l a  acc ión  de l a  fu erza  c e n tr ifu g a .

5 2 . -  Un m uelle  a n ta g o n is ta  (37)  vu elve  a reponer  

l a  maza (29) en su p o s ic ió n , a s i  como e l  árbol (22) d e l  

s a t é l i t e  tan  pronto como ha cesado la  fu erza  c e n tr ífu g a .

6 2 . -  Una forma de r e a liz a c ió n  de un d is p o s i t iv o

de acoplam iento con a rreg lo  a la  r e iv in d ic a c ió n  1®, que

comprende lo s  órganos p reced en tes y se  c a r a c te r iz a  por dos
1 2brazos g ir a to r io s  ( 4 , 4 )  sobre lo s  cu a les  ván f i j a s  la s  

c u la ta s  (12) donde ván a lo ja d o s  l o s  órganos de accionam iento  

d el árbol d e l s a t é l i t e ,  revolucionando d ichos brazos  

librem ente sobre e l árbol motor ( l )  y sobre e l árb o l recep to r  

(2 ).
. 1 2.  ,

72 . -  Los brazos g ir a t o r io s  (4 ,4  ) van unidos 

en tre  s i  por medio de t o m i l l o s  tr a n s v e r s a le s  ( 5 ) .

8 2 . -  Cada c u la ta  (12) cox^tiene una caja  dentro de 

l a  cual ván montados lo s  r o d i l lo s  de frenado (24)  y que vá
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9 s . -  íiii tapón (36) enroscad© en e l cuerpo de 

e n la ta  (12)  s ir v e  de a lojam iento  a l a  maza ( 2 9 ) y  mantiene 

e l  m uelle  a n ta g o n ista  (37) de e s ta  maza.

1 0 £ ,-  Una cru ceta  de unión (40)  vá montada en e l  

dentro d e l d is p o s it iv o  de acoplam iento (3 ) y p ,a s e n ta , por 

una p a r te , unos brazos (41)  que entran con holgura en e l  

mandrilado (18)  de lo s  s a t é l i t e s  (8 ) y , por o tra  p a r te , 

o tro s  brazos (42)  que entran oon holgu ra  en l o s  a lo jam ien tos  

(43)  d isp u e sto s  a l e fe c to  en e l extremo d e l árbol motor 

(1 ) y d e l árbol recep tor  ( 2 ) .

"Un d is p o s it iv o  de acoplam iento autom ático en tre  

dos á r b o le s” ; t a l  y como queda su b stancia lm en te d e s c r ito  

en la  p resen te  memoria e i lu s tr a d o  en lo s  d ib u jos que se  

acompañan.

h s ta  memoria con sta  de nueve hojas e s c r i t a s  por 

una s o la  cara.

Madrid, 14 Febrero 1930. 

PAUL J03EPH THOMAS.
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