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« A T E N T E  D E  I N V E N C I O N  

a favor de
SIEMENS SCHUCKERTV/ERKE Aktiengesellsohaft - domiciliada en 

Berlín Siemensstadt (Alemania) 
por

"Mecanismo interruptor".

M e m o r i a  d e s c r i p t i v a .
Esta invención se refiere a una nueva disposición de 

v mecanismo interruptor eléctrico por medio del cual puede obte­
nerse una rápida y segura interrupción de la corriente. Esto se 

5 consigue conforme con esta invención porque el mecanismo de in­
terrupción presenta como órgano de enolavamiento que asegura la 
posición de contactof un juego de palancas articuladas que se 
empuja hasta mas allá de su punto muerto y por medio del cual 
las piezas de conexión se mantienen en posición cerrada contra 

10 la acción de un organo almacenador de fuerza y que para abrir 
el mecanismo interruptor se libera hasta mas allá de su punto
muerto.



Según esta invención se emplea ventajosamente para ob­
tener el movimiento de apertura de la pieza movible del interrup- 
tor una pieza en forma de martillo que se mueve oon gran veloci­
dad y que choca oontra la pieza movible, empujándola de modo que 

5 el mecanismo de interrupción es abierto violentasiente.
Sn el plano adjunto se representa un ejemplo de ejecución 

del objeto de esta patente. -1- representa la pieza de contacto 
fija y -2- la pieza de contacto movible del interruptor. Esta 
última está sostenida por una palanca -J- de dos brazos montada 

10 giratoria sobre su punto medio y que está atravesada en uno de 
sus extremos por un espárrago -4- (martillo según las reivindi­
caciones). Este espárrago pasa además por una abertura de guia 
-5- y está unido con un juego de palancas articuladas -6- que 
por medio de una palanca giratoria sobre un eje fijo está 

15 acoplado a otro sistema de palancas articuladas -8-. Los movi­
mientos de ambos sistemas de palancas articuladas están limita­
dos en una dirección (en el plano hacia arriba) por medio de 
topes y algo por encima de su posición muerta. Una de las dos 
palancas -9- del sistema -8- está montada sobre un eje fijo y 

20 está unida oon una palanca de maniobra -10-, Además se encuentra 
bajo la acción de un resorte -11- que tiende a separarla de su 
top®. El sistema -6- de palancas articuladas está bajo la influen 
cia del resorte -12- que le empuja con una ligera presión contra 
el tope correspondiente encontrándose asi mismo bajo la acción 

25 de una pal-anoa de disparo -13~ que es accionada por un mecanismo 
electromagnético -14- venciendo la resistencia de un resorte 
-15. El punto de contacto del resorte -15“ con la palanca de 
disparo -13- puede desplazarse con 1q4u© se consigue la posición 
de regulación a diferentes intensidades de corriente de disparo.

Sobre el espárrago -4- se encuentra un tope en fb rma de 
brida o collar -16- que limita el movimiento del espárrago con
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relación a la palanca -5-, Sobre el espárrago están montados 
otros dos resortes en espiral -18- y -19-, apoyándose el resorte 

1 -18- contra el collar,-16-, El resorte -19“ lleva en uno de sus 
extremos un plato deslizable sobre el espárrago,

5 Guando el mecanismo electromagnético acciona la palanca
de disparo -13“ , el sistema de palancas articuladas “6- es em­
pujado mas alia de su punto muerto y se dobla a consecuencia de 
la presión ejercida por el resorte -18- sobre el espárrago -4-, 
Esto pone en movimiento el espárrago -4“ de manera que finaliaen- 

10 te el collar -16- choca a manera de martillo contra la palanca 
- 3“ y la pieza de contacto movible -2- se separa violentamente 
de la pieza fija -1-, El espárrago -4“ continua moviéndose has­
ta que el plato -17- del resorte -19- choca con la abertura de 
guia -5“ de modo que el resorte -19- se pone progresivamente en 

15 tensión y frena por tanto el movimiento del espárrago y con ello 
el de la palanca -3- y de la pieza de contacto -2-, Entre tanto 
como que cesa la contra-presión del sistema -6-, el sistema -8- 
es empujado por el resorte -11- hasta mas allá de su punto muer­
to y se dobla y por el contrario el sistema -6- es enderezado 

20 por la acción de la palanca -7- quedando otra vez en posición 
estable por la acción del resorte -12-apoyandose en el tope algo 
por encima del punto muerto.

Para conectar el interruptor, por medio de la palanca 
de maniobra -10- se endereza el sistema de palancas articuladas 

25 -8- y con ello, como que el sistema -6- por su posición de re­
tención no puede doblarse, el espárrago -4- se mueve hacia la 
Izquierda. Ello pone en tensión el resorte -18- la pieza de 
contacto -2- por la acción del resorte -19-sobre la palanca -3- 
es apretada de nuevo contra la pieza de contacto -1- y se obtie­
ne pn contacto perfecto entre las superficies de contacto por 
la tensión de este resorte. Tan pronto el sistema de palancas

- 3 “

30



articuladas —8— ha girado mas alia de su punto muerto la pos i— 
ción del mecanismo interruptor es otra vez estable ya que el 

, sistema de palancas articuladas queda empujado contra su tope poi 
la acoión del resorte -19- y queda asi fijo.

5 Por esta nueva disposición que no se limita al ejemplo
de ejecución representaflo, se consigue que para efectuar el pro­
ceso de desconexión en lugar de mover directamente la misma pie­
za de contacto se ponga en movimiento una pieza que actúa a modo 
de martillo. Como que en esta disposición no es necesario tener 

10 en cuenta condiciones, como una buena presión de oontacto en la 
conexión, gran aceleración inicial etc. que como es sabido tie­
nen por consecuencia una gran resistencia inicial al movimiento, 
esta disposición puede ser puesta en movimiento con una fuerza 
mucho menor que la misma pieza de contactoj esta, sin embargo a 

15 consecuencia del choque se pone en movimiento con gran fuerza
de modo que se vence fácilmente la resistencia inicial aun cuan­
do ésta sea mas grande en caso de que las piezas de contacto se 
hayan adherido una a otra. Gracias a esta nueva disposición pue­
de también facilitarse en gran manera el manejo de los interrup- 

20 tores accionados a mano.

N 0 T A

Se reivindica como objeto de esta patente:
1) Mecanismo interruptor caracterizado por un enclava- 

miento por medio de un juego de palancas articuladas empujado
25 hasta mas allá de su punto muerto, por medio del cual las piezas 

de oontacto se mantienen en posición cerrada y que para abrir 
el interruptor se libera hasta mas alia de su |>unto muerto.

2) Mecanismo interruptor según la reivindicación 1 ca­
racterizado porque para acelerar el movimiento de una pieza in—

30 termedia en forma de martillo se utiliza la acción de un organo 
almacenador de fuerza y cuya pieza intermedia cuando ha alcanzar*



5
do una gran velocidad choca contra la pieza movible de contac­
to y abre violentamente el interruptor,

3) Mecanismo interruptor según la reivindicación 1 
caracterizado porgue en combinación con el primer sistema de 
palancas articuladas se dispone otro sistema de palancas arti­
culadas unido ni primero por medio de una palanca intermedia
y cuyo segundo sistema de palancas articuladas en combinación 
con otro órgano almaeenador de fuerza hace pasar al primer sis­
tema de palancas articuladas a la posición de conexión mas allá 
de su punto muerto.

4) Mecanismo interruptor según las reivindicaciones
1 a 3 caracterizado porque el movimiento de doblarse el segundo 
sistema de palancas articuladas tiene lugar por la acción de 
un órgano almacenador de fuerza, y el movimiento de este segun­
do sistema de palancas articuladas endereza al primer sistema 
de palancas articuladas en preparación para el proceso de nue­
va conexión.

5) Mecanismo interruptor según las reivindicaciones 
1 a 3 caracterizado porque el enclsvamiento en la posición de 
conexión está en relación con la presión de contacto en el pun­
to en que se cierra la corriente.

6) mecanismo interruptor. u

Barcelona 24 dê  Enero de 1930.
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