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LATENRNTE DE INVENCIOR

a Tavor de
SIEMENS SCHUCKERTWERKE Aktiengesellschaft - domicilisda en
Berlin Siemensstadt (Alemania)
por

"ilecanismo interruptor”,
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Kemorias descriptiva.

Esta invencidn se refiere a una nueva disposicidn de
mecanismo interruptor eléctrico por medio del cual puede obte-
nerse una rapida y segura interrupcidn de la corriente. Esto se
consigue conforme con esta invdnciodn porque el mecanismo de in~
terrupcion presenta como 8rgano de enclavamiento que asegura la
posicidn de contacto, un juego de palancas articuladas que se
empuja hasta mas alld de su punto muerto Y por medio del cual
las piezas de conexidn se mantienen en posicidn cerrada contra
la accidén de un Srgano almacenador de fuerza ¥ que para abrir
el mecanisuwo interruptor se libera hasta mas alld de su punto

muerto.
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Segﬁn esta invencidn se emplea ventajosamente para ob~
tener el movimiento de apertura de la pieza movible del interrup-
tor una pieza en forma de martillo gue se mueve con gran veloci-
dad y que choca oontra la pieza movible, empujéndola de modo que
gl mecanismo de interrupcién es ablierto violentamente.

Bn el plano adjunto se representa un ejemplo de ejecucidn
del objeto de esta patente, -1~ representa la pleza de contacto
fija y =2= la pieza de contacto movivle del interruptor. Esta
Wltima estd sostenida por una pulanca =3~ de dos brazos montada
giratoria sobre su punto medio y que esta atravesada en uno de
sus extremos por un espdrrago -4~ (martillo segun las reivindi-~
caciones). Este espirrsgo pasa ademds por una abertura de guia
-5 ¥ ests unido con un juego de palancas articuladas -6~ que
por medio de una palanca -7~ giratoria sobre un eje fijo esta
acoplado a otro sistema de palancas articuladas —~8-. Los movi-
miemtos de ambos sistemas de palancas articuladas estan limita-
dos en una direccién (en el plano hacia arriba) por medio de
topes y algo por encima de su posicidn muerta. Una de las dos
palancas ~9- del sistema -8~ esta montada sobre un eje fijo y
estd unida ocn una palanca de maniobra -10-. Ademds se encuentra
bajo la accidén de un resorte -1ll= que tiende & separarla de su
tope. El sistema -6~ de palancas articuladas esta bajo la influen
cia del resorte =-12- gque le empuja con una ligera presidn contra
el tope correspondiente encontrandose asi mismo bajo la accidn
de una pal-anca de disparo -13%- que es acclonada por un mecanismo
electromagnetico =14~ venciendo la resistencia de un resorte
-15, E1 punto de contacto del resorte -1% con la paleanca de
disparo =1%- puede desplazarse con loQue se consigue la posicidn
de regulacidn a diferentes intensidades de cordente de disparo.
Sobre el esparrago -4- se encuentra un tope en forma de

brida o collar =16~ que limita el movimiento del espdérrago con
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relacidén a la palanca -3. Socbre el espdrrago estin montados
otros dos resortes en espiral ~18- y -19-, apoyindose el resorte
~18~- contra el collar,~1l6-, El resorte -19~ lleva en uno de sus
extremos un plato deslizable sobre el esparrago.

Cuando el mecanismo electromagnetico acciona la palanca
de disparo =13, el sistema de palancas articuladas =6~ es em=
pujado mas alla de su punto muerto y se dobla a consecuencia de
la presidn ejercida por el resorte ~18- sobre el esparrago -4-,
Esto pone en moviuiento el esparrago —4- de manera que finalmen-
te el collar -1l6- choca a manera de martillo contra la palanca
=3~ y la pieza de contacto movible =-2- se separa violentamente
de la pieza fija -1-, El espdrrago -4~ continus moviendose has=-
ta que el plato -17- del resorte =19~ clioca con la abertura de
gula -5~ de modo que el resorte -19- se pone progresivamente en
tensién y frena por tanto el movimiento del esparrago y con ello
el de la palaznca =3~ y de la pieza de contacto =2-, Entre tanto
cowio que cesa la contra-presidén del sistema -6=, el sistema =8«
es empujado por el resorte ~1ll- hasta mas alld de su punto muer-
to y se dobla y por el contrario el sistema -0~ es enderezado
por la accidn de la palanca -7- quedando otra vez en posicidn
estable por la accidn del resorte ~1l2~apoyéndose en el tope algo
por encima del punto muerto.

Para conectar el interruptor, por medio de la palanca
de maniobra =10~ se endecreza el sistema de palancas articuladas
-8~ y con ello, como que el sistema -6~ por su posicidn de re~
tencidn no puede doblarse, el esparrago -4- se mueve hacia la
izquierda. Ello pone en tensidn el resorte =18~ la rleza de
contacto =2- por la accidn del resorte -19-sobre la palanca =3—
es apretada de nuevo contra la pleza de contacto =1- y se obtie~
ne pn contacto perfecto entre las superficies de contacto por

ls tensidon de este resorte. Tan prontoc el sistema de palancas
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articuladas -8~ ha gzirado mas alld de su punto muerto la posi-
cidn del mecanismo interruptor es otra vez estable ya que el
sistema de palancss articuladas queda ewpujado contra su tope poz
la acoidn del resorte =19~ y queda asi fijo.

Por esta nueva disposicidén que no se limita al ejemplo
de ejecucidén representaflo, se consigue gue para efectuar el pro-
ceso de desconexidén en lugar de mover directeamente la misma pie-
za de contacto se ponga en movimiento una pieza gue actua a modo
de wartillo. Como que en esta disposicidén no es necesario tener
en cuenta condiciones, como una buena presién de oontacto en la
conexidén, gran aceleracidén inicial etc. que como es sabido tie-
nen por consecuencia una gran resistencia inicial 8l movimiento,
easta disposioién puede ser puesta en movimiento con una fuerza
mucho menor que la misma pieza de contacto; esta, sin embargo a
consecuencia del chogue se pone en movimiento con gran fuerza
de modo que se vence facilmente la resistencia inicisl aun cuan-
do ésta sea mss grande en caso de que las piezas de contacto se
hayan adherido una a otra. Gracias a esta nueva disposicidn pue=
de tambien facilitarse en gran manera el manejo de los interrup-

tores accionados a mano,
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Se reivindica como objeto de esta patente:

1) iiecanismo interruptor caracterizado por un enclava-
miento por medio de un juego de palances articuladas empujado
hasta mas alléd de su punto muerto, por medio del cual las plezas
de contacto se mantienen en posicidn cerrada y que para abrir
el interruptor se libera hasta maes alla de su punto muerto.

2) blecanismo interruptor segin la reivindicacién 1 ca~
racterizado poryue para acelerar el movimiento de una pleza in-
termedia en forma de martillo se utiliza la accidn de un drgano

almacenador de fuerza y cuya pleza intermedia cuandc ha alcanza=
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do una gran velocidad choca contra la pileza movible de contac-
to y abre violentamente el interruptor.

3) Mecanismo interruptor segln le reivindicacidn 1
caracterizado poryue en combinacidn con el primer sistema de
palancas articuladas se dispone otro sistema de palancas arkk~
culadas unido nl primero por medlo de una palanca intermedia
y cuyo segundo sistema de palancas articuladss en combinacién
con otro drgano almacenador de fuerza hace pasar al primer sis~
tema de palancas articuladas a la posicidn de conexidn mas alla
de su punto muerto.

4) Mecanismo interruptor segin las reivindicaciones
1l a % caracterizado porque el movimiento de doblurse el segundo
sistema de palancas articuladas ticne lugar por la acecidn de
un drgano aluacensdor de fuerzas, y el movimiento de este segun-
do sistema de palancas articuladas endereza al primer sistema
de palancas mrticuladas en prepsracidn para el proceso de nue~
va conexidn.

5) iecanismo interruptor segﬁn las reivindlcaciones
1 8 3 caracterizado porque el enclavamiento en la posicidn de
conexidn esta en relacidn con la presién de contacto en el pun~
to en gue se clerra la corriente. h

6) mecanismo interruptor. L

Barcelona 24 de Enero de 19%0.

SIEMENS SCHUCKERT-INDUSTRIA ELECTRICA

SOCIEDAD ANOMIMA
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