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MEMORIA DESCRIPTIVA

correspondiente a la solicitud de concesiéon de un_.

MODELO DE UTILIDAD

SOLICITANTE: __Dofia CARMEN BENEDITQ SEMPERE

ENUNCIADO: _ "MECANISMO PARA CONSEGUIR MOVIMIENTO EN LOS

_ JUGUETES"
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La invencidén a que se refiere la presente Memoria sons
tituye una novedad 1ndustr;a1, oon ocaraoteristicas y ventajas que
la haoen merecedora del privilegio de explotacidn exolusiva que
por ella se solicita, de acuerdo oon las presoripciones del vigen
te Estatuto sobre Propiedad Industrial, de fecha 26 de Julio de
1.929, texto refundido, publicado el 30 de Abril de 1.930.

Segin el invento, este se refiere al perfeccionamien—
to de un meomnismo que, aprovechando el tremolo consegmido por
una masa excentrica consigus el movimiento de los juguetes, impri
miendoles, segin la situacion de la masa exoéntrioca, movimiento
de rotacidn, translacidn, subse y baja 6 cualquier oiro movimiento.

El movimiento conseguido por el mecanismo, objeto del
presente Mbdolo.de Utilidad, es aplicable a cualquier juguete oco-
che, avidn, barco, figura tanto humana como animal, etc.

El movimiento de la mama excéntrica se pueds conseguir
por oualquiera de los sistemas oconocidos, bién sea por un resorte
ouya fuerze se la imprime un fleje § alambre de acero, 6 bien por
un motor eléotrico de cualquier olase § tipo, bien sea alimentado
por pila & bateria, bien sea corriente de oiro tipo, procedente de
transformador o direotamente & la red.

Esta masa exoéntrioa, que es la que imprime el movimien|
1o al modelo de juguate, hace al propio tiempo de reguladoi de ve
locidad del mecanismos

Para la mejor compresidn nos ayudaremos de los dibujos
de un mecanismo en el que el movimiento de la masa excéntrica se
consigue por un fleje de acero. -

Como hemos indicado anteriormente segin la situaoidn
de la masa exoénirica "A", respeoto al modelo de juguete se consi
guen los més variados movimientos del modelo & juguetet

8) Cuando la masa "A", gira en un plano vértical res




10

18

20

25

30

11666 1

pecto al juguete, figura n® 1, se oonsigue un movmiento de balan-
ceo en el mismo. ‘

b) Cuando la masa "“A%, gira en el plano horisontal
respecto al Jjuguete, figura n® 2, se consigues un movimiento de ro
tacidn del modelo. ‘ ( '

También se puedsn conseguir los mds varisdos movimien
tos del modelo a base de situar, la masa exoéntrica en planos que
forman determinado a&ngulo respecto a los antes oitados planose.

Hecha la desoripoidn precedente, hemos de afiadir que
los détallea de realizacién de la idea expuesta pueden variar, sin
que por ello cambie la esencia de la 1nv§noién que es la que se
desprende de los parrafos que anteceden, y la que se reivindica a
ocontinuacion en la siguiente

= N 0T A = 7

En resumens El Modelo de Utilidad que se solioita, re—
caers sobre las reivindicaciones siguientess ' |

{#,~ MECANISMO PARA CONSEGUIR MOWMIENTO EN 1OS JUGUETET
oaracterizado porque, aprovechando el trémolo logrado poxr una masa
exoénirioca que hace al propio tiempo de regulador de velocidad eon
sigue el movimiento de los juguetes, imprimisndoles segin la situa
oién vértical u horisontal de esta msasa, movimiento de rotacidn,
translaoion, sube y baja, & cualquier otro movimiento, a base de
situar la oitade masa exoéutrica en planos que forman determinado
éngulo respecto a los ya citados vértical u horiszontale

2%,~ Se reivindica por dltimo, como objeto sobre el que
ha de Teoaer el Modelo de Utilidad que se solioita, pors "MECANIS-
MO PARA CONSEGUIR MOVIMIENTO EN 1OS JUGUETES".

Todo tal y como aparecs desorito y reivindicado en la
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presente Memoria que consta de cuatro pigina.s mecanografiadas por

una sols cara, y dibujos que se adjuntan.
Madrid, 18 Octubredde 1.965

ALFONSO UNGRIA
P.Po




DNA.CARMEN BENEDITO SEMPERE HOJA UNICA

T

ESCALA VARIABLE
Madrid, 18 de  oOctubre  de 1965

ALFONSO UNGRIA
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