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Ml invento se reflere a sistemas de sefinles de txrdfico y

8 reguladores de circuitos pera usarlos en combinacidn con

) dichos sistemas,
L1l regular el trafico en una vis principal y calles trane

b versales, es de importancia suma que las sefiales establecidas

en todas las intersecciones de la via principel sean accilona~

des distintemente en horass diferentes con respecto ums de otra

Por ejemplo, & veces es conveniente que todas las setiales

funcionen simultdneamente, y otra veces puede desearse hacerd
10 las funcloner de menera progresiva, Uno de los fines de mi

invento es proveer un elemento por medio del cual pueda esto

consegulrse fécilmente,

Ocurre frecuentemente que despuds de haberse estable-
cido las sefiales pars funcionar en una relacidn determinada,

15 e o més de ellas cese de funcionar en dicha relacibn, Uno
de los fines de mi invento es proveer un elemento pera rein-—
tegrar fcilmente a una o a todas las sefiales de su debida
relacién,

No obstante, mil invento serd comprendido mfs fécllmente

&0 por medio de la sigulente dsecripcién y haclendo referencia
8 los dibujos adjuntos, en los que:

le fig., 1 muestre el sistemn, en conjunto, esquematica—~
mentes tn esta figurs, el transmisor, los circuitos y los re-
ceptores han sido ilustrados, cuyos receptores son del tipo

P23 electromagnetico graduel,

Ta figura & muestre el transmisor en perspectiva y par—
cialmente desgarrado, con la puerte de la caja contenedors.
abierta y con el mecenismo itrensmisor corrido hacia afuera,
como ume sola unided, sobre sus blsgras,

%0 1a Pig, % es una vista en esqueleto, esquemdtica y en

perspectiva, del transmisor de la fig. & y de loe circuitos
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conectadgos al miemo,

La fic, 4 es una viste similer de uno de los receplores

1a fic, 5 es ma visle en perspectiva de uno de los rece®
tores, con la puerte del mismo ablerta, y con el mecanismo
uniterio del receptor en parte desgarrado y extrafdo fuera de
la. caja sobre sus bisecras, |

e fig, A es wna vista posterio¥ en perspectiva de la
parte posterior del receptor, fig. 5, mostrando los macnetos
solenoides del mecanismo impulsor de grados y el puente balan-
cin del mismo,

la fig, 7 es una vista posterior de la parte frontel del
mecanismo receptor, mostrando la plancha frontal, rueda den-
tads del mecanismo propulsor, las levas y plezas correspon-—
dientes,

las figs 6 y 7, tomadas en conjunto, son wna viste pos—
terior en perspectiva del receptor desmontedo.

Con referencia a los dibujos, y en particular a la fig 1,
re verd que el sistemn compernde un transmisor de impulsos
dolocado en cualquier punto aproplado, bste transmisor es 1l
trado dilagremdticamente en la parte inferior de la fig, 1 y
detalladamente en la fig, &, zete transmisor va provisto de wm
dispositivo impulsado por motor, como, por ejemplo, un motor
de induccién del tipo de disco, cuyos devanados & y 5 van cole
cadoe uno en cads lado del disco armadura 4, Por medio de
esta armdura se hace funcionar un dispositivo transmisor
de impulsos que comprende wn contacto fijo 5, el cual es
comfin a otros dos contactos 6 y 7, qué contectan alternati-
vamente con el contacto 5, el cual es conectedo a un terminal
de un menantial de corriente G, mienty¥as el otro terminal es
de¥ivads a tierra, Como se ve en el dibujo, el contecto 6

es conectado al comductor 3, y el contacto 7 puede ser conec=
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tado, bien con el conductor 9 o con el X, cuyos conductores
forman elementos en un cable gque conduce a cada uno de los
eparatos de sefiales colocados en cada interseccidn de calles
cada uno de los cuales comprende une unidad o grupo receptor
como el 1lustrado en las figs, 5, 6 y 7, y todos ellos estdn
bajo el mando de un transmisor de impulsos,

zn la fig, 1 dos de dichos aparatos receptores, L y B,
gon ilustrados diagramdticamente, representando dos inter-
seccién, Los receptores son todos dobles, Cada uno de estos
¥eceptores es provisto de un dispositivo motor gradqual, Por
ejemplo, el receptor, situado en &2a interseccién L, como se
indica, tiene dos bobinas solenoides 10 y 11, yendo ambas
conectedss a un conductor 1% que, & su vez, conscta con un
cable conductor & tierra Y, conectdndolo, por congiguiente,
sl terminal a tierra del menasntial de corriente G, &l otro
terminal de la bobine 11 es comectedo al conducior l4 que,

a su vez, es conectado al cable conductor 3 que conduce al

.contacto 8 del transmisor de impulsos, il otro terminsl de la

bobina 10 es conectado a un contacto ¥5, el cual, con loe con-
tactos 16 y 17, & ambos lados del mismo, forma un grupo de
tres, De este grupo, el contacto 15 de la estecibn L con—
tacta con el 17, mientras en la estacién B el contacto corres—
pondiente 15 contacte con el 16; cualguilera de estos contec~-
tos puede ir comectado al contacto 7 del transmisor, LOs&
solenoides 10 y 1l estdn provislos cada uno, respectivamente
de un corazon 13 y 19 (Véase fig. 6), cada uno de los cuales
es caonectado a un terminal de un elemento de puente balancin
o tremsversal 20 fijo de menersa giratoria en gu centroy

wete puente acciona un mecanismo de trinquete que regula una
serie de levas por medio de 1las cuales los contactos de mue—
1le 21, &%, &5 y &4 (Véase Figs 5 y 1) son acclonados con res

pecto a sus contactos correspondientes 26, &6, &7 ¥ &3,
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respectivamente, Por medio de estos muelles de cada recep-
tor (tales como los receptores A y B ) y sus contactos, son
acclonzdas las sefiales en cada interseccidn correspondiente ,
rnetas sefiales son indicadas en la fig, 1 por los circulos
LM, 4G, G y R, slendd el verde y el rojo representados por
G y R respectivamente; LM represente émbar pera la via prin-—
cipal, y AC, dmbar para las vias transverseles, e compren-—
derd que cada grupo de sefiales podrd tener cuatro caras,
cads unas de las cuales es provisie de tree lentes, uno corres
pondiente al verde, olro al rojo, y un tercero al dmbar, en
cuyo caso las sefialse rojas pars la calle principal son
conectadas junto con las sefiales verdes de las viae trans—
verseles y vice-versa, C(on la disposicién especial ilustraa@a
en la fig, 1, las sefiales ambar de la vie princlipal son conec—
tadas en un circuito y las sefiales dmbar de las viaé trans=
versales son conectadas en un circulto distinto, ks decir,
1a sefial AM es regulada por medio del muelle 21 y la. sefial
LC es regulade por medio del muelle &% ¢

con referencis,mds detellada, ®l aparato teansmisor,
este dispositivo este provisto de un pastidor F (fig.k), §0—
bre el que van montados el motor y su disco 4, Jjunto con las
ruedss dentedas £9, 30, 31, %2, 33, 34, 56 y 36, cuyas ruedas
son accionadas por el motor, como se indilca en la fig. 3.
Por medio de estas ruedas ge hace glrar el mielle 37a, sobre
cuyo eje van fijadas un par de ruedas dentedas 33 y 39, de
material ailslante, cons sus dientes compensados de mOdoO que
108 contectos 6 y 7 puedan ser agclonados para contactar
s lternativemente can el contacto 5, Una de eetas ruedas, la
53, regula el cantacto 6, haciendo, el girar, que el contacto
5 hega y deshaga la conexién con el contecto 5, La rueda 39,

por otrs perte, regula el contacto 7, haciéndole esteblecer
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v deshacer la conexldn con el contacto B,

Slendo necesario variar la velocidad en tiempos distintog
proveo un medlo de realizarlo fdcllmente, Por e jemplo, en
la fig, 3 las ruedas de impulsos 33 y 32 son ilustradas como
acelanadas por medio de la rueda 34 del eje 37a, oin embargo
las ruedas 34 y 35 estdn conectadas de forme que giren como
una unidad con el eje, pero son montadas en el mismo de ma-
nera deslizable, Por lo tento, el eje 37a puede ser movido
de las ruedas 33 y 34 a una velocidad, o por medlo de las
ruedas 36 y 35 a otra velocidad mayor, Para cambiar estos
engranages, se provée un brazo 35a, iste brazo va fijado
a una camisa %4a, fig, &, la cual va montada en un eje 34b,
Por consiguiente, haciendo girar el eje a un lado o al otro
la clavija 35b puede ser accionada para varlar los engranes
B4 y 35 y engranarlos o desengrana¥los, respectivamente, can
los 33 y 36, variando con ello la relacidén de rotacilén del
eje %7a con respecto al eje impulsor 37, <Le observara que el
extremo anterior del eje 34b termina en un brazo palanca 362,
y, por consigulente, que haclendo girar esta palanca, la ope-
racifm de la variacién puede realizarse fdcilmente desde el
frente del aparato, £ fin de imposibilitar que gire el eje 34l
después de haber sido fijado en una posicién determinada, el
brazo 36a es provisto de una mordaza 36b adaptado para encajar
en la secclén periféria de un segmento de arco 37b fijado a
la placa frontal del disposibivo,

Aungue la provorcién de los impulsos puede ser variada
camblando los engranes, como se ha indicado, tembien podrd
ser varlada regulando la velocldad del motor, 2ara eete fin
el motor ésta provisto de bobinas '"shading! entre las bobinas

% ¥y 3 de motor y el disco 4, una de cuysas bobinas es montada

de manera ajustable alrededor del centro de rotacldn de 1la
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bobins 2, en un eje que termina en el brazo 33a, Fig, <.
rste brazo va provisto teambiédn de un perrillo 33b adaptedo
para encajar en los dlentes de la periferia del segmenio 32a

a fin de sujetdr el brazo en su posicidn establecldn,

Con refermancie a los detalles mecanicos del receptor,
los solenoides 10 y 1l del motor gradual van fljados & la
plancha posterior 40 del receptor y el puente balancin %O es
fijado al extremo del eje 4l. rete eje se prolonga a travéds
de mn orificio 42, practicado en la plancha 40, cuya plancha
sirve como un cojinete posterior para el eje 4l, mientras
la plancha 43 sirve de cojinete anterior para el mismo eje.

Los émbolos 13 y 19 esten conectedos con el brazo &O
por medio de los muelles en espiral 13" y 19°, respective-
mente; un extremo de cade uno de cuyos mielles es conectiado
s un &mbolo correspondiente, y el extremo restente del mismo
muelle es conectado al brazo 20. &l objeto de estos muelles
es susvizar la acclén entre los solenoides y el brazo z0%
Por medio de este mecanismo la alimentacidén alterns de las
bobinas 10 y 11, en respues ta. 8 impulsos recibidos del trans-—
misory hace oscilar el eje 41, Lsoclados 8 este eje van un
trinquete doble y rueds dentada, que comprenden el brezo 44y
18 rueds 4B, (V4ese tembién la filg. 4). 1l brazo estd
provisto de clavos 46y 46, uno cerca de cada extremo, Initil
decir que la oscilacidén del eje 4l hace avanzar la rueda 46
en 1la direccién de la fleche (Fig,.7). Lsociadas con la rueda
45, y en un centro de rotecidn com’n con ella, van un par de
levas principales 47 y 43, las cuales eélan rijadas entre sl
por medio de una claveta 49, Ta leva 47 estd ajustada perme-
nentemente con respecto a la 43, Durante clertas parites del

ciclo de operacidn de las leves, la 52 _esta Tijada con
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respecto a la rueda 45, y gira con 4sta, Por consiguiente,
laleva 43 es fijade tembién permanentemente con respecto a
la rueda 4h y gira con elle, Ta leva 47 va fijada a un eje
hueco 47a que termina frente a la plancha bastidor 43 (Véase
Fig B) en un disco BO que gira con las levas 47 y 43 y a cu-
yo lado frontel va filjado un cuadrante 51, (omo se ve, la
leva 43 va provispa de una leva auxiliar 5%, cuya leva auxi-
liar va fijada a un eje hueco 55° que termina en el segemento
5% colo—-cado en frente del cuadrente 5l (fig, 5)y £60ciado

e este megmeni®d va un brazo de control H4 para el segmento,
provisto de un perrillo 55 adaptado pera encajar en los dien-
tes del cuadrante, LJjustedo el brezo en direccifn de una
saeta de reloj, o en sentido contrario, Fig, 5, el segmento
5% puede ser igualmente ajustado, siendo el brezo 54 mante—
nido en la posicidn ajusteda por el perrillo 55, el cual es
fijado de manera eldstica al brazo F4 a fin de qie éste pue~
da ser encajado o desencejadoen los dientes, Se comprenderd
gue los dos elementos 53 y ha van conectedos por un muelle
seme jante al muelle Aba, Fig, 4, uno de cuyos extremos es
fijado al brazo F4 y el otro al segmento 53, wusste muelle

es arrollado alrededor del eje HF2°lo miemo que el muelle 658
es arrollado alrededor del eje f4, Haclendo girar el segmen—
to B3, ya en direccién de las saetas de un reloj, ya en
direccidén contraria, fig, 5, la leva B2 quedard imposibili-
taqs de girar en direccidn contraria a las sactae de un‘reloj
Fig, 7, por el brazo £6, cerrando asl el segmenio contra 1la
rotacidn en sentido contrario a las saetas de un relo]

Por lo tento, si el Prazo 54 es ajustedo en direccidn contra-
ria a las saetas de un reloj estendo el segmento B3 cerrado

&ste no podrd seguirlo, Por el contrario, el funcionamiento
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del motor hard avanzar al brazo Ha en direccidn de lae ractas
de un reloj, Fig, 5, junto con el cuadrante 51, cuyo brezo

podra'enoontrar y recoger eventualmente el segmento 53,
arrestréndolo consigo como se indics, por ejemplo en el
dibujo, Fig. B.

e observard que la leva B2 funciona como una prolon-—
gacidén de la 43, y que los radlos mayores de las levas 43 y -
5% son 106 mismos, T& leva principel 47 tlene tres seccio-
nes de borde situadas a diferentes distencias del centro de
rotacidén de la leva, de forme que tiene tres escalones, como
ge verd en la fig.,4, 4Lsoclada a la leva 47, va olra auxiliar,
56, relaclonada a la 47 de ménera similar en que estd rela-
cionada la. leva bBg a la 48, T8 leve auxiliar 56 funciona como
unsa prolqngabidn de la superficile de la leva B4a de radio |
mayor.

128 leva 56 va montada en un eje tubular gque termina
frente al bastidor 4% en un brazo 57 gque es similar al brazo
B4 y ve provisto de meners semejante de un perrillo 53 que
encaja en los dientes 59 del cuadrante 51,

Lsociada a la leva auxiliar B2 va una tercera auxiliar
60 que es fijada al eje 61, cuyo eje Al termina en frente dd
bastidor 4% en un brazo 62, cuyo brazo es similar a log 54 ¥
57, v estd provisto de un perrillo A3 que encaja en los dien-
tes 655 del segmento de cuadrante 53, for confizuiente, por
medio de los perrillos 55, 53 y 63 y fus brazos correspon—
dientes, es posible ajustar las levas auxlllares B2, 5Ay A0
Tattil decir, que cuando los perrillos estan encajados, como
se indice en 1la Iig, 5, al girar la rueda dentaeda 4b hard
cirsr todas las levas, asl como abd disco 5O, al cuadrante 51
y el segmento 63, isociados a las levas arriba descritas,

va un par de brazoe 65 y 67, montados ambos de manera girato—
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ria al poste o pilar 64, &l brazo 65 va provisto de un
apéndice A6 doblado paralelamente al centro de rotacidén de 1ss
levas y que estd en relacidn funcianal con las levas 60, Hz ¥
434 1l brazo 67 va provisto de un apendice semejante 67a,
doblado paralelamente al centro de rotacién de las levas y

en relacién funcional con las levas 56 y 47, <e verd que el
brazo 65 estd bajo el mando del brazo €7, y que la disposicid
es tel que el brazo 65 estd bajo el mando de un muelle en
espiral 65a en el pilar 64, que tlende a hacer girar al brazo
65 en direccidn contraris a las sactas de m reloj, segtn se
ve de izquierda a derecha, Iilge, 4. Por el contrario, el brazo
67 estd bajo el mando de un muelle en espiral 67D, en el mis—
mo pilar, que tilende a hacerlo girar en direccién opuesta,
Como se ha indicado ya, el brazo 67 va provisto, en uno de sus
extremos, de una seccién que contacta con las levas K6 y 47
Y, ademds, en el extremo opuesto va provisto de wm brazo 67c
gue se prolongs paralelo al centro de rotacibén de las levas

y es transversal al brazo 65, con el que contacta y controla
durante clertos intervalos del ciclo de operacibn, Ll brazo
&5 va provisto, en el extremo opuesto al apendlce 66, de una
barra 63 que osclla con el brazo alrededor del centro de ro—
tacidn del pllar 64, Lrste barra regula el funcionaniento

de los muelles interruptores de circuito 81, 82, &3 y 24,
Flge 1, con relaciém a sus contactos correspondientes &5,

26, 27 y 3. o€ comprenderd. que mientras el apéndice #7a
cabalga SZLre 18 superficie de radio més.imo de 1la leva 47 O
sobre las partes mds altaes de la ceccién en esplral B3a,

61 brazo 65 puede responder a la accién de su muelle 6ba
rasta que el apéndice 66 alcance 1a posicién mds baja de las
levas correspondientes al radio minimo, Despues de este

periodo del funcionamiento, el brazo 65 €8 restituido, por
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el brazg 67, a una poslcibn en que contacta con la super-
ficie excéntrica de radio mdximo de las levas 43 o 52, despu—
ds de 1o cual el ciclo de funcionamiento del brazo 656 se re-
pite como antes, Se comprenderd que después que el apéddice
B87a. abandona 1a superficie de radio maximo de la leva 47, cae
gobre la superficie de radio medlo, en cuyo momento hace
avanzar el brazo éS s8lo en parte de su camino, oim embargo,
cuando el apendice 67a cae finalmente sobre la superficee

5%a de radlo minimo, el apendice 66 es leventado a la posicibn

. de radio maximo de la leva 43, Durante el periodo en que el

apendice 66 pasa sobre las levas 43 y b2, en su clclo de ope-

racién, es cusndo el apendice 67a alcanza gradualmente su po-

sicién sobre la leva 47 de radio maximo, por medio de la super

ficie en espiral 53a de la leva 47, haclendo que el pbrazo 67

retroceda gradualmente del brazo 65 .

Como ya se ha lndicado, y con referencia a la fig, 1,
el solenoide 11 tiene un terminal conectado directamente al
conductor del cable Y, que conduce a un manantial apropiado
de alimentecidén de corriente, mientras que el otro terminal
es conectado directemente al contacto 6 del tramsmisor de im—
pulsos por medio del conductor 3, y dé aqul al otro terminal
1% del mismo manantial, Tnutil es decir, por cansiguiente,
que mientras el tramsmisor de impulsos contintie funcilonando
se trensmlitirdn impulsos al solenoide 11, que continuard
funclonando grado a grado, Por otra parte, el solenolde 10,
mientras btiene un lado conectado permanentemente al conduc-
tor Y, el otro lado, que a su vez €8 conectado al contacto
15, puede ser conectado al cantecto de impulsos 7 del transmi-
sor de impulsos por medio de los cantactos alternativos 16 ¥y
17, y es obldégado a Tunclonar grado a grado por el transmisor

de impulsos, &1 contecto 15 estd bajo el mando del disco 50,
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cuyo disco estd provisto de una serie de orificlos 50a ce.c

de su periferia, véase Tfige 5, en cualquiera de los cuales
puede encajar una clavete adecuada 62, L1 contacto 15 va pro-
visto de un elemento 70 en el camino de la claveta 62 de modo
que, cuando ésta alcance una posiclén opueste al elemento

70, el contacto 15 es variado de su encaje con €l cantacto 17
y puesto en su lugar en contecto con el 16, 5e observard

gue el contacto 16 puede estar conectado con el contacto de
muelle 7 por medio del interruptor 71 del transmisor de impul-
sos, (Vecse Fig, 1), y sl este Interruptor es ablerto, el cir-
culito del solenoide 10 no puede ser completado después que 1la

claveta 62 choca(o encgja)''con el elemento 70, Por consi-

gulente, el brazo &0 del receplor no oscllard y, por tanto,
el disco 5O permsnecerd con la claveta en contacto con el
elemento 70 mientras el interruptor 71 permanezca ablerto
como se indica en el receptor B, (ualquiera de las otras es—
tp.clones, como la estacién A, en toda la linea, continuard,
no obstente, avamzando hasta cue su claveta 692 encuentre el
elemento 70, £ medida que cada una de las estaclones alcan—
za esta posicién, su disco 1rd dejando avanzar, & pesar de
los impulsos, milentras el interruptor 71 este abierto.

5in embargo, si dursnte el funcionamiento normal del sistema

el interruptor 71 Permsnece cerrado, el cambio del contacto

15 no causard nincuns diferencila, puesto que el impulso del

contacto de muelle 7 llegard al solenoide 10 una vez por el

conductor 2 y otra vezZ por el conductor ¥, dando por el re-—

sultado que loe receplores continuardn funcionando inde-

estdn o no en sincronismo, 5in embargo,

ptores estdn Tuera &

pendientemente de el

s1 se observase que uUno O mds de los rece

sincronismo, podrdn ser todos puestos de nuevo en s incronismoo

de jando que el interruptor 71 permanezce abierto durante wmn
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intervalo de tiempo suficiente, por lo menos un clclo comple-

to de funclionamiento de todos los recepltores, a fin de dejar
que todos los receptores descansen en contacto con los contec-
tos 16, Despues de ocurrido esto, el clerre del interruptor
71 podrd poner en marcha todos los receptores en sincronlsmo,
y el funcionamiento continuard como antes,

se observard que por medio de los oroficlos BOa de los

discos 50, las clavetas 62 podrdn ajusterse en cualquier re-
lacién entre si, determinando asi la relacidén entre las sefis

leg colocadas en todas las intersecciones de la via prin-
cipal, Dicho de otro modo, las setfiales de LARCHEN, pueden,

por ejemplo, hacerse aparecer Bimulteanemmente o pueden hacer-

se aparecer de manera progreslivay

Lungue he descrito hasta agul como puede reallzarse 1la
operacidén de volver a sincronizar los recepltores por medio
del control manual del interruptor 71, la misma operacidén
puede hacerse de manera automatlca por medio de la leva 35 y
de los muelles 72, 30 y 31, <Cuando se desee reallzar la
operacién automatica, los interruptores 71 y 71b se abren y
el 71a se cerrard, Los muelles 79 y 30, segtn se ve en la
Figes 1, estdn bajo el cantrol de una leva 35, en cuya super-
ficle descansan los extremos delanteros de los muelles 72 y 30
La leva 85 estd bajo el control del motor del transmisor,

segfm se indice en la filg, 3, por 1lo que gilra en la direccidén
de la flecha, Lsba leva 385 y la rueda dentada 37 estdn

fijadas & un menguito comfm, montedo para glrar sobre un eje
fijo 36, el cual va fijado a la seccién rota de la plancha F,
Lomo se observara, la rueda dentada 37 es acclonada por el

pifion 338 montado en el eje 37a, o€ comprenderd que los mue-

1les 79, 30 y 31 van montados en la seccibén rota del block

aislador 38§
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kn la posicién de la leva 35, indicada por 1la rig, 1

los muelles 79 y 30 estdn en contacto, conectando, por con-
sigulente, el muelle 7 al conductor 2 y al contacto 17, pero
al avanzar ligeramente la leva, el muelle 30 abandona la su—

perficle superior de la leva en el punto 90 y cae a la super—
ficie inferior 21 de la misma, dando »or resultado que el con-

tacto se rompa, y la conexién entre el muelle 7 y el conduc—
tor 9 pe interrumpa, &kl muelle 30 va provisto de una clavi-
ja 92 de material aislador, que pasa a través de un orificilo
practicado en el muelle 72, y, en la posicién ilustrada en :a
Fig, 1, contacta con el muelle 31, evitando el contacto en—
tre los muelles 31 y 72 cuasndo éste ¥ltimo este en contacto
con el muelle 30, oin embargo, cusndo el muelle 50 pasa del
punto 20, la clavija 9 cede 1o suficiente para que 1os mue 11
79 y 81 puedan entrar en contacto, estableciendo con ello

una conexién entre el muelle 7 y el canductor ¥, y por consi
guiente, con el contacto 16 del receptor A, 4l avenzar un
poco la leva 85 el muelle 79 abandona tambidn el punto 20 de
1a leva &5, rompiendo la conexién entre los muelles 72 y &1,
y estableclendola entre los muelles 79 y 380, renovando asi

1a conexién entre el contacto 7 ¥y el conductor 3, y, POT
consiguiente, con 108 contactos 17 de las ergtaclones Iecep—
toras. Al conbinuar girando la ieva, los muelles 72 ¥ 3l
van subilendo juntos, y con ellos sube también gradualmente 1a
clavija 92, dando poyY regultedo que el muelle a1 sube tambien
gradualmente. Ccusndo el muelle 80 abandona nuevamente la
parte 20 de 1a leva, se repite la misma operacién que antesy

Ccomo se observard, con esta disposicibén, 1los contactos 16 ¥

»
17 son conectados alternativamente con el contacto 7, una Vve&z

por cada revolucién de la leva &b, Tattil decir, por 1o

tanto, que si uno de los receptores, cOmO, por ejemplo, el
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receptor B, quedase fuera de sincronismo con el transmisor,

continuard avanzando hasta que 1la clavija 62 tropiece con el
elemento 70, con el cual el contacto 15 se sepera del 17, dan-
do por resultado que el receptor B no podrd avsasnzar con los

otros receptores hrasta que la leva 85 llegue al punto en que

el muelle 72 y 31 cierran el circuito entre el contacto 7 y el ©
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conductor del cable ¥, Cuando esto ocurre, todos los recep-
tores esterdn de nueve en sincronismo, y de entonces en ade-
lante, el receptor B continuaréd estdndolo, puestoque, tan proan
to como el escalén siguilente es alcanzado, todos los contac—
tos 15 vuelven & contactar con los contactos 17 de los re-
ceptores, y, al mismo tiempo, los muelles 79 y 30 del trans-
misor vuelven & contactar, Por consigulente, se entenderd
que el intervalo de contacto entre los muelles 72 y 31
corresponde al intervalo en que los contactos 15 y 16 perma-—
necen en contacto, iilentras todos los recepltores ecstdn en
sincronismo, continuard estdndolo, no obstante los camblos de
contacto de los muelles, De este manera se verd que el fun-—
cionemiento sincrono de los receptores estd asegurado
automapicamente sin la necesided de intervencién manual, como
por medio de la maniobradel interruptor 71, Tnitil decir que
el cantrol automatico podrd ser desconectado yrestablecido
el manual, cerrando los interruptores 71 y 71b y abriendo
el 7la,

se comprenderd que el mecanismo de tringuete y rueda
dentada entre el brazo 20 y la rueda dentada 45 del recep-
tor, Fig. 7, es tel, que la rueda dentada avanza medlio escalXon
en el Yilempo de energizacibén de cualguiera de 1los solenoides
10 0 11, y que necesita que ambos solenoides 10 y 11 reciban
energid pera que la rueda avance un escalon, A4demas, el disg o

50 estd provisto de tentos orificlos SUa para la clavijae9
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como escalones haya por cada revolucidn, cuyo nfigero de
escalmes es igual al nimero de dientes de 1la rueda 45, Por
e jemplo, suponiendo que la ruede 45 tlene 30 dientes, emton-
ces el aparato necesitara 30 escalones para hacer una revo-—
lucién completa, y el disco 50 estard provisto de 30 orifi-
cios para que la clavija 62 pueda ser insertada en una cual-
gquiera de 1lus ‘treinta posiciones distintas, Ademds, si se
supone que la rueda 33 (o la rueda 3?) tlene 6 dientes, enton-
ces el muelle 6 contactard con el muelle 5 sels veces duran—
te cada revolucién del ele 37a, Por consigulente, como nece-
sitard cinco revoluclones de la rueda 33 por cada revolucién
del disco 50, y como por cada revolucién del disco 50, 1a le-
va 05 sélo puede girar una vez, la relacldén de engranes entre
el eje B7a y el eje 36 tendrd que ser una relacién de 5 a 1y
Dicho de otro modo, la rueda 33 tendrd que girar clnco veces
por cada revoluciém de la leva 3by, por tanto, por cada ro-—
tacién del disco 50 de la estacién receptora,

se comprenderd que, si bien he elegido ilustrar y descri-
bir mi invento en combinacién con un aparato especifico, no
deseo limitarme a tal aparato puesto que preveo variaciones y
modificaciones sin'salir del espiritu del invenio o del al—

cance de los puntos contenidos en 1a presente especificacibn,
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Los puntos de invencién propia y nueva gue se presen—
tan para que sean objeto de esta Patente de Tnvencién en
kspafia son los siculentes:

1°~- :n un sistema de sefiales de trafico, una pluralidad
de reguladores auxiliares de sefiales de trafico, un elementc
de sefiales asoclado & cada regulador auxiliar y, bajo el man-
do de é&ste, un regulador principal, un elemento para hacer
funcionar dichos reguladores auxiliares en sincronismo con el
regulador principal, un elemento en cada regulador auxiliar
pera hecer funcionar el elemento se sefiales correspondientes
y m elemento para impedir el funcionamiento de cualquier re-
gulador auxriliar al guedar fuera de sincronismo con los demés
reguladores auxlliares,

50— in vn sistema de sefiales de trafico, una pruralidad
de reguladores de sefiales de trafico ausxiliares, un elemento
para seftales asoclado a cade regulador auniliar y, bajo
el mando de éste, un regulador principal, un elemento para
hacer funcionar dichos reguladores auxiliares en sincroniemo
desde el regulador principal, un elemento en cada regulador
auxlliar para hacer funcionar el elemento de sefiales CcOrres—
pondiente, cuyossegundo elemento comprende un transmisor

de impulsos en el reguledor principal, ¥ cada uno de cuyos

reguladores awxlliares comprende uvn aparato o dispositivo

de grados O gradual que responde & dicro transmiror de im-—

DULSOS o
%o~ rn un sistema de sefalse de trafico, una pluralided

de reguladores auxlliares de sefiales de trafico, un elemento
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para gefimles asociado a cada regulador auvuxiliar y, bajo el
mando de éste, un regulador principal, un elemento para hacer
funcionar dichos reguladores auxrillares en sincronismo desde
el reculador pfincipal, un elemento en cada regulador auxiliar
pars hacer funcionar el elemento de sefiales correspondientes
cuyo segundo elemento comprende un transmlsor de impulsos en
el regulsdor princilpal, cada uno de cuyos reguladores auxili-
ares comprende un dispositivo de tiempos que responde a dicho
transmisor de impulsos, todos cuyos dispositivos de tiempos
son conectados & un mismo conductor comtn procedente del tra s
nisor de 1mpulsos,
49— :n un sistema de sefiales de tr&fico, una pluralldad

de reguladores auxiliares de sefiales de trdfico, un elemento
para sefiales asoclado a cada regulador auwiliar, y, bajo el
mando de 4ste, un regulador principal, un elemento para hacer
funcionar dichos reguladores auxlliares en gincronismo desde
el regulador principal, un elemento en cada regulador para
hacer funcionar los elementos de sefiales correspondientes, wm
elemento pard impedir el funcionsmiento de cualquiler regulador
auxiliar al quedar fuera de sincronismo, cuyo elemento com—
prende un transmisor de impulsos en el regulador principal
cada uno de cuyos reguladores aunliliares comprende un dis-—
positivo de tlempos que responde a dicho transmisor de impul-—-
sos, y todos cuyos dispositivos de grados estdn conectados a
un conductor comtn, procedente del transmisor de impulsos
cuyo ultimo elemento comprende un interruptor conmutador en
cada regulador auxlliar para desconectar el disporitivo de
tiempos correespondiente de conductor comfm, y cuyo interrup-
tor ertd bajo el mando del dispositivo de tiempos cobrespon—

dienter,
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5% rn un sistema de sefiales de trdfico, una pluralidad
de reguladores auxniliares de sefiales de trdfico, un elemen-—
to pera sefiales asociado a cada regulador auziliar y, bajo
el mendo de ééte, un Yegulador principal, un elemento pare
hecer funcionar dichos reguladores auxillares en sincronismo
desde el regulador principal, un elemento en cada regulador
auxiliar para hacer funcionar los elementos de sefiales co—
rrespandientes, cuyo segundo elemento comprende circuitos
alternog por uno de los cuales se hace funcionar alternati-
vamente cada regulador asuxiliar,

6%~ in un sistema de sefiales de trédfico, una pluralldad
de reculadores de sefiales de trédfico auxlliares, un elemento
para sefiales asociado a cada regulador auxillar, y, bajo el
mando de éste , un regulador principal, un elemento para Lacer
funcionar dichos reguladores awsxlliares en sincronismo desde
el regulador principal, un elemento en cada regulador au-
ziliar para hacer funclonar los elementos de sefiales corres—
pondientes, cuyos segimdos elementos comprenden clrcuitos
alternos por uno de los cuales se hace finclionar alternativem
mente cada regulador auxiliar; cada uno de cuyos reguladores
auriliares comprende un conmubedor para transferir el mando
del regu-lador auxlliar correspondiente de uno a otro cir-
cuito alterno, y cuyo commutador estd bajo el mando del regu-
clador auxiliar,

7°- n un sistemn de sefiales de trdfico, una pluralidad
de reguladores de sefiales de trifico awilliares, un elemento
para sefiales asociado a cada regulador auxziliar y, bajo el mar
do de éste; un regulador principal, un elemento pare hacer fn-
cionar en sincronismo, desde el regulador principal, dicho
regulador auxlliar, un elementern cada regulador suxiliar

para hacer funcionar 1los elementos de sefiales correspondientes
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cuyos segcundos elementos comprenden circuitos alternos por

uno de los cueles se hace funcionar alternativamente cada

regulador auxiliar; cada wno de cuyos reguladorers auxiliares
comprende un conmutedor para transferir el mando del regula-
dor auxilia¥ correspondiente, de uno a otro circuito alterno;.
cuyo conmutedor estd bajo el mando del regulador auxiliar,

un elemento para interrumpir el funclonamiento primero y vol-

ver a restablecerlo despuds, de uno de dichos circuitos alter-
nos, con lo que todos los reguladores auxiliares pueden Jjun—
targe en el circutto interrumpido, y ser puestos despuéds en

marche en sincronismos

39~ :n un sistema de sefimles de trdfico, una pluralidad
de reculadores sunlliares de sefiales de trdfico, un elemento
para sefiales asoclado a cada regulador auxiliar y pajo el man-
do de’éste, un regulador principal, un elemento para racer
funcionaf dichos reguledores auxiliares en sincronismo desde
el regulador princilpal, un elemento en cada regulador auxilier
paba Thacer funcilonar los elementos de senales correspondien—
tes, cuyo segundo elemento comprende un conductor principal
y un conductor auxiliar, cada uno de cuyos conductores ve Hn
del regulador principel & 108 reguladores auxiliares,

90— in un sistema de sefales de trafico, una pluralidad
de reguladores awilllares de sefinles de trdfico, un elemento
pars sefiales asoclado a cads regulaflor auxlliar y bajo el men-
do de éste, un regulador principal, un elemento pera hacer
fimcionar en gincrimismo, desde el regulador principal, dichos
uwn elemento en cada regulador ausnllier

reguladores aw.lliares,

para hacer funcionar los elementos de setiakes correspondien—

tes, cuyo segundo clemento comprende um conductor principal

y im canductor ausiliar, cadsuno de cuyos conductores ve del

g reguladores auniliares; cada uno

regulador principal & lo
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de cuyos reguladores auxiliares comprende un elemento para
trensferir peribdicemente de los conductores principales al
conductor auxiliar y de éste otra wvez al conductor principal,
el mando del regulador correspondiente, con lo cual, si un
regulador auxiliar queda fuera de sincronismo con los demés
reguladores auxiliares, quedard retenido en el conductor
ahxiliar hagta que todos los demds reguladores auzlliares se
inodrporen al mismo,

10°= in un sistema de sefiales de trafico, una pluralidad
de reguladores auxiliares de sefiales de trdfico, un elemento
de sefiales asoclado a cada regulador auxlliar y, bajo el
mando de éste, un regulador principal, un elemento para hracer
funcionar dichos reguladores auxiliares en sincronismo desde
el regulador principal, un elemento en cada regulsdor auxillar
para bacer funcionar el elemento de sefiales correspondlente,
un elemento para ponexr fuera de funcionamiento, & fin de de-
tener su avence, cualquier regulador auxiliar cusndo queda
fuera de sincronismo con los demfds reguladores auxlliares, con
1o que éstos pueden Incorporarse a aquél, y un elemento pare
poner otra vez en marcha el funcionamiento del regulador
auxiliar parado, con 10 que todos los reguladores auniliares
podrdn proceder de nuevo en sincronismo,

11°- :n un sistema de sefiales, una pluralidad de regula-
dores aw.illiares de sefiales, sefiales asocladas con cada re-
culador y bajo el mando de éste, un elemento en cada regule-
dor para hacer funcionar dichas sefiales, cuyo elemento compren-
de wn dispositivo de tiempos electromagneticos, circuitos al-
ternos para el dilspositivo de tiempos en cada regulador, une
estacién con un regulador principal comin a todos los regu—
1adores de sefiales, provista de m elemento transmiror de 1m-

pulsos para hacer funcionsr el dispositivo de tiempos corres—
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cipel una vez durante c

&
pondiente, alternativamente, de wn circulto de mando al otro
circuito, y un elémento para abrir 1mo de los circuitos al-
ternos para parar todos los dispositivos de grados o tiempos
en combinacién con el mismo circuito alterno,

12°= n un sistema de sefiales, un regulador principal de
circuitos adaptados para funcionar en ciclos y un motor para
hacer funcionar el regulador, una pluralided de reguladores
de circuito auxiliares, cads uno de los cuales es adapbedo
para funcianar en cicloe y todos los cuales estdn bajo el man-—
do de dicho regulador principal; cuyos reguladores auxillares
disponen de un elemento electromagnetico de tiempos para res—

ponder a impulsos procedentes del regulador principal, con 1o

cual puede hacerse funcionar en ciclos cada regulador auxiliar
un elemento pera trensmitir impulsos desde el regulsdor prin-
cipal a dlchos dispositivos de tiempos, un commuitador asocia—-
do a cada regulador aw.lliar para transferir el mando de su
dispositivo electromagnético de un circuito alterno al otro
circuito, un elemento en cada regulador auxlliar para hacer
rimcionar automdticamente el conmutedor del mismo, una vez

por cade ciclo de runclonsmiento del regulador auzillar, con

10 que el dispositivo electromgnetico es regulado durante ca-

de ciclo del mismo, POT ambos circultos slternos, y uil elemen—

to0 bajo el mendo del motor del regulador principel, pars

interrumpir uno de 1los€ ctrcuitos alternos del regulador prin-=

oda ciclo del reguledor principal, con

iares pueden rer mantenidos

10 gue todos los reguladores auxil

automaticamente en gincronismo,

stema de sefiales de trdfico, ume pluralided

1%°- in un sl
efales de trédfico, wn elemento

de reguladores aw.lliares de ©
uxiliar y bajo el mar—

para sefiales asoclado a cada regulador &
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do de éste, un regulador principal, un elemento pera hacer fun
cionar dichos reguladoree auziliares en sincronismo desde el
recgulador principal, un elemento en cada regulador auxiliar
para hacer funclonar el elemento de sefiales correspondientes

y un elemento para poner fuera de funcionamiento cualquler
regulador auxiliar para parar su avance cuando queds fuera del
sincroniemo con los dem&s reguladores auxiliares, con lo cual
éetos pueden incorporarse a aquel, y un elemento para volver

a8 poner en marcha el regulador auxiliar parado cuandp todos
los reguladores auxrilliares estén de nuevo en sincronismo,

cuyo segundo elemento comprende un circuito pera cada regu-
lador auxiliar que se prolonga desde el regulador princlpalg
cuyo elemento fltimamente memclonado, comprende un conmutador
en cada circulto de regulador auxiliar, una eicenirica en
cada regulador aurilliar acclonada por aquél, para regular el
conmutaedor de cada circuilito con el correspondiente regulador
auxiliar,

14°~ tn un sistema de sefiales de trdfico, una pluraliddd

de reguladores de sefiales de trdfico auxiliares, un elemento
para sefiales asoclado a cada regulador aurlillar, y, bajo el
mando de éste, un regulador principasl, medio o elemento
para hacer funcionar en sincronismo, desde el regulador prin-
clpal dichros reguladores auxiliares, un elemento en cada
regulador auxnlllar para hacer fimcionar los elementos de
sefiales correspondientes, y un elemento para impedir el fun-—
cionamiento de cualquier regulador auxiliar, pasra detener su
avance cuando quede fuera de sincronismo con log otros regul-
dores auslllares, con 1o que estos pueden incorporarse el mis-
mo y un elemento para esteblecer el funcionamiento del reguda-—
dor auxriliar parado, despues con lo gue bodos %or: reguladores
auriliares pueden proceder de nuevo en sincronismo; cuyo re-—

gundo elemento comprende un clrculto psra cada regulador
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sunlliar que se prolonge desde el regulador principel; cuyo
segundo elemento comprende un conmutedor en cada circulto de
regulador auxiliar, y une leva en ceda regulador asuxiliar

accionada por el, para regular el commutedor del circuito del

regulador auxiliar correspondiente, cuys leve estd provista G

un elemento fijado en forma ajustable sobre la misma, en re-

lacién funcional con el commutedor con lo que la relacién
funcional sincrona de los reguladores auxiliares puede ser
variads cambiando la posicidn del elemento ajustabley

159~ tn un sistemn de sefiales de trdfico, wme pluralidad
de reguladores auxiliares de sefinles de trdfico, un elemento
pars sefiales asoclado a cada regulador suxiliar y, bajo el
mando de éste, un regulador principal, un elemento pera hacer
funcionar dihichos reguladores auxlliares en sincronismo
desde el regulador principal, un elemento en cade regulador
auxiliar para hracer funclonar los elementos de setfiales corres-
pondientes, y un elemento para detener el funcionamiento de
cualquier regulador auxiliar cusndo resulte fuera de sincro-
nismo con los demds reguladores suxlliares, con lo cual éstos
Pueden incorporarse a aquél, y un elemento para restablecer
después el funcionamiento del regulador perado, con lo que to-
dos los reguledores awilllares pueden proceder de nuevo en sin-
cronismo, cuyo segundo medio comprende cilrculto para cads re—
gulador auxillar prolongsado desde el regulador principel,
cuyo tltimo elemento comprende un commutedor en cada circuito
de regulador suxiliar y una leve en cads regulador auxilliar
la cual es acclonada por aquél a fin de regular el conmutedor
en el cibcuito del regulador au:iliar correspondiente, cuyos
circuitos de regulador auxiliar estédn en mdltiple con reegpecto

al regulsdor principsal,
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169~ n un siwtema de sefimles, un regulador principel de cir-

cultos adaptedos para funcionsr en ciclos, y un motor para

< hacer funcionsr al regulador, una pluralldasd de reguladores

auxiliares de circultos, cada uno de los cusles es adapiedo
para funcionar en clclos, estos ultimos bajo el mendo de dicho
regulador principel, cuyos reguladores auxiliares estén pro-
vistos cada uno de un elemento electromegnetico de tiempoe qwe
respande a impulsos procedentes del regulador principal, con
lo que cada regulador auxiliar puede funcionar en ciclos, w
elemento para transmitir impulsos dedde el regulador principel
a dicho dispositivo de tiempos, un par de circultos alternos
para cada uno de dichos dispositivos, un conmutedor agociado
a cada reguladpr suxillar psra conmuter el mando de sugdiepo—
sitivo electromagnetico de uno a otro circuito alterno, wn
elemento en ceda regulador auxilisr pera hacer funcionsr:auto-
mebticamente su conmutador,,unsa vez por cada ciclo de funciona-
miento del regulador auxiliar, con lo que el dispositivo
electromagnetico es ¥Yegulado durante cade ciclo del mismo a
traves de embos circuitos sltermos, y un elemento bajo el mm -
do del motor del regulsdar principel para interrumpir uno de
log circuitos altermos del reguladoxr principﬁl una vez duran=—
te cade ciclo del reguladar principel, con lo que todos los
reguladores auxiliares pueden ser mantenidos sutoma ticamente
en sincronismo, cuyo tercer elemento comprende une leva con
un elemento montedo de maners ajusteble sobre la misma, en = -
laeién funcional con dlcho canmuteder, con lo cuel la relacifn
funcional del reculador suxiliar mientres estd en sincronismo
puede ser variada cambisndo lea posiciém del elemento ajustebls
17°~ in un sistems de sefiales, un regulador principal de

circulto, reguladores suriliares bajo el mendo del regulador
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princiml & circuipo, cuyos reguladcdes suiilisres esda
provistos osda uno 48 un elewnto electromagneatico gue resjyan~
‘do e impulscos proocedsntes del regulador princizal, eefialer
oirouitos pare 1las sefiales bajo el mande 8 ceda regulsdox *o
suxiliar, ua Jar de oircuitos sltemos prolasgades eatee
oada reguledosr suxiliar y el segulador riscizal por medio
e 108 cunles el elemmnto electromacndtéos & soeiausds eleo-
tricamnte, un elemsate pare ocaxmitar el made &) elameato
eleotromcne tiod an oada regulador awxiliar dasde Wwmo & otyo
otrouito alterno, y tn elemento en el reguwlador Jrincijel -
. 3 &nhm wo d8 dichoe cireuitos sl®imos pare haoer
qQue todos 108 Aispositivis da tdempos 926 detengem en dicho
cirouito sltamaoy ’

18% ®jpjores en sismms & sefiales ds Wéfico com sue
correspandisntes reguledoses e olrcultos”, %ele %l y coor
forme se dssoribe en la sresente mencris § & Wtule 10 rexe-
senten los edjuntos dibujos,

WMArid 583 48 ero 1780
N Ao
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