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Mi invento se refiere a sistemas reguladores, y parti-

-cularmente, a sistemas reguladores eléotricos dispuestos pa-

ra regular una ocarasteristica eléctrica de una mégquina elec-
trodindnioca resulando ume caracteristica eléotrica de su olr-
culte de excitaciém.

Fn na de sus aplicaclones comerciales, i ihvento es es-
vecislmente aproplado para usarlo en relacibén con motores
sinoronos y con condensadores sinoronos. La mision de un re-
gulador de esta clase de gerviclo es bastante grande, debido
a la grin amplitud de las necesidades de excitacion y las
caracteristicas de los excitadores con que el regulador tie-
ne que funcionar. Una de las disposiclones empleadas hasta
la fecha, para extender la amplitud del equipo del regula~
dor para condensadores sinoronos, es proveer un reéstato
auxiliar operado por motor en el campo del condemnsador sin-
crono ,' el cual es controlado por medlo de un voltimetro que
haga contacto, conectado para responder a la tensién del ex-
citador, de modo qus, cuando se alcanoce una tension minima
predeterninada del excitador, la resistenola automética fun-

cione para aumentar las resistencias en serie con el campo

del condensador, a fin de obviar la necesidad de tratar de

rerular el excitador en un punto bajo de su curva de magne-—
tizaolidn, Dgte sistema de repulacibn es bastante satisfac-
torio, pero ofrece une serie de inoconvenlentes, entre ellos
los concernientes a la rapldez de maniobre. In los valores
bajos de excltacidén en el ocondensador, este rapldez resulta-
ria sériemente afectada, por cuamto se mnecesita un tiempo
considerable para cortar, con el tipo u\?xua.l de redstato au-
towético, la resistencla, en oaso de defectos \q.e la linea o
de perturbasiones en el sistena, an‘besid.éif que ell;;\regulador
fuese de rrén utilidad, HEste 1noonvenient§, unido al costo
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del rebstato y equipo adicional, hace que este sistema sea

generalmente objetable,
Uno de los fines de ni invento es rroveer un sigtenma

de reculacién para miquinas eleoctro~-dinfdmicas que sea rela~
tivenente sencillo de cmstruccién y sensitivo en su opera~-
cién en una gr’an amplitud de ceracteristicas de excitacidn
de dioha miguina dinamoeléotrioa.

Otro de los fines de ml invento es proveer un sistema
reculador perfeccionado del tipo vibratorio, utilizado en
relacidn con un excitedor para una miquina electrodindmioa
de corriente alternsa, que permita regcular la tensién del
excitador con establlidad hasta cero, o en la direcsidn con-
traria, 1o que reduce la risidén de los contactos de relay
del reculador, y que provea un elemento "anti-pendular® y
una, accién positiva del regulador aun cumndo la tensién del
excltador sea oero o substancialmente cero,

Un fin ulterior de ni invento es provéer una disposicién
perfeccionada de elemento reculador para funcionar en combi-
nacién ocon una serie cerrada de resistenclas en forma de puen-
te "iheatstone”™ para recular una caracteristlca de excltaciin
de una mégquina ﬁleotrodinénzica.

Los rasgos nuevos que oreo son caracteristicos de mi in-
vento est’an expuestos detalladamente en los puntos de las
reivindicaciones, si blen el invento, en si mismo, tanto en
lo que se refiere & la organizacidn y método de funcionamien-
to como a otros fines ulteriores y ventajas que ofrece, sers
comprendido mejor por medio de la sigulente descripcién, es-
tudiada en comblnaciém oon el dibujo adjunto, en el cual la
Tigura Unica representa un esquema de un reculador y siste—

tema de reculecidén que 1lustrs ml invento.
Con referencia al dibujo, 1 representa una miquina elec-

trodindiilca sinoroma de corriente alterna, ilustrada de ma~
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nera convencional, La mdauina sinorome 1 va conectada a un
sistema de distrinucién indicado por los conductores 2 y va
vrovista de un devanado de campo magnédtico 3, alimentado con
oorriente de excitacidén procedente de un excitador 4. El exh
citador 4 va provisto de un devanado 5 que puede reciblr
energia de cualquier manantial substanclalmente constante de
corriente directa. Con este fin proveo un excltador awdilier
6 del tipo "shunt" corriente, provisto de un devansdo 7 co-
nectado mecénicamente pars ser operado por la méguina sin-
orona 1, por medio de cualquier acoplamiento mecédnico 1ndi-
ocado por el eje 8,
La excitacién del devanado de campo magnético 3 se con-

trola variando la tensiémn del excitador principal 4 y su
tensién, a su véz, se cambia variando la resistencia en olr-

culto con su devanado 5. Con wli invento proveo una serie

de resistencias cerradas 9, 10, 11 y 12, dispuestas en for-
wa de un puente eldctrico del tipo ™Wheatstone", Il devanado
5 es conectado a través de los puntos de unién alternos 13 y
14, y el excitator & es coneotedo, & través de los puntos de
union 15 ¥y 16 que alternan, con los puntos de conexion de
dicho devanado, Cualguiera de los ountos de oconexidén 13 y 14
del puente puede construirse de nanere ajustable, y para
mejor compresién he lilustrado la conexidn'. 14 como ajustable.
HEsta conexlidn ajustable, del campo megnético 5 al puente,
peruite un ajuste del puente para hacer posible la reversidn
de la excitaciémn del campo magnético de\; excitador, a fin de
neutralizer la tensién remsnente del exeitadar ¥ con ello
perritir que la rmdguina sincrona, si trabaja como un conden-
sador sincromo, funcion~ en su condiciém de retardapidn‘ﬁé.-
¥xina. La disposicidén de puente de las resistenclas permite

emplear resistencias mAs pequefias, al magejar une magpitud

1/)-
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de ocorriente dada, ocomparadas con la disposiclén de resis-
tenola tinioca bien notoria, empleadsa en relaclon con un re-
gulador vibratorio y, ocomo resultado, el trabajo de los oon-
tactos es oconsiderablemente menor, debido a que la disminu-
cién de tensién obtenida, a través de la resistencla, es me-~
nor cuando los contactos se abren, Hsto pernite una cantldad
menor de relevadores y una mayor amplitud de corriente de
los contaocotos que con el sistema oonvenoiona.l, lo que es una
caracteristioca muy ventajosa cuendo se han de reculaxr pgrandes
corrientes del induotor, |

A fin de regular el grado de desequilibrio en el puen-
te, ¥y con ello la magnitud de la corriente que atraviesa el
devanado de induccién 5, proveo, de acuerdo con mi invento,
un medio regulador de ripida accién, conectado para ser re-
gulado de acuerdo con el valor de las ocaracteristiocas eléc-
trioas reguladas para controlar la resistencis efective en
los brazos opuestos del puente, Cualquier medlo regulador,

sin inercia apreciable y oapaz de efectuar r&pidos camblos B

-

en la resistencia de los brazos del puente, puede ser emplea-—
do. Por ejemplo, los relevadores de contacto vibradores han
dado resultados m'y favorables, Una disposicién de este tipo
es ilustrada en el dibujo, e incluye relevedores vibratorios
17 y 18 dispuestos para producir corto-ocircuito periédica~
mente en las resistencias de ambos brazos del puente, o sea,
las resistencias 10 y 11, respectivamente, Z1l relevador 17
podré ser de cualquier tipo apropiado, tal como, por ejemplo,
el tipo diferencial corriente, empleado con el tipo comer—
cial de repulador Tirrill, desorito en la Patente Tirrill
726,800 de W1 de Abril de 1903, No obstanﬁ. cowo la estruoc-—-
 tura espéoifioa de estos relevadores no forma parte de mi

invento, he ilustrado convenoionalmentie el relevador 17 como
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oonsiastente en un ocontasoto estacionario 19 conectado a uno
de log lados de la reglstencia 10 y un contacto 20 montado
gsobre un brazo gliratorio 21 que es conectado al otro lado de
diche resistencia. Bl contacto 280 ¥y el brazo movible 21 son
acclonados por un electromasmeto consistente en un solenolde
22 v un "émbolo 23, que van ocnectados para mover el brazo
plratorio 21, Un muelle 24 va conectado al brazo 21 de mane-
ra que se oronga a la atracclién del émbolo 23, El relevador
28, de manersa sinilar, consiste en un contacto 285 conectado
al contacto ajustable 14, asociado en forma operatliva a uno
de los lados de la resistencia 11 y un contacto 26 montado e
sobre un brazo glratorio 287 conectado al otro lado de la re-

sistencia 1l, Al contacto 26 y el brazo 27 son accionados
por un electromaseto consistente en un solenoide 28 y un ém~
bolo 29, conectado para acclonar el brazo giratorio 27. Un

ruelle 30 es conectado al hrazo 87 de wmanera que se oponga

a la atraccidén del émbolo 29,
Los relevadores, ¥y con ellos la excltacién del excita~

dor 4, pueden ser reculkados por cualquler tipo blen conocido
de rerulador sensitivo, pero encuentro preferible emplear wn
rerulador del tipo vibratorio, y especlalmente uno que res-—
ponda debidamente en condiciones de sesequilibrio en sistemas
polifésicos, tal corio el tipo descrito y solicitado en la pe-
tisién cde patente numero de serle 216.587 (D 59.874) de Ro-
berto H, Park, presentada el 8l de Agosto de 1927, y conce-
dida al nlsmo cesionario que esta soliclitud, Zste tipo de

regulador provée une regulacién apropiade en relacidn con

una méguina dinesoeléctrios polifdsioa, lndependientexente
de si la caracteristica eldotrica regulesda es la misma o es
diferente en cada fase., De consisulente, los relevadores 17

y 18 son rerulados por el regulador 31 que, en la forma ilus-
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trada, oonsiste en dos brazos de ocontactoc 32 y 33, 1 brazo
de ocontacto 32 lleva un contacto 34, y es accionado por un
dispositivo eleotrodinduico 35 que consiste en un devanado
primario polifdsico estacionario, o devanado de inducoién 386,
Para producir un ocampo magnético giratorio y un circulto se-
oundario oerrado de manerea giratoria, o devansdo inducido 37.
El devanado 36 es conectado para reciblr energla de todas las
fages del olrculto 2 a través de resistencias linitadoras as
adecusdas 38, Tl 6rgano rotativo 37 es conectado mecénioca~
mente para accionar el brazo 32, y forma un eje giratorio
bara este brazo, Hl esfuerzo de rotacién del elemento gira~-
torio 37, en condiciones normales predeterninadas en el oir-
culto regulador, es contraxrrestado por el esfuerzo del mue-
1le 39. E1 devanado 36 estd dispuesto en la periferia inte-
rior de un elemento corazén del inducido fijo, del tipo em-—
Pleado para motores de inducoién, a la manera usual de un de-
vapado distribuido en forma polifédsioca, y el elemento glra-
torio 37 es de preferencia construlido en forma de un casoco

hueco de acero, IEl moviniento del brazo de contacto 32 es mo-

' dificado por un elemento amortiguador conectado al nismo e i

ilustrado en forma de vaso de choque 40, Il brazo de contac-
to 33 gira sobre el punto 41 y lleva un contacto 42 que estéd
dispuesto para conecter con el contacto 34, Un elemento elec-—
tromagnético, oonsistente en los solenoides 43 y 44 ¥ un em—
bolo 45, conectado mecdnicamente a dicho brazo, es dispuesto
bara accionar el contacto 42 para abrir o cerrar el contacto
con el 34, Como el solenoide 43 constituye una parte del me-

dio antipendular, es conectado de forme., que reciba energls )

dp werdo ocon una ocaracteristioa eléctrica del cirocudto de

1nducci,'6g de la miquina sincroma.,jy, como puedes verse, es

oonestado para resTonder a la tenstép del devanado industor
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3, Fl solenoide 44, que es un elemento "anti pendular" adiclo-
nal, wva sonectado de forma que reclba energla proocedente deu
un manantial de potenclal substencialmente constante, y, co-
no puede verde, es conectado, para mayor oonvernlencla, a tra-
véds del excitador 6, Bata disposicién suministra un elemento
anti-pendular estable y una acciédn positiva de los contac-
tos, an cuando la excitacién del cempo del condensador sin-
orono sea reduoida substancialmente a cero. Un medio e ele-
mento de atracclén oouo el representado por el muelle es co-
nectado al brazo de contacto 33, en forma que se oponga & la
atraccién de los solenoides 43 y 44, Se observaré que los
contactos prinoipales del regulador, o sea los 34 y 42, son
conectados en serie ocon el cirocuito, a través de los sole—
noldes de los relsvadores 22 y 28, de la armadura del exci-
tador auxiliar 6, de modo que cuando los contactos 34 y 42
estin abliertos, las bobinas del relevador estéin privadas de
energla y log contastos 19 y 20, y 85 y 26 estdn ablertos, y
cuando los gontactos principales estén cerrados las bobinas
de Trelevador reciben enerpgia, y los contactos de relevadores
e oierr'an,_
El funcionaniento de la disposicién ilustrada en el di-

bujo es substanoclalmente como sigue: Supongase, primero, que
la méquina sinorona 1 estd funcionamlo, ¥y que los exciltado-
Teg 4y 6 estdn igualmente funcionando. Supdéngase tambien,
poxr el mnomento, que el oontacto 34 eat’a en posicién fija.

S1 la atraccién ocombineda, debida = la tensidén de los exoi-

 -tadores 4 y 6, es insuficiente pare vencer la atraccidép del

muelle ‘46, el ocontacto 43 entrars en conteoto con el 34 y

- oerrard el oirculto del exoitador 6 a través de los releva-

dores 3_.7 y 18. Las resistencias 10 y 11, por oconsiguiente,

forman '‘corto clroulto y la corriente atraviesa el devanado
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induotor en une direccidn dada, S1i la atraccién deblda a los
solenoldes 43 y 44 fuese suficlente pare vencer la atraccim

oruesta del ruelle del brazo 33, los contastos se abririan.

FTste abrir y cerrar de los contactos 34 y 423 d4 por resulte-
5 do una acclén vibratoria de los contactos de relevador 19 y
20, y 256 y 26. Ahora blen, sl el puente fuese regulado con
respecto a los valores de resistencia de los diferentes bra~
z08, de modo que la relacién de tilempo de clerre con el tiem-
Yo de apertura de los contaotos de lozs relays 17 y 18 efectua-
10 g8 un equllibrio del puente, los puntos 13 y 14 estarian en
el mismo potenocial y no pasaria ninguna corriente a través
. del devanado. inductor 5. Si la relacién de tiempo de apertu-
ra con el tiempo de clerre de los contaotos fuese variada,
la resistencia efective en los brazos del puente podria ser
15 variada, de modo gque el punto 135 resultase de un potencial
més elevado que el punto 14 y la corriente pasaria en la di-
recoién indloada por la flecha negra, Por el contrario, el
runto 14 puede ser variado de la vosicldn inlcilal supuesta,
¥, ocon una relacion dada de tiempo de fipertura con el tiem—
20 Po de clerre de los contectos de los relevadores 17 y 18, el
potencial del punto 14 puede hacerse més alto gque el punto 13,
de modo que la corriente fluiria en la direcocidm inversa, oo-
mo se indica por medio de la flecha de gulomss., Dé ‘esta forma,
‘ le. axcitacién del campo magnético del exoi'bador 4, 3#, por
25 oonsiguiente, 1la tensién spliocade al devanado :Lnduo‘boi\ de 1a
néquina sinorone 3, variard de un valor positivo méximo b. oe-
ro, ¥y permitirs tambimn, si se hecesitase, una tensién en la.

G
direccidn inversa, & £in de que la miguina 1 pueda funolonar ™

2 pleno reterdauiento sl trabajase ocomo condensador singrono.

3

30 - Otra forme conveniente de anal:.zar 1a operacilén dei Te—

gulador es oconsiderar que hay, en e:f‘ed'bo dos corrientes que
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atraviesan el devanado inductor en direcciones opuestas, ¥
que la corriente efectiva es la resultante de estas dos co-
rrientes, a las cuales poderos referirnos coio a corrientes
virtuales. La polaridad del excitador 6 es indlcada por medio
de signos de m’as y de menos para conveniencia de la expli-
cacién. Supongemos que la corriente fluyese del terminal po-
sitivo del excitador 6 al punto 16 del puents. S1 los oon‘ba.g_—,-_
tos 19 v 20, ¥y 26 y 26 estdn cerrados, una corriente virtual
fluird a través de los cantactos 19 y 20, atravesando el cam-
Po inductor en la direccién de la flecha negra, a través de
los contactos 25 y 26, hasta el terninal negativo del exci-
tador 6., Hay otro circuito del lado vositivo del excltador 6,
a través de la resistencia 128, del devanado inductor &5 y de
la resistencia 9 al terminal negativo del excltador, que es
atrevesado por uns corriente virtual en la direccldn oduesta
como se indioa por medio de la flecha de guliones. Ahora blen,
la magnitud relativa y direccion de estas dos corrientes vir-
tuales determinan la direccidén y magnitud de la corriente
efectiva en el devanado B. El puente ez regulado, y por me-
dio de un camblo en la relacidn de tiempo de apertura a tiem-—~
Po de clerre del contaoto del relevador, esta corriente efeo-
tlva puede ser variada desde un valor méximo positivo a cerg
¥ en la direocidn inversa.

Para una posicién fija del brazo 32 y del contasto 34,
la tensién del exoltador b variard entre dos valores y se
obtendrd un ocierto velor medio., La midquina sinorona 1, si
funciona como uwn condensador, su:inistrard entonces suficien-
te energla reactiva "adelantedo o retrasado”™ al slstema 2, a
fin de mantener la tensién constante en el punto de cone-
sién del regulador, en forma bien notoria. Por el contrario
81 la mdquina sinorona funcionase como un alternsdor, la ten-
slén de este podria ser mantenida constante por medio de la
deblda variacién de su exoltecién, en forma bien notoria. Si

la tensién del sistema 2 tuviese el valor predeterminado que
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haya de ser mantenido constante, el "par" del rotor 37 se-
ria dispuesto para contrarester el "par" opuesto del ruslle
38 v el contaoto 34 permaneceria en la posliczidn supuesta ap-
taes mencilonada. ™n condiciones equlilibradas de tenslén en el
slstema 2, las corrientes polifésicas en los devanados pri-
marilos 36 producsn w. cumpo glratorio que hace que las co=-
rrientes induclidas fluyan en el érgano giratorio 37, Esta,é{
corrientes induscldas reacclionan con el flujo magnético gilra~
torio de tal manera que tlenden a hacer que el é6reano secun~

dario 87 sea arrastrado con 2l flujo glratorio. Il esfuerzo

de rotacién recibido porr el organo girutorio 57 es transmi-
tlido al brazo de contucto 32, Si la tensién del circuito 2

aumentase, el esfuerzo de rotacidn del rotor 37 excederd al
esfuerzo de rotaciétmn equllibrador del ruelle 38, y el brazo
de contacto serd separado del conteoto 48. HAsto disminuye el
Periodo durante el ocual las resistencias 10 ¥ 11 estén en

corto circulto, y disminuiré la tensién de exoltaciédn apli-

cada al devanado inductor 3. Si la méguina 1 funclona coumo
un alternador, esto disminuird la tensién y, ror otra parte,

sl la wdquina Tuncione como condensador sincrcono, la energla
resctiva seri menos "adelerntada" o ompezaréd a zer retrasada,

¥ la tenaién serd reducida on conzecuenocia. 1 la tensién del

rgistema 2 dlaninuye, el “eafueruzo de rotacién®™ del rotor 37

gseréd menor que el del equilibrador del nmuelle 39, vy el con-
taoto 34 ge acersard mds al contanto 42 v sunentar’a el perio -
do durente al cual las resistencias 10 v 11 estén en ocorto
olroulto. Tsto d4 como resultado un awuzento de la “ensidn

aplicada al devanado inductor 3 y, por oconsigulente, un au-~

mento de la tenwién del siwtema 2.
BaJo condiciones desequilibradas de tensién, la tensién

de fase, o tensidn de 1linea a linea del motor regulador de
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esfuerzo de rotacidén 36 contendrd componentes progresivos

de fage positivos y negativos equivalentes, y el del mo’c,or"f

3  smeré proporcional a la diferenclia entre los cuadrados de las
nagnitudes de los componentes progresivos de fase positivos

5 ¥y los componentes progresivos de fase negativos. Zsto da la
geguridad de que el regulador tenderd a awmentar la excita-

oclén de ia micuina sinorona sl ocurrir un oorto circuito mo-

nofésico, o con la adicién de una pesada csrgs monofdsica,
Aungue he ilnsirado y desorito un caso particular de

aplicacidén préctioa de ml invento, esinecesarilo a,dverbir a- ﬂ;

10
los peritos en la materis, gue prodrén hagerse oanblos y mo«-
v dificaciones sin salirse de ml invento, ¥y, por lo tanto, /me
propongo abarcar en los puntos de las reivindlcaclones todos
canblos y modificaciones expresados que calsgan dentro del
15 verdadero espiritu y alocance de mi invento. 7
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Los puntos de invencidén propla y nueva que se presentan
Para que sean obJeto de esta Patente de Invencidén en EHspaiia,

gon los sigulentes:

1°~ Un repulador elédctrico oonsistente en una plurali-
dad de resistencias dispuestas en un oirocuito cerrado en for-
na de puente eléctrico, un devanedo eldotrioo conectado de
maners regulable entre muntos de conexién alternos de dicho
puente, y un elemento variador de resistencia disvuesto para
variar simulténeazmente el valor de una resistenola conecta~
de enitre un punto de conexién regulable y el punto sigulen-

te de conexién adyacente de dioha puente y el valor de una

resigtencia del trazo opuesto del puente para regulaxr la
sorriente que atraviesa dicho devanade eléotrico.

a9_ Tn combinacidén, une miquina eleotrodindmioca, un de-
vanado induoctor para la misma, una pluralidad de resistencias
dispuestes en forma de puente eléotrioo, silendo dloho deva~
nado induoctor oonectado de manera ajustable a puntos de co-
nexién alternos en dicho puente, pare determinar la direc-—
cién de la corriente a través de dicho devanado, un manan-
tiel de energia elé&ctrioca conectado a puntos fijos alternan-
do con los puntos de oonexién de dicho devanado induoctor, ¥y
un regulador dispuesto para variar la resistencia de los
brazos de diocho puente, oonsistente en el valor de una re-—
sis‘béno;i.a. entre un punto de conexidén regulable y un punto de

conexién fijo para regular la corriente que atraviesa dicho

devanad¢ induotors
%%+ In oombinecién, una mdquina electrodindmioca, un de-

vanado inductor pare la nisma, uns pluralided de resisten~—
cias dispuestas en Toma de puente "Wheatstone" y conecta~—
da en oirculto con dicho devanado inductor, un menantial de

eneréia eldctrica conectado para alimentar dicho puente, ¥
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un elemento vibratorio para produocir periodicamente scorto
circulto en resistencias de diferentes valores en los bra-
zos opuestog de dicho puente, de acuerdo con variaclones de
una caracteristica eléctrioa de dicha miquina electrodindmi-
oa para ragulaxr la corriente que atraviesa dicho devanado
induotor,

4°= Fn un sistema de distribuciém, una lines de trans-—
misién, una miguina electrodindnioca sinorona conectada a
aquella y provista de un devanado excitador, una m’agquina
electrodininica de corr-iente continmia provista de un deve~
nedo induotor y conectada para suninistrar corriente a di-
cho devanado excitador, uns pluralidad de resistenclas dis-
puestas en formae de puente eléctrioco, siendo aguel devanado
irductor coneotado de manhera ajustable a dicho puente para
variar 1la relacidén de dlochos brazos y regular la direccién
de la corriente que atraviesa dicho devanado induotor, un
manantial de tensidén substanclialmente constante de corriente
directa oonactado a puntos de unién alternos en dioho puen-
te, distintos de los puntos de conexion de dioho devanado

" 4nduotor, un resulador del tipo de contacto vibratorio co-

nectado pars raesponder a 'ma oaracteristioa eléotrioa de di-
cha linsea de transuisién pars recular la resistenclia efec-
tiva en los brazos oruestos y con ello la corriente de ex-
oitanidn de dicha ndouina sincrona, cuyo resulador lleva una
bobina electromnagnética conectada rara responder a la tensién
de dicho devanado excitador v una bobina electromagmética

-~

dispuesta para ser alimentade de enerrsle substancialmente

constante.
5%~ ™n un sistema de distribucién, una linea de trans-—

misidn, un condensador cincrono conectado & aquella, y pro=-

vigto de un devanado excitedor, una nAguine electrodindmica
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de corriente directa provista de un devanado induotor y co=- |
nectada para suministrar corriente a dicho devanado de exci-
taclén, una pluralidad de resistenocias dispuestas pars for-
mar un ruente eldotrico de cuatro brazos de resistencia,
slendo dicho devanado inductor conectado de forma regulable
a puntos de unién alternos en dicho puente para determinar 1a
direccidn del flujo de la corriente a travéas de dicho devana~-
do induotor, una miquinas electrodindmioca auxiliar, oonectada
bara ser operada por dicho condensador sinorono y dispueste
para suministrar un manantial de oorriente directa de tensibn

substancialmenve constante, cuya miquina electrodinimica auxi
liar ve gonectada a puntos de unidén de dicho yuente, altexr-
nando con los puntos de oonexidn de dicho devanado inductor,
un resulzdor del tipo de contasto vibratorio, consistente
en un elemento movible provisto de un devanado accionador co-
nectado pars responder a la tensién de dicha linesa de trans-
nisién y un elamento vibratorio provisto de un devanado aoc-—
ocionador consctado pars ser slimentado de acuerdo con la ten-
816n del devanado inductor del condensedor sinorono y un de-
vanado accionador ¢ue coopers acumulativamente con dicho de—
vanado asccionador mencionado en primer lugar y conectado pa~
re responder a dicho manantial de tensidén substancialmente
songstente, y relevadores de contacto vii:rat-orio rerulados
ror dicho reruledor y disvuestos pars producir corto cirw
oulto en los brazom opuestos de dicho puente pars controlar
la corriente que atraviesa dioho devensdo de csmpo magnédti-
CO.

8°= "Perfacolonanientos en sisxtenas de regulacién elec-
trica”, todo tal ¥y conforme se desoribe en la presente memo-

ria y a titulo de ejemplo lo representa el adjunto dibujo.
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