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Mi invento se refiera a sistemas reguladores, y parti­
cularmente, a sistemas reguladores eléctricos dispuestos pa­
ra regular una característica eléctrica de una máquina elec­
trodinámica regulando una característica eléctrica de su cir­
cuito de excitación.

íM na de sus aplicaciones comerciales, mi invento es es­
pecialmente apropiado para usarlo en relación con motores 
síncronos y con condensadores síncronos. La misión de un re­
gulador de esta clase de servicio es bastante grande, debido 
a la grán amplitud de las necesidades de excitación y las 
características de los excitadores con que el regulador tie­
ne que funcionar, TJta.a de las disposiciones empleadas basta 
la fecba, para extender la amplitud del equipo del regula­
dor para condensadores síncronos, es proveer un reóstato 
auxiliar operado por motor en el campo del condensador sín­
crono, el oual es controlado por medio de un voltímetro que 
baga contacto, conectado para responder a la tensión del ex­
citador, de modo que, cuando se alcanoe una tensión mínima 
predeterminada del excitador, la resistencia automática fun­
cione para aumentar las resistencias en serie con el campo 

del condensador, a fin de obviar la necesidad de tratar de 
regular el excitador en un punto bajo de su curva de magne­
tización# 3ste sistema de regulación es bastante satisfac­
torio, pero ofrece una serie de inconvenientes, entre ellos 
los concernientes a la rapidez de maniobra. 3n los valores 
bajos de excitación en el condensador, ésta rapidez resulta-

r

ria s ér i amente afectada, por cuanto se necesita un tiempo 
considerable para cortar, con el tipo Usual do reóstato au-

i . x

tomátioo, la resistencia, en oaso de defectos de la linea o 
de perturbaciones en el sistema, antes ¡dé' que el regulador 
fuese de grán utilidad. 3ste inconveniente, unido al oosto
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del reóatato y equipo adicional, hace que este sistema sea 
generalmente objetable*

Trno de los fines de mi invento es proveer un sistema 
de reculación para máquinas electro-dinámicas que sea rela­
tivamente sencillo de construcción y sensitivo en su opera­
ción en una gr'an amplitud de oaraoteristioas de excitación 
de dicha máquina dinamoeléotrioa.

Otro de los fines de mi invento es proveer un sistema 
regulador perfeccionado del tipo vibratorio, utilizado en 
relación con un excitador para una máquina electrodinámica 
de corriente alterna, que permita regular la tensión del 
excitador con estabilidad hasta oero, o en la direooión con­
traria, lo que reduoe la misión de los contactos de relay 
del regulador, y que provea un elemento "anti-pendular" y 
una acción positiva del regulador aun cuaido la tensión del 
exoitador sea oero o substancialmente oero»

Uta. fin ulterior de mi invento es provéer una disposición 
perfeccionada de elemento regulador para funcionar en combi­
nación con una serie cerrada de resistencias en forma de puen­
te "V/heat s tone" para regular una característica de excitación 
de una máquina electrodinámica.
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Los rasgos nuevos que oreo son característicos de mi in­
vento est'an expuestos detalladamente en los puntos de las 
reivindicaciones, si bien el invento, en si mismo, tanto en 
lo que se refiere a la organización y método de fuño ionamien- 
to oomo a otros fines ulteriores y ventajas que ofrece, será 
comprendido mejor por medio de la siguiente descripción, es­
tudiada en combinación con el dibujo adjunto, en el cual la 
figura única representa un esquema de un regulador y sis te- 
tema de regulación que ilustra mi invento*

Con referencia al dibujo, 1 representa una máquina elec­
trodinámica sinoroma de corriente alterna, ilustrada de ma-
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ñera convencional* La máquina sincronía 1 va conectada a un 
sistema de distrinución indicado por los conductores 2 y va 
provista de un devanado de campo magnético 3, alimentado con 
oocrriente de excitación prooedente de un excitador 4* 31 ex* 
oitador 4 va provisto de un devanado 5 que puede reoibir 
energía de cualquier manantial substancialmente constante de 
corriente directa. Con este Tin proveo un excitador auxiliar 
6 del tipo ”shunt” corriente, provisto de un devanado 7 co­
nectado mecánicamente para ser operado por la máquina sín­
crona 1, por medio de cualquier acoplamiento meoánioo indi­
cado por el eje 8.

La excitación del devanado de oampo magnético 3 se con­
trola variando la tensión del excitador principal 4 y su 

tensión, a su véa, se cambia variando la resistencia en cir­
cuito con su devanado 5* Con mi invento proveo una serie 

de resistencias cerradas 9, 10, 11 y 12, dispuestas en for­
ma de un puente eléctrico del tipo "Yíheatsbone” • 31 devanado 
5 es conectado a través de los puntos de unión altemos 13 y 
14, y el excitador 6 es ooneotado, a través de los puntos de 
unión 15 y 16 que alternan, con los puntos de conexión de 
dicho devanado* Cualquiera de los puntos de conexión 13 y 14 
del puente puede construirse de manera aju3table, y para

I
mejor compresión he ilustrado la conexióiA 14 como ajustable. 
Bata conexión ajustable, del campo magnético 5 al puente, 
permite un ajuste del puente para hacer posible la reversión

3/

de la excitación del campo magnético del excitador, a fin de
\

* \ x ,neutralizar la tensión remanente del excitador y con ello 
permitir que la máquina síncrona, si trabaja como un conden­
sador síncrono, función"* en su condición de retardación má­
xima. La disposición de puente de las resistencias permite 
emplear resistencias más pequeñas, al manejar una ma^jütud

30
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de corriente dada, comparadas oon la disposición de resis­
tencia única bien notoria, empleada en relación oon un re­
galador vibratorio y, o orno resultado, el trabajo de loa oon- 
taotoa ea considerablemente menor, debido a que la disminu­
ción de tensión obtenida, a través de la resistencia, es me­
nor ouando loa contactos ae abren* Sato permite una cantidad, 
menor de relevadores y mayor amplitud de corriente de 
los contactos que con el sistema convencional, lo que es una 
característica muy ventajosa cuando se han de regular grandes 
corrientes del inductor,

A fin de regular el grado de desequilibrio en el puen­
te, y oon ello la magnitud de la corriente que atraviesa el 
devanado de inducción 5, proveo, de acuerdo con mi invento, 
un medio regulador de rápida acción, conectado para ser re­
gulado de acuerdo oon el valor de las características eléc­
tricas reguladas para controlar la resistencia efectiva en 
los brazos opuestos del puente. Cualquier medio regulador, 
sin inercia apreolable y capaz de efectuar rápidos cambios n 
1 en la resistencia de los brazos del puente, puede ser empleá­

is do. Por ejemplo, los relevadores de contacto vibradores han 
rtw/ifr resultados muy favorables. Una disposición de este tipo 
es ilustrada en el dibujo, e incluye relevadores vibratorios 
17 y 18 dispuestos para producir o orto -o ir oui to periódioa^- 
mente en las resistencias de ambos brazos del puente, o sea,

35 las resistencias 10 y 11, respectivamente, 31 relevador 17
podrá, ser de cualquier tipo apropiado, tal oomo, por ejemplo, 
el tipo diferencial corriente, empleado oon el tipo comer— 
oial de regulador Tirrill, descrito en 1» Patente Tirrill 
735*800 de W1 de Abril de 1903, No obstante, oomo la estruc- 

50 1 tura espéoifioa de estos relevadores n0 forma parte de mi
invento, he ilustrado convencí cm.alme r¿.te el relevador 17 oomo
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oonsistente en un contacto estacionario 19 conectado a uno 
de loa lados de la resistencia 10 y un contacto SO montado 
sobre un brazo giratorio SI que es ooneotado al otro lado de 
dioha resistencia. El contacto SO y el brazo movible SI son 
accionados por un eleotr orna gasto consistente en un solenoide 
SS y un 'émbolo 23, que van ocneotados para mover el brazo 
giratorio SI. Un muelle S4 va conectado al brazo SI de mane­
ra que se oponga a la atracción del émbolo S3. El relevador 
18, de manera similar, consiste en un contacto S5 conectado 
al oontaoto ajustable 14, asociado en forma operativa a uno 
de los lados de la resistencia 11 y un contacto S6 montado e 
sobre un brazo giratorio 87 conectado al otro lado de la re­
sistencia 11* El contacto S6 y el brazo S7 son accionados 

por un el ectroma gasto consistente en un solenoide S8 y un ém­
bolo S9, conectado para accionar el brazo giratorio S7. Un 
muelle 30 es conectado al brazo 37 de manera que se oponga 
a la atracción del émbolo 39*

Los relevadores, y con ellos la excitación del excita­
dor 4, pueden ser regulados por cualquier tipo bien conocido 
de regulador sensitivo, pero encuentro preferible emplear un 
regulador del tipo vibratorio, y especialmente uno que res­
ponda debidamente en condiciones de sesequilibrio en sistemas 
polifásicos, tal como el tipo descrito y solicitado en la pe­
tición de patente número de serie S16.587 (X) 39*874) de Ro­
berto H# Parte, presentada el 31 de Agosto de 19S7, y conce­
dida al mismo cesionario que esta solicitud* Este tipo de 
regulador provée una regulación apropiada en releoión con 
una máquina dinamoeléctrioa polifásioa, independientemente 
de si la característica eléctrica regulada es la misma o es 
diferente en cada fase. De consiguiente, los relevadores 17 
y 18 son regulados por el regalador 31 que, en la forma ilus-
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trada, consiste en doa 'brazos de contacto 33 y 33. SI brazo 
de contacto 3S lleva un oonbaorbo 34, y es accionado por un 
dispositivo electrodinámico 35 que consiste en un devanado 
primario polifásico estacionario, o devanado de inducción 36, 
para producir un campo magnético giratorio y -un circuito se­
cundario cerrado de manera giratoria, o devanado inducido 37. 
El devanado 36 es conectado para recibir energía de todas las 
fases del circuito S a través de resistencias limitadoras aé 
adecuadas 38* El órgano rotativo 37 es conectado mecánica­
mente para accionar el brazo 33, y forma un eje giratorio 
para este brazo* El esfuerzo de rotación del elemento gira^- 
torio 37, en condiciones normales predeterminadas en el cir­
cuito regulador, es contrarrestado por el esfuerzo del mue­
lle 39* El devanado 36 está dispuesto en la periferia inte­
rior de un elemento corazón del inducido fijo, del tipo em­
pleado para motores de induooión, a la manera usual de un de­
vanado distribuido en forma polifAsioa, y el elemento gira­
torio 37 es de preferencia construido en forma de un casco 
hueco de acero. El movimiento del brazo de contacto 33 es mo­
dificado por un elemento amortiguador conectado al mismo e i

6/

35

ilustrado en forma de vaso de choque 40. El brazo de contac­
to 33 gira sobre el punto 41 y lleva un contacto 43 que está 
dispuesto para conectar con el contacto 34. un elemento elec­
tromagnético, consistente en los solenoides 43 y 44 y un em­
bolo 45, conectado mecánicamente a dicho brazo, es dispuesto
para accionar el contacto 42 para abrir o cerrar el contacto 
con el 34. Gomo el solenoide 43 constituye una parbe del me­
dio antipendular, es conectado de forma, que reciba energiá ) 
de actierdo con una oaraoteristioa eléctrica del oirouito de 
inducción de la máquina sinoroma, y, como puede verse, es

i • !

ooneótado para responder a la tensióft del devanado inductor

30
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| 3, 31 adenoide 44, que es un elemento "anbi pendular" adido-
CJUJ

nal, va conectado de forma que reoiba energía procedente deu 
i un manantial de potenolal subsbancialmenbe constante, y, co­

mo puede verde, es oonectado, para mayor conveniencia, a tra- 
5 véa del excitador 6, Esta disposición suministra un elemento 

anti-pendular estable y una acción positiva de los contac­
tos, san cuando la excitación del campo del condensador sin- 
orono sea reduoida substancialmente a cero. Un medio y.e ele­
mento de atracción como el representado por el muelle es oo- 

10 nectado al brazo de contacto 33, en forma que se oponga a la 
atracción de los solenoides 43 y 44, Se observará que los 
contaotos principales del regulador, o sea los 34 y 42, son 
conectados en serle con el circuito, a través de los sole­
noides de los relevadores 22 y 28, de la armadura del excl- 

15 tador auxiliar 6, de modo que cuando los contactos 34 y 42 
estén abiertos, las bobinas del relevador estén privadas de 
energía y loa oontaotos 19 y 20, y 25 y 26 están abiertos, y 
cuando los oontaotos principales estén cerrados las bobinas 
de relevador reciben energía, y los oontaotos de relevadores 

20 se cierran.

31 funcionamiento de la disposición ilustrada en el di­
bujo es 3ubstan0ialmen.be como sigues Supóngase, primero, qpa 
la máquina Síncrona 1 está funcionando, y que los excitado­
res 4 y 6 están Igualmente funcionando» Supóngase también, 
por el momento, que el oontaoto 34 eab'a en posición fija»
Si la atraooión combinada, debida a la tensión de los exci­
tadores 4¡ y 6, es insuficiente para vencer la atracción del 
muelle 46, el oontaoto 42 entraré en oontaoto con el 34 yi
oerrará el circuito del excitador 6 a través de los releva-

, i

dores 17 y 18» Las resistencias 10 y 11, por consiguiente,
i

forman corto circuito y la corriente atraviesa el devanado
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inductor en una direooión dada* SI la atracción debida a los 
solenoides 43 y 44 fuese suficiente para vencer la atracción 
opuesta del muelle del brazo 33, los oontaotos se abrirían. 
Este abrir y cerrar de los contactos 34 y 43 dá por resulta­
do xana acción vibratoria de los contactos de relevador 19 y 
SO, y 35 y 36. Ahora bien, si el puente fuese regulado con 
respecto a los valores de resistencia de los diferentes bra­
zos, de modo que la relación de tiempo de cierre con el tiem­
po de apertura de los contactos de los relay» 17 y 18 efectua­
se un equilibrio del puente, los puntos 13 y 14 estarían en 
el mismo potencial y no pasarla ninguna corriente a través 
del devanado; inductor 5. Si la relación de ti aupó de apertu­
ra con el tiempo de cierre de los contactos fuese variada, 
la resistencia efectiva en los brazos del puente podría ser 
variada, de modo que el punto 13 resultase de un potencial 
más elevado que el punto 14 y la corriente pasarla en la di­
rección indicada por la flecha negra. Por el contrario, el 
punto 14 puede ser variado de la posición inicial supuesta, 
y, con una relación dada de tiendo de ñpentura con el tiem­
po de cierre de los contactos de los relevadores 17 y 18, el 
potencial del punto 14 puede hacerse más alto que el punto 13, 
de modo que la corriente fluiría en la dirección inversa, co­
mo se indica par medio de la flecha de guiones. ,Dé esta forma, 
la excitación del campo magnético del excitador 4, y, por
consiguiente, la tensión aplicada al devanado induotor de la* ■ ■

máquina síncrona 3, variará de un valar positivo máximo á oe­
ro, y permitirá también, si se heoesitase, una tensló$i en lá\ 
dirección Inversa, a fin de que la máquina 1 pueda funcionar ^
a pleno retardamlenbo si trabajase como condensador síncrono.

\

Otra forma conveniente de analizar ;la operación deí re-J \
guiador es considerar que hay, en ef ecto dos corrientes que

30
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atraviesan el devanado lnduotior en direcciones opuestas, y 
que la corriente efectiva es la resultante de estas dos oo- 

i rrientes, a la3 cuales pódenos referirnos cono a corrientes 
virtuales. La polaridad del excitador 6 es indicada por medio 
de signos de m'as y de menos para conveniencia de la expli­
cación. Supongamos que la corriente fluyese del terminal po­
sitivo del excitador 6 al punto 16 del puente. Si los contac­
tos 19 y 20, y 25 y 26 están cerrados, una corriente virtual 
fluirá, a través de los contactos 19 y 20, atravesando el cam­
po inductor en la direoción de la flecha negra, a través de 
los contactos 25 y 26, hasta el terminal negativo del exci­
tador 6. Hay otro circuito del lado positivo del excitador 3, 
a través de la resistencia 12, del devanado inductor 5 y de 
la resistencia 9 al terminal negativo del exoitador, que es 
atravesado por una corriente virtual en la direoción opuesta 
como se indioa por medio de la flecha de guiones. Ahora bien, 
la magnitud relativa y dirección de estas dos corrientes vir­
tuales determinan la dirección y magnitud de la corriente 
efectiva en el devanado 5. 31 puente es regulado, y por me­
dio de un cambio en la relación de tiempo de apertura a tiem­
po de cierre del contacto del relevador, esta corriente efec­
tiva puede ser variada desde un valor máximo positivo a oerq 
y en la direoción inversa.

Para una posición fija del brazo 52 y del contacto 34, 
la tensión del exoitador 5 variará entre dos valores y se 
obtendrá un cierto valor medio. La máquina síncrona 1, si 
funciona como un condensador, suministrará entonces suficien­
te energía reactiva "adelantado o retrasado" al sistema 2, a 
fin de mantener la tensión constante en el punto de oone- 
sión del regulador, en forma bien notoria. Por el contrario 
si la máquina síncrona funcionase como un alternador, la ten­
sión de este podría ser mantenida constante por medio de la 
debida variación de su excitación, en forma bien notoria. Si 
la tensión del sistema 2 tuviese el valor predeterminado que

' 9/
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haya de ser mantenido constante, el "par" del rotor 37 se­
ria dispuesto para oontrarestar el "par” opuesto del muelle 

J- 39 y el oontaoto 34 permanecería en la posición, supuesta an­
tes mencionada, En condiciones equilibradas de tensión en el 
sistema 2, las corrientes polifásicas en los devanados pri­
marios 36 producen un oampo giratorio que hace que las oo-

• i
rrientes inducidas fluyan en el órgano giratorio 37# Estas 
corrientes inducidas reaccionan con el flujo magnético girar- 
torio de tal manera que tienden a liacer que el órgano secun­
dario 37 sea arrastrado can el flujo giratorio, El esfuerzo 
de rotación recibido por el órgano giratorio 37 es transmi 
tido al brazo de oontaoto 32# Si la tensión del circuito 2 
aumentase, el esfuerzo de rotación del rotor 37 excederé al 
esfuerzo de rotación equilibrador del muelle 39, y el brazo 
de oontaoto será separado del oontaoto 42, Esto disminuye el 
periodo durante el cual las resistencias 10 y 11 están en 
corto circuito, y disminuirá la tensión de excitación apli­
cada al devanado inductor 5, Si la máquina 1 funciona como 
un alternador, esto disminuirá la tensión y, por otra parte, 
si la máquina funciona como condensador síncrono, la emergia 
reactiva será menos "adelantada" o empezará a 3er retrasada» 
y la tensión será reducida en conseouenoia. Si la tensión del 
sistema 2 disminuye, el "esfuerzo de rotación" del rotor 37 
será menor que el del equilibrador del muelle 39, y el con­
tacto 34 se acercará más al contacto 42 y aumentar 'a el parlo 
do durante el cual las resistencias 10 y 11 están en cortó

10/

circuito. Esto dá como resultado un aianento de la tensión 
aplicada al devanado inductor 3 y, por consiguiente, un au­
mento de la tensión del sistema 2.

Bajo condiciones desequilibradas dé tensión, la tensión 
de fase, o tensión de linea a linea del motor regulador de

30
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esfuerzo de rotación 35 contendrá componentes progresivos 
de fase positivos y negativos equivalentes, y el del motor'f
será proporcional a la diferencia entre los cuadrados de las 
magnitudes de los componentes progresivos de fase positivos 
y los componentes progresivos de fase negativos. Zisto da la 
seguridad de que el regulador tenderá a amentar la excita­
ción de la máquina sinorona al ocurrir un corto oirouito mo­
nofásico, o con la adición de una pesada oarga monofásica# 

Aunque he ilustrado y descrito un caso particular de 
aplicación práctica de mi invento, esineoesarlo advertir a & 
los peritos en la materia, que podrán hacerse oomhios y mo­
dificaciones sin salirse de mi invento, y, por lo tanto, me

1
propongo abarcar en los puntos de las reivindicaciones todos 
cambios y modificaciones expresados que oaisgan dentro del
verdadero espíritu y aloanoe de mi invento. /

v

\

I
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Loa puntos de Invención propia y nueva que ae presentían 
para que sean objeto de esta Patente de Invención en Bspaña, 
son los siguientes:

Io- TTn regulador eléctrico oonsistente en una plurali­
dad de resistencias dispuestas en un oirouito oerrado en for­
ma de puente eléotrioo, un devanado eléotrioo ooneotado de 
manera regulable entre puntos de conexión alternos de dioho 
puente, y un elemento vari ador de resistenoia dispuesto para 
variar simultáneamente el valor de una resistenoia conecta­
da entre un punto de conexión regulable y el punto siguien­
te de oonexión adyacente de ¿Liona puente y el valor de una 
resistenoia del brazo opuesto del puente para regular la 
corriente que atraviesa dicho devanado eléotrioo,

2o- üi combinación, una máquina electrodinámica, un de­
vanado inductor para la misma, una pluralidad de resistencias
dispuestas en forma de puente eléotrioo, si «.do dioho deva­
nado inductor ooneotado de manera ajustable a puntos de co­
nexión altemos en dioho puente, para determinar la direc­
ción de la corriente a través de dicho devanado, un manan­
tial de energía eléctrica conectado a puntos fijos alternan­
do con los puntos de oonexión de dioho devanado inductor, y
un regulador dispuesto para variar la resistencia de los 
brazos de dicho puente, oonsistente en el valor de una re­
sistencia entre un punto de conexión regulable y un punto de 
conexión fijo para regular la corriente que atraviesa dioho 
devanado inductor*

3°-t- 3n oombinaoión, una máquina electrodinámica, un de­
vanado Inductor para la misma, una pluralidad de resisten- 
olas dispuestas en fouaa de puente "Tfíheatstone** y conecta­
da en oirouito con dioho devanado inductor, un manantial de.I
energía eléctrica conectado para alimentar dicho puente, y

30
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un elemento vibratorio para produoir periódicamente oorto 
circuito en resistencias de diferentes valores en los breg­
aos opuestos de dicho puente, de acuerdo con variaciones de 
xana característica eléotrioa de dicha máquina electrodinámi­
ca para regular la corriente que atraviesa dicho devanado 
inductor* -

4o- En un sistena de distribución, una linea de trans­
misión, una máquina electrodinámica síncrona conectada a 
aquella y provista de un devanado excitador, una m r aquina 
electrodinámica de corriente continua provista de un deva­
nado induotor y conectada para suministrar corriente a di­
cho devanado excitador, una pluralidad de resistencia» dis­
puestas en forma de puente eléctrioo, siendo aquel devanado 
inductor ooneotado de manera ajustable a dioho puente para 
variar la relación de dichos brazos y regular la dirección 
de la oorriente que atraviesa dioho devanado induotor, un 
manantial de tensión subatanoialmente constante de oorriente 
directa ooneotado a puntos de unión altemos en dioho puen­
te, distintos de los puntos de conexión de dioho devanado 
induotor, un re .guiador del tipo de oontaoto vibratorio co­
nectado para responder a una oaraoteristioa eléotrioa de di­

13/

cha linea de transmisión para regular la resistencia efec­
tiva en los brazos opuestos y con ello la oorriente de ex- 

- citación de dicha máquina síncrona, cuyo regulador lleva una 
25 bobina electromagnética conectada para responder a la tensión 

de dioho devanado excitador y una bobina electromagnética 
dispuesta para ser alimentada de energía substancialmente 
constante*

5o- En un sistema de distribución, una linea de trans- 
50 misión, un condensador síncrono conectado a aquella, y pro­

visto de un devanado excitador, vena máquina electrodinámica
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de corriente directa provista de un devanado induotor y co­
nectada para suministrar corriente a diodo devanado de exci­
tación, una pluralidad de resistencias dispuestas para for­
mar un puente eléctrico de cuatro brazos de resistencia, 
siendo dicho devanado inductor conectado de forma reguladle 
a puntos de unión altemos en dicho puente para determinar la 
dirección del flujo de la corriente a través de dicho devana­
do inductor, una máquina electrodinámica auxiliar, ooneotada 
para ser operada por dicho condensador síncrono y dispuesta 
para suministrar un manantial de oorriente directa de tensión 
suhstanolalmente constante, cuya máquina electrodinámica auxi­
liar va conectada a puntos de unión de dicho puente, alter­
nando con los puntos de conexión de dicho devanado inductor, 
un regulador del tipo de contacto vibratorio, consistente 
en un elemento movible provisto de un devanado accionador co­
nectado para responder a la tensión de dicha linea de trans­
misión y un elemento vibratorio provisto de un devanado ac- 
cleñador conectado para ser alimentado de acuerdo con la ten­
sión del devanado inductor del condensador sinorono y un de­
vanado accionador <Jae coopere acumulativamente con dicho de­
vanado accionador mencionado en primer lugar y conectado pa­
ra responder a dioho manantial de tensión su.bstanoialmente 
constante, y relevadores de contacto vibratorio regulados 
por dioho regulador y dispuestos para producir oorto cir­
cuito en los brazos opuestos de dioho puente para controlar 
la corriente que atraviesa dicho devanado de campo magnéti­
co.

14/
I

6o- "Perfeccionamientos en sistemas de regulación eléc­
trica", todo tal y conforme se desoribe en la presente memo- 

30 ria y a titulo de ejemplo lo representa el adjunto dibujo.

\
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