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MEIORTA DESCRIPIIVA
para solicitar Patente de Invenciédn en Espefia
por
"JMecanismo perfieccionado para la obtenclién, por levas, de mo-
vinientos periodicos, y especialmente para el mando de boMe

bas para combustible en los motores de combustisén™
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regsidente en
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La presente invencion se refiere a la tecnica generfl
de los mecanismos que llevan 8rgenos accionadores constitui-
dos por levas animadas de movimientos circulares continuos y

de 8rganos accionados gite deben recibir movimientos periodi-
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Teles mecaniemor son corrientemente aplicados a la dis-
tribuicién de los motores térmicos y presentan la particula~
ridad sicuilente:

Cuando se quiere imprimir un movimiento de gran acele-—

racién a mn organo accionado, un taco por ejemplo, el an-
gulo de ataque de la leva estd limitado, en el recorrido del
taco, por el acufiamiento de la leve contra este taco, 4si en
el caso de un motor de explonibén funcionando bajo el cielo
cuatro tiempos, y en el que las levas que aseguran la distri-
bucibdn deben gilrar dos veces mas despaclo que el drbol potor,
se necesite para obtener una elevecidn de las vdlvulas a la
vez rapilda y de recorrido suficiente, bien sea el interponer
mecénismos amplificadores entre la valvula y el taco atacado
directamente por %#a leva, bien sea el dar a la superficle
nedtra de la leva un diametro muy importante paras quedar en
los angulos de atague que no acufian,

18 presente invencién tiene por objeto m mecanismo de
mando por leves gue no presentan los inconvenlentes gue he-
nmos indicado al trater de los mecaniswmos ya conocldos, uste
mecanismo parfeccionado, permite obtener con levas de dimen—
siones reducldms, grandes acetreraciones de los Oorganos man-—
dados cen angulos de ataque, gue, en las condiciones de tre~
bajo de los mecanismos y8 conocidos, producirian recorridos
insuficientes o acufiamientos,

ste mecanismo se caracterizs principalmente por la com=~
binacién nueva, por 1o menos con una leva y un GQrglno que se
deba mandar, de un organo intermediario movil y sincronizado
con el movimiento de la leva, de tel manera que esta "ltima
pueda tirar, ten raplidamente como se desee, en el momento pre-

ciro en el que el organo se interponge entre ella y el Orgae-
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no que daeba mandarse en el momento requeriao,

Como ee define en su principio, et invento puede reci-
bir diversas Fformas de realizacidn que pueden diferenciarse
entre ellas, sobre togo por la naturaleza del movimiento
adoptado pera el 6rgano movil intermedio entre la leva y el
organo mandado y &1 unidn cinematica con la leva,

Ung. forme. de realizecién perticularmente ventajosa se
caracterize porgue la 1mmién cinemdtica entre la leva y el
8rgano intermedisrio es una unidén epicicloidaal, una misma
leva pudlendo asegurar el mando de varlos érganos dispuertos
radialmente

»l dibujo adjunto represente en partilcular y a titulo
de ejemplo solamente, un mecenlsmo cuyas caracteristicas se
nen indlcado anteriormente,

1as fig, 1 4 10 son un@s erquUEMAS destinados a ilustrer
las coneideraclones desarrolladas en lo gque antecede,

12 fig, 11 es wa viste de frente del conjmto, con sec—
ci6n trensversal percial del mecanlsmo de midn epicicloldal,

18 fig, ls, es 'ma seccién axial segun h-L, Ge la flg,
11, |

s10{ (fig. &) er el recorrido angular total ae 1ma leva
girando a la velocldaa gel arbol motor ¥49e1 angulo corres-—
pondlente, en una leva de Iignal diametro primitivo, girando
a medaia velocldad del arbol motor, e v4 gue la elevacidn en
el segumdo cafo, es neltamente inferior a la ohtenido en el
primer cago, cn los dos casos, los flancos de la leva son,
para evitar los acufiamientos tancentes a la primitiva super—
figle cilindrica de la leva,

=1 principio del invento estd ilustrado bajo una de &F

formas de ejecuclién, por la Fig, 4, Un 6rgano intermediario
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o corredera 1, radlalmente movil en un eoporte que gira alr e-
dedor de la leva, viene, en insltantes determinmndos, a inter—
ponerre entre la leve 2 y el Organo & accionary Si la corre—
ders. 1 es llevada alrededor de la leva 2, en sentldo inverso
de la rotecidn de éste Hdltima, el anguloO( que exprefa el des-
plazamiento angular de la leva correspondiendo a la duraciln
de acoidn de ésta Mltima esobre el 6rgand acclonado, es redu=
cido en 1la relacidn de los angulosf )yvf ) siend09)91 verdadero
angnulo de ataque de la leva & y/j) el deeplazaniento angular &
la corredera, mientras quede erll contacto con 1la leva, oe com-
prends que en estas condlclones, en un mismo regorridod del
8rgano acclionado, la dauraceidén de este recorrildo es menor y
en congecuemcia, en velocldad mas grande, y reclproocamente
como con una leve en contacto directo con el organo acclonad®
L eete ventaja conviene afiadir que la velocided de la leva
puede ser tan grende como se desee, puesto que, estos inetan-
tes de accldén sobre el Organo acclonado, eetdn determinados
por el movimiento de la corredera 1, y no por sus DSOS Ied—
les dados delante del organO MANQAAO,

£1 soporte del, o de las correderas 1, puede glrar con-
centrice y excentricamete a la leva Z, in el ejemplo de ls
ficura 5, el soporte o guia 3, gira concentricamente a la le~-
va 2; a medla veloclded y en sentldo inverso que estdy Lo
coincidencia entre la leva 2, y la corredera 1, tiene lugar
uns. vez cads dos vueltas, Resulte de éste partlcularidad que
el enguentro de la leva y el de 18 corredera puede produclrse
cada 2/% de vuelta y que se pueaen acclonar ae este manera
trer tBcos desacufiados de 120%¢ in la flge 6, €l gufa 3 glra
excentricamente & la leva § , pero el principlo del funcione~

miento es el mismo. in 1a fig, 7 el gula 3 estd animado a la
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vez de un gilro alrededor fle la leva £, y de una rotecién al-
rededor del eje que la hace girar; :n la unién cinematica,
entre 1a levag, y el soporte 3, la dirposicidn es la misme
que la ya 1landiceda,

in el ejemplo ae las Pigs, 3, 9 y 10, que son respec—
tivamente : una viete en plante, un corte axial, y un corte
transversal ae una misme aieposicidn, el o los organos acclo-
nados, o tacos 4, asl como las correderas, estdn dispuestos
paralelamente al eje del arbol motor 5, il soporte o gufa 3,
estd constituido por un satelite montado loco sobre un go=—
rron 6, del arbol motor B, y girando sin deslizarse sobre wma
endentequre interior 7, concentrica al arbol motor; la o las
levas & son llevadas por un brazo 3, del arbol motory Se vé
gue hay siempre posibllidad de realizar un2 unidn cinemdtica
entre la o lag levas y entre el o los 6rganos a accionar, pa-
ra obtener todas las colocaciones deseadas entre éstos con
relacidn a aquellas, Se puede, £in embargo, haciendo variar
el acufiado angular de la endentedura 7, por medlo de un man~
do unido al brazo 7°, hacer varias las posiclones angulares
del arbol motor por las cumles tilenen lugar los instentes de
atagque o de liberacién de loe Organos mandados a tacos; en
otros términos, se puede obtener el avance o el retroceso ae
los movimientos de meando,

las Pfice, 11 y 12 miestran una forma ae realizacidn del
invento aplicaaa al mando de bombas de inyeccidn ae combus—
tible en un motor a combustidn de nueve cillindros en estrellas
in esta forme de realizacién se utiliza la dieposicidn de prim-
ciplo esgquematica por la fig, 1 y que comprenae wma sola
leva 2, un gufa rotativp 3, de correderas mililples 1, que
giran concentrice o excentricamente al arbol motor, con el fin
de asegurar el mando periodaico de tacos 4, alspuestos en estre

lia
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tn este ejemplo de ejecucibn, ees necerario acclonar su-

cesivamente nueve bombas de inypcecién pera nueve cilindros
cuyas fases tlenen lucre cada 80° de rotaciém del arbol mo-
tor,

21l arbol motor 5 estd previsto con una doble rampa he~
licoidal sobre la cual va ajustada una leva %, provieta de una
doble base anuler 10 formendo gargente pera 1ma o varies
rodetes dispuestos en la extremidad de une pelenca 1l 0 de
une horquilla giratoria sobre un eje 1z del bastidor fijo del
motor, y que permite, por medio de un tindén de mando apropla~
do, modificer el calado de la leva sobre eloarbol by

El guia o soporte de las correderas 3 estd aispuesto
co~axialmente al arbol 5; estd centrado sobre este #1timo vy
puede estar compuesto de varias plezes convenientemente
rewnides ,para que permit-a el montaje de la leva, Lleva cua~
tro deslizadores guiedores pera cuatro correderas radiales 1,
dispuestas a8 90° y que se desplazan en el pleno comfn de nue-
ve tacos llevados en el sentldo centripeto por resox"teslg en-.
ganchados por medi® de vastegos l4, 8 las Dombas a acciomar
no representedas en el dibujoy Los tacoe 4, son guiados en
108 conductores radisles del bastidor motor fijo y provistios
de paermdas o topes 15, pare limitar sus desplazemlentos cen-
tripetoe,

El guia 3 , estd provisto Ge mm pleatillo 33, sobm .
el cunl estd taliads wms endentadura interior 16 consiente~

mente engranada con un pdfién gorr-onado sobre wn eje 13 , de
un platillo 19 montado loco sobre el drbol motor 54 uniad por:
un brazo %0 a un timén de mendo no remesentado sobre el dibu—
Jos

1l pifién 17, es accbénmdo por un pifidn &1, calzado solre

el 4rbol motor y constentemsnte engrenado con un pifién 17¢
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unico angulaimertte al mimeroe Ll trien de enéranajes asl rea-
lizadao es tal que el guia ¥, giia en sentiao inverso al ae la
leva %2, y a una velooidad iguml & 1/3 de la del dabol motor 5e
Unas levas fijas o0 rampas <&, estén previstas jaim llevar los
aeslizadores 1, en el sentico oentrinzeao, ae forma que se evi-
ten choques pexrjudiciales sobie los talones 4%, ae log taoos
4¢ wmstos talones arqueacos tienen pow ohjeto permitir v des-
oalce ae los deslizacores en relacibn con los tacos, sin que
éstos oesegq Ge sex coinucicos por low puimeros en los instantes
requeridos, euntre limites deterﬁinadOS Dox la extensibn & los
talones 4%, en el sentide einounferencials

ks aigno ae haocerxse notar que el dispositiveo as! estable-
cido permite aos regulaciones disutintase Ura primeim zegula-
¢iln se ohtiene poxr medio de la palanea 11, v lasseguuda pox
meaio del brazo LOs £i los dos descaloes posibles se hacen en
el mismo sentido, se afiaden; s xeshan si se haocen en sentidos
contrariose El platillo puede llevwmr dos levas <35, Dara el
ma:io de otyos tacos £4, en visbta ae obtener 040z los resulta-
QoS aeseaiosSs

Se puede *amhien aceiomsx sohre el pifin <1 por medio
ce todao mecanismo apcopiaco, en vishta de descalzarlo, en rela-
0ibn oon el &rhol 5 y de afadix uy elemento Ge vegulaco a los
ya enunoiacose

Debe hacerse notar que las rammas %5 ouyo papel ha sico
ingicaco mAs axriba, pueaen, si hubiese lugaxr, sex descalza=
das angularmente al mismo tiempo que los aeslizadores 14 Pawa
este ohjeto, las rampas pueden sexr talladas sobre wa COroua
zzb, orovista ae una palaiica Ge maniohia <& ® inceyenaiente o
cloemAticameute uuida, Dor Hodo mecauismo apropiaco, a uwa
cualquiera de las Gisposiciopes que zermi‘an mocificasr el cal-

deo ae los aeslizadores ed relacifn con la levae
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Los puatos ce invenoibn puopia y nueva que se Xesenban
baya que sean ohjelto ae esta Matente ce Inveno ién en kspafa,
sou los siguieiytesg

1%, Mecanismo pexfeocionade paxa la ohbtensibn pos le-
vas, ae movim.egtoe pexifdicos, especialmente destinaco al
mauaN ae comhustihle sohie los motores ae combustidil, Caiachem
rizado por la €91hLusciduy Dox lo Mmewos ae una leva y ua Si.a-
no inteimeaiario Vil y sioionizaco con el movimie.%e® we la
leva, ae tal manera cue, &sta Gltims pueda gizex tan rdpicamei
te como se aésee. el Sxgauo Movil vinienao a iuterponegse entye
ella y el Sugno a acciouar en el momento mreoisp,.

£®,~ decanismo pexfeoc ioumao segt la ¥eivineacidu 1, oa-
racterizado poxque el Sygano wtermediaiio es guiswo raciale
meute en un so0po.te giratorio siyBionizado 6on la levs 00
Wis uuibn ipic.clo.oel, wis Tusma leva pudiendo aseguar el
Nax6 ae vari®es a0 aispuwstos Iacialmente,

¥®,-"iecauimo neurfecc.ronaco para la obteneibn, pox le-
vars, ae movimientos peridaicos, y e=zpecialmente Dara el mauGe
de bomhas para eomhustible en los motores de comhustiluf toco
tal y couforme se cesorihe en la mesente memosia y a tItulo

ae ejemplo se i1emesenta en los aQjuq*os aihujos,e
Jaciic, 11 o® ciero ge 1920
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