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PATENTE DE INVENCIOR

a favor de
ELECTRICAL RESEAKCH PRODUCTS Inc., =~ domiciliada en NEW YORK (E.U.)
por

nperfeccionanientos en los sistemas de motor regulado”.
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Blemoria descriptiva.

hsta invencidn se refiere a sistemas automaticos regu-
ladores de maquinas dinamo eléctricas y especialmente a siste-
mas reguladores de la velocidad para el gobierno del funciona-

5 miento de motores de corriente alterna.

Uno de los objetos de esta invencidn consiste en dispo-
ner un sistema regulador gque mantenga automaticamente a un va-
lor practicamente constante la velocidad de un motor de colec~
tor de corriente alterna.

10 Otro objeto consiste en disponer medios relativawmente
sencillos y economicos para mantener practicamente constante a

un valor deterninado la velocidad de los motores de corriente
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alterna y obtener asi mismo medios para variar a voluntad
la velocidad del motor.
Otro objeto de esta invencidn consiste en obtener
un motoxr provisto de un rotor de colector de una sola fase
5 y un arrollamiento de campo dispuesto para producir un flujo
- de campo o excitador en fase con la corriente del inducido,
una impedancis variable en el circuito de campo para variar
la velocidad del motor y una maguina dinamo eléctrica auxi-
liar cuyo rotor esta coplado wecanicamente al rotor del motor
10 principal y cuwyo primario reacciona en el campo del motor
principal para mzntener practicamente constante la velocidad
de éste,

kb al;unos cases es esencial que ciertas maquinas y
disposiciones funcionen a una velocidad practicamente cons-

15 tante y tambien disponer de medios para que puedan funcionar
a velocidad variable. Cuando puede disponerse unicamente de
un gen:rador deéorriente alterna se presentan dificultades
considerables debidas al hecho de que la velocidad de un
motor de induccidn varia segln la carga y el voltaje y fre-

20 cuencia del circuito alimentador.

En los sistemas hasta ahora conocidos se han empleado
diferentes medios para obtener un funcionamiento de los moto=-
res a velocidad constante, tales como mecanismcs accionadosmlec

tranggreticamente para variar la resistenciaz en el circuito del

25 inducido y reguladores empleando aparatosde descarga termolo-
nica todos los cuales han resultado carcs de coste o de man~
tenimiento,

= | En un sistewma regulador de la velocidad de un motor
construido conforme con esta invencidn el rotor de una peque-

30  fla mAquina auxiliar dinamo eléctrica se fija al arbol del mo-

tor principal cuya velocidad debe ser regulada. El arrolla-
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miento primario de la miquina auxiliar dinamo elfctrica se co-
necta en serie con el arrollamiento de campo del motor princi=-
pal. El tipo de motor principal preferido es el tipo de colec-
tor de una fase en el cual el voltaje de campo esta desplazado
de fase con relacidn a la corriente del inducido de manera que
se disponga de un flugo de campo o excitador practicamente en
fase con la corriente del inducido. El rotor es del tipo emplea-
do en los motores de corriente continua. Este tipo de motor per—
mite el funcionamiento a velocidad variable con caracteristicas
de motor en derivacidén cambiando el flujo de campo por medio,
por ejemplo de un reostato en el circuito de campo,

En el sistema especial representado en el plano adjunto
la velocidad del mctor principal se mantienc practicamente cons-
tante a la proximidad de 1200 revoluciones por minuto. Bl motor
principal empleado, es de preferencia una maduina de cuatro po-
los. Con el arrollasiento primario d-e la méquina suxiliszr re=-
guladora, desconectado del arrollamiento de campo del wotor
principal este funcionara como un motor en derivacidn de cuatro
polos para corriente alterna cuya velocidad puede ser re.ulada
variando la impedancia del circuito de campo. El funcionamiento
de esta maquina es analogo al descrito en las pagines 2487 y
2488 del volumen 30 de ”A,I.E.F, Transactions, publicado en 8
Piciembre 1911, ia méquina se encuenira representada en la fi-
gura 2 de la pagina 2488, &in general esta miquina funciona como
un motor en derivaeidn, de corriente continua por el hecho de
que cuando el campo se debilita aumentando la impedancia del
circuito de campo, aumenta la velocidad del motor y que cuando
el campo se refuerza disminuyendo la impedancia del circuite
de campo la velocidad del wotor disminuye.

En una forma de ejecucidn de ia invencidn aqui repre-

sentada y descrita, la maquina suxiliar dinamo eléeirica es
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del tipo sincrdénico de polos salientes con seis polos de wmodo
que a la velocidad sincronica cuando el p-imario de la maquina
reguladora auxiliar estd concctada al campo del motor principal
la maguina auxiliar reguladora funcionaré como motor o como ge=
nerador segin su relacidén de fase con la corriente de campo, i
velocidad distinta de la sincrdnica existira principalmente una
impedaricia en serie con el campo del motor principal. Si cuando
la maquina gira en sincronismo, la velocidad tiende a disminuir
debido a un cambio de carga @ del voltaje de alimentacidn, las
citadas relaciones de fase cambilardn y la maquina auxiliar regu~
ladora funcicnara’como motor desarrollando una fucrza contra
electro motriz que se opondrd al voltaje de ha linea reduciendo
la corriente a través del cempo del motor principsl. Esto debi-
lita el campo del motor pdncipal para wantener constante lz ve-
locidad del mismo. De una manera snsleoga, si la velocidad del
motor principal tiende a aumentar ligeramente por encima de la
velocidad normal la mdquina auxilisr reguladora actuari como ge-
nsrador desarrollando una fuerza electro motrlz auxiliar que se
suma ul voltaje de la linea y aumenta la corriente en el campo
del wmotor principal. Esto refuerza el campo del motor principal
para conservar conctante la velocidad de éste.

En la forma de ejecucidn preferida de esta invencidn la
méquina suxiliar es del tipo de motor asincrdnico con rotor en
corto circuito y estd dispuesta de modo gue cusndo elArrolla-
wiento primario de la maquina auxilisr reguladora esta conectado
al campo del wotor principal la maquina auxiliar no funcionari
como motor o como generador a velocidad precisamente sincronica
(1200 revoluciones por minuto en el caso de 60 periodos) sino
simplenente por una impedancia en serie con el campo del motor
principsal. Si a causa de un cambio en la carga o en el voltaje

de slimentacidén la velocidad del motor disminuye ligeramnente por
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debajo de la normal la mdquina auxiliar reguladora actuara co-
mo wmotor desarrtllando uns fuerza contra electro motriz que se
opendra al voltaje de la linea vy reducird la corriente en el
campo del motor principal. Este debilitamiento del campo del
motor hace que éste conserve su velocidad normasl. De una manera
analoga, si la velocidad del motor principal aumenta ligeramen=
te por encima de la normal la mAquina auxiliar reguladora actua-
r-a de generador desarrollando una fuerza elcctromotriz adicio-
nal que se suma al voltaje de la linea aumentando la corriente
en el campo del wmotor principal con lo gque se refuerza el campo
del mismo. Este refuerzo del campo del motor mantiene constante
la velocidad del mismo. Ln una disposicidn de esta clase se ha
observado ser posible muntener la velocidad del motor principal
dentro de 1/4% para las fluctuaciones normales en el voltaje de
la linea y cambios de cuarga.

Este invencidn se coumprendera uas fscilmente por la des-
eripcidn deta-—1lada siguiente hecha de acuerdo con el plano ad-
Junto en ¢l cual la figura 1 representa una forma de ejecﬁcién
de la invencidn en la cual la miguina auxiliar reguladora es
del tipo de polo saliente y la figura 2 representa la forma de
ejecucidn preferida en la cual la miquina auxiliar reguladora
es del tipo asincronico con inducido en corto cirecuito.

Kefiriendonos a la figura 1 un generador -l- de energia
eléctrica, en este caso especial una corriente alterna esta co—
nectado a un motor -2~ principal de colector para corriente al-
terna. La frecuencia de la corriente alterna se supone gue se
mantience practicamente constante a 60 periodos por segundo, una
miquina dineme éléctrica auxiliar ~% tiene su rotor —-4- acopla-
do al mismo arbol -5- gue el rotor -6- del motor principal -2-~,
Un conmutador -7- esta dispuesto de manera que al moverlo a la

posicidn -8~ tal como se representa, la miquina dinamo eldctriea
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no estd excitada. Cuando el conmutador se pone en la posicidn
-9- la méquina auxiliar dinamo electrica -%- se excita.

El motor principal -2- es un motor en derivacidn de co-
rriente alterna del tipo de colector con estator o arrollamien-
tos primarios -F1=- conectados a los conductores =10~ y -1l-
procedentes del generador -1-. En los arrollamientos del rotor
-b- se induce un voltaje por el estator o arrollamientos prima=-
rios -Fl—. tn el estator del wotor principal -2- se disponen
tambien campos o bobinas debxcitacidn ~F =,

Cuando ¢l conuutador -7- se encuentra en la posicidn -8-
tal cowmo se representa, ¢l circuito por el campo o bobinas ex~
citadoras ~F2- pasa del conductor =1lU-, por las bobinsas -F2~,
capacidad -12~ conmutador -7- y resistencia -1%— al conductor
-1l1-, ©1 valor de la capacidad =-12=- es tal que el voltaje por
las bobinas ~F,~ estd desplazado de fase con relacidén a la co-
rriente del inducido de modo que el flujo del campo o excitador
se¢ encuentra practicaménte en fase con la corriente del inducido.
El valor de la resistencia -1%- puede variarse a fin de variar
la intensidad de corriente gue pasa por lus bobinas -F2~.

La wdquina auxiliar dinamo eléetrica -3~ egfina miguina
sincronica Je sels polos de tipo de polo saliente con arrolla-
mientos-E3— del estator asociados comn el rotor -4~, Cuando el
conmutador -7- se encuentra en la posicién =9~ ed circuito de
campo 0 de las bobinas de excitaciédn -F,~ del motor principal
-2~ va del conductor -10- por,las bobinas -Fa-, capacidad ~12-, h
connutador -f-, arrollamiento primario -F3‘ de la maguina au=- B
xiliar dinano eléctrica ~3%- y resistencia -14- al conductor -1La
El valor de la resistencia -14- es tal que cuando la méquina |
gira a la velocidad normal se obtiene el valor debido de co-
rriente. En ciertos casos el valor de esta resistencia puede

sexr igual a cero.
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Los arrollamientos primsrios -Fl- y arrollamientos de
caempo -Fz- del motor principal -2=- y los arrollamientos prima-
rios ~Fz~ do la miquina auxiliar dinamo eléctrica estén montados
de preferencia en ¢l nismo miembro relativamente fijo.

Consideremos el funcionamiento del motor principal =2-:
Cuando el conmutador se encuentra en la posicién -8~ la corrien-
te pasa desde el conductor de alimentacidn -10= por los arro-
llamientos primarios —Fl— al conductor -1i- comunicando a los
arrollanientos -Fl-un voltaje cuya frecuencia se mantiene prac-
ticamente constante a 60 periodos por segundo. Cuando el rotor
~6—- del motor principal -2- gira, por aceidn de transformador
se induce un voltaje en las bouinas de inducido arrollsdas sobre
el rotor -6-, Il arrollamiento de inducido en el rotor -6~ es
jdéntido al empleado gencralmente cn los motores de corriente
continua.

¥l flujo producido por los arrollamientos primarios ~Fl_
sigue a la fuerza electro motriz con un retraso de 80 grados
mientras que la corriente del inducido estd practicamente en fa-
se con el flujo. Para poner el flujo de campo en fase con la
corriente del inducido es necesario excitar el campo por medio
de una fuerza electro motriz con un retraso de 90 grados con
relacidn a la aplicada al inducido. Esto se consigue por medio
de un oéndensador en serie con lag bobinas de campo -F2~. La
corriente pasa del conductor-10- de alimentacidn por las bobi=-
nas de campo -Fz-, capacitancia -12-, connutador =7-, y resis-
tencia variable =1%-, al conductor -11- de alimentacidén. El va-
lor de la capacitancia =12~ se elije de modo que la corriente
que pasa por las bobinns -F2- aesté desplazada de fase con la
corriente que circula por el arrollamiento del inducido en el
rotor -6~ del motor principal -2-, De esta manera se obtiene

una fuerza electro motriz que posa por las boblnas de campo —Fz—
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gque se adelanta de 90 grados a la fuerza electromotriz aplica-
da al inducido. Zsto produce un campo o flujo de excitacidn
practicamente en fase con la corriente del inducido. El motor
principal -c- presentaré entonces caracteristicas de funciong-
miento analogas a las de un motor en derivacidn de corriente
continua cn «l hecho de que cuando pe debilita el casmpo per
aumnentsr la impedancia en el circuito e campo la velocidad
del motor awscuta y cuando el canmpo se refierza por disminuir
la ispedancia el circuito de campo la velocidad del motor
disminuye. ~a resicstencia variadle =13~ regula el valor de la
impedancia en el cilrcuito de cumpo,.

Se obtiene @l funcionamiento del motor a une velocidad
brecisa y constante poniendo el conuutador -7- en la posicién
-9~, En esta posicidn el conmutzdor conecta los arrollamientos
primarios ~Fs~ de la maquina auxiliar dinamo eléctrica =3~ de
tipo de polo saliente, en serie con las bobinas de campo 0 ex~=
citacidn —Fz- del motor principal -2-, La maguina auxiliar asin-
crdnica -%- se ha representado comwo una méguina de seis polos
mientras que eMaotor principal =2- se representa como maquina
dgbolector de corriente alterna y de cuatro polos. Con una fre-
cuencia de 60 periodos por segundo la méquina auxiliar dinamo
eléctrica de seis polos alcunza su welocidad sincronica a 1200
revoluciones por minuto. A esta velocidad funciona como genera—
dor 0 cowo mOLor segun la posicidn de fase con relacidn a la
corriente de campo. A velocidades diferentes de la sincronica
existira principalmente una impedauncia en serie con las bobinas
de campo o de excitaciébn ~F,~ del motor principal. -2-. ia re-
sistencia ~14- se dispone en serie con las bobinas de campo
-Fa- del motor principal =2~ y los arrollamientos -primarios —st
de la maquina auxiliar dinamo electrica -3~ de modo que la co=-

rriente que paca por est 8 bobinas puede ajustarse a su valor
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debido cuando el motor =2- funciona a su velocidad normal. Co=-
mo es natural si la impedancia de lus bobinas de campo ~F2- y
arrollawiento primario -F3- es de un valor tal que se obtenga
la corriente conveniente, puede suprimirse la resistencia =-14~.
Si cuando funciona a la velocidad sincronica, la velo—~
cidad del wmotor principal =2~ tiende a disminuir por bajo de

la norwal a causa de un cambio en la carga o en el voltaje apli-

cado, el rotor -4- de la méquima auxiliar dinamo eléotrica -7-

tiende tambien a disminuir su velocidad. La relacidn de fase
citada cawbiard y la mAquina auxiliar dinamo eléctrica =3= ac—
tuar-a como motor desarrollado una fuerza contra electro motriz
que se opondra al voltaje de la linea y reducird la corriente
por el campo -Fz- del motor principal =2~, De esta manera se
debilita el campo del motor principal =2- con lo cual este con~
serva su velocidad norual, Le la wmisma manera si la velocidad
del motor principal tilende 2 aumentar ligeramente sobre de la

i
velocidad normal, la méquina auxiliar dinamo-eléetrica =3- ac—

tuard de genecrador lessrrollando una fuerza eldctrgfiotriz adi- |
cional que se sumura a la corriente de la linea y aumentarad la
corriente de campo -Fz- del motor principal =2-, 1l campo del
motor principal gueda asi reforzado, 1o gue hace gque el motor
conserve su velocidad normal.

Refiriendonos a la figura 2, se observard gue el siste-
ma representsdo en clla es analogo al de la figura 1 con la di-
ferencia de que en lugar de la méaquina de tipo sincronico -3 se
emplea una méguina dinemo eléctrica =3’= asinerdnica de tipo
de corto circuito con un rotor =4’- y un arrollamiento prima=
rio -F3-. Este esta conectado al resto del circuito de la misma
wanera que estan conectados los arrollamientos primarios -F3-
en la figura 1.

Cuando el conmutador =7~ se encuentra en la posicidn =&



'y

- 10 =~

el funcionawiento del sistema representado en la figura 2, es
igual que ¢l del sistema de la figura 1. El conmutador =7- se
pone en la posicidén =9~ para obtener el funcionamiento a una ve-

locidad exaatamente precica y constante. Bl conmutador en la po=-

5 sicion-9-conecta el arrollamiento primario -FS’- de la maquina di-
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namo eléctrica asincronica ~3%~ en serie con las bobinas de campo
o excitadbras ~F,~ del motor principal =2-. La maguina auxiliar
dinamo eléctrica representada ~3’~ se representa como una magui=
na de seis polos con inducido en corto circuito y el motor prin-
cipal esta representado por uns maquina de colector de corriente
alterna de cuatro polos. Con una frecuencia de 60 periodos por
segundo la migquina auxiliar asincronica de seis polos =3'- alcan~
za su velocidad sincronica a 1200 revoluciones por minuto. Cuan—g
do es accionada e esta velocidad por el motor principal =2- no "
actua ni de motor ni de generador. A esta velocidad el motoxr
generador suxiliar =3%= actua de impedancia en serie oon las
bobinas de campo o excitadora —Fz— del motor principal =-2-, Esta
velocidad es la velocidad normal del motor correspondiente al
voltaje medio de la linea y a la carga megia. La resistencia
~14~ esta dispuesta en serie con las bobipas de campo —Fz- y el
arrollamiento primario —Fj,- de modo gque la corriente que atra-
viesa estas bobinas puede ser regulada a su valor correcto cuan~—
do el motor ~2=- funcions a su velocidad normal.Se comprende que
si la igpedancia del arrollamiento primario —Fz,~ y de las bo~
binas de campo -F2- son de un valor tal que se obtenga la co-
rriente conveniente, puede suprimirse la resistencia -14-.

Si a causa de un ligero cambio en la carga o0 en el vol-
taje auministrado, la velocidad del motor principal =-2- dismi-
nuye por debajo de su velocidad normsl la velocidad de la né-
gquina auxiliasr dinamo eléctrica —=3%'- tiende tambien a disminuir.

Cuando el rotor =-4'— gira a una velocidad menor que la veloci-
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dad sincranica el wmotor generador auxiliar -3’~ funciona como
motor produciendo una fuerza contra electromotriz que se opone
al voltale de linea y reduce la corriente en 1las bobinas de cam=~
po -F2- del motor principal -2-, Con ello queda debilitado el
campo de este mctor y por 1lo tanto la velocidad del mismo se man=
tendri tan solo ligeramente por debajo de la velocidad normal.
De la misma manera, si la velocidad del motor principal «2- au-
menta ligeramente por encima de su velocidad normal la méquina
auxiliar dinamo eléctrica ~3’- mctuard de generador desarrollan—?
do una fuerza contra electro motriz auxilliar que se suma al vol=

taje de linea y refuerza la corriente en el arrollamiento de

campo-Fe- del motor principal =2-, Con ello se refuerza el campoﬁ

Ly 2

del motor principal -2~ y el motor se mantiene a una velocidad
tan so0lo ligeramente por encima de la velocidad normal.

En una forma de ejecucidn conforme con la figura 2 se

RS, S RN S ]

observd que la velocidad se mantenia en 1/4% de la velocidad
sincrdénica para lsog vuriaciones normales de voltaje de linea y
de la cargsa.

Aun cuando se han representado y descrito dos formas de
ejecucidn dei objeto de esta invencidn se comprenderd que la

misma en su caracter genérico no se liwmita a ellas ya que todo

e B ) g it Sy

ténnico en el asunto ,suede introducir en ellas numerosas modi=

fTicaciones gin apartarse del espiritu de la misma cuya objeto

A

¢ D i g v R A K i -

se reivindica en la nota finsl,

N 0 T A

Se reivindica como objeto de esta patente: ]
1) Dispcsicidén de motor para funcionamiento a veloci-
dad constante comprendiendo un motor de corriente alterna del é
thpo de colector con caracteristicas de motor de corriente conQ’E

tinua con arollamiento derivado conectado & una linea monofasica
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de alimentaci-én y medios para vuriar la excitacidn del motor a
fin de mantener constante su velocidad.

p 2) Disposicién de motor comppendiendo un generador de
corriente alterna, un motor de corriente alterna de tipo de co=-
lector con arrollanientos de campo y de inducido y wmedios para
regular el campo para manten:r la velccidad del motor practica-
mente constante con relacidn n la freouencia del generador de
corriente.

3) Disposicidn de motor comprendiendo un generador de
corriente alterna, un motor de corriente alterna del tipo de
colector con arrollamientos de campo y de inducido, unz mégquina
auxiliar dinamo eléctrica gue reacciona sobre dicho campo del
motor de corriente alterna a fin de mantener la velocidad del
mismo practicamente constante con relacidn a la frecuencia del
generador de corriente alterna.

4) Disposicién de wotor comprendiendo un generador de
corriente zlterna, un motor de corriente alterna de tipo de co-—
lector con arrollamientos de campo y de inducido y medios para
regular el campo de dicho motor para mantener su velocidad prac-
ticamente constante a uua velocidad diferente de la velocidad
sincronica relativa con la frecuencia del generador de corrien~
te alterna.

5) Dicposicidn de motor comprendiendo un generador de
corriente alterna, un motor de corriente alterna del tipo de co-?
lector con arrollamientos de campo y de inducido, una maquina
auxiliar dinawo-eléctrica que reacciona en el campo de dicho
motor de corriente alterna para mantener la velocidad de dicho
motor practicamente constante con relacidn a la frecuencia de
dicho generador de corriente alterns,

6) Disposicidn de motor comprendiendo un generador de

corriente alterna, un motor principal de corriente alterna de
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tipo de colector con arrollamientos de campo y de inducido, una
maquina auxiliar dinawo eléetrica que reacciona en dicho campo
del motor principal para wantensr su velocidad practicamente cong
tante a una velocidad diferente de la sincronica relativa a la
frecuencia del generador de corriente alterna.

7) Disposicién de motor comprendiendo un motor de co-
rriente alterna de tipo ue colector con arrollamientos de cam=—
po y de inducido, medios para suministrar un voltsje al arrolla-
miento de inducido de dicho motor, medio para suministrar al
arrollamiento excitador de dicho wotor un voltaje constante des=-
plazado de fase con el voltaje suministfado a dicho arrollamien-
to de inducido y medios para suuinistrar convenientemente al
circuito de excitacidn otra fuerza electromotriz cuya magnitud
depende de la velocidad de dicho motor.

8) Disposicidén de motor comprendiendo un motor de co=
rriente alterna de tipo de colector con un arrollamiento de ex=-
citacidén y un arrollamiento de inducido medios para suministrar
a dicho arrollamiento de excitacidn un voltaje constante despla—-
zado de fase con relacidn al voltaje suministrado al arrolla-
miento de inducido y medios para suministrar convenientemente
en el circuito de excitacidn otra fuerza electromotrig cuya
nagnitud depende de la velocidad de dicho motor, comprendiendo
estos Ultinosmedios el arrollamiento primario de una mAquina di-
nacio eléctrica,

9) Disposicidn de motor comprendiendo un motor de co-
rriente alterna del tipo de colector con arrollamiento de exci-
tacidn y arrollauiento de inducido medios para suministrera di-
cho arrollamiento excitador un voltaje constante desplazado de
fase con relacidn al voltaje suministrado al inducido del motor
¥y medios para suministrar convenientemente al circuito de exci=

tacidn otra fuerza electromotriz cuya magnitud depende de la
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velocidad de dicho motor cowmprendiendo estos Ultimos medios el
arrollamiento primario de una wdquina dinamo eléctrica asincro-
nica,
10) Disposicidn de motor comprendiendo un motor de co=
5 rriente alternza del tipo de colector con un arrollamiento exei~

tador y un arrollamiento de inducido estando conectado dicho

ey

arrollamiento de inducido a un circuito aliumentador monefisico,
medios para suninistrar a dicho arrollamlento excitador un vol-
taje procedente de dicho circuito alimentador, constante, des=-
10 plazado de fsse con relacidn al voltaje suministrado a dicho a=
rrollaniento de inducido y medios para suministrar conveniente-
mente al circuito de excitacion otra fuerza electromotriz pro-
cedente de dicho circuito alimentador y cuya magnitud depende
de la velocidad de dicho motor, comprendiendo estos ultimos me-
15 dios una méquina dinamo eléctrica asincronica que gira a una ve=-
locidad proporcional a la velocidad de dicho motor.

11) Disposicidn de motor comprendiendo un motor de co-
rriente alterna del tipo de colector conm un arrollaniento de ex-
citacidn y un arrollamiento de inducido, estando dicho arrollamien

20 to de armadura excitado por un circuito zlimentador monofész’mo,‘r
medios para susinistrar a dicho arrcllamiento excitador desde
dicho circuito alimentador un voltaje constante desplazado de
fase con relacidn al voltaje suministrado al arrollamiento de
inducido y medios para suministrar convenientemente al circuito

25 de exoitacidn otra fuerza electromotriz procedente de dicho cir-
cui-to alimentador cuya magnitud depende de la velocidad del mo-

~ tor comprendiendo estos ultimos medios una maguina dinazmo elée-
trica que gira a una velocidad proporcionsl a la velocidad de
dicho motor,

30 12) En una dicposicidn de wotor segin las reivindica=-

ciones anteriores un motor de corriente alterna monofésico com=
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prendiendo dos rotores montados obre un &rbol comun estando uno
de dichos rotores provisto de un arrollamiento de motor de co=-
rriente alterna y el otro de dichos rotores de un arrollamien~
to de inducido en corto circuito, arrollazientos de estator elec
tricamente ralacionados comprendiendoc un arrollamiento primario
para dicho rotor de inducido en corto cirecuito y un arrollamien=
to para producir flujo de campo para el rotor de corriente con-
tinua no siendo las condiciones de corriente en cada uno de di-
ches arrollamientos de estator afectadas por las condiciones de
corriente en el otro a velocidad funcional normal, pero cuando
la velocidad diminuye, la corriente en el arrollamiento de campo
asocizdo con el rotor en corto circuito se opondrd y reduciréd
lg corriente en el srrollamiento de campo del otro rotor a fin
dehumentar la velooidad hasta la normal y se adicionara y au-
mentara la corriente del arrollauniento de campo cuzndo la velo=
cidad aumenta a fin de reducirla a la normal.

13) Disposicion de motor de corriente alterna para ve=-
locidad ~onstante y variable, comprendiendo un motor principal
de corriente altsrna én derivacién, en el cual puede variarse
la im.edancia del ecircuito de campo para producir una velocidad
variable y una néquina auxiliar dinamo eldetrica dispuesta de
modo que tenga su arrollamiento primario conectado al circuiteo
de campo de dicho motor principal sirviendo dicha méquina auxi-
liar para regular la corriente de caupo de dicho motor princi-
pal de acuverdo con la velocidad de dichos motores a fin de man
tenerlos a velocidad normal.,

14) Disposicidén ‘e motor de corriente alterna para fun
cionar a velocidad constante y velocidad variable comprendiendo
un motor principal de corriente alterna en derivacién en el
cual puede variarse lz impedencia del circuito de campo para

producir una velocidad variable y una mAquina auxiliar dinamo
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3 eldotrica con un rotor en corto circuito y un arrollamiento pri-

mario conectado al circuito de campo de dicho motor principal

sirviendo dicha mAquina para reogular la corriente de campo de
dicho motor principal segtn la volocidéand de dichos motores a fin
N 5 de mantenerlos a una velocldad constante.

Y 15) Disposicidén de motor de corriente alterna para fun-

«

cicnar a velocidad constante comprendiendo un motor principal cu;
ya velocidad debe ser mantenida constante y una miquina anxiliar
dinamo eléctrica con su rotor acoplado al mismo arbol que el ro-

10 tor del motor principal y con sus srrollanientos de estator co=

1 nectados en serie con los arrollamientos de campo del motor ptine
cipal para regulsr la corriente de campo de dicho wotor prineci-
pal seglin la velosidad de dichos wotores a fin de mantenerla cons
tante.

15 16) Disposicidn de motor de corriente alterna compren=—
diendo un Srgano relativamente estacionario y un drgano relati=
vaménte giratorio estando provistos correspondientemente cada
uno de dichos Srganos de dos ndzleos wmasheticos diferentes, es=
tando cada uno de dichos nucleos umagneticos en el drgano esta~

20 cionario, provisto de arrollasiantos diferentes, medlos para
excitar dicho organo relativamente estacionario, un arrollamien-
to de colector de corriente contiunua en uno de dichos nucleos
magnéticos de dicho organo relativamente giratorio y un Srgano -
secundario de resi-tencia relativamente bz ja del tipo de motor

25 de induccidn wontado en el otro ndcleo magnético de dicho dr-

gano relativamente giratorio.

[99n

173 Disposicidn de motor de corriente alterna para fun-

- clonar tanto a velocidad constantc como a velocidad variable com
prendiendo un wmotor principal cuya velocidzd debe ser regulada,r

30 una mAguina suxiliar dinamo eléctrica con su totor acoplado al

mismo arbol que el rotor del motor principal y dispuesto para. -




L B B

10

15

20

25

- 17 -

X

BT

.t
tener sus arrollamientos de estator conectados en serie con los
i VY

arrollauientos de campo de dicho wotor principal para régulﬁw la

i
i

corriente de campo de este motor principal segpun la veloéid%ﬁ?ﬁi
de dichos motores a fin de mantencrla constante y medios bara
desconectar dicho arrollamiento de estator de la mdquina auxi-
liayflel arrollauiento de campo de dicho motor principal Yy para
conectar; medios regulables, en serie con dicho arrollamiento

de campo del wotor principal para variar su velocidsad por regu-
lackdén del flujo de campo de dicho motor principal,

18) Disposicion de motor de corriente alterna compren-
diendo un dérgano relativamente estacionario y un Srgano rela-
tivamente giratorio, e-stando provistos correspondientemente
cada uno de dichos drganos de dos nucleos magnéticos diferentes,
estando uno de los nicleos magnéticos del brgano relativamente
estacionario provisto de dos arrollanientos diferentes y ei
otro de dichos nucleos magneticos del Organo relativamente as-
tacionario, provisto de un arrollamiento en serie con uno de
dichos arrollamientos del primer nucleo magnético citado, medios
para excitar dicho Organo relativamente estacionario, un arro=
llamiento de corriente continua con colector en uno de los nu~-
cleos magnéticos de dicho Srgano relativamente giratorio y an
Organo secundario de resistencia relativamente bajo del tipo de
motor de induccidn montazdo en el otro nucleo magnetico de dicho
¢érgano relativemente giratorio.

1%) Perfeccionamientos en los sistemas de motor regu—~

lado. ’
a Barcelona 4 de Enero de 1930,
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