
i

i: E L C H I A  D E S C R I P T I V A

para una patente de invención  por v e in te  años, por »  Apisonadora 

de pavimentos » a favor de don Einar Herrman ü G M E L L , r e s id e n ­

t e  en Stockholm ( Suecia ) G-revmagnigatan, 5 . -  j>e n a cion a lid a d  

s u e ca .-

E1 invento se r e f i e r e  a una apisonadora con p i ló n  a cc ion a d o , el 

cual se levanta periódicam ente y se  vu e lve  a d e ja r  caer por su 

propio  peso, rea lizá n d ose  la  e le v a c ió n  p e r ió d ic a  en la  forma co­

nocida  por un gorrón de a rra stre  o s im ila r  accionado por el motor 

1* y que coopera con un brazo que desde el p i ló n  penetra en la  t r a -

 ̂ y e c t o r ia  del gorrón  de a r r a s tr e .  El invento t ie n e  por ob je to  el

hacer p o s ib le  l a  reg u la c ió n  cómoda de la lon g itud  de ca rrera  de 

p i ló n  en estas  máquinas dentro de amplios l ím it e s .  Para este  ob­

je t o  la  lon g itu d  de la parte que penetra en la  t r a y e c t o r ia  c i r c u -

2 . la r  del gorrón , p er ten ec ien te  al brazo unido con el p i ló n ,  es 

reg u la b le  y esto  b ien  sea desplazando e l  brazo en d i r e c c ió n  ho­

r iz o n ta l  bien variando el diámetro de la  t r a y e c t o r ia  c i r c u la r .

Con p re fe re n c ia  la  reg u la c ió n  se e fe c tú a  mediante desplazamiento 

h o r iz o n ta l  de lo s  p i lon es  junto con sus correspondientes  d i s p o s i -

3 . t iv o s  ae apoyo o de gu ía . Este medio de v a r ia r  la  p o s ic ió n  de l o s



p ilo n e s  resp ecto  a l a  t r a y e c to r ia  c i r c u la r  del gorrón  de a rra s tre  

o de los  gorrones de a r ra s tre ,  permite una d i s p o s ic ió n  muy sen­

c i l l a  y cómoda de las manivelas n ecesa r ia s  para la  re g u la c ió n .

^ in  lo s  d ibu jos  ad juntos , que i lu s tr a n  d iversa s  formas de ej ecu -  

c ión  d e l  in vento , presentan,

La f i g .  1 , una v is t a  la t e r a l  de una forma de e je c u c ió n  en l a  que 

e l p i ló n  es desp lazab le  en d ir e c c ió n  h o r iz o n ta l  tota lm ente  junto 

con sus correspond ientes  d i s p o s i t iv o s  de apoyo y de gu ía .

La f i g .  2 , presenta la  p lanta  correspon d ien te .

La f i g .  3, p resen ta  la  máquina por atrás  y parcialm ente en s e c c ió n .  

Las f i g s .  4 á 6, presentan en mayor e s ca la  algunos d e ta l la s  de 

la  parte su p erior  del p i ló n  ( siendo la  f i g .  5 una s e c c ió n  por 

la  l ín e a  5-5 de la f i g .  1 ) .

Las f i g s .  7 y 8, o fre cen  en mayor esca la  algunos d e ta l le s  de lo s  

d i s p o s i t iv o s  de apoyo y guía del p i ló n  ( siendo la  f i g .  8 una 

s e c c ió n  por la  l ín e a  8-8 de la f i g .  1 ) .

Las f i g s .  9 á 11, la  parte su p erior  del p i ló n  1 v i s t o  por e l  la d o ,

en s e c c ió n  y en planta respectivam ente, en otra  forma de e je cu  -  

c ió n  del in vento , y

Las f i g s .  12 y 13, i lu s tr a n  esquemáticamente otras formas de e je ­

cu c ión .

,tn la  e je c u c ió n  según las f i g s .  1 h asta  8 , e l b a s t id o r  tra n sp or -  

1 -tab le  de la  máquina se compone de un marco hecho de h ie rro  en U L 

y de l c a b a l le t e  de apoyo 3 para las ruedas 4 del ca rro .  ¿11 motor 

de accionamiento 5 para el p i ló n  se dispone en e l  extremo delan­

te ro  del marco, ül movimiento de accionamiento se transm ite desde 

e l  e je  motor por las ruedas dentadas 6, 7 y 8 a un d isco  de mani­

v e la  dentado 9, que exteriorm ente l l e v a  uno o v a r io s ,  en e l  pre­

sente caso dos, gorrones de a r r a s tr e  10, co locados cerca  de la  

p e r i f e r ia  y que cooperan con un lomo 11 o s im ila r  que penetra en 

su t r a y e c t o r ia  en e l manguito 11/ . liste manguito abraza a la  par­

te  su p erior  del p i ló n  12 desp lazab le  en d ir e c c ió n  v e r t i c a l  dentro 

ce l ím ite s  determinados. R especto  a l p i ló n  se maniobra s o l id a r ia -



mente mediante cuñas 13 que agarran en ranuras de cuña 14 del

10* p i l ó n  f f i g s .  3 y 8 ) .  Para suavizar e l  g o lp e  o r ig in a d o  a l  chocar 

e l gorrón  de a rra s tre  10 contra  el lomo l i  se in te r c a la  entre e l 

manguito y un d is co  16 su je to  mediante una tu erca  17 en el extre­

mo su p erior  del p i ló n ,  un muelle e s p ir a l  15. Ü5st e muelle s i r v e  

además para am ortiguar ios  go lp es  que se t ra n sm it ir ía n  en otro

11 . caso a l marco de la  máquina s i  el p i ló n  desciende demasiado pro­

fundamente. Por ba jo  del lomo 11 se in serta  un d is c o  e lá s t i c o  18. 

J1 p i ló n  12 va apoyado en un manguito v e r t i c a l  de gu ía  19, que 

s irv e  también de guía r e c t i l í n e a  y se  provee de l i s t o n e s  h or izon ­

t a le s  de guía 20, 21 que agarran en otros  l i s t o n e s  de guía 22 y

12. 23 d ispuestos  firmemente en e l  b a stid or  de l p i ló n .

-¡ü manguito da guía 19 con lo s  l i s t o n e s  de guía 2o y 21 y e l  p i ­

lón  o apisonador 12 móvil vert ica lm en te  en el manguito puede 

desp lazarse  en d i r e c c ió n  h o r izo n ta l  a lo  la rgo  de lo s  l i s t o n e s  

f i j o s  de guía 22 y 23. ¿51 l i s t ó n  su p erior  20 está p r o v is to  de un

13. o je t e  24, con el que se une g i r a t o r io  uno de lo s  extremos de un 

t o m i l l o  de avance 25 por medio de a n i l l o s  de a ju s te  26 y 27. 

t o m i l l o  25 se apoya en una tuerca  28 d ispuesta  f i j a  en e l  b a s t i ­

dor de la ap isonadora. ¿51 t o r n i l l o  l l e v a  en el extremo tra se ro

un v o la n te  29 mediante e l cu a l ,  puede desp lazarse  e l  manguito de

14. guía 19 en uno u otro  sentido  junto con el apisonador en d i r e c c ió n  

h o r iz o n ta l .  ¿51 t o r n i l l o  25 con el v o la n te  26 puede en c i e r t a  c i r ­

cunstancia reemplazarse por o tro  as id ero  adecuado de cu a lqu ier  

c la s e ,  por ejemplo una palanca de mano o s im ila r .

Un las f i g s .  1 y 2 , el apisonador se a ju sta  de manera que se  en-

1 5 . cuentra en los  extremos de lan teros  de lo s  l i s t o n e s  f i j o s  de guía 

22 y 23. ñn es te  caso e l  lomo 11 unido con el p isón  y que a l  g i ­

rar el d is c o  9 le  agarran a lternativam ente l o s  dos gorron es  10, 

cada vez durante ca s i  todo  el movimiento de ascenso del g orrón  

permanece engranado con es te  y por lo  tanto es arrastrado c a s i

16. todo el movimiento de ascenso del gorrónjfpermanece engranado con 

este  y por lo  tanto  es arrastrado  c a s i )h a s t a  el punto mas a l to
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17.

18.

19.

20,

81.

22.

da la  t r a y e c t o r ia  del gorrón . fn  e s te  caso por tanto la  lon g itu d  

de la  ca rrera  del p isón  es la  mayor.

Cuando se ha fie red u c ir  l a  lon g itu d  da la  ca rre ra , s e  t i r a  del 

p isón  junto con el correspon d ien te  apoyo haciendo g ira r  e l  vo lan ­

t e  29 h a c ia  a tra s .  l a  parte del lomo 11 to ca d a  alternativam ente 

por los  gorrones de a rra s tre  10, se a co r ta  per e l  desplazam iento 

h o r iz o n ta l  h acia  atrás  del p isón  y este  por tanto en e l  movimien­

to  ascendente del gorrón  momentáneamente a c t iv o  queda l i b r e  de 

é s te ,  con l o  que se  a c o r ta  en e l  grado correspon d ien te  la  lo n g i­

tud de la  carrera . La regu la c ión  de es ta  lon g itu d  puede evidente­

mente e fe c tu a rse  con muchísima comodidad durante el t r a b a jo  de 

la  máquina y con completa independencia del movimiento v e r t i c a l  

de t ra b a jo  del p isón .

ián la forma de e je c u c ió n  según las  f i g s .  9 y 10 que presentan fíni­

camente la  parte su p er io r  de la  apisonadora el p isón  se apoya 

firmemente en el b a s t id or  de la máquina, mientras que por o t ro  

lado el brazo 11 que coopera con e l  gorrón  de a r r a s t r e ,  puede 

desp lazarse  en d i r e c c ió n  h o r izo n ta l  resp ecto  al p isó n . brazo 

es tá  formado en es te  caso por un marco 30, que circunda al p isón  

12 y cuyos dos lados p a ra le lo s  a la  d i r e c c ió n  lo n g itu d in a l  de l a  

máquina agarran en ranuras la te r a le s  de guía del p isó n ,  de mane­

ra  que el brazo 11 puede desp lazarse  en d i r e c c ió n  h o r iz o n ta l  con 

r e la c ió n  a l  p isón . La in v ers ión  d e l  brazo 11 se e fectú a  mediante 

un t o r n i l l o  31, cuyo f i l e t e  agarra en una rosca  correspon d ien te  

en e l  extremo tra se ro  del brazo 11, SI t o r n i l l o  31 se apoya con 

su extremo de lan tero  en e l  p isón  y mediante a n i l l o s  de a ju s te  32 

se ve impedido de desp lazarse  en su d i r e c c ió n  lo n g itu d in a l  res  -  

pacto a l  mismo p isón . Como mango o as id ero  s ir v e  un v o la n te  33 

acuñado firmemente en e l  extremo tra se ro  d e l t o r n i l l o .

Sn lu gar  de disponer desp lazab le  horizontalm ente e l  p isón  mismo 

o nna de sus p a rte s ,  se puede en c ie r ta s  c ir cu n sta n c ia s  c o lo c a r  

lo s  gorrones de a r r a s tr e  10 sobre e l  d is c o  de manivela 9 de ma­

nera que pueden! d esp lazarse  en d i r e c c ió n  r a d ia l .  Las f i g s .  12 y 13



23 .

24.

25.

26.

presentan dos e je cu c io n e s  de asta  c la s e .  Según la f i g .  12 lo s  

gorrones 10 son desp lazab les  a lo  largo  de ranuras 34 en el d is co  

de manivela 9 y mediante tu erca s  o s im ila res  pueden asegurarse 

en forma adecuada después de a justados a la  p o s ic ió n  debida , 

íiln la  d is p o s ic ió n  según la  f i g .  13 e l  d i s c o  de m anivela 9 l l e v a  

o tros  d isco s  35 apoyados g i r a t o r io s  en é l ji que a su vez l le v a n  

cada uno un gorrón  10. Los d is co s  35 están p r o v is to s  de d ientes  

en su p e r i f e r i a  que engranan con una rueda cen tra l  dentada 36. 

Haciendo g i r a r  ésta  pueden desp lazarse  lo s  d is c o s  35 de manera 

que los  gorrones 10 adopten las  p o s ic io n e s  requ erid as . La lo n g i ­

tud mínima de carrera  se ob t ien e  por ejemplo cuando lo s  gorrones 

se a ju sta n  a las  p o s ic io n e s  A de la  f i g .  13. Por e l  c o n tr a r io  l a  

lon g itu d  máxima de carrera  se obtien e cuando los  gorronas 10 se  

encuentran en los  puntos B,

Un la forma de e je c u c ió n  según las f i g s .  9 á 13, la  guía v e r t i ­

ca l del p isón  se c o lo c a  lo  mismo que en l a  con stru cc ión  según la s  

f i g s .  9 á 11, firmemente en el b a s t id o r  de la  ap isonadora .

- 5 -
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28

D escr ito  su fic ien tem en te  e l  presente invento l o  que se  d ec la ra  

como ñe novedad e in vención  p rop ia , sen las  s ig u ie n te s  r e iv in d i ­

ca c io n e s :

I B . -  Una máquina para ap isonar pavimentos con p i ló n  o p isón  ma­

niobrado vert ica lm en te  y e l  cual se levanta periódicam ente me­

d iante  una o v a r ia s  p iezas de a rra s tre  m óviles  en una t r a y e c t o r ia  

c i r c u la r  y que cooperan con un lomo o s im ila r  en e l  p isón , carac­

te r iza d a  porque la  lon g itu d  de carrera  del p isón  se a ju s ta  median­

t e  desplazamiento h o r iz o n ta l  de aquel punto en <|ue la  p ieza  de 

a rra s tre  (10) t o c a  a l  lomo ( la d o  in fe r io r  del brazo 11 unido con 

el pisón) .

2 a . -  Una forma de e je c u c ió n  de la  apisonadora re iv in d ica d a  en el 

punto 1 , ca ra c te r iz a d a  porque tod o  el p isón  (12) puede a ju s ta rs e
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29, en una. maniobra adecuada f i j a  de l b a s t id o r  de la  máquina en 

d ir e c c ió n  h o r iz o n ta l  desplazando una parte (1 1 / ) p r e v is ta  para 

su maniobra, v e r t i c a l ,  í

3 a . -  Una apisonadora según lo  re iv in d ica d o , en los  puntos 1 a 2 f 

ca ra cter iza d a  porque todo e l p isón  lo  miaño que lo s  órganos v e r -

30, t i c a l e s  correspond ientes  de maniobra (1 1 / ) son d esp la za b les  en 

d ir e c c ió n  h o r iz o n ta l  mediante un a s id ero  montado en e 1 b a stid or  

de la máquina y unido en forma conveniente con los  in d icados ór­

ganos de maniobra,

4 a , -  Una forma de e je cu c ió n  de la apisonadora r e iv in d ica d a  en el

31, punto 1, ca ra cter iza d a  porque e l  lomo (cara  i n f e r i o r  del brazo 

11 unido con el pisón) puede a ju s ta rs e  en d ir e c c ió n  h o r iz o n ta l  

con r e la c ió n  al p isón ,

5 a , -  Una apisonadora según lo  re iv in d ica d o  en e l punto 4 , carac­

te r iz a d a  porque e l  brazo (11) unido con el p isón  se une con un 

32, b a st id or  que circunda al extremo su p erior  del p isón  o se  compone 

de un b a s t id o r  cuyos t r o z o s  la te r a le s  extendidos longitudinalm en­

t e  agarran en e l p isón  en ranuras de maniobra,

6 a . -  Una forma de e je c u c ió n  de la  apisonadora r e iv in d ica d a  en 

el punto 1, ca racter izad a  porque la  p ieza  o p iezas de a r ra s tre

33. (gorrones 10) son a ju s ta b le s  en d ir e c c ió n  r a d ia l  re sp ecto  a un 

d isco  de manivela o s im ila r  que l o  sustenta  y puede g ir a r  a lr e ­

dedor de un e je  esencialm ente h o r iz o n ta l .

7 a .-  Una apisonadora según lo  r e iv in d ica d o  en el punto 6, carac­

te r iza d a  porque el gorrón o los  gorrones de a rra s tre  se disponen

34. d esp lazab les  en ranuras r a d ia le s  (34) en el d i s c o  de manivela y 

y puede a p r is io n a rse  firmemente en la  p o s ic ió n  a justada por me­

dios  adecuados,

8 8 . -  Una apisonadora según lo  re iv in d ica d o  en e l punto 6, carac­

te r iza d a  porque el gorrón  o gorrones de a rra s tre  (10) van sustenr- 

35, tados por soston es  apoyados en e l  d is co  de manivela con pre feren ­

c ia  en forma de d isco s  redondos (35) l o s  cuales puede a ju s ta rs e  

con r e la c ió n  a dicho d is c o  h a cién do los  g ir a r  a lrededor  de sus e je s
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de apoyo.

9 3 . -  Una apisonadora según lo  re iv in d ica d o  en los  puntos 6 y 8, 

36. ca ra cter iza d a  porque lo s  d is co s  o d isco  redondo (35) se unen con 

coronas dentadas, que engranan en otra  rueda dentada ce n tra l  (3gj) 

de manera que puedan a ju s ta rs e  haciendo g ir a r  esta  ú ltim a.

10a . -  Apisonadora de pavim entos.- Según se d escr ib e  y r e iv in d ic a  

en la presente memoria d e s c r ip t iv a  y se i lu s t r a  con lo s  d ib u jos  

^7 . que a la  misma se acompañan.

Consta esta  memoria de s i e t e  páginas f o l ia d a s  y e s c r ita s  por una 

s o la  cara.

l ia d r id , 31 de diciem bre de 1929.
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