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AL ORTIA DASCRIPTIVA

para una patente de invencidn por veinte afios, por » Apisonadora
de pavimentos » a favor (e don Zinar Herrman & G N &L L, rssiden~
te en Stockholm ( Suecia ) Grevmagnigatan, 5.- Dg nacionalidad

SusCa .~

4l invento se refiers a una apisonadora con pildn accionado, el
cual se levanta periddicamsnte y s2 vuelve a dejar caer por su
propio peso, raalizdndoss la slevacibn peribdica en la Fforma co-
nocida por un gorrdén de arrastre o similar accionado por el motor
¥ que coopera con un brazo que dssde el pildn penatra en la tra-
ysctoria del gorrdén de arrastre. Il invento tiene por objeto sl
haecer posible la regulacidén cdmoda ds la longitud de carrera de
pildn eon estas méquinas dentro de amplios limites. Para aste ob=
jeto la longitud de la parte que penetra en la trayectoria_circu—
lar del gorrédn, perteneciente al brazo unido con el pildn, es
regulable y esto bién sea desplazando =1 brazo =n direccidn ho~
rizontal bién variando el Gidmetro de la trayoctoria circular.
Con @ efercncia la regulacién s2 efectua mediante desplazaniento
horizontal de los pilones junto con sus correspondientes disposi-

tivos de apoyo o de gufa, dete medio de variar la posicibén de los
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pilones respecto a la trgyecsoria circular del gorrén de arrastre
o de los gorrones de arrastre, psrmite una iisposicidn muy sen-
cilla y cbmoda de las manivelas necesarias pare la regulacidn.
‘dm.los dibujos adjuntos, que ilustran diversas fomas de sjzcu -
cién del invento, presentan,
una viste lateral de una Ffoma de ejecucidn en la que

La fi 1

.
al pildn es desplazable on direccidén horizontal totalmsnte junto

kel

con sus correspondisntes dispositivos de apoyo y de guia.

Le fig. 2, presanta la planta correspondiente,

Le fig. 3, presenta la miquina por atrds y parcialmente en ssccidm.

Las figs. 4 4 6, presentan en mayor escala alguos detalles de

la parte superior del pildn ( sisndo la Fig., 5 una seccidn por

la linea 5-5 de la Tig., 1).

Las figs. 7 y 8, ofrecen sn mayor escala algunos detalles de los

dispositivos de apoyo y guia del pildén ( sisndo la fig. 8 una

seccibn por la linea 8-8 de la fig., 1).

Las figs. 9 4 11, la parte superior del pildém 1 visto por el lado,

sn seccidn y en planta respectivamente, en otra forma de ejecu -

cidn ael invento, y

Las figs, 12 y 13, ilustran esquenfticamente otras formas de 3je-~

cucidn,

4n la ejecucidn sagin las figs. 1 hasta 8, el bastidor transpor-
\ table de la méhquina se compons de un marco hecho de hierro en U 1

y dal caballete de apoyo 3 para las rusdas 4 del carro. &l motor

de accionamiento 5 para el pildn sz dispone en el extraemo dslan-

tero del marco., & movimiento de accionamisnto se transmite desdse

el ejs motor por las ruedas dsntadas 6, 7 y 8 a un disco de mani-

vela dentado 9, que exteriommente lleva uno o varios, en el pre-

sente caso dos, gorrones de arrastrs 1C, colocados cerca de la

perifaria y gque cooperan con un lomo 1l o similar que penstra en

su trayectoria en el manguito 11°. dste manguito abraza a la par-

te superior del pildn 12 dssplazable an direccidn vertical dentro

Ge limites Geterminados. Respecto al pildn sz maniobra solidaria-



10,

11.

1z,

13.

14,

15.

l6.

mente meadiante cuiflas 13 que agarran en ranuras de cufla 14 dsel
pildn (figs. & y 8). Para sunavizar el golpe originado al choecar
el gorrdn de arrastre 1C contra el lomo 1l ss intercala entre el
manguito y un disco 16 sujeto mediante una tuerca 17 en el extre-
mo supsrior del pilbén, un muelle espiral 15, dst3 muelle sirve
ademds para amortiguar los golpes que se transmitirian en otro
caso al marco e la méquina si el pilédn desciende demasiado pro-
fundamente, Por bajo dal lomo 11 se inssrta un disco eléstico 18,
4l pildn 12 va apoyado en un manguito vertical de gula 19, que
sirve tambidn de zufa rectilinea y se provee de listonas horizon-
tales de gufa 20, 21 que agarran en otros listones de gula 22 y
23 aispuestos firmemente en el bastidor del pilén, |

& manzguito de gufa 19 con los listones de guia 20 y 21 y el pi-
16n o apisonador 12 mévil verticalmente on el manguito puede
desplazarse en direccidn horizontal a lo largo de los listones
fijos de gufa 22 y 23. 21 listdn superior 20 sstéd provisto de un
ojete 24, con el que se une giratorio uno de los extremos de un
tornillo de avance 25 por medio de anillos de ajuste 26 y 27, dl
tormillo 25 se apoya en una tuerca 28 dispuesta fija en el basti-
dor de la apisonadora. 31 tornillo lleve san 2l extrsesmo trassaro

un volante 29 mediante el cual, pueie desplazarszs el manguito de
guia 19 an uno u otro saentido junto con el apisonador en direccidn
horizontal. 21 tornillo 25 con sl volante 26 puete an cierta cir-
cunstancia reemplazarse por obro asidero adecuado de cualquier
clage, por gjswplo una palanca de meno o similar,

dn las Tigs, 1 y &, el apisonador sS2 ajusta de mansra que Se an-
cuentra en los sxtremos dslanteros de los listones fijos de gufa
2 y 23, in veste caso el lomo 11 unido con &l pisdén y que al gi-
rar el disco 9 le agarran altsrnativamente los dos gorronss 10,
cata vez durante casi todec el movimiento de ascanso del gorrdn
parnancce engranado con ests y por lo tanto es arrastrado casi
000 3l movimisnto de ascenso del gorrén[permanece engranado con

este y por lo tanto es arrastrado casi)hasta el punto mas alto



ds la trayectoria desl rorrbdn., In ests caso por tanto la longitud
dz la carrcra del pisén es la mayor;
Cuando se ha Ce reducif la longitud de la carrera, Se tira del

17, pisdén junto con sl correspondiiente apoyo haciendo girar sl volan~
te 29 hacia atras, La parte dalnlomo 11 tocala altemativameante
por los gorrones de arrastre 10, se acorta poer el Gesplazamiento
horizontal hacia atrés del pisbn y este por tanto en el movimien~
to ascendente Gel gorrdn moméntaneamente activo queda libre de

18, éste, con lo que se acorta en el grado correspondiente la longi-
tud de la carrera; La regulacidén de esta longitud pueds svidente-
mente efectuarse con muchisima comodidad durante el trabajo de
la méquina y con completa indspendencia del movimisnto vertical
de trabajo del pisén.

19, dn la forma de sjecucidn segfn las figs. 9 y 10 que presantan fini-
camenta la parte supazrior de la apisonadora sl pisén S8 apoya
firmemente en el bastidor de la mdquina, mientras que por otro
lado el brazo 1l que coopera con el gorrdn de arrastre, pusde
desplazarsa en direccidn horizontal respecto al pisbn, &l brazo

20, estd Tormado en este CaSO DOr U WATCO 30, que circunda al pisén
12 y cuyos dos lados paralelos a la direccidn longitudinal de la
miquina agarran en ranuras laterales de gufa del pisdn, de mane-
ra que el brazo 1l puede Gesplazarss en direccibn horizontal con

relacibn al pisdn. La inversidn del brazo 1l se efsctua mediante

‘. a1, un tornillo 31, cuyo Ifilete agarra en una rosca correspondiente

en el extremo trasero del brazo 11, El tornillo 31 se apoya con
su extremo delantero en el pisén y médiante anillos de ajuste 32

-

Se ve impedido de Gesplazarse azn su direccidn longitudinal res -

pecto al mismo pisdén. Como mango o asidero sirve un volante 33
22, acuiiado firmemente en el extremo trasero del tornillo.

in lugar de disponer desplazable horizontalmente el pisdn mismo

o una de sus partes, se puede en ciertas circunstancias colocar

los gorrones de arrastre 10 sobre el disco de menivela 9 de ma~

nera que puedem Gosplazarsa en direccidn radial, Las figs. 12 y 13
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presentan Gos ejecucionss de ssta clase. 3egln le fig. 12 los
gorrones 10 son desplazables a lo largo éds ranuras 34 en el disco
de manivela 9 y msdiante tuercas o similares pueden asagurarse

en forma adecuada dsspuds de ajustados a la posicidn debida.,

@n la disposicidn segln la fig. 13 el disco de manivela 9 lleva
otros discos 35 apoyados giratorios en 8l § que a su vez llevan
cada uno un gorrdn 10. Los discos 35 estén provistos de disntes
en su periferia que engranan con una rueda central dentada 36.
Haciendo girar ésta pueden desplazarse los discos 35 de manera
que los gorrones 10 adopten las posiciones requeridas., La longi-
tud minima de carrera ss obtiene por ejemplo cuando los gorrones
se ajustan g las posiciones A de la fig. 13. Por el contrario la
longitud méxima de carrera s obtiene cuando los gorrones 10 se
encuentran en los puntos B. »

dn la Forma de ejecucibn seghn las figs. 9 4 13, la guia verti-
cal del pisén s3 coloca lo mismo qus en la construccidn segﬁn las

4

figs, 9 & 11, firmemente =n el bastidor de la apisonadora.

Descrito suficisntemante el presente invento lo que se declara
como A8 novedad e invencidn propia, san las siguietes reivindi-
caciones:

18,~ Una mdquina para apisonar pavimentos con pilén o pisdn ma-
niobrado verticalmente y el cual se levanta psriddicamante me-
diante una o varias piezas de arrastre méviles en una trayectoria
circular y gue cooperan con un lomo o similar sn el pisén, cara.c-
terizada porgue la longitud de carrsra del pisén s2 ajusta median-
te desplazamiento horizontal de agquel punto sn 4que la pieza de
arrastre (10) toca al lomo (lado inferior del brazo 1l unido con
el pisén).

28,.~ Una forma de ejecucibn de la apisonadora reivindicada en el

punto 1, caractarizada porqus todo el pisdn (12) puede ajustarse
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en uns maniobra adecuaia fija del bastidor de la miquina en
direccidn horizontal ¢esplazando una parte (11’) prevista para
su maniobra.vertical, (

33,~ Una apisonadora sagln lo reivindicado sn los puntos 1 a 2,
caracterizada porque Gtodo el pisén lo miamo que los 6rganos ver-
ticales corrsspondisntes de maniobra (11’) son desplazables en
dirsccibn horizontal mediante un asidero montado en el bastidor
de la mAquina y unido sn forma conveniente con los indicados br—
ganos de mangobra,

4a,- Una forrma de ejecucién de la apisonadora reivindicada en el
punto 1, caracterizaca porque el lomo (cara inferior del brazo
11 unido con 2l pisbn) puesde ajustarss en direccidn horizontal
con relacidbn al pisén.

58,- Una apisonadora segin lo reivindicado en él punto 4, carac-—
terizaia porque el brazo (11) unido con =l pisén ss une con un
bastidor que circunda al extremo superior del pisbn o se compone
de un bastidor cuyos trozos latesrales extendidos longitudinalmen~
te agarran en ol pisbn en ranuras de maniobra,

65;— Una forms de ejecucidn de la apisonadora reivindicada en

sl punto 1, caracterizada porque lg pisza o piezas de arrastrs
(gorrones 10) son ajustables en dirsccidn radial respecto a un
disco Ge manivela o similar que lo sustanta y pusde girar alre-
dedor de un 2je esencialrente horizontal.

78 .- Una spisonadorae sagfin lo reivindicado sn el punto 6, carac-
terizada porque el gorrdn o los gorrones de arrastre se disponen
desplazables en ranuras radiales (34) en el disco de manivela y
v puede aprisionarse firmemente en la posicidn ajustadia por me-
dios ad ecuados.

88 ,~ Una apisonadora ssgin lo reivindicado en el punto 6, carac-
terizada porque el gorrén o gorrones de arrastre (10) vean susten~
tados por sostonss apoyados en el disco de manivela con prefaren—
cia en Torma de discos redondos (35} los cuales pusie ajustarse

con relacidn a dicho Gisco hacibndolos girar alrc.sdor de sus ejes
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de apoyo.

98,- Una apisonadora sesfin lo reivindicado en los puntos 6 y 8,
caracterizadia porque los discos o disco redondo (35) sa unen con
coronas dentadas, que sngranan en otra rueda dentada central (36)
dé manere. que puedan ajustarse haciendo girar esta dltima,

102,- Apisonadora de pavimentos.- Segfin s3 describe y reivindica
en la presente memoria descriptiva y s2 ilustra con los dibujos
gque & la mis.a se acompailan.

Consta esta memoria de siets péginas foliadas y escritas por una

sola cara,

kadrid, 31 de diciembre de 1929,

Leocadio Lepez y Lbpaz.
E.E./ /_‘p\
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