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MsuMORIA DESCRIPTIVA
gue se acompaifis

a la solicitud de

una PATENTE DE INVENCLION, por veinte afios en Espaiia,
a favor de
la COMPAGNIE INTERNATIONALs DES FRAINS AUTOMATIQUES, coa
residencia en el ndwmero 70,Rue Louvrex, LIEJA, Bélgica.
por

"PERFECCIVRALIEMNTOS IHTROUDUCLIDOS BN sL wOLUR HIDRAULICOM

La presente invenciba se retfiere a un wotor hidraﬁL
lico de émbolo que sirve para la conduccidn y santeniwien—
to de una pieza de un aparato receptor en uuna posicién v
hacerla volver ulteriorwmente a su posicidn imtial.

Un wmotor de esta clase conviene gerneraluwecte para el
acciovamiento de seuales de agujas y particularwente para
acciocar la abertura y cierre de puertas.

Bl werndo de wovimiento de esta clase de wmotores por
aire cowpriwmido, exige nuwerosas complicaciounes y no tiene
todas las vectajas que oirece el motecr realizado segﬁn la
invercidn.

Conviene que un dispositivo de warndo de abertura y
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cierre de puertas ofrezca las caracteristicas siguientes:
Conviene yue se pueda realizar por el wmotor el wante-

. . ’ . e
nimiernto de los organos receptores em una posicion deter-
mirada correspondiente por ejewmplo al cierre de las puer-

. .’ P . e . P

tas 0 bien la conexiorn o0 ivtercalacion de un dispositivo

de agujas. Por otra parte cuacdo el motor esta ea la posid

< 7 . . . . 2
cion de reposo couviene interceptar la comunicacion entre
. . o - '4 . . .’
los cilindros y la fueute de liguido bajo presion con ob-
. . i ’ . - ’ . .
jJeto de evitar las perdidas de liguido motor por los esca-+
pes que podrlan fortuitawente existir entre los €wmbolos
sus cilindros.
. roo. ’ . .7
El wmotor hidraulico, segun la presecate ianvercion, ofre-
ce las caracterfsticas enumeraias anteriorwente.
’ . . 4 . . . .7 - ’
Segun la presente invencioa la inwovilizacion del ewm—
N . 7 - . . .
bolo se nace por wedio de valvulas automaticas dispuestas
en los corductos gue unen la iluente de lfquido bajo presién
al recipieute, hacia el cual se efectua la evacuacilun, a
la extremidad del cilindro suceptible de ponerse eu couuiilca-
. ¢ - o . - . . AV
cion con la fuente o recipierte i-dicaao.
il (¢ Yy e _’ H 3 bl '.
Bstas valvulas u obturadores estax establecidos de tal
; . e ’
wanera gue se opongan normaluweite a toda evacuvacion de li-
quido fuera del ciliruro,adewas pueden accionarse, por
ejemplo, electricawernte provocando el desplazamiento ael
’ .
embolo en un sectido o en otro.
. ’ E PN - .
En el caso en gue el ewmbolo sea diferencial, la cara
" ’ ’ . ’ . .7
pequena de este ultimo, esta er comucicacion peruma..ente

con la fuente de l{quido bajo presién.
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zuelas de vehiculos, conviene que los viajeros de un coche;

mwernte sin utilizar y plombeado, gue sirva para provocar la

En el caso en que las daos superiicies ael éwbolo sean
iguales, 1la irvencién prevé yue se adapten a caua una de
las extrewicades del cili:dro, obturadores gue poren alter-
nativamente en comunicacidn cada extiremidad con la fuerte
de 1fguido bajo presiln y cox el recipiente hacia el cual
se efectua 1la evacuacién, de uanera que las Gos caras del
émbolo se pougarn simultéceawente en comunicacidn, la uua
cor la fuente del 1fquido bajo presidm, y la otra con el
recipiente hacia ei cual se efectua la evacuaciOu.

Segin la presente invenciln estos obturadores pueden
llevarse automaticamente a su gosioién de cierre, cuando el
émbolo ocupa una u otra de sus posiciones extremas; realizg
dose este clerre cowtrolando el iuxncionamiento de estocs ob-

turadores por el desplazaumiento del émbolo mismo.

v -

En el zaso en que el motor se aplica al mando de porte-

por ejemplo, dispongar de un aparato de seguridad, rormal-

abertura de las puertas del coche eun caso de alarma.

Para este efecto, un dispositivo independierte del 5r1
gano de uando, permite desplazar el éwbolo en un sentido
determinado, sowmetiendo una de las caras del émbolo a la
accidn de la fuente de liyuido bajo presidn y poniendo la
otra cara en cowunicacidn con el recipiente hacia el cual
se efectua la evacuacidn.

Ademis, con el fin de evitar que, por la maniobra de

los dérganos de umndo, la fuente de 1igquido bajo presidu se
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ponga directamesnte en cowunicacidn con el recinto hacia el
cual se efectua la evacuacilm, ia irvencida prevé que la
maniobra del dispositivo indepenaiente del Srgano de mandg
interrumpa al wismo tiempo la cowu:icaciba entre los Orga-
nos de waudo referidos y.el émbolo.

En otro drden y particularumecte durante el ewpleo del
dispositivo paras la waniobra de portezuelas de vehiculos,
la invencitn prevé el wedio ue interrumpir el desplazauwieq
to de la pieza, (portezuela), en un sentido determinaco,
cuando ur cuerpo interpuesio en la trayectoria de esta ui4
tiwa, ofrece una resistencia anormal que se opone a este
desplazamiento, asi como el permitir la costinuacidn auto-
mética del desplazamiento, cuacrdc este resistercia naya
desgparecido.

Para este efecto un dispositivo detector, sclidario
de la pieza desplazada, cowtrola el Iuicionamierto de uio
o varios obturalores gue accionan las comucicaciones del
cilindroc y provocan el cierre de dichos obturadores cuandd
la resistencia encortrada por la pieza, eu su movimiento
de desplazawiento, pasa de un valcor deterwirado y asegura
la detencidu de la pieza desplazada mientras que subsiste
esta resistencia anorwal.

En los dibujos acejos se indica, a titulo de ejemplo)
no limitativo, el wodo de ejecucida de la invencidn, esta
invencidn se extiende a las diversas particularidades origi
nales, que contiene la aisposicidy gue se Trepresenta.

Figura 1, represceuta una vista esquemdtica de un wotg

. . ’ - N . .
hidraulico, en el cual el ewbolo es direrencial y se

inv
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ca, a titulod e ejemplo, & la waniobra de una puerta. £n
esta figura el wotor hidradlico y la puerta se represeuntan
en escala difrente.

Figura 2, Representa una vista esquewdtica de un mo-
tor hidradlico en el cual el éubolo tiene sus dos caras
iguales.,

Figura 3, ofrece uma vista esyuewdtica de ur motor
hidradlico en el cual el wando de los obturadores se efec-
tla mecanica.erte.

Una Tfuente de liquiuo bajo presién 2, (figura 1), pue
de ponerseeen comunicacidn por um conducto 2a, con la gran
superficie 3a, de ur émbolo diferemcial Y por un conducto 2
con la pequeda superficie 3b del mismo émbolo diferencial;
el conducto 2a viene cortrolado por un obturaior 2b, gue
8e abre hacig el cilindro 3, exn el cual se desplaza el Em-
Bolo 3a, ecte obturador estad cosstituiuo, a t{tulo de ejewm~
plo, por una bola wantenida en su asiento, contra la accidd
de la presidn que reira en el depdsito £, por medio de uc
resorte 2c¢; la waniobra de dicho obturador se eiectia eléc-
tricamente y asegura, durante su abertura el d esplazagieunto
del émbolo 2a, en el sentido de la rlecha ¥.

Para provocar el desplazamiento del émbolo en sentido
inverso (flecha 0), el cilindro 3 ern el cual se mueve el ém
bolo 3a, se poune en comunicacidr con un recipliente, donde
se efectua la evacuaciodn, 4, abierto a la presidn atmosfé-
rica; esta cowunicacidn es controlada por un obturador 2f

que s e abre hacia el cilindro 3 y yue estd comstituido, a t

I'd
1. tu-
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lo de ejemplo, por una bola que puedie mantenerse en su asisg

to por un resorte.

La pileza que se trata de desplazar (en el caso presen-

te una portezuela), es segﬁn la disPosocién representada,
solidaria del émbolo por ux brazo 5 gque pivota alrededor
de un eje Sa, y gue lleva un sector dentado 5b, que engrang
cown una cremasllera 3¢, solidaria del émbolo diferencial.Lod
desplazamientos del brazo 5, se cowmunican con la portezuelg
6, por uwa varilla, oSc.

Este brazo 5, lleva un cursor 7, cowstvantemente en
confacto cor uma lawa 7a, conectada a uno de los polos de
una fuente de energia eléctrica Ba; dicho cursor controla
el funcionawiento de los obturadores 2b y 2f, por medio de
dos lamas 7c¢ y 7b, intercaladas respectivamente en el cir-
cuito de alimentacidn de los electro-imanes gue aseguran
la wariobra de dichos obturadores; la longitud de estas la-
mas 7¢ y 7b, es tal gue a los Iinales de recorrido de la
portezuela 6, el cursor 7, abandora o suelta uuna de estas
lamas, asegurando de esta manera el‘cierre de uno ie los
referidos obturadores 2b y 2f, abierto durante el recorri-
do de que se trata. _

La cowbinacibu Gel cierre automadtico de los obturado-
res al f£inal del recorrido ¥, con el dispositivo de obtura-
dores abriéndose hacia el ciliundro 3, permite realizar el
cierre de la portezuela al final del recorrido de cierre
(flecha F) y en el sentido de la abertura (flevha O0).

El cierre automdtico del obturador 2f, al Final del

N



Te=

recorrido de abertura (flecha O) tiene por objeto el im-
150 pedir durante la abertura siguieate del obturador 2b, que
el 1fguido de la iuecte 2, se escape diiectamente hacia
el recipiente 4 donde se efectua la evacuacidn.

La abertura o cierre de los circuitos de los obtura-
dores 2b y 2f, es accionado por uu Srgano de mando 8, que
155 se representa & titulo de ¢jewplo, por una manezuela de
dos planos, cuya masa esta normalmente conecvada al otro
polo de ia iuerte de corris:ric y oUyuUS uLOS piaxrcs estan
respectivamente conectados a los electroiwanes de 10s ob-
turadores 2b y 2f.

160 En el caso en que un solo par ¢z obturadores, tales
como los 2b y 2f, sirva para controlar el funcionamiento
de varios émbolos direrenciales tales como el Jue se re-
presanta, es importante gue se dispongan los circuitos

de los electro-imaues de tal susrte que en el caso en que
165 los 6rganos que s e trata de desplazar (portezuelas) no
lleguen al final del recorrido al miswo tiempo, por ejem-—
plo, debido a las diferenciasren las resistencias pas%vas
0 en las resistencias anormales, que er dichos organos
pueden encoﬁtrar durante su desplazamiento, el circuito ael
170 electroimén del obturador 2b, no quede interrumpido mas
gue cuando todos 1los 6rganos a desplazar hayan llegado al
final del recorrido.

Para este erfecto los dispositivos de control, tales
como 7a, 7b, 7¢, van counectados paralelamente coun relacidm

175 & la fuente de corrierte 8a, de tal suerte -que el circui-




to del obturador 2b, que asegura el desplazauwiento de los
diferentes émbolos, uo quede interrumpido was gue cuarndo
todas las piezas ques e trata ae desplazar hayan llegaco al
final del recorrido.

180 Es iwportante er ciertos casos (caso de alsrma) pre-
ver dispositives indepeocdientes del Organo de wando yue perpd
tan a persoras no encargadas de ls .auiobra Gel Srgano de

-, . ) - . ’ ‘
wardo 8, que asegurer el Iuncionawiento del motor hidrauli-

co de uwanera que s e Gesplace el cwbolo y los drganocs solidad

185 rios de €1 en un sencido deterwminado.

En el caso de aplicacién del wotor hidradlico a la mas
niobra de las portezuelas, el desplazamientc rersrido correg-—
porde 2 la abertura de¢ las susocdichas portezuelas. ademas
la waniobra de estos dispositivos independiectes del Grgano
190 de wandc tiene por efecto hacer inoperante la wmaniobra de
este Ultimo.

Para este eiecto uma pasanca 9, uno de cuyos brazos
9a, establece norwaluente la comunicacidn entre unoc de los
borres de la iuente de corrievte & ¥y la wasa de dispositivo
195 = |lde wando, puede waniobrarse independientemente del Srgano 8
¥y establecer la comunicacidn directa ectre el polo susodichog
de la fuente de corriente y el electroimin del obturador &f)
mientras se interruwpe el circuito que une la wasa del Sr-
gano 8, al referido polo de la fuente de corriente 8a.

200 Exr el caso en que se eupleen varios dispositivos tales
como el que se describe, estos dispositivos estéu dispuestos
de wasera gque puedan iatercalarse en serie entre el borue red-

ferido de la rueute de corrievte y la wmasa del Orgauo 8, cuanl-




do estarn en re=poso y que puedan agruparse paralelauwerte
205 entre sl borne rererido de la fuente 8 y el electroimdn del
obturador 2f.

Los (rgacos de wando 8 y los dispositivos de wando
independientes del 6rgano, tales como los que se describen
anteriormente, utilizau & 040 unidn con el obturaior et el
210 wismo agente motor; es decir ura corriente eléctrica.

La inveuncidc prevé yue en el caso en que el agente
motor empleado pare el 6r5ano de wando faliase, se pueda
hacer uso para la waniobra de los dispositivos tales cowo
9y 9a, de un agente motor diferente, por ejemplo, por .ue-
215 dio de waniobra mecdnica por usn véstago 9b gue puede desplg-
zarse por el brazo Pa; estos diferentes agentes motores,
pueden emplearse al wismo tiempo.

La iavencibn prevés adémés, en ciertos cascs, que la
mariobra de estos dispositives prcvoque ai miswo tiewpo el
220 frenado del vehiculo sobre el cual los motores hiaradlicos
se aplican.

Por otra parte uc dispositivo azdlogo a los disposi-
tivos tales como 9 y Ya, puede cowbilzarse con el 5rgan0 ds
mardo de un vehfculo de tal wacera yue e caso ae gue falle
222 el agente encargadc dae la conduceidn de dicho vehiculo, los
motores hidradlicos, segin Lla iavencidn, aplicados sobre
este vehiculo, se desplacen autowdticamente en un sentido
determinado, (por ejemplo abertura de las puertas).

En ciertos casos, especladmente cuanuo se aplica el wmp-

230 tor hidraulico a las .aniobras de las puertas, un disposi-




tivo detector solidario de la pieza desplazada controla el
funcioramiexto del obturador 2b, de suserte que detenga ia
pieza desplazada cuando esta dltiwa eacuentra uca Tresistent
cia znorwal debida a la interposiaién de un cuerpo extrano
235 en su trayectoria, durante todo el tlempo yue esta resistem-
cia arorual subsiste.

Para este riu un listdn conductor 10U, estd dispuesto
sobre la pieza a desplazar er la parte delaantera de esta
Gltima, en el sentido de su trayectoria.

240 En el caso de portezuela dicho listdn estd dispuesto
en la parte delantera de la wiswa, en el sentido G& su recop-
rridc de cierre.

Dicho liatdn es solidaric de la pieza por wedios de-
formables, tales cowo resorles lla, insertados eun s erie en
245 el circuto del electroiman del obturador 2b por medio de
contactos 104, ques e desiizan a lo largo de las liauas lOc
conductoras..De esta wanera tan pronto cowo la puerta en-
cuentre un cuerpo extraio, lcs resortes 1l0a se derorman e

irterpmpiéndcse el contacto entre el listdén y los contac-

250 tos 10b, 1o gue origina el cisrre ael obturaior 2b y la deq
tencton del émbq o. Tan proxnto como esta resistencia anort
wal ha desaparecido, el ¢irculito se restablece y =l motor
Se pore de nuevo en Larcha.

Bl en casc de la iigura 2 el &wbolo airerencial esta
255 substituido por un émbolo de caras iguales.

Las extremidades del cilindro 3, en el cual se des-
prlazan los émbolos, 3a y 38b, pueden porerse cads una €n

. . ; . - (4 P . .
cowmunicacion con la ruente ae liguido bajo pre516n 2, por
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obturadores 2bl N 2b2, y ¢or el recinto 4, aonue se efectua

fad - ’ - - N - -
260 la evacuacion por medio de lcs obturadcores 2r; y 21 los

27
- - ’ - . .
referidos obturadores s identicos a los yue se describen

con reierencia a la figura 1.

kBl desplazawiento ael éubolo en el sentido de la 1led
cha F, se deteruina por la abertura simultéuea ae Los obtura
265 dores 2b, ¥ 2fl, cuyos electroiwanes var intercalados en el

. . . 4 . ¢ . .
mismo circuito electrico. Aslaiswo Los obturaaores 2b; y

2f2, cuyos electroimanes van intercalados en otro circuito;

eléctrico provocan por su abertura el desplazawiento del |
énbolo en el sentido ce la riecha O. |
270 El control del funcionawiento de los obturauores rexé-
ridos por medio de la palanca 5, es idéntico al gue se des%
cribe con reierencia a la figura 1.
En el caso de la presence figura 2, coxvieue adverti¥
que al +inald e los aos recorridos del émbolo, este Ultimo

275 queda blogueado 0 cerrado en el sentiuo dael otro recorridos

Ademés, en ausencla de corriente en los diferentes eiectro
imanes, el éubolo gueda Dbloyueado ¢ detenido en los aos sew
tidos cualjuiera gues ea su posicién, 1o que permite gue s
pueda intentar en el dispositdivo detector solidario de la
280 pieza desplazada en el circuito cowin a Loaos los electiroli+
mar €S ¥y que reune el Organoc dé wardo 8 a la lawa 7a.

En el caso en que no se desee hacer iunciouar aicao
dispositivo detector, was gue unacia u. sentido de despla-

zamlento aeterwivado de la pheza, desplazada, este aisnosi+
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tivo va intercalado en la otra parte del circuito de los
electroimanes, cuyo funcionamiento provoca el a esplazamien
to de la pieza referida en el sentido coasiderauao.

Bl resto Gel fuwcionanieato es idémticc al sunciona-
miento del dispositivo de la iigura 1.

En el caso de la rigura 3, el wmouvor hidradlice lleva
un émbolo diferencial cuya pequefia superficie 3b, esta
constantewente en comuricacidn con la iuente 2 de liquido
bajo presién ¥y cuya gran superficie 3a, puede ponerse en
comuricacidn con uxn recipiente 4 doude se electua la eva-
cuacidu por un 5rga¢o de mando 8, waniobrado a mano gue

en
permite,fla posicién que se representa, desplazar el émbo~
10 en els encido Ge la Ilecha O.

Esta misma superiicie, 3a, puede pounerse en comuni-
cacidn con la iuerte de liquiuo bajo presién por el wmismo
Srgano de wmando 8 que ocuva la p031016L gque s.e representa
con lineas de puntos, de suerte gue provoygue el desplaza-
mierto d el éwbolo en el senvido e la vlecha F. Esta comu-
nicacidn se rectla & través uel iispositivo indepeundiente
del 6rgano de mando, gue estd coustituido por ua obturador
9 y a través de ua vévula sutowstica 11, que unose abre
was que hacia el ciiiadro 3.

En la posicidun del Orgavo 8, tal cowmo queds repre-
sentada por lineas de puntos, y al vinal @ el recorrido
Jilecha ), del émbolo, se auvierte gue las comuricaclocnes

entre la superricie 3da del éubolo y el depdsito 2 y el re

1
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cipiente 4, estar cerradas, lo que asegura el cierre o blo-

queo del émbolo en el s entido de la flecha O.

Bn el caso de waniobra Ge portezuelas, la rlecha 0 cd-

rresporde al sentido de abertura de las mismas.

La waniobra del dispositivo 9 irdep.rdientemente del
6rgano de wanio, peruite (posiciéﬂ ed 1inea de puntos) po-
ner la cara 3a er cowmunicacidun directa coa el recipieute 4,
de su-rte gue provogue el desplazamiento del éwbolo en el

sentido de la rlecha O (abertura de las puertas).

. . - . ’ . 4
Dicha waniobra interrumpe adewas la cowmusicacidn evenk

tual entre la iuente 2 de 1liquido bajo presidn y el dmbolo
da de suerte a dejar inoperante lz waniobra del Grgano de
maxndo 8.

La pieza a desplazar, es como se dice ar.terioruwente,
solidaria ¢e la palanca 5.

KEOTa

En resumen la patente recaersi sobre las reivindicacio.
nes siguientes:

1% .-Perfeccionawiento introducidos er el wotor hidradll
lico, de émbolo, que sirve para la conduccils ¥ wawtenimierd
to de una pieza, en una posicidu deterwinaua, y para hacer
voiver esta pieza a su posicidn iuial, éstauds una o ambas
extrewidades del cilindrc en el cual se despiaza el émbolo,
puestas alternativamente en comunicacibn con una ruente de
1{guido bajo presidm y un recipiente hacia el cual se erec-
tua la evacuacilr caracterizados porque valvulas dispuestas

en lcs corductos gue unen la extremidad o las extremiaades
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referidas a la fuente de liquido bajo presibn o al recipien

te hacia el cual se efectua la evacuacidn, vau e stablecidas
de tal manera que se€ opongan ncrmalmente g toda evacuacida
de liquido fuera del cilindro, pudierdo dichas valvulas ser
accionadas, por ejemplo, electricawerte, de suerte que pro-
voquen el desplazamiento ael émbolo en un sectido o ea otrol

o . . _ . . . = . oo Vd
2% ,_Perfeccionauientos iuntroaucidos en un motor hidrau

. : . . Y. 4 . v d
lico, segun reivindicacion 1%, caracterizados porque el em-

. . ’ . . . s
bolo referidc es urn ewbolo diferencial cuya pequena superfi
. ’ . . 7 . . ’ .
cie esta ern comunicacion permagente con la fuente de liguidp

- ."
bajo presion.

. 3 . . . e o . . - Vd
3% —Perifeccionauientos introuucidos en un motcr hidrau

lico, segun reivimdaicacion 1% y 2%, caracterizudos porgque
la salida de uca de las superiicies del c¢ilinuro hacia la
fuente ae l{quidc bajo presién ¥ hacia el recinto en el cual
se efectua la evacuacidu, esta controlado por meuio de un
grifo de doble corriente.

4% ,_Perieccionasiertcs introiucidocs en unm motor hiurau

. (4 - . - . . - -
lico, seguu reivindicacioaes 1 a 3, caracterizados porgque ljos

. . - - . - .o
obturadores que controlan las saliuas del Lliguido, por ejem

I

plo, las vélvulas rereridas, vuelven automaticamerte a su
. . 7 - . . - ’
posiciow de cierre, cuauuo el ewbolo ocupa uia u otra de susg
pcsiciones extremas, controlando el funciowawmiento de estos
- - - ’ .
obturadores por el desplazawmierto del ewbglo miswmoe.

52 .-Perfeccionauwientos introduciuos en uwu wofor hidrald

lico, segun reivindiecaciones 1 a 4, caracterizados porque

o e . . 'Y - ’ )
un dispositivo indeperdiente del Crgano de mando de las val
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365 vulas referidas permite gue se desplace el émbolo er un
sentiflo determinadc, poriendc uwna de las superiicies ae
dicho €mbolo en couwunicacidu cou la fuerte de l{quido ba-
jo presién, y la otra superficie con el recinto hacia el
cual se efectua la evacuacidr, tenierdo adewds por efecto
370 la waniobra de este dispositivo, dejar inoperante el iun-
cionamiento ael 6rgano de wazdC.

6% .-Perfeccionamisutos introducidcs en un motoer hi-
dradlico, segin reiviandicacibn 5%, caracterizados porque
el dispositivo referido puede funciorar cuando el agente
375 motor de unidn entre el 5rgano de wando y el émbolo falls,
por ejemplo, realizanaoc wecanica o hidradlicamente dicho
dispositivo cuande la uzidn referida se elfectua electrica-
wente .

7% _Perfecciopamientos intrciucidcs en un motor hi-
380 draflico, segiu reivindicaciones y y 6, caracterizados
porque el dispositivo rererido estd coxnstituido por una
palanca y dcs brazos, uno de los cuales es susceptible de
obrar mecanicamente sobre uco de los obturadores gue corL—
trola la salida de liguido, mientras abre el circuito elée-
585 trico de logs electroimares gue uanian estos obturaiores.

88 ,_Perfeccio.amientos introducidos en un motor hi-
drailico, segﬁn reivindicaciones 1 a 7, caracterizados
porque un dispositivo receptor sclidario de la pieza des-
plazada controla el iuncionawiento de uano de los obtura-

390 dores referidos y obra durante un desplazauwieirtc de la
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dicha pieza en un sentido determirado, de suerte yue deten—
ga el funcionawien.o del wotar , cuando un cuerpo interpues-
to en la trayectoria de la dicha pieza, oponé a su despla-
zamiento una resistencia suoruwal.

9% ,-pPerfeccionamientos introducidcs eu ux motor hi-
draulico, segﬁn reivingicaciones 1 a 8, caracterizaacs pox-
que se emplea para el wando de seiiales, la waniobra de
agujas de ferrocarriles y particularmente de dispositivo

de cierre o de abertura de puertas.

102 .,-8e reivindicva, por Ultimo, como Objeto sobre |
el gque hq de recaer la Pptente de Invencién que se solic:i-L
ta por veinte aiios en Zspaila, por
WPERFECCIOMAMIENTOS INTRUDUCIDUS EN UN MOTUR HIDRAULICO ‘
) Todo couforme queda descrito en la presente Manor£a§
que consta de dieciseis hojas escritas a méquina por una
sola cara y dibujos ques e acompalian.

Madrid, 30 de Diciewmbre de 1929

gﬁﬁﬁ*ﬂﬁo‘@ﬁﬁm§%a! A
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