
MEMORIA DESCRIPTIVA 

que se acompaña 

a la solicitud de

una PATENTE DE INVENCION, por veinte años en España,

a favor de

la COMPAG-NIE IN TERNA TI UNALE DES i'REINS AU TOMA TIQUES, con 

residencia en el número 70,Rué Louvrex, LIEJA, Bélgica.

por

" PERI'EOO IONAmlEN TOS INTRODUCIDOS EN AL MOTOR HIDRAULICO"

La presente invención 

lico  de embolo que sirve para 

to de una pieza de un aparato

se refiere a un motor Ridraú- 

ia conducción y mantenimien­

receptor en una posición y

Hacerla volver ulteriormente a su pos no ion inbial.

Un motor de esta clase conviene generalmente para el 

accionamiento de señales de agujas y particularmente para 

accionar la abertura y cierre de puertas.

El mando de movimiento de esta clase de motores por 

aire comprimido, exige numerosas complicaciones y no tiene 

todas las ventajas que ofrece el motor realizado según la 

invención.

Conviene que un dispositivo de mando de abertura y
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cierre áe puertas ofrezca las características siguientes:

Conviene que se pueda realizar por el motor el mante­

nimiento de los órganos receptores en una posición deter­

minada correspondiente por ejemplo al cierre de las puer­

tas o bien la conexión o intercalación de un dispositivo  

de agujas, P0r otra parce cuando el motor está en la posi-j- 

ción de reposo conviene interceptar la comunicación entre 

los cilindros y la fuente de líquido bajo presión con ob­

jeto de evitar las perdidas de líquido motor por los esca­

pes que podrían fortuitamente existir  entre los emboaos y 

sus cilindros.

El motor hidráulico, según la presente invención, ofre­

ce las características enumeradas anteriormente.

Según la presente invención la inmovilización del em­

bolo se hace por medio de válvulas automáticas dispuestas 

en los conductos que unen la fuente de líquido bajo presión 

al recipiente, hacia el cual se efectúa la evacuación, a 

la extremidad del cilindro suceptible de ponerse en comunica­

ción con la fuente o recipiente indicado.

Estas válvulas u obturadores están establecidos de tal 

manera que se opongan normalmente a toda evacuación de l í ­

quido fuera del cilinuro,además pueden accionarse, por 

ejemplo, eléctricamente provocando el desplazamiento del 

embolo en un sentido o en otro.

En el caso en que el embolo sea diferencial, la cara 

pequeña de este ultimo, está en comunicación permanente 

con la fuente de líquido bajo presión.
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En el caso en que las dos superficies del émbolo sean 

iguales, la invención prevé que se adapten a caaa una de 

las extremidades del cilindro, obturadores que ponen a l t e r ­

nativamente en comunicación cada extremidad con la fuente 

de líquido bajo presión y con el recipiente hacia el cual 

se efectúa la evacuación, de manera que las dos caras del 

émbolo se pongan simultáneamente en comunicación, la una 

con la fuente del líquido bajo presión, y la otra con e l  

recipiente hacia ei cual se efectúa la evacuación.

Según la presente invención estos obturadores pueden 

llevarse automáticamente a su posición de cierre, cuando el.  

émbolo ocupa una u otra de sus posiciones extremas; realiza  

dose este cierre controlando el funcionamiento de estos ob ­

turadores por el desplazamiento del émbolo mismo.

En el caso en que el motor se aplica ai mando de porta 

zuelas de vehículos, conviene que los viajeros de un coche, 

por ejemplo, dispongan de un aparato de seguridad, normal­

mente sin u tilizar y plombeado, que sirva para provocar la 

abertura de las puertas del coche en caso de alarma.

Para este efecto, un dispositivo independiente del ór­

gano de mando, permite desplazar el émbolo en un sentido 

determinado, sometiendo una de las caras del émbolo a la 

acción de la fuente de líquido bajo presión y poniendo la  

otra cara en comunicación con el recipiente hacia el cual 

se efectúa la evacuación.

Además, con e l fin  de evitar que, por la maniobra de 

los órganos de mando, la fuente de líquido bajo presión se
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ponga directamente en c omunicación con el recinto hacia el 

cual se efectúa la evacuación, xa invención preve que la 

maniobra del dispositivo independiente del órgano de mande 

interrumpa al mismo tiempo la  comui-icacion entre los órga­

nos de mando referidos y el embolo.

En otro orden y particularmente durante el empleo del 

disüositivo para la  maniobra de portezuelas de vehículos, 

la  invención preve ei medio ae interrumpir el aesplazamier 

to de la pieza, (portezuela), en un sentido aeterminauo, 

cuando un cuerpo interpuesto en la trayectoria de esta uií 

tima, ofrece una resistencia anormal ¡que se opone a este 

desplazamiento, así como el permitir la  continuación auto­

mática del desplazamiento, cuamdo esta resistencia haya 

desaparecido.

Para este efecto un dispositivo detector, solidario  

de la pieza desplazada, controla el funcionamiento de uno 

o varios obturadores que accionan las comunicaciones del 

cilindro y provocan el cierre de dichos obturadores cuando 

la  resistencia encontrada por la  pieza, en s-u movimiento 

de desplazamiento, pasa de un valor determinado y asegura 

la  detención de la pieza desplazada mientras que subsiste 

esta resistencia anormal.

En los dibujos anejos se indica, a títu lo  de ejemplo, 

no lim itativo, el modo de ejecución de la invención, esta 

invención se extiende a las diversas particularidades origi 

nales, que contiene la disposición que se representa.

Eigura 1, representa una visea.esquemática de un moto

hidráulico, en el cual el embolo es diferencial y se 0
ap li-
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ca, a titu lod  e ejemplo, a la maniobra de una puerta, hn 

esta figura el motor hidráulico y la puerta se representan 

en es ca la diiérente.

Figura 2, Representa una vista es cinemática de un mo­

tor hidráulico en el cual el émbolo tiene sus dos caras

iguales.

Figura 3, ofrece una vista esquemática de un motor 

hidráulico en el cual el mando de los obturadores se efec­

túa mecánicamente.

Una fuente de líquido bajo presión 2, (figura 1 ), pue­

de ponerseeen comunicación por un conducto 2a, con la gran 

superficie 3a, de un embolo diferencial y por un conducto 2d, 

con la pequera superficie 3b del mismo émbolo diferencial; 

el conducto 2a viene controlado pon un obturador 2b, que 

se abre hacia el cilindro 3, e. n el cual se desplaza el ém­

bolo 3a, este obturador esta constiuuiuo, a titu lo  de ejem­

plo, por una bola mantenida en su asiento, contra la acción 

de la presión que reina en el depósito 2, por medio de un

resorte 2c; la maniobra de dicno obturador se efectúa eléc­

tricamente y asegura, durante su abertura el d esplazajpiento 

del émbolo 2a, en el sentido de la flecha F.

Para provocar el desplazamiento del émbolo en sentido 

inverso (flecha ü), el cilindro 3 en el cual se mueve el ém­

bolo 3a, se pone en comunicación con un recipiente, donde 

se efectúa la evacuación, 4 , abierto a la presión atmosfé­

rica ; esta comunicación es controlada por un obturador 2f  

que s: e abre hacia el cilindro 3 y que está constituido, a títu-

120
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lo  de ejemplo, por una bola que puede mantenerse en su asien­

to por un resorte.

La pieza que se trata de desplazar (en el caso presen- 

te una portezuela), es según la disposoción representada, 

solidaria del émbolo por un brazo 5 que pivota alrededor 

de un eje 5a, y  que lleva un sector dentado 5b, que engrane 

con una cremallera 3c, solidaria del émbolo diferencial.L q£ 

desplazamientos del brazo 5, se comunican con la  portezuela 

6, por una v a r illa , 5c.

Este brazo 5, lleva un cursor 7, constantemente en 

contacto con una lama 7a, conectada a uno de los polos de 

una fuente de energía eléctrica 8a; diodo cursor controla 

el funcionamiento de los obturadores 2b y  2 f , por medio de 

dos lamas 7c y  7b, intercaladas respectivamente en e l c ir ­

cuito de alimentación de los electro-imanes que aseguran 

la maniobra de dicnos obturadores; la longitud de estas la ­

mas 7c y  7b, es tal que a los finales de recorrido de la 

portezuela 6, e l cursor 7, abandona o suelta una de estas 

lamas, asegurando de esta manera el cierre de uno de los 

referidos obturadores 2b y  2 f, abierto durante e l recorri­

do de que se trata.

La combinación del cierre automático de los obturado­

res al fin al del recorrido E, con el dispositivo de obtura­

dores abriéndose nacia el cilindro 3, permite realizar el 

cierre de la portezuela al fin a l del recorrido de cierre 

(flecha E) y  en el sentido de la abertura (flevña 0 ).

El cierre automático del obturador 2 f, al final del
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recorrido de abertura (flecha 0) tiene por objeto el im­

pedir durante la abertura siguiente del obturador 2b, que 

el líquido de la fuente 2, se escape directamente hacia 

el recipiente 4 donde se efectúa la evacuación.

La abertura o cierre de los circuitos de los obtura­

dores 2b y 2 f , es accionado por un órgano de mando 8, que 

se representa a títu lo  de ejemplo, por una manezuela de 

dos planos, cuya masa está normalmente conectada al otro 

polo de ia fuente de corriente y cuyos nos. pianos están 

respectivamente conectados a lns electtoimanes de ios ob­

turadores 2b y 2 f .

En el caso en que un solo par de obturadores, tales 

como los 2b y 2 f, sirva para controlar e l funcionamiento 

de varios émbolos diferenciales tales como el que se re- 

presnnta, es importante que se dispongan los circuitos 

de los electro-Imanes de tal suerte que en el caso en que 

los órganos que se trata de desplazar (portezuelas) no 

lleguen a l fin al del recorrido al mismo tiempo, por ejem­

plo, debido a las diferencias en las resistencias pasivas 

o en las resistencias anormales, que en dichos órganos 

pueden encontrar durante su desplazamiento, el circuito d^l 

electroimán del obturador 2b, no quede interrumpido mas

que cuando todos los órganos a desplazar hayan llegado a l 

fin al del recorrido.

Para este efecto los dispositivos de control, tales 

como 7a, 7b, 7o, van conectados paralelamente con relación, 

a la fuente de corriente 8a, de tal suerte que el circu i-
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to del obturador 2b, que asegura el desplazamiento de ios 

diferentes émbolos, no quede interrumpido mas p e  cuando 

todas las piezas p e a  e trata ae desplazar hayan iiegaao al 

fin al del recorrido.

Es importante en ciertos casos (caso de alarma) pre­

ver dispositivos independientes del órgano de. mando p e  per4i± 

tan a personas no encargadas de la maniobra del órgano de 

mando 8, que aseguren el funcionamiento del motor hidráuli­

co de manera que s e desplace el embolo y los órganos solida­

rios de el en un sencido determinado.

En el caso de aplicación del motor hidráulico a la ma­

niobra de las portezuelas, e l desplazamiento referido corre$ 

ponde a la abertura de las susodichas portezuelas. Ademas 

la maniobra de estos dispositivos independientes del órgano 

de mando tiene por efecto hacer inoperante la maniobra de 

este ultimo.

Para este efecto una palanca 9, uno de cuyos brazos 

9a, establece normalmente la comunicación entre uno de los 

bornes de la fuente de corriente 8 y la masa de dispositivo  

de mando, puede maniobrarse independientemente del órgano 8 

y establecer la comunicación directa entre el polo susodichó 

de la fuente de corriente y el electroimán del obturador 2 f , 

mientras se interrumpe el circuito p e  une la masa del ór­

gano 8, al referido polo de la fuente de corriente 8a.

En e l caso en q_ue se empleen varios dispositivos tales 

como el que se describe, estos dispositivos están dispuestos 

de manera que puedan intercalar.se en serie entre el borne re 

ferido de la fuente de corriente y la masa del órgano 8 ,cuan
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do están en re~>poso y que puedan agruparse paralelamente 

entre el torne referido de la fuente 8 y el electroimán del 

obturador 2 f .

Los órganos de mando 8 y los dispositivos de mando 

independientes del órgano, tales como los q_ue se describen 

anteriormente, utilizan como unión con el obturador 2f el 

mismo agente motor; es decir una corriente eléctrica.

La invención prevé que en el caso en que el agente 

motor empleado para el órgano de mando falcase, se pueda 

hacer uso para la maniobra de los dispositivos tales como 

9 y 9a, de un agente motor diferente, por ejemplo, por me­

dio de maniobra mecánica por un vástago 9b que puede despla 

zarse por e l brazo 9a; estos diferentes agentes motores, 

pueden emplearse al mismo tiempo.

La invención prevéf además, en ciertos casos, que la 

maniobra de estos dispositivos provoque ai mis^o tiempo el 

frenado del vehículo sobre el cual los motores hidráulicos 

se aplican.

Por otra parte un dispositivo análogo a los disposi­

tivos tales como 9 y 9a, puede combinarse con el órgano de 

mando de un vehículo de tal manera que en caso de que fa lle  

el agente encargado de la conducción de dicho vehículo, loe 

motores hidráulicos, según la invención, aplicados sobre 

este vehículo, se desplacen automáticamente en un sentido 

determinado, (por ejemplo abertura de las puertas).

En ciertos casos, especiarmente cuando se aplica el mo 

tor hidráulico a las maniobras de las puertas, un disposi-
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tivo detector solidario de la pieza desplazada controla el 

funcionamiento del obturador 2b, de suerte que detenga la 

pieza desplazada cuando esta última encuentra una resisten­

cia anormal debida a la interposición de un cuerpo extraño 

en su trayectoria, durante todo el tiempo que esta resisten­

cia anormal subsiste.

Para este fin  un listón  conductor 10  ̂ está dispuesto 

sobre la pieza a desplazar en la parte delantera de esta 

última, en el sentido de su trayectoria.

En el caso de portezuela diclio listón  está dispuesto 

en la qjarte delantera de la misma, en el sentido de su reco­

rrido de cierre .

Dicho listón  es solidario de la pieza por medios de- 

formables, tales como resortes 10a, insertados e n se r ie  en 

el circuito del electroimán del obturador 2b por medio de 

contactos 10d; gues e deslizan a lo largo de las lamas lü c , 

conductoras De esta manera tan pronto como la puerta en­

cuentre un cuerpo extraño, los resortes 10a se deforman e 

interompiéndose el contacto entre el listón  y los contac­

tos 10b, lo cque origina el cierre del obturador 2b y la de­

tención del embolo. Tan pronto como esta resistencia anor­

mal ha desaparecido, el circuito se restablece y el motor 

se pone de nuevo en marcha.

El en caso de la figura 2 el embolo diferencial está 

substituido por un émbolo de caras iguales.

Las extremidades del cilindro 3, en el cual se des­

plazan los émbolos, 3a y 3b, pueden ponerse cada una en 

comunicación con la fuente de líquido bajo presión 2, por
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obturadores 2b-¡_ y 2bg, y 0021 el recinto 4 , donde se efectúa 

la evacuación por medio de los obturadores 21-̂  y 2 fg ; los 

referidos obturadores son idénticos a los que se describen 

con referencia a la figura 1 .

El desplazamiento a el embolo en e l sentido ae la fie-j­

oba 3?, se determina por la abertura simultánea ae los obtur 

dores 2bg y 2 f c u y o s  electroimanes van intercalados en el 

mismo circuito e léctrico . Asimismo los obturadores 2bq y 

2fg , cuyos electroimanes van intercalados en otro circuito  

eléctrico provocan por su abertura el desplazamiento del 

émbolo en e l s. entilo de la flecha 0.

El control del funcionamiento de los obturaaores relé 

rádos por medio de la palanca 5, es idéntico al que se des­

cribe con referencia a la figura 1.

En e l caso de la  presente figura 2, conviene advertid 

que al fin a ld  e los dos recorridos del émbolo, este ultimo 

queda bloqueado o cerrado en el sentiao ael otro recorridoi 

Ademas, en ausencia de corriente en ios diferentes electro­

imanes, el émbolo queda bloqueado o detenido en los dos se 

tidos cualquiera que s ea su posición, lo que permite que a. 

pueda intentar en el dispositivo detector solidario de la 

pieza desplazada en el circuito común a toaos los electroi­

manes y que reúne ea órgano ae mando 8 a la lama 7a.

En el caso en que no se desee bacer funcionar aicho

a

dispositivo detector, mas que hacia u— sentido de despla­

zamiento aeterminado ae la pieza, desplazada, este d is^osi-
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tivo va intercalado en la otra parte del circuito de los 

electroimanes, cuyo funcionamiento provoca el d esplazamien- 

to de la pieza referida en el sentido consideraao-

E1 resto del funcionamiento es idéntico al funciona­

miento del dispositivo de la figura 1.

En e l caso de la figura 3, el motor hidráulico lleva  

un émbolo diferencial cuya pequeña superficie 3b, esta 

constantemente en comunicación con la fuente 2 de liquido 

bajo presión y cuya gran superficie 3a, puede ponerse en 

comunicación con un recipiente 4 donde se efectúa la eva­

cuación por un órgano de mando 8, maniobrado a mano que 
en ,

perm ite,/la  posición que se representa, desplazar el embo­

lo en e ls  enúido de la flecha 0.

Esta misma superficie, 3a, puede ponerse en comuni­

cación con la fuente de líquido bajo presión por el mismo 

órgano de mando 8 que ocupa la posición que s e representa 

con líneas de puntos, de suerte que provoque el desplaza­

miento d. el émbolo en el sencido ^e la flecha E. Esta comu­

nicación se fectúa a través ael dispositivo independiente 

del órgano de mando, que está constituido por un obturador 

9 y a través de un vávula automática 11, que no s e abre 

mas que hacia el cilindro 3 .

En la posición del órgano 8, tal como queda repre­

sentada por líneas de puntos, y al final á e l recorrido 

{flecha E ), del émbolo, se auvierte que las comunicaciones 

entre la superficie 3a del émbolo y e l depósito 2 y el re
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cipiente 4 , están cerradas, lo que asegura el cierre o blo­

queo del embolo en el s entiao de la flecha 0.

En el caso de maniobra de portezuelas, la flecha 0 co­

rresponde al sentido de abertura de las mismas.

La maniobra del dispositivo 9 independientemente del 

organo ae mando, permite (posición linea de puntos) po­

ner la cara 3a en comunicación directa con e l recipiente 4, 

de suerte que provoque e l desplazamiento del embolo en el 

sentido de la flecha 0 (abertura de las puertas).

Dicha maniobra interrumpe ademas la comunicación even­

tual entre la fuente 2 de líquido bajo presión y el embolo 

3a de suerte a dejar inoperante la maniobra del órgano de 

mando 8.
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La pieza a desplazar, es como se dice anteriormente, 

solidaria de la palanca 5.

K O T A

En resumen la patente recaerá sobre las reivindicacio­

nes siguientes:

1§ .-Perfeccionamiento introducidos en el motor hidráu­

lic o , de embolo, «que sirve para la conducción y mantenimien­

to de una pieza, en una posición determinada, y para hacer 

volver esta pieza a su posición inñial, estando una o ambas 

extremidades del cilindro en el cual se desplaza el embolo, 

puestas alternativamente en comunicación con una fuente de 

líquido bajo presión y un recipiente hacia el cual se efec­

túa la evacuación caracterizados porque válvulas dispuestas 

en los conductos que unen la extremidad o las extremidades
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referidas a la fuente de liquido bajo presión o al recipien­

te iiacia el cual se efectúa la evacuación, van e stallecidas  

de tal manera que se opongan normalmente a toda evacuación 

de líquido fuera del cilindro, puniendo dichas válvulas ser 

accionadas, por ejemplo, eléctricamente, de suerte que pro­

voquen el desplazamiento del embolo en un sentido o en otro

2a.-Perfeccionamientos introducidos en un motor hidrau 

lic o , según reivindicación I a, caracterizados porque el ém­

bolo referido es un émbolo diferencial cuya pequeña superfi 

cié está en comunicación permanente con la fuente de líquid 

bajo presión.

3a.-Perfeccionamientos introducidos en un motor hidrau(- 

lic o , según reivindicación I a y  2 - ,  caracterizados porque 

la salida de una de las superficies del cilindro hacia la 

fuente de líquido bajo presión y  hacia el recinto en el cua 

se efectúa la evacuación, está controlado por medio de un 

grifo de doble corriente.

4 a .-Perfeccionamiei-tes introducidos en un motor hidráu­

lic o , según reivindicaciones 1 a 3, caracterizados porque l|os 

obturadores que controlan las salidas a el líquido, por ê em 

pío, las válvulas referidas, vuelven automáticamente a su 

posición de cierre, cuando el émbolo ocupa una u otra de su. 

posiciones extremas, controlando el funciona miento de estos 

obturadores por el desplazamiento del émbolo mismo.

5a .-Perfeccionamientos introducidos en un moj;or hidrau 

lic o , según reivindicaciones 1 a 4, caracterizados porque 

un dispositivo independiente del órgano de mando de las vál
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vulas referidas permite que se desplace el émbolo en un 

sentido determinado, poniendo una de las superficies de 

dicho émbolo en comunicación con la fuente de líquido ba­

jo presión, y la otra superficie con el recinto hacia el 

cual se efectúa la  evacuación, teniendo además por efecto 

la maniobra de este dispositivo, dejar inoperante el fun­

cionamiento del órgano de mando.

Q-.-Perfeccionamientos introducidos en un motor h i­

dráulico, según reivindicación 5a, caracterizados porque 

el dispositivo referido puede funcionar cuando el agente 

motor de unión entre' el organo de mando y el embolo fa li§., 

por ejemplo, realizando mecánica o hidráulicamente dicho 

dispositivo cuando la unión referida se efectúa eléctrica­

mente .

7a.-Perfeccionamientos introducidos en un motor h i­

dráulico, según reivindicaciones y y 6, caracterizados 

porque, el dispositivo referido está constituido por una 

palanca y dos brazos, uno de los cuales es susceptible de 

obrar mecánicamente sobre uno de los obturadores que con­

trola la salida de líquido, mientras abre el circuito eléc 

trico de los electroimanes que mandan estos obturadores.

8S.-Perfeccionamientos introducidos en un motor h i­

dráulico, según reivindicaciones 1 a 7, caracterizados 

porque un dispositivo receptor solidario de la pieza des­

plazada controla el funcionamiento de uno de los obtura­

dores referidos y obra durante un desplazamiento de la
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dicha pieza en un sentido determinado, de suerte que deten­

ga e l funcionamiento del motcr , cuando un cuerpo interpues­

to en la trayectoria de la dicha pieza, opone a su despla­

zamiento una resistencia anormal.

9a.-Perfeccionamientos introducidos en un motor h i­

dráulico, según reivindicaciones 1 a S, caraoterizades poi­

que se emplea para el mando de señales, la man iohra de 

agujas de ferrocarriles y particularmente de dispositivo  

de cierre o de abertura de puertas.

105.-Se reivindica, por último, como objeto sobre 

el que hq de recaer la Patente de Invencion que se s o lic i ­

ta por veinte años en España, por

“PERl’ECC IONAMIE NT OS INTRODUGlDuS Eli UN MOTOR ñlDRMUL100"

Todo conforme queda descrito en la presente Memoria 

que consta de dieciseis hojas escritas a máquina por una 

sola cara y dibujos que s. e acompañan.

Madrid, 30 de Diciembre de 1929
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