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MEMORIA  DuSCRIFIIVA
para soOlicitar
PATANTT & D & I NV 3 NCION
en
5S PANA
por VEINTE aii 08
s nombre de Jean-gaptiste v SR N A Y, de nacio-
1leurbgnne -Rhone, ¥RANCIA, por
"  MXJORAS #N LOS SBCADGR&S ROTA=
TIVOS CONTINUOSY
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31 presente invento se refiere a
l1os secsiores rotativos . por vacio O por aire ca~
lisnte, constituidos por el ementos rotativoe CcO~
axiales que la materis que ha de secgrEe recorre
en zig-zag partiendo 4el elemento interior,

£ invento =e refiere principalmen=
te s un dispositivo de introduccién de la materia

pastosa himeda en el interior del aparato, que per=
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mite utilizar el sparato con toda clase de materiss,
sin gque se produzcan entradas de aire, suscepti-
btles de detener 81 funcionamiento del apasrato o die=
minuir su rendimiento y ein que tampoco se& corra el
riesgo de gque se formen obestrucciones en los orifi«
cios de admisidn,

dste dirpositivo eetd constituido por
dos gavetas superpuestas y que entre ei determinen
ung cdmaras intermedia, estableciéndese el mando
de estas gavetas de tsl suerte qus se gbran gucesi-
vemenie y no al mismo tiempo de modo que lamateria
g2 intrbduzce primero en la cémara intermedia y
calga despuss desde clla en el interior dsl apara«
to, En la forma de ejecucidn preferidas, estas
dos gavetas son dos platillos giratorios méntgdos
sobre un mismo eje,

1 invento efecta tambiesn a otros
puntos que se comprenderén mejor por la descripe
cién qus se hece a continuscion con referencia a
los dibujos adjuntos, en los que designan;

Le figura 1, una vista en eleva=
cidn de une forma de ejecucidén del invento,

La figura 2, una secciin segin corte
dado en la figura 1 por la linea I1I~IT,

La figura 3, una seccidn a mayor es~
cals del dispositivo de introduccidn, gegun corte
dadoc en l1g figura 2 por la linea III-III,

Las figuras 4 y 5, unas sscciones
de detaslle segin cortes dados respectivamentie en la
figura 2 por las lineas 1IV-IV y V-V,

La figura 6, una seccidn de detolle
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a Mmeyor escales, segun corte dado en la figura 4
por la lineg VI-VI,

La figurs 7, uwna vista del tripodas
de extpemidad del aparato; y

La figura 8, una vista de detglle a
meyOor 8zcala de un rodillo de regulacidon longitudi~
nal,

51 aparato es de 1a clase descrita
en las patentes franceea numero 619,595 y en las es~
Pafiolas numeros 105,427 y 105,428.

Presenta un bastidor compuesto de dos
caras 1 y 2 vy de un céarter cilindrico 3, uniéndose
el conjunto madiante tirantes 4,

Bn el interior se halla colocado un
cilirdro fijo 6 de pared doble, que puedé cgléntar-
se por una entrads de vapor 0 de agua caliente por
madic de un tubo 6, destindndose otro tubo 7 a la
purga del agua de condensacidn,

3n derredor del cilindro 5 y coa-xialw~
mente al mismo, se hplla el sistemn movible, aste
tieme.dos placas de extremidsdes 8 y 9 que llevan
un cilindro 10 y un tronco de cono 11, Cada D! aca
de extremidad emtéd formada por dos anillos unidos
Por hrazoe radigles, y va sostenide ¥y guiada por
tres rodilloes 12 pivotados en las paras fijas 1 o 2,
I tronco de cono 11 va inetalado enclos dos anillos
de didmetro mas pequeiio y o1 cilindro 10 en los dos
anillos de mayor diédmetro, g1 tronco de cono 11
va perforado por orificios 13; el cilindro 10 no
estéd perforado pero va provisto de una hélice de

guia 14,
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©l anillo mas pequelhpo de la place
de extremidsd 8 esté dentado exteriormente por la
parte 15 y gira por frente de un endantado fijo 186
que 11a8va la cara 1, destinandose el conjunto a for-
mer triturador.

Un tornillo de Arquimedss 17, movible
en el interior del cilindro fijo 5, asegura robre
émte el camino de la materia que se ha de tratar,

ge comprende que la materia indrodu~

cida on el cilindro 5 por el dispositivo que se des-
cribird mas adelante, es empujada por el tornilloe
17 hacia la extremided izquierda de éste, en donds
se halle una escotadura 18 Yor la qué cae sobre el
cono 11 sobre que descisnde pera ir a siravezer el
triturador 15-16 y caer desde ahi sobre el cilin-
dro 10 que es recorrido por ella por la accidén de
18 hélice 14 para cser en @l canal de salida 19.
Los orificios 13 del cono 1l dejan'directamente Pa=~
sor las particular mas finas. Las tlechas (figu~
ra 2) muestran clarsmente 21 recorrido ds la mate-
ria,

41 dispositivo de introducidn de
materis (figurae 2 a 6) va sostenido por un carter
20 sujeto a 1a cara 1, se compone de dos platilles
fijos 21 y 22 qué determinan entre si una cémara in-
termedia 23 cerrads lateralmente por una pered ci=
1indrica 24 solidaria del platillo 21, ¥ de dos ga=
vetas circulares lisas 25 y 26 sujcetas mediante cla~
vijas 27 con un cuko comun 28,

#1 platillo fijo superior 21 l1llevs

dos sberturas 29 y 30 (figura 4) y €1 platillo infe-
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rior 22 lleva una abertura 31 (figura 5). Las
gavetas circulares 25 y 26 llevan cada una una gher~
tura 32 o 33 (figuras 3, 4 y5),

Se comprénce que, cuando las gavetas
25 y 26y el cubo 28 giran, la cdmara intermedig 23
8 pone en relagcidn unage veces con lg atmisfera oxw
terior y otras con el interior del cArter 20, La
digposicidon de las aberturas 32 y 33 ee tal que nun-
ca so efectian simultédneagmente esas dos relascionos,

Scbre el Platillo 21, por encima de
lg gaveta 25 vy en contacto con ezta, 8 hallan do=
raspadores curvados 34 y 35, dispuestos haecia la
Parte atréds de los orificios 29 y 30 con raelacidn
2l sentidec de rotacidn de 1a gaveta 25, Astos ras-
padores van sogtenidos por unos cuellos de cisne 36
Yy 37 sujetos al platillo 21,

Asimismo se dispone un rgspador 38
en contacto con 1la gaveta 23, hacia 1a parte atras
de 1a agberturs 31, La varille 39 del expresado
raspador (figurez 4 y 6) se fija en una ragnura 40
Trevista en el pPlatillo fijo superior 21 y rodeads
por uns depresidn 41 suficiente pars nuclsaar la
tuerca de sujecidn 42, Una plaquita 43 cierra herw
méticamente 1a depresidn 41, 1a cual Plaguita se
supone quitada en la figure 4,

Pars permitir adeptar el abarato a
un sentido de rotacidn cuelquiera, se han previsto
en el pletillo 21 dos sujsciones de raspador simée
tricas con relacidin a la aberturs 31,

La gaveta superior 25 va bordaada

Por una corong 44 dentada por tuera y queé sirve pa~
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Ta 1 arrastre dul dispositive,
Cargada Ya materia en el interior ds

135 la corona 44 sobre la gavets superior 25, resulia

arrastrada por €l movimiento de ésta y se acumula

por delante de 1os raspadores 34 y 35. Ca@ en la

chmars 23 cuando la abertura 32 de l1a faveta 25 s

presenia por frente de una abertura 29 o 30 del pla~
140 tillo fijo 21, esimismo la maieria queé ®8 nai.a eu
l1a camsra 23 se scumula por delante del raspsdor 38
y cae en €l interior del aparato,

Conforme se muestra en 1a figura 1,
1a abertura 31 del platillo inferior se halla six
tuedns vOr encima de una escotadursa 45 prevista en
1a extremidad delaentera del dilindro 5, de 1al suer-
te que 1a materia que proviene de la camara 23 cae

directaments en el expresado cilinure 5.

El dimspositivo de introduccidn des-

180 crito es sencillo y estanco, Se aplica incluso &
las materiages de reeta espesa ¥ pegejosa que no
puede introducirse mediente émbolo-empujedor, ni
msdiantévélvulaz, porque se adhieren a las paredes
y bloguean 108 aparstos mecénicos, NO tiene pren-

155 sa-estopas, haciéndoze el arrasire dnicamente por
1a corona 44 ,

I,a materia que pa®a por enire 108 tri-
turadores 15 v 16 tiende a moparar éstos, empujando
la parte movible hacla la derecha. Importa poYr

160 una parte impedir ese movimiento y, por otra, regu-
lar 1a pomicidn longitudinal de la parte movivie ae
modo que se regula del mismo golpe la finura ds la
trituracidn,
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Zetg =ze obtiene an 21 aparsto de
acuerdo con el invento, por dos rodillos 46 monta=
dos sobre ejes dispuestos radislmente con relacisn
al eie 49 la parte movible, Astos ejes estin sos~
tenidos por una brida de tripode 47 (figuraw 2 y 7)
sol idarin ae la parte fije. La figura 8 muestra el
detalls d3 un rodillo 46 y de su eje 48, dste Ul=
timo es solidario de un platille 49 que 1lléva una
punta 50 fuers de eje con relacidn gl eje A8 y al o=
jada en una slisadurs practicada 2n una varte en for-
ma 4e corona del tripode 47, Un toraillo puntero
51 v una tuerca 52 permiten bloguear la punta £EO an
la posicidn anguler deseada,

se comprende que, con la rotacién de
la punta 50 en su alojamiento, s@ pueds poner €1 ro-
dillo 46 de modo que empuje mgs o menos la parte
movible del aparsto hacis la izguierds. Debe gua-
dar erntendido que han de disponerss 1a& coegqs DPara
que loe dos rodillos 46 trabajen simul ténesgmaente,

81 tripodae 47 lleva dos orificios 53
y 54 para €1 paso de los tuvbos 3y 7.

Los rodillos 46 descansan contra una
corona lisa 55 sujeta a la placa de extremidad mo-
vivle 9,

Ocuffe que se forman en &l cilindro
5§ grandes terronss de matsria, recubiertos con una
corteza seca dura que retienen las particulas mas
finas y dan lugar a un sécado defectuoco,

Para cortar esos terrones a la sali-
da del ciliniro 5, se han previsto unos brazos 56

sujetos a la ccrona 55 y que giran con ella, A8 -
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tos brazos arrsseiran 1os terrones ds8 magterig y 108
cizallan contra los bordes d¢ la ascotadursa 18,

Una pantella 90 evita las ceidas de materia por tue~-
rn 4 l1g corona 55,

Il calentamiento del aparato se ase~
gura primero con el cilindro 5 de doble pared y des-
pues, con dos medias conchag huecas 57 que rodean a
le parte movivle, iwtas dos medias conchas se ali=
mentan con vapor por 10s tubos 58 (figuras 1 y 2)

1a salida dé la materig se efectua
por ung cémara intermedia 59 y dos chapeletes 60 y €l
de accionsmiento por aire comprimido, Dos grifos
de tres vias 62 y 63, colocados en la parte delan-
ters del aparateo, accionan las chspelstae 80 y 61;
un tercer grifo acciona la presidn en 1a camera in-
termedias 59 que, unas veces debe hallerse ¥ajo va=
cio y oiras con la presién avmosférica.

Diches tres llaves &2, 63 y 64 tienen
carezas dentadas que seé accionan por unos tacos dis~
puestos en uns rueda 65.

#1 accionamiento completo del aparato®
sc efectia por el édrbol 686 (figura 1). Hste accin-
ng mediante tornillo sin‘fin una rueda 67 montiada
gobre un érbol 68 que atraviesa la cara delanteral
para presentar un Ppifién dentado que ataca a un en=
dantado 69 sujeto en 1z Placa de extrenidad movible
g8 (figura 2).

W1 Arbol 66 se prol onga (figura 1)
pers llevar un pifidn cénico 70 que ataca a un endenw=
tado cdnico 71 cortadc on la rueda 65 de acciona~

miento de los grifos, @1 Arbol 72 de la exyre=
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sada rueda se eleva verticalmente, atraviesa la Ppa=-
red inferior del certer 20 y lleva un pifidn cdnico
m3 que acciong oOtro pifién 74 caledo sobre un arbol
75 situadc en @1 eje del cilindro 5 y que lleva €l
230 tornillo de Arquimedes 17,
La rueda & lleva igualmente un eéns=
dentado cénico que acciona un pindn cédnico 76 (figu~-
ra 1) montasdo en un arbol vertical 77 (tigura 3)
que lleva en su parte superior un pinén recto 78
235 que angrans con el endentgdo de la corona 44 7Para
accionar el distribuidor,
Zste drbol 77 puede levantarse por
una horquilla pequefia 79 (figura 3) quse actia en
una garganta 80 previste en elexyresado drbol, La
240 horquille 79 va pivotada cn 81 ¥ puede maniobrarse
por una manecilla 82, §Se diegne un dispositivo cual -
quiera (tringuete de bola, freno o similar) Para
mantenerla ya 86a en la posicidn embragada (Poei=

cién baja del arbol 77}, ya sea enla posicién des

embrazeds (DPosicién alta del Arbol 77, Para la cual
no se¢ encuentra ya €l pifidn 76 en engrane con €l
endentado cénico de la rueda ).
Aste gistemg de desembragué tiene por
cbjeto permitir detenar el dispositivo de glimenta=
250 cidn del secador al tinal de una operacién, dejando,
no obstante, 1o0s otros §rgenos en movimiento para
completar el secado de la materia que se hella toda-
via en el aperato, Se lograria el mismo objeto
accionando 1z corona 44 por un motor individual.

255 @sta solicitud, que corresponie a la

presentades en Francia, el 21 de diciembre de 1928,
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bajo €1 mimero 666,152, se acoge a 1os Lenwficios

del artiiculo 81 de le 1,8y de Propiedad Industrial,
-0= N OTA -y =

Los puntos d3 invencidn yropia y nue-
va que se presentan para queé sean objeto de esta Fa-
tente de veINTS afos, son los siguientes:

19, - Un secador rotativo continuo por
vacio, que comprende elementos giratorios co-axiales
que la materia recorre en zig-cag atravesando dispo-
sitivos de trituracidn, que consta esp3cialmentes de
las disposiciones siguientes por separado o en com-
binacidn;

A) La materias se introduce en €l apa~
rato por un dispositivo formado por dos gavetas su-
perpueetas que determinan entre si una cdmara interw
medis estanca, las cuales gavetas e2 disponen de me~
dera que no se hallen gbiertass simultdnesmente,

B) Las dos gavetas estédn conmstitui=
das por unos discos 1isos provistos de un orificio
y que giran sobre dos platillos fijos superpuestos
proviatos cada uno de, por lo menos, una abarturea.

C) Las dos gevetas circulares lisas
ge montan sobre un migmo cubo y el accionamiento
d®1 conjunto se hace por una de ellas,

D) Ta gaveta circul ar lisa superior
lleva una corona dentada que asegura su arrastre y
rorma, por otra parte, un embudo receplor de las
mgteriss que se han de introducir,

&) Se disponen unos raspadoraes tijos
en contacto con cada gaveta circular lisa y hacia la

parte posterior de cada absrtura del Platilloe fijo

- 10 =~
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correspondients, con relacién glsentido de rotacidn
de la gaveta, pars determinar ung acumulacién de ma=
teria por encima de 1a expresada abeértura,

¥) & dispositivo de introduccidn
de materis se accionag de tal modao gue pueds detener-
se indepeniientemente de loe otros drganos del apara=
to,

A la salida del primer elemento del secador,
elemento que ee iun cilindro calentado fijo, se en-
cusntrs un triturador constituido por unos brazos sO=
lidarios de 1la parts movible y que giran en derredor
del cilindro fijo precitado, y 10s bordes de una s~
cotadura prsvista en el expresado cilindro en la par-
te baja y en la extremidad de éste, pars el paso de
1la materia,

¢) &1 segundo elemsnto del secador
es un tronco de cono provisto de perforaciones,

E) La parte movible del secgdor va
gsostenida por unos rodillos de eje horizontal y su
posicién longitudingl se fije por 10 menos por un
rodillo de eje fijo dispuestn radialmenta con re=
1acidn al eje de 1a parte movible del aparato

I) @ eje de cada rodillo que fija
la posicidn longitudinal de 1la parte movible, puede
regularse de modo que permita la regulacién de la
posicién de 1a expresada parte movible y, Ppor con-
gecuencia, 1a de la tinura de los trituradores cons«
tituidos por, a 10 msnos, un endentado solidario de
una de 1as placas de extremidad d¢ la psrte movible,
en cooperacidn con por 1o manos un endentgdo solida~

rio de 1a care fija correspondiente,

w 1] -
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J) TLa regulacidn de1 eje de cada
rodillo precitado se obtiene por rotacidn de una
punts 0 apéndice descentrsdo, solidasrio del mencio-
nado eje en un slojamiento de una pisza fija.

20, Mejorss en los secedores rotgti=-
ves continuos,

Tal y como g@ ha descrito en la MmO«
ris que antecede, represdntsdn an los didbujos que ee
acompafian, y con los fines que se har ospecificado,

3sta Memoria consta de doce hojas esw«

critas por una s0Ola Cara,

Madrid, 21 de diciembre de 1929,
P. A, -
- Albertc de Fleaburt
Por P
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