BB/, =

MELORTIA DESCRIFTIVA

para una patente.de’invencién. por veinte afios, por = Dis;osicién
para la man.obre de objetos especialmente pesados en conformidad
exacta con el recorrido y la velocidad. =va favor de la r.s. Ge =
sellschaft fur Elektrische Apparate m, b. H.; residente en Berlin -

hiarienfelde {Alemania). =

1 Bl invento se refiere a una disposicién para la maniobra de objetos
especialmente pesados en conformiddd exacta con el recorrido y la
velocidad, en el cual desde el punto de maniobra se ajusta un {ngi -
ce que trabaja con deb{l fuerza directiva, al cual sigue en el movi-
miento un 6rgano v en el que el dispositivo de accionamiento mando -

2 brado por el fndice torma automaticamente la componente de veloci -
dad de la maniobra,.

Segﬁn el invento sobre el drgano que sigue en su movimiento al fndi -
ce, ademds de 10s movimientos de desplazamiento. originados segﬁn
la velocidad producida en el dispositivo de accionamiento se obtie -

S nen directamente otras correcciones adicionales gracias a una dis -

posicidn especial que varfa a medida de los errores originados en -

tre el érgano indicador y el 8rgano que sigue su movimiento. Gracias
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a esto se evita la presencia de cualesquiera pendulaciones entre los
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jiovimientos del {ndice y de su coniraindice o contactos y congigulen~
4 temente se aumenta la seguridad en el servicio y la exactitud en el
ajuste.
ftara este objeto puede por ejemplo un motor meniobrado por el {ndi -
ce desplazar automaticamente una disposicién rara regular la veloci -
dad de otro segundo motor. lntonces ambos motores ajustan por una
5 traosmisibn diferencial al 8rgano que sigue el movimiento cel fndi -
ce ¥y al objeto,
En lugar de esto se puede también, para resolver el problema, em «
plear una conexidn Leonard con dos generadores los cuales actudn so -
bre el mismo motor, Uno de los generadores de maniobra por el {ndi -
6 ce, mientras que el segundo generador forma la componente de veloci -
dad del movimiento de manfobra derivada de la suma de las diferen -
cias entre las posiciones del f{ndice y el drgamno gue sigue su movi -
miento.
Los dibujos adjuntos ilustran dos ejemplos de ejecucidn de la nue -
7 va disposicidn.
En la fig. ks sobre el eje del receptor 1, de un sistema eleétrico
de transmisidn a distancia no representado se fija un fndice 2, que
resbala sobre un discc . Por uebajo de la trayectoria del {ndice 2,
se fijan sobre el disco 3, piezas de contacto 2%, a las que se unen
8 los diversos grados de una resistencia 4, que gira con el disco de
contacto. Los extremos de la disposicidén 4, de resistencia se unen
For anillos rozantes 27, 28, mediante los conductores 24, al enro =
llamiento excitador de wu motor 1il, %1 {ndice 2, y el enrollemiento
de campo ¢ inducido del motor 1ll, se unen a la borna 3, de entrada
9 de corriente. Bl motor 11, desplaza por un lado mediante una rueda
cénica 10, a una rueda vlanetaria 9, desde cuyo eje se ajusta por
une transmisién helicoidal 6, 7, el objeto 8, representado esquema -
ficamente y adewds se mueve el disco 3, con los contactos 23 v la

resistencia 4, siguiendo al {ndice 2,



10 La disposicién hasta shora descrita trabaja de forma que a cala des -
)plazamiento del fndice 2, el motor 11, se conecta para la marcha s
la derecha o a la izquierda con una veloclidad dependiente de la di -
ferencia entre la posicién del fndice 2, y la posicidn del disco 3.
Entonces el motor desplaza por los medios de transmisién 10, 9, al
11 disco 3, segin el {ndice 2, y ademés ajusta al objeto 8, por la trans
misidn helicoidal 6, 7. En una disposicién de esta clase se presen =
‘ tarfa el defecto de que el motor 11, y consigulentemente el disco &
y el objeto a cada ajuste se cararfan con independencia de la ve «
locidad precisamente existente del {ndice 2, al momento que este se
12 encontrase sobre el contacto cero de la panda 23 de contactos. Para
evitar este inconveniente se ha previsto la siguilente disposicifén
- adicional.
Bl motor 1ll, desplaza por la trensmisién helicoidal 12, 13, 2l bra -
zo de contacto 14, de una disposicién de resistencia 15, que se in -
13 tercala en el circuito excitador de un generador 17. La disposici5n
de resistencia 18, se une por ejemplo en serie con el enrollamien -
to excitador 16 del generador 17 a la borna 25. El generador 17, se
mueve por una méquina de accionamiento 18, de movimientoc continuo,
por ejemplo mediante un meotor con nimero de revoluciones constante.
" 14 #1 generador 17, alimenta por los conductores 26, al enrollamiento
inducido de un motor 19, el cual por las ruedas cénicas 20, el eje
hueco 21, y la rueda cdnica 22, transmite un ajuste adicional a la
rueda planetaria 9.
La disposicién adicional antes descrita actfla como sigue :
15 Al existir una diferencia entre las posiciones del indice 2 y el del
disco 3, el motor 1l, desplaza por el engranaje helicoidal 12, 13
al contacto regulador 14, y por el motor 17, se produce uns ten -
sién correspondiente en las bornas del inducido. E1l motor 19, marcha

segﬁn esto con una velocidad que depende de la suma de las diferen -

16 cias entre lias posiciones de las partes 2 y 3, ¥ segﬁn esto despla -
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ze & ik rueda planetaria 9, y consiguientemente al objeto 8 y al
disco 3.

igs dos partes de la disposicién representada actden practicamente
de forma que principalmente el motor 19, efectda el reajuste del
disco 3, y gonsigulentemente el ajuste del objeto 8, segfin la velo -
cidad del drgano indicador 1, mientras gue el motor 1l, solo impi -
de la formacidn de un error entre las posiciones del indice 2 ydel
fisco &, transmitiendo uwn movimiento adicional correspondiente a la
rueda planetaria 9.

En forma adn més perfecta puede solucionarse el proolema yue sirve
de base al invento, con la disﬁosicién ilustrada en la fig. 2. En
esta el receptor %i, de un sistema eiéctrico de transmisidn a dis -
tancia desplaza a un Ifndice %2, respecto a los contactos 3b, que se
fijan sobre un disco 2%, lo mismo gue la disposicién de resistencia
34, unida a eilos. Por el ajuste del {ndice 22, se excita uno u o -
tro de los dos enrollamientos excitadores 44 y 40, (e un generador
46, conectados en sentido opuesto. Anbos enrcllamientos excitado -
res 44 y 4b, se unen por un polo a una fuente de corriente 55 y por
el otro polo = los extremos de la d15posici6n de resistencia 34, me-
diante anillos rozantes 42 y 43, El Indice 32, ce une por una dis -
posicién 36, de anillos rozantes a la otra borna 55, El generador
46, se acciona por un motor 47, de marcha constante que al mismo
tiempo acciona a un segundo generador 48.

Bl generacor 48, posee un enrollamiento excitalor 49, que se alimen-
ta por el inducildo de un génerador 46, Acemés, esta provisto de un
enroLllamiento excitador 5 U, gque por los conductores &6, 57, se
une a las ecobiilas 59, y 60, del motor 38. El conductor 57, pue =
de también conducir, aungue esto no tiene importancia para la manio
bra, a la escobille 58 del generador 46, Ademds el generador 48,
estd provisto de un enrcllamiento contracompuund 53, Las resisten -
cias reguladoras 51, 52, 54, se adaptan en su valor a la maniobra

y estén situsdas en ios circuitos ce los enrollamientos 49, 50 y 53.



25

24

25

26

27

28

29

Los dos generadores 46 y 48, sezin la clase de su conexién Leonard
alimentan a un motor 8. Les enrolilamientos inducidos de lias tres
méquinas se conectan en serie en el ejemplo de ejecucién. E1 motor
68, por una transmisidn helicoidal 49, 40, desplaza al objeto 41,
representado esquematicamente y ademés al disco 42, con los contac -
tos 35y y la resistencia <4,

rara el generador 46, se emplea un nfcleo laminado Y para el gene -
rador 48, un ndcleo macizo. E1 motor 38, posee ranura§ atravesadss
de manera que no puede presentarse ninéﬁn efecto de retencidn, =1
funcionamiento de la disposicidn ilustrada es como sigue:

Al presentarse una diferencia entre las posiciones del Indice 32

y éel disco 3%, el enrollamiento excitador 44, o 45, del generador
46, se alimenta de corriente en conformidad con el error presente.

A consecuencia de esto el generador 46, con un retraso temporal muy
pequelio produce tensiones segﬁn las cuales el motor 38, realiza
primeramente un mcvimiento rotatorio y elimina el error originado
del ajuste del 4rganc %, con relacién al fndice 32,

nasta yue desaparece el error, el generador 46, produce simultanesa -
mente una excitacién en el enrollamiento 49, del‘generador 48, 1o
que da por resuitado originar una tensidn en su inducido. Esta ten -
sién debe actuar con magnitud correspondiiente aun siendo cero el
error, y comunlicar por ello al motor 48, una velocidad giratoris
determinadas, la que segln el principio debe formarse automdtice y
debidamente por la suma de los movimientos de correccidn origina -
dos. La maniobra de la velocidad se obtiene luego finalmente por el
enrollamiento 50s como sigue. Bl motor 48, en rotacién desarolla

en las bornas de su inducido una contratensién gue puede considerar-
Se como se Sabe aproximadamente como una medida de su velocidad,

con esta contretensién se alimenta precisanmente de corriente el en =
rollamiento 50, de manerz que el generaddr 48, recibe en las bornas

del inducido una tensién como la que corresponde a la velocidad

momentemea giratoria del motor 38.
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Le actuacidn del generador 48, es entonces tal que los aumentos por
impulsos de su excitacidn en el enrollamiento 49, se mantienen por
el enrollamiento 50, en conformidad con la velocidad.

#1 nucleo macizo y la bobina contracompound 5%, del generador 48,
hacen entonces que se evite todo ceslizamiento expontaneo de ia ten-
sién en el originada,

Bl generador 48, realiza por consiguiente principalmente la alimen-
tscidn dei motor ¥8, mientras gue el generador 46, sirve exclusi -
vasente para impedir los eventuales errores de recorrido entre 1las
posiciones dei {ndice %2 y del disco %¥. El generador 46, que puede
designarse como generador de correccién, se debe por tanto en lea
practica construir considerablemente més pequefio que el n»generador
de velocidad™ 48. La exactitud del ajuste sirviéndose de la forma

de ejecuci6n del invento ilustrada en la fig. 2, 10 mismo que la
seguridad en el servicio de una dispocicibn ce esta clase, son bas -
tante grandes. En los ensayos con una disposicién ¢e esta clase que
Lenfa por fin ajustar por el motor 38, un objeto 41, en conformi -
dad con ia macnitud § la velocidad de un movimiento sinuforme, por
ejemplo, del movimiento de baianceo de un buque, se encontré en el
caso més desfavorable solo un error de + - 1/32° pera una velocl -

dad méxima ce 7°/seg. en la marcha del motor ¥8. L esto se agrega

3

el error del sistema de trancsmisidn al que pertemece el receptor
%1, Este error & transmisidn es en general también pequefio, en es-
pecial cuando se emplean sistemas sincrénicos de corriente alterna
de construccidn andloga a un motor y que trapajan con bastante e -

xagthtud.
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Descrito suticientemente el presente invento lo que se declara co =-

mo de novedad e invencidn propia, son las siguientes relvindicacio -

ness
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l/ - Una disposicién para la maniobra de objetos especialmente pe -
) sados en exacta conformidad con el recorrido y la velocidad, carac -
terizada porque el dispositivo de accionamiento a maniobrar para el
objeto se une con el indice que lo ha de mahiobrar (2), el cual por
06 ejemplo se guata por el receptor (1) de un sistema eléctrico de trans=
misién = distancia y con el 4rgano (%) movido subordinadamente al
{ndice (2) de tal manera que sobre el érgamno (3) ademés de un movi -
miento efectuado con la velocldad obtenida en el dispositivo de
accionamiento actfla también otro movimientc depenaiente de i1a dife -
87 rencia de las posiciones del fndice (2) y del 8rgano (3).
2/ - Una aisposicidbn segﬁn lo reivindicado en el punto 1, caracte -
rizada porque un motor (11) maniobrado por el fndice (2), regula
.utométicamente a una disposicibn (14, 15, 17) para variar la ve -
locidad de un segunco motor (19) y porque .ambos motores (11, 19)
o8 ajustan por una transmisién diferencial (10, 9, 22,) al Srgano )3)
de movimiento subordinado al f{ndice (2) y al objeto (8).
9/ - Una disposicibn segfin lo reivindicaco en el punto 2, caracte -
rizada porque la velocidad del sprimer motor (11) se hace dependien-
te de la diferencia entre las posiciones del fndice (2) y del drga-
39 no )3) de movimiento suborainado al mismo, por ejemplo, mediante
@ una aisposicidn de resistencia (4).

4/ - Una disposicién segln lo reivindicado en los puntos 2 o 3, sir
viénaose ce una corexidn Leonard, caracterizada porque el primer
motor (11l), varia una resistencia reguladora (14, 15}, en el cir -

40 cuito excitador cel generador (17), de la conexibn Leonard, la cual
alimenta al segundo motor (19).
5/ - Una cisposicidn segfn 1o reivindicado en el punto 1, sirvien -
dose de una conexién Leonard, earacterizada porque el dispositivo
de acclonamiento se forma exclusivamente por una conexién Leonard,

4l con dos generadores (46, 48), y un motor {41) comf@n influenciado

por ambos.
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6/ ~ Una cisposicién segln lo reivindicado en el punto 5, caracte -
vizada porque la corriente excitatriz de uno (&6) de los generado -

Jres se varfa en dependencia de la diferencia entre las posiclones
del fndice (¥2) y del érgano (3%) de movimliento subordinado al mis -
mo y porque este generacor (46) alimenta a un enrollaaniento de cam -
po del segundo penerador (48).

7/ - Une disposicién segfm lo refvindicado en el punto 6s caracte -
rizada porque el Ifndice (32) resbala sobre piezas de contacto a las
gue se une una diSposicién de resistencia y porque as{ uno u otro
de los dos enrollamientos excitadores (44 y 45) del generador (46)
recibe tales impulsos de corriente que el motor de ajuste (36) mar-
cha con velocidad correspondiente y se impide la produccién de un
error de ajuste entre el {ndice (32) y el érgano (33) de movimiento
subordinado e se elimina con la mayor ripidez posible toda la posi-
cidn erronea originada.

8/. - Unz aisposicién segln lo reivindicado en los puntos 5, 6 o 7,
caracterizada porque uno de los generadores (48) ademés del enro -
llamiento de campo (49) alimentadio por el otro generador (46), po -
see un enrcllamiento (50) excitado por el inducido del motor y una
bobina contracompound (53).

9/ ~ Una Cisposicibn segfin lo reivindicado en los puntos 5, 6, 7

n 8, caracterizads porque el generador (46) infiuenciado directa -
mente por el fndice (32) estd provisto de un nucleo subdividido.
10/ - Una disposicidn segfdn lo reivindicado en los puntos 5, 6, 7

u 8, caracterizada porque el generador (48) esté provisto de tres
enrollamientos excitadores comnectados diversamente y posee un nu -
cleo maeizo.

11/ = Una disposicién segfin lo reivindicado en los puntos 5, 6, 7

u 8, caracterizads porque el motor (38) influenciado por los dos
generadores (46 y 48) esté provisto de ranuras atravesadas,

12/ - Una disposicidn segin lo reivindicado en los piuntos 5, 6, 7

u 8, caracterizada porque los enrollamientos de inducldo del motor
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(38) y de los dos generadores (46 y 48) se conectan en serie,

3 13/ ~ Disposicién para la maniobra de objetos especialmente pesa -~
dos en conformidad exacta con el recorrido y la velocidad. = segin
ge describe y reivindica en esta memoria descriptiva y se ilustra
con los planos que a la misma se acompafian.

vonsta esta descripcidn de nueve hojas foliadas y escritas a né -

quina por una sola de sus caras.

ugdrid, a 10 de diciembre de 1929, -

Leocadio Lépez y Lépez, =

Yok o= ?/g -
/
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