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MEMORIA DESCRIPTIVA

ge.tu, so l ic i t a r  a te n te  de Invención en España

por

"Perfeccionamientos introducidor en lar máquinas de coser 

suelas de parte a parte"

a nombre de

Societá d ite : Cons truc bien Meceneque de Chambly

domiciliada en 

P A R I  S

tas máquinas usuales para coser suelas de parte a paite 

con puntos de cadeneta, presenta un c ierto  número de in­

convenientes, que la  presente invención’ tiene por objeto 

suprimir, por medio de d ispositivos especiales.

5 Estos dispositivos cuya aplicación contribuye a la rea­

lizac ión , en conjunto, de una maquina perfeccionada, son en 

sin tesis los s iguien tee4

I o-  D ispositivo de regulado automático de la alzada de 

la aguja y de presión del cuero.

10 £o- D ispositivo transportador del cuero determinaido e l

avance del punto.

5o-  D ispositivo de regulado de la alzada del h ilo  y de 

la  longitud del punió.
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4o-  Pié de cabra o pié de presión 

5o-  D ispositivo empemador del h ilo  

6o— Dispositivo de alzada y de eaajecionautomatieo del 

pié de cabra.

5 7 o-  Portar-aguja.

3o— Dispositivo de guia y tensor del h ilo .

Estos d ispositivos perfeccionados están representados

en sin tesis  y solamente a modo de ejemplo en los dibujos
/

adjuntos, en los cuales:

10  Da f i g .  1 , es una v is ta  de lado mostrando los disposi­

tivos de alzada de la  aguja y del pié de cabra y la  conju­

gación de sus movimientos.

La f i g .  2 y 3, muestran detalles de colocación del meca­

nismo de regulado automático de la aguja.

15 La f i g .  4 muestra una v is ta  de lado del transportador

con e l  mecanismo de mando.

La f i g ,  5 es una v is ta  en plano.

La f ig  6 muestra e l  regulado de la alzada del "hilo, ccn 

la  escala de ajustado, v is ta  de lado.

20 La f i g .  7, maestra, v is ta  en plano e l  regulado de la

longitud del punto con la  escala de ajustado.

rA  fig .. 3 representa e l  pié de cabra v is to  de lado.

La f i g .   ̂ es un a v is ta  en plano.

ta fig-» 10 muestra v is ta  de frente 2a bigornia con e l  

Zt órgano motor del sujetador y e l d ispositivo  tensor del h ilo .

La f i g .  11 es un corte mostrando de lado e l  sujetador 

asi como los otros elementos de la figura anterior y e l  

d ispositivo de guia del h ilo .

La f i g .  12 muestra un porta-aguja en elevación y su so- 

30 porte, so lidario  de la  barra porta-aguja estando figurado en

corte
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T-ft Fig 13, es una corte horizontal del porta-agujas.

En las máquinas de coser con puntos de cadeneta la  agu­

ja debe, durante e l  trabajo, elevar e l  h ilo  por encima del 

cuero, a una altura variable, yendo de un máximo a -un minimo 

alturas que deben corresponder exactamente a las diferentes 

longitudes de puntos.

Estas condiciones deben estar aseguradas por mecanismos 

apropis dos comprendiendo:

I o— Fegulado de alzada de la aguja, efectuándose auto­

máticamente y de una manera positiva en relación con e l  es­

pesor del cuero, por la disposición de mecanismo conjugados 

con e l  porta-agujas y e l  pié de cabra.

2o-  El mecanismo de avance automático del punto, liemado 

también trrnsportador o elimentador del cuero.

3o-  D ispositivo de regulado del alza dBl h ilo  y de la 

longitud del punto,

Para lle va r  las condiciones arriba indicadas, las máqui­

nas normales emplean mecanismos complicados y defectuosos que 

los presentes perfeccionados tienen por objeto e l  remediarlos 

dándoles, por e l  contrario mecanismos sencillos y seguros.

Regulado automático de la  alzada de la  a.g-uia ( i  ig  1 . 2 y 3

El mecanismo de regulado automático de la carrera de la  

aguja comprende: tina barra v e rt ica l 4 , llevando la aguja de 

coser 5, y corriendo en la  parte superior I  del bastidor.

Esta barra presenta en su parte in fe r io r  una corredera 

o deslizador de conducción, oblicua 1 2 , que recibe una corre­

dera 13 articulada sobre la cabeza de una b ie la  1 4 , dicha 

corredera puede desplazarse con este deslizador en e l  lim ite 

de un juego determinado 16.

ta b ie la  14 está conectada a un árbol-manivela 15 re c i­

biendo e l  movimiento de la maquina.

3 0



4

k

5

10

IB

2 0

kB

SO

,  5 D
Oto pié de cabra 8, l l » » d o  pié de presión es accionado 

y llevado igualmente por una barra corredera 8 desplanando® 

verticalmente en e l bastidor; esta barra lle v a  en su parte 

in fe rio r una cremallera 7, engranando con un sector dentado 

0, que g ira  en 3 en e l  bastidor; este sector dentado esté 

R ev isto  de un dedo 10. que toma su punto de apoyo sobre un 

tope corredera 11, suceptible de derplazarre en e l  bastidor

recibiendo la acción de un resorte 1 1 a .

El pié de cabra S. y e l  tope 11. son por lo tanto s o li ­

darios en sus movimientos y es por medio de la  acción de un 

resorte 11» que esta se traduce sobre la  bigornia por una

presión del pié de cabra sobre e l  cuero.

El funcionamiento es e l  siguiente: cuando se u t i l iz a  

la  máquina e l  platillo-m eniveU. IB. accionando sobre la  b ie la  

de mando 14. bace subir la  corredera 13 en e l  deslizador 18 

durante un tiempo y una distancia representados por e l  juego 

16, separando la  corredera 13. del tope y únicamente cuando 

e l  deslizador 13 vuelva a encontrar la  pieza del tose 11. 

sobre la  superfic ie  del cual se desliza , que la  barra portan 

aguja 4, con su aguja 55, estará, levantada.
Esta carrera oblicua en vacio se traducirá evidentemente 

sobre ir- barra porta-aguja y la aguja, por una disminución 

correspondiente entre la carrera v e r t ic a l de ésta, porción 

de carrera que debe justamente equivaler a la d iferec ia  entre 

las alturas extremas del pié de cabra, es decir, a las d ife ­

rencias entre los espesores del cuero,

Refiriéndose a las E igs. 1,2 y B es evidente que, s i  

se supone e l tope 11, avanató.0 teóricamente en un maximun de 

carrera indica en posición por la  figu ra  2, hacia la  barra  

y en contacto con la  corredera 15, e l  pié de cabra estará  

en este momento en su mas elevada posición y de esta manera
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admitirá e l espesor máximo del cuero, mientras que s i  la  

corredera 13 está encajada sin  juego por e l  deslizador 12 y 

e l tope 1 1 , se elevara con e l  porta—agujas lia jo  e l empuje 

de la b ie la , haciendo correr a la  aguja la  totalidad de la  

distancia de la  maquina.

Del mismo modo, cuando e l  tope 11, está en la  posición 

atrasada mas distante ( I t g ,  3) e l  pié de cabra estará en 

este momento en su posición mas ba ja , es decir, en presión 

sobre e l  mas pequeño espesor del cuero y la  distancia muerta 

con su juego correspondiente estarán en su máximo.

Se ve por lo  tanto, que por medio de estos dispositivo®  

simples, la  altura maxima por encima del cuero puede estar 

constantemente asegurada para todos los gruesos.

Durante e l  periodo de avance del cuero, producido por 

la  punta de alimentación es importante que e l  pié de cabra 

desprenda e l  cuero levantándose ligeramente y manteniendo su 

posición alzada durante e l  transcurso de este e vanee*

Can este objeto ha sifio previsto un dispositivo de le\a 

y de freno  permitiendo e l  alza y la  sujeción en todos los 

puntos del citado pié de cabra.

El d ispositivo compren.de una leva 36 calzada sobre e l  

p la t i l lo  manivela 16, la cual accionando sobre la  palanca 

32 y oscilando en 33, transmite un ligero  movimiento de rota­

ción a l  tambor del freno del sector dentado 9 que sujeta

a continuación por medio de un cable enrolado sobre este
b

tambor del cual -una de las extremidades 23 está unida a la  

palanca 32, mientras que en otra 23a se apoya sobre e l  bas- 

tidor por medio de un resorte de compresión 23 •

Mecanismo de avance automático del punto fí jg .  4y 5 ) 

Hasta aquí la  conducción de una maquina de coser las  

suelas de parte a parte necesitaba mucha practica entendiendo
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que la costura debe seguir e l  gravado de la suela y que este 

gravado se compone en toda su longitud de curvas variadas.

La invención comprende un d ispositivo can e l  cual se 

llega  a u t il iz a r  la  maquina sin necesidad de e jerc ita rse  an­

teriormente en su manejo, puesto que e l  transportador es t i  

montado de manera que se pueda dar vueltas y está guiado de 

forma que en e l  mismo momento en que e l  gravado no está man­

tenido en la  dirección de trabajo de la maquina, la aguja lo 

remontarla lo  mismo,

defiriéndose a l is  E ig, 4 y 5, de loe dibujos, 17 es 

un brazo que en forma conocida, ejecuta un movimiento de va 

y ven cuando la  maquina trabaja. El brazo 17, está conectad)

por medio de un e je  18 a -uno de los brazos de una palanca a----

codillada 19, 19 a que puede oscilar alrededor de ima esp i­

ga 20, colocada sobre e l  bastidor, e l  otro brazo de palanca 

19 a está provisto de un e je  2 1  que lle va , por una parte, e l  

transportador 22, y por otra parte, un brazo 255 que es condu­

cido por una horq illa  24, 25 es la aguja que está animada 

de un movimiento alternativo v e r t ic a l y 26 es una bigornia 

que s irve  de soporte de la suela durante e l  trabajo de cosi­

do.

Durante e l  cosido e l  transportador 22, seguirá continua­

mente e l  gravado en e l  cuero e l  cual se ba ila  sujeto por un 

resorte 27,

Cuando e l  brazo 17 "hace avanzar e l  transportador hacia 

la aguja este arrastra e l  cuero por su punto y durante este 

recorrido está guiado por la  b orq illa  24; la extremidad in­

te r io r  de la abertura entre los lados de la horquilla corres -  

panderá a la  posición a la que desciende la  aguja. Cuando eil 

transportador vuelve bacia atras, e l  brazo 17 no está guiado 

puesto que los lados de la aguja 24 forman entre e llo s  un 

ángulo bastante grande, y e l  transportador sigue e l  grabado,

550
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aun. cuando este trensportador no esté en la posición de tra­

ía, jo  de la maquina (lin ea  a. f ig *  6 )

Regulado de la  alzada de la agu.ia y de la  longitud del 

punto ( f ig „  6 y 7)

Como ya se Ha dicHo, es necesario que e l  H ilo sea e le ­

vado por encima del cuero Hasta, una altura que correspon­

da exactamente a la  longitud del punto; aHora lie n  en las 

maquinas conocidas e l  regulado ta jo  este punto de v is ta  se 

deja a ju ic io  del obrero que maneja la maquina.

Si este regulado no es de pare cisión, e l  H ilo se vo lve­

rá durante e l  trabajo de cosido, bien sea demasiado largo, 

bien sea demasiado corto, se Hará por lo  tanto una costura 

mal Hecha o se ocasionará la ruptura del H ilo .

La invención remedia este inconveniente proveyendo los 

dispositivos de alzada del H ilo  y de longitud del punto, de 

graduaciones establecidas segón e l  regulado de la  puesta a 

punto de dos d ispositivos y cuyas indicaciones correspon­

dientes, colocadas enfrente de su llamada deben dar un re­

sumen que conste de dos carreras conjugadas.

Fefiriendose a la  f i g .  6 de los dibujos, 46 es e l  pié 

de cabra (p ié de presión) montado en forma que se pueda des­

plazar sobre la  barra 47, la cual lle va  una espiga 43 a lre ­

dedor de la  cual se puede g irar y sujetar en todas posiciones 

una excr-’entrica 4F con un disco de d ivisiones 50. El pié de 

cabra 46 lle va  tina Hendidura 51 que se adapta exactamente 

alrededor de la  ex.c-»dh tr ica  4F, y una raya de d iv is ión  m ica  

52, se ve aHora fácilmente que Haciendo g ira r  e l  disco 50 ai 

forma que diferentes divisiones de este se coloquen delante 

de la raya 52, se alza o se baja e l  pié de cabra sobre la 

barra 47, y se consigue de esta forma regular la  alzada del

H ilo



Refiriéndose a la E'ig. 7,-- 38 es un ‘brazo que está co lo ­

cado sobre un árbol 39 y que e? puesto en movimiento de va ¿y 

ven (como lo  indica la doble fiecha ra ) por elementos que no 

figuran en e l dibujo.

El brazo 33 presenta una corredera, sobre la, cual puede 

deslizarse un botón, 40 este botón está por un brazo 4 1 , 

unido a uno de los brazos 42 de una palanca acodillada 42-43 

que puede g ira r  alrededor de una espiga 44 sóbrela maquina, 

y cuyo brazo 43 está conectado con e l transportador 45 

d e l zapato que debe fabricarse. El brazo 33, esta provisto 

de una escala 53 cuyas divisiones indican la distancia que 

e í  transportador 45 hace avanzar a l zapato a cada punto, y 

en consecuencia la longitud del punto.

Plá'de cabra especial o -pié de presión ( f i o ,  d v 9 )

Las maquinas de coser suelas de parte a parte están 

ordinariamente provis tais de un pió de cabra que ejerce una 

presión pobre e l  zapato por un lado de la aguja que sale, de 

forme, que se produce une tradicción oblicua en e l  zapato en 

e l  momento en que la aguja está retirada del cuero y e l  pun­

to cerrado.

la invención comprende un ji>ié de cabra, que de una par­

te , apriete, e l  cuero por los dos lados de la aguja de cose» 

y que por otra parte, está, formado de una msnera que deje s i  t i )  

a l borde replegado del grabado es decir, de la ranura, en 

la cual se hace la costura.

Refiriéndose a las f i g .  3 y 9 en los dibujos, 29 es la 

aguja, 30 es e l  zapato que reposa sobre la bigornia 31, 32 

es e l  pió de cabra, que esta montado sobre la  barra 33 en e l  

bastidor 34. El pié de cabra presenta, tina garganta transver­

sal 35 para dejar s it io  a l borde replegado 36 del cuero, 

como lo  indica la f i g .  3 e l  borde ex terio r de la garganta



55 está situado un pooo .roas bajo que e l  borde in ter io r , pora 

ajustar mejor e l  zapato contra la  bigornia, itera dejar, sin 

 ̂ embargo, s i t io  a la aguja, a l  mismo tiempo que e l  pié de ca­

bra ejerza una presión sobre e l  cuero por los dos lados de 

5 esta aguja, e l  pié de cabra está dispuesto de ta l gorma que 

contornee a esta.

Su.iección del H ilo ( f ig *  10 y 11}

En las maquinas de coser las suelas ae parte a parte, 

e l  enfilam iento de la aguja cada vez que esta se Halle bajada 

10 sobre la bigornia se Hace imprimiendo a un guia-H ilo, pro­

v is to  de un pequeño ojo para e l  H ilo (organo llamado sujeta­

dor) un movimiento por e l  cual e l  citado ojo describe un 

circu lo alrededor del e je  de la aguja; por este procedimiento 

e l  H ilo está enrollado alrededor de la aguja y durante e l  

15 movimiento ascendiente de ésta es cogido por un gancHillo..

En las maquinas ae coser las suelas de parte a parte, 

ordinariamente usadas, ios movimientos del sujetador son 

muy complicados; en efecto  se u tilizan  diferentes transmi­

siones con engranajes y otros mecanismos parecidos y e l  desa­

fio rreg lo  de estas transmisiones es E menudo la causa de la 

ruptura del H ilo o desigualdad en la costura*

La invención remedia estos inconvenientes y con ob­

je to  comprende un d ispositivo  de sujeción muy sencillo  cons­

titu ido por dos ramas solidarias de una rod ille ra  central 

25 situada sobre e l  mismo plano y alrededor- de la cual pueden 

osc ila r, la extremidad de estas ramas pasando por e l  e je  de 

la dicHa rod ille ra  y siendo diametralmente opuestas una de

la otra*

Fefiriendose a las f i g .  10 y 11, 58 es la bigornia que 

puede g irar sobre e l  bastidor por e l  e je  63 y e l  cubo 57.

3 0
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Esta bigornia recibe en su In ter io r  e l  sujetador que 

p oporte por medio de pu ro d ille ra  59 en un aloje.miento 

apropiado,

le- rama superior 60 que está lib re , lleva  un ojo 60a y 

toma le  forma curvada de la bigornia. El brazo in fe r io r  62 

/ este situado, como ya se bad dicbo, sobre e l  e je  pa-sando por 

o l ojo y e l  centro de la rod illera., penetre- dentro del agu­

je ro  descentrado e inclinado 65a del e je  65 b is so lidario  

de un to rn illo  64 de paso alargado y que g ira  en e l cubo-eje 

57 de la bigornia 53. Esto to rn illo  coopera con la tuerca- 

boquilla 65 montada en una de las extremidades de una b ie la  

6 6 unida por una articu lación con la pa-lanca- 63 que g ira  en6 7 

dentro del bastidor. Esta palanca recibe su movimiento de 

una leva 15a calzada sobre un p latillo-m anivela 15.

El funcioaamiento es e l  siguiente:

Estando la maquina trabajando, cada vez que la aguja, 

desciende dentro de la b igornia, e l  p la t i l lo  69 da vueltas 

e imprime de esta forma un movimiento a lternativo v e r t ic a l 

a l brazo 63 y a la  b ie la  66 con la  tuerca 65* A causa del 

movimiento de dicba tuerca 65 la parte roscada 64 y con ella, 

e l  e je  65 dan vueltas, y e l  resultado es que la extremidad 

in fe r io r  del brazo 62 describe un c ircu lo . El sujetador puañe 

ser guiado en e l  in te r io r  de la bigornia, pero esto no es r i ­

gurosamente necesario, puesto que las paredes de la b igor­

nia. le impiden dar vueltas alrededor del e je  de está y e l

movimiento la te ra l relativamente f lo jo  que e l  sujetador 
podrá ejecutar no sefa perjudical, puesto que la linea que 
pasp por e l  centro del brazo 62, por e l centro de la es­

fera de la ro d ille ra  59 y por e l  ojo del sujetador por e l 

cual pasa e l  bi'lo 61, es una linea, recta,Por esta disposición 
pe obtiene que un movimiento la te ra l del sujetador no tenga

ninguna influencia sobre e l  movimiento del ojo en e l  puje tetar 
60.



Diepo g lt iyî 'm de' condución y tensor del H ilo (fig,* 10 y 

11) Tensor del h ilo  Para ev ita r  que e l  sujetador a l  tiran 

ue 1 h ilo  no lo  rompa en fu movimiento, la invención compren-5 

de lar dispoisciones sigu ientes: sobre e l  "brazo 63 está colo­

cado -una espiga 70 llevando un "brazo 71 qije está accionado 

por la  "biela 6̂ en fu carrera de descenso y cuya extremidad 

lib re  lleva un ro d illo  de guia para e l  h ilo  61 que re desen­

ro lla  oe la "bobina del h ilo .  Cuando la b iela 66 desciende 

cuando no re debe emplear h i lo ,  arrastra e l  brazo 71 con e l 

ro d illo  de conducción 7£, y re aenrerolla h ilo  de la bobina 

pero enseguida que la b ie la  remonta y que re debe emplear h i­

lo ,  e l  brazo 71 ee puerto en libertad, de manera que e l  hil<© 

no está tendido, y que e l  sujetador pueda lle va r  libremente 

e l  h ilo ,

Guia del h ilo  ( f i g ,  11).*- Para guiar e l  h ilo  a travos 

la bigornia y mantenerlo en caro de ruptura hacia la aguj8 

están previrtBe en la parte ^ in ferior de la dicha bigornia 

dos roda jar—guiar 30-30 con gargantas haciendo presión sobre 

e l  h ilo  por medio ae un resorte ,

¿.levadas sobre un tapón 31, estas rodajas se hallan colo­

cadas en e l  interior- déla bigornia a una temperatura que lees 

permite moverse libremente como e l h ilo , sin que haya que te ­

mer ninguna pegadura de la pez contenida ea e l  h ilo .

Porta—aguja ( f i g .  12 y 13) .-  ¿n las maquinas corrientes 

S la aguja de encuentra fijada  por' un simple to rn illo , bate 

sistema de fijB c ión  tan sen cillo  ofrece e l  inconvenientes de 

deformar la  aguja, lo que ocasiona un desgaste añorara.iL de 

está y de su porte-aguja y hace la costura muy d ificu ltosa*

La invención con objeto de remediar este inconveniente 

comprende un d ispositivo que tiene la aguja por presión 

uniformemente repartida de todos los lados , A l mismo tiempo 

que le aguja está mejor y mes fuertemente sujetada, está
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defiriéndole a lar- f i g .  12 y i?  de loe dibujos • 74 qj¡ 

una "brocha hueca que es introducida en e l  soporte 75 de la 

"barra porte.’—aguja 4 , en su haré esta hrocha lleva  un cono 741a 

pudienao ser ajustado por una tuerca 73. Lata "brocha hueca

recibe una. a r ie te  central ” 6 que tiene por objeto re c i­

b ir  la aguja. 77 y regularla en altura, lleva  en e fecto  un 

agujero y está hendida en su parte in fe r io r , en su parte su­

perior lleva  un botón 79 que permite su regulación.

xLl funcionamiento es e l  sigu iente í se introduce la- 

aguja 77 en e l agujero practicado en la arista  central 76 de 

la  brocha 74 donde es mantenida por una lig e ra  presión ela^ 

tica ; basta a continuación con regular su altura por medio 

del botón 79 y de sujetar e l  conjunto por medio de le tuerca 

73,

O T A

20

25

5 0

LOs pintos de invención propia y nueva que se presentan 

pera que sean objeto de esta Patente de Invención en España 
son los siguientes:

I o-  Inquina de coser suelas de parte a parte caracteri­

zada por que comprende, aplicados combinadamente los disposi­

tivos siguientes;

$ lin d ispositivo  de regulado automático de la alzada 

de la, aguja en lap maquinas haciendo e l  punto de cadeneta, 

e l  c i » l  d ispositivo está, caracterizado porque se ha previsto 

en le. barra porta-aguja, una corredera de conducción o b li­

cua por un deslizador colocado sobre una b ie la  que acciona 

le narra porta—aguja, la longitud de la  corredera estando 

limitada p ír  una pieaza de tope que está colocda sobre e l  

bastidor de la maquina y cuya posición se regula automati- 

cemente por medio del Pl«5 de c rtre , este d ispositivo  eeten-
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do caracterizado, Paen^f, porque le "berra de este piá de 

 ̂ csbrfi, presenta une cre^ .lle re  que coopere oto. un. sector aem- 

tedo, e l cual puede g ira r  alrededor de una espiga del bas­

tidor de le  maquina , este sector dentado llevando un "brezo 

5 que accione la pieza del tope cuando e l  citado eector dentadlo 

gire..

"b) Un d ispositivo transportador o a limentador, carac­

terizado por que e l  transportador esté, guiado, diarante su 

movimiento de avance, por una de la s ramee de una "horquilla.

10 en la  cual se pone une rodaje, u otro órgano semejante colo­

cado sobre un bra.zo conectado rigidammte can e l  transpor­

tador, e l  cual esta montado dP forma- que pueda dar vueltas 

en ion "bre,zo que recibe su movimiento de la maquina, este 

transportador estando caracterizado además porque está 

15 liberado de su guie, durante su movimiento de retroceso, de 

forma que pie de seguir la. dirección del grabado cuando esta 

gravado está puesto oblicuamente en relación con la dirección 

d e l trabajo de la maquine .

c) Un d ispositivo  de regulado de la relación entre la 

20 alzada del "hilo y le longitud del ponto caracterizado por la

colocación sobre mercas correspondientes de dop¡ encales 

greduedes de la misma forma y establecidas respectivamente 

sobre e l  brazo de mando del transportador y sobre ion botón 

exoentriE-o que puede g ira r  alrededor de una espiga sobre la 

25 barr8 que lleva  e l piá de cabra-, este d ispositivo  estanao

cara eterizado además por que e l piá de cabra puede desplazában­

se sobre la  barra que le lle va , este pió de cabra estando a i 

mismo tiempo provisto de i.ina hendidura trasversal, cue coopera, 

con la excéntrica que está montada, sobre e l  dicho pió de ce— 

30 bre de forma que se pueda dar vueltas.

d) Un piá de cabra caracterizado por que presente una 

ganante transversal por e l  borde del gravado arremangado
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durante e l  copido, loe dop boraep de le garganta eptanao 

PltuadOp en altun-ae ligeramente d iferentep , de forma que pe 

apoye la e-uela en I op dop ladop del gratado, durante e l  tra­

ta, jo  de copido, eete pié de cabra eptando ademap oa.reeteri­

zado porque eetá concebido de forma que contornee la  aguja.

a ) Un dippopitivo levantando y pujetando e l  pié de 

cetra, durante la a límente c lin .

* )  Un dippopitivo pújetedor del t i l o  caracterizado por?*- 

que e l  pujetedor, colocado en e l  in terio r de la bigornia, 

comptreiide una palanca v e rt ic a l articulada en pu centro, por 

raedlo de una ro d ille ra  epferice y cuyae doe ex tremida, de p pe 

encuentran en linea recta en e l centro de la  ro d ille ra , la 

extremidad Puperlor de eeta palanca llevando un ojo.deptlneao  

a. la conducción y a la  pujeción del t i lo  cuando pu extre­

midad In fe rio r recite  un movimiento c ircu lar a lternativo , 

t i  citado movimiento c ircu lar alternativo cp ottenido por 

la rotación de un eje  excéntrico polidarlo  ae un to m il lo  que 

coopera con une tuerca animado de un movimiento alternativo  

rec t ilín eo .

g ) Un dippopitivo de pe.lenca tenpor del t i lo  permitiendo 

e l aflojamiento del t i l o  cada vez que e l  pujetaaor ep pue«+o 

en movimiento.

h ) Un dippopitivo de redaja-guia del h ilo  colocado en 

le t ig o m ia .

i )  Un portea-aguja caracterizado porque la  aguja eetá 

enmangada y cogida en e l  in te rio r y en la extremidad de une 

ariete central hendida, regulable en a ltu ra , por la  poeición  

de la aguja, ePte a rip ta  eptendo colocada en e l  centro ae lana 

trocha híeca que lleva  una pieza cónica extenpitle y pujetan­

do la  eriPta  central y pu aguja.

2°-"!*erfaccianeraientop introducidop en lap raaquinae de 

coper puelap de parte a parte, todo ta l y conforme pe depcri-

5 0
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