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" Dispositivo pars la sincronizscidn y pu=sta en

paralelo de generadores de corriente slterna ",

1 Para la sincronizacidn y la puesta en paralelo de
generasdores de corriente alterna con una red existente,
es conocido el empleo de dispositivos cuyo estator 4 el
rotor de un motor de alimentacidn doble, ee conectado
a la red, mientras que uno de los dos astd en contacto

€ con las bornag del productor de corrisnte gue se trats
de poner eh parsalelo con la red, Satido es que el ro-
tor de este motor gira durante tsasato tiempo en uao 1 otro
sentido coro aunenta & dismimuye el nlmero de perfodos
del productor de corriente,que se trata de poner en para-

11 lelo, en relacidn con el nimero de periodos de la red,
La rotacidn del rotor sirve para regular mecanicamente
el regulador de velocidad de la méquina de sccionamiento
del rroductor de corriente en dependencia de la diferen-
cia de frecuencia, Este dispositivo exige motores de

16 bastante votencia, cuyos rotores y estatores necesitan

alimentacidn trifasica,

El objeto de esta invencidén es un dispositivo para

la sincronizscidn y puesta en parslelo de redes de corrien-
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te slterna & de genesradores con el empleo de un motor

21 de alimentscidn doble como miembre de acoplamiento, cuyo
rotor accions, segin el invento, un dispositivo de con-
tacto colocsdo en el circuito de corriente del motor-re-
gilador del nmero de revoluciones para la maquina de
sccionamniento del gensrador de corriente jue se trata de

26 poner en paralelo, dispositivo de contacto que varia la
excitacidn & la tensidn de inducido del motor, iavirtien
do su sentido, de modo 7jue la potencia del motor puede
ger reducida notablemente, El nencionado dispositivo de
contacto puede ser previsto de tal mmanera que el motor

2] ypara la regulacidén del nimero de revoluciones s influen
ciado bien periddicamente 0 también constantemente, Como
medio de accionamiento pera el dispositivo de contacto
puede utilizarse un sincronoscopio, cuyo rotor tiene ali
mentacidn trifasica en cambio el estator solamente mono-

36 fédgica & viceversa, MNediante el dispositivo segin el in-
vento se consigue que la velocidad del motor regulador
del ntunero de revoluciones aumenta a medida que asumenta

’

ls diferencia entre las frecuencias de lss redes 5 méqui-
nes a coplar, pero siendo nula en caso de coincidencisa
41 de las frecuencias.
™ el didujo estéan rerresent-dos varios ejemplos
de ejecucion del invento, representando la fig., 1 un dis-
nositivo para la influenciscidn periddica de un motor
regulador del nimero de revoluciones y la fig., 2 una in-
46 fluencizcidn continua del mismo con ayuda de un regulador
deaccidn répida con contactos reguladores de secolr,
mientras que la fig. 3 representa el empleo de un interrup-
tor de fuarzas volantes,encionado por el rotor de un sin-
cropnoscopio, en union con un conmutsdor de revarsidn de
51 1la direcciodn.

En el ejemplo segin fig. 1 significan a y b) las
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doe redes de corriente alterna s conectar en paralelo,

¢ el sincronoscopio, cuyo rotor tiene alimentacidn tri-
tésica desde 1a red b y su estator alimentacidn monofé-
sica desde la red 3, 4) es el rezulador del nlrero de
revoluciones de la méquina de accionamniento del genera-
dor de corriente para la red a coaectar, por ejemplo D,
regulado por =1 motor e, Iste dltimo posee dos excite-
ciones para marcha hacia la derechs é izquierde, regula
das por el aparato de contacto f, accionado por la palan-
ca de tope n degde el arbol del rotor del sincronoscopio
¢c. El sparato de contacto se compone de las dos palan-
cas de contacto, acopladas entre s{, g, h, cuyos contac-
tos antagonistas i, k estédn provistos de imanes de sus-
pensidn. El cierre de contacto es acelerado por la fuer-
za de atraccidén de los imanes de suspensidn, haciendose
1a apertura de contacto al retorno del aparato de con-
tacto en la posicidn media mediante los resortzs de re-
torno m, igualmente gracias a la fuerza de adaesidn de
los imsnes permsnentes y a sacudidas., En caso de dife-
renciass de frecusncia entre las redes a) y b), efectuaré
el rotor del sincronoscopio un movimiento de rotacidn en
una & otra direccidn,,poniendo entonces el contacto g &
h en comunicacidn con los contactos antagonistas i, k.
Por consiguiente se exsita el motor de regulacidn e en
uno 1 otro sentido y se regula el regulacdor del ntnero de
revoluciones d. Tan pronto como la palanca de tope n ha
pasado el tope del aparato de contacto, se efectls su re-
torno a la posicidn media., Por lo tanto se efectia aqui
el esccionamiento del motor regulador del nunero de revo-
luciones periédicamente, de modo que en caso de aproxims-
cidn 2 la coincidencia en la frecuencia de las dos redes,

ge efectfla una variacidn del almero de revoluciones so-
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lamente a modo de sacudidas con intervalos, La mAqui-
na de accionamisnto tiene asl tienpo de adaptarse al
valor dado por la variacidn sntes de que se afectle una
nueva ragulacidn. Para evitar una pendulacidn del apa-
rato de contacto, en el caso de grandes diferencias de
frecuencia, y con ello una rapida sucesidn en las varia-
ciones del =mimero de revoluciones, se prevé para el re-
torno del aparato de contacto una amortiguacidén, ZEsta se
compone en el ejemplo del disco ¢ influenciado por ima-
negs de freno y que estd acoplado con el sparato de con-
tacto por el miembre d= acoplamiento p 7que encaja sobre
una varills del dizco. Con ayuda de esta anortiguscidn
es posible hacer regulable la duracidon de accionamiento
y la velocidad del motor regulador del ninero de revolu-
ciones en dependencia con la difereancia de frecusncia,
Bn lugar del aparato de contacto de dos brazos puede
enplearse tarbién uno con un solo brazo y contacto doble,
En vez de influenciar por el rotor del motor
sincrono y 1 aparato de contacto todo el circuito de
corriente del motor regulador del numero de revoluciones
ruede, también, mantenarse coastante, sezin fig. 2, la
excitacidn, & invertirse la direccibén de la tensidn en
las bornss del wotor. Desde =1 rotor del sinecronoscopio
¢ v mediante la palanca de tope n, se acciona un regula-
dor de accidn rapida r con ssctores de ragulscida,
por el cual y gsegin la posicién de los sectores de
pars con las resistencias de regulacién en dependencia
con la diferancis de fre~iencia entre las redes a conec-
tar en parslelo, se varia la direccidn de la tensidn
an las bornas del motor de regulacidn del aimero de re-

voluciones e. Aqui m es nuevamente el resorte de retorno
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116 del aparato de contacto en la posicidn media y o) p) la
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amortiguacidn,

La regulacidén de la velocidad del motor de regu
lacidn del nimero de revoluciosnes puede efectuarse tam-
bién, como representado en la fig. 3, en dependencia de
un interruptor geatrigugo, accionado por el rotor
del sincronoscopio ¢, P. €j. por un interruptor en liqui-
do s con palanca de contacto flotante t, jue regula una
resistencia w en el circuito de corriente de exzitacidn,
pracissndose para la influenciacidn del sentido de ro'a-
cidn del motor de cambio de velocidad un conmutador in-
vergor del sentido de rotacidn u,accionado por el rotor,
en el circiito de corriente del motor de -egulacidn, In
dependencia de la diferencia de freciencia se conectla
4 des-~onecta la resistencia w y es puesto en corto cir-
cuito en caso de grandes diferencias de frecuencia, de
manera Jue de este wmodo se pohe la velocidad del motor
de regulacién nuevamente en dependencia de la diferencia
de frecuencis,

Entre el Arbol del rotor del sincronoscopio ¥y
del conmutador del sentido de rotacidn puede intercalar-

. + 7
se si se quiere, un acoplamiento de friccion,
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NOTA ¥ REIVISDICACIOSES
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1) Dispositivo para la sincronizscidn y puesta en
paralelo de generadores de corriente alterna, utilizando
un motor de alimentacidn doble, cuyo estator & rotor esta
conectado a la red, mientras que uno de los dos esté
conectado con las bornas del generador y cuyo rotor obra
en dependencia de lasdiferencias de frecuencia sobre el
nim=ro de revoluciones de la maquina de accionamiento
del genesrador U otro, caractarizado por el necho de que
21 rotor =zcciona sobre un disvpositivo de coatacto colo-
cado en el circuito de corriente del motor reguilsdor del
nmero de revoliciones y que invierte la excitacidn del
motor y su sentido de rotacisn,

2)

por el hecho de que como motor de alimentacidn doble se

Dispositivo segin reivindicacidn 1, caracterizado

emplea un sincronsocopio, cuyo rotor tiene alimentacidn
trifasica, mientras que su estator necesita solsiente
alimentacidn monofésica.

Z) Dispositivo segin reivindicacidn 2, caracterizado por
el 1echo de que el dispositivo de contacto sccionado »por
el rotor ejerce una influencia periddica sobre el motor

[ s
de regulacidén del nldmero de revoluciones, con el fin

de vermitir s la maqiina de accionamiento de adaptarse
8 las condiciones reguladas antes de efectuarse "i1na rnue-
va regulacidn .

Dispositivo segin reivindacidn 3, caracterizado

4) por

el hecho de que el rotor del sincronoscopio acciona un
aparato de contacto -,medisnte una palanca de tope - pro-

visto de contactos para los dos sentidos de rotacidn y
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cuyos contactos antagonistas se encuentran en el cir-
cuito de corriente del motor regulador del nimero de re-
voluciones y que al cerrar y segin el sentido de rota-
cidn del rotor en dependencia de la diferencia de fre-
cuencia invierten la excitacidn & la corriente de in-
ducido,

%) Dispositivo segin reivindicacidn 2, caracterizado

en que el dispositivo de contacto accionado por el rotor
influencia continuamente el motor regilador del nﬁmero

de revoluciones,

6) Dispositivo segﬁn reivindicacidn 5, caracterizado

en que el rotor del sincronoscopio scciona médiente una
palanca de tope un regulador de accidn rapida con secto-
res de regulacidn, cuyos contactos se encuentran en el
cirsuito de corriente del motor regulador del mimero de
revoliuciones, de modo que en dependencia con la direccidn
de rotacidn del rotor y con excitacidn conetante del mo-
tor de regulscidn, se invierte la dirsccidén de la tensidn
en sus bornas,

7) Dispositivo segzin reivindicacidén 4 y 5, caracteriza-
do en que =1 dispositivo de contactos s vuelto a su po-
sicidn media por una fuerza de Tetorno.

8) Dispositivo segin reivindicacidn 4 y 6 caracteriza-
do en que el dispositivo de contactos estd provisto de
una amortiguacién, para evitar la pendulacién en las gran-
des diferencias de frecuencia, de modo que =1 motor de
regulacidn jueda consctado de un modo contiaua a partir
de una detarminada difersncia de frecuencia.

9) Dispositivo gegin reivindicacidn 2, caracterizado en

que el arbol del rotor esta acoplado com un iaterruptor
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195 centr{fugo , mediante el cual se varia & es puesto en
corto-circuito una resistencia en el circiito de corrien-
te de excitacidn del motor regulator del nmero de re-
voluciones y que ademfis estd acoplado con el arbol del

rotor un conmutador del sendido de rotamcidn psra 1la

201 corrisnte de excitscidn.

- wn 4t 4o an - -

La patente deberd recasr sobre:
" Dispositivo paras la sincronizacidn y pussta en

paralelo de zenersdores de corriente alterna ",
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