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4l presente invento se refiere a sism
temas telefdnicos autométicos Y sefligutomaticos, y tiew
neé por objeto unag disposicidn especial de los sectores
con relacion al campo de contacto miltiple en ung cen-

5 tral, con el fin de reducir el éspacio ocupado por el
eéquipo de la central ¢ de utilizar mejor el espacio

disponible, respectivapente, &1 invento se refiere
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con especialidad a sistemas selectores gque en el camw
Po de contacto miltiple se compone de hilos parslel os
6 andlogos, dispuestos en hileras, y en que 10s bra=-
208 de selector se mueven en planos perpendiculares
a dichos hilos, de tal modo que salgan primero del
campo de contacto Para seleccionar un grupo de lineas
Y entren luego en el campo de contacto paras seleccio~
nar una linea del grupo elegido, £l invento se carac=
teriza esencialmente por ser el campo de contacto cow
mun g dos grupos de selectores, dispuesios a ambos la=
dos de dicho campo, de tal modo que 10s brazos de conw
tacto de ambos grupos de selectores puedan entrar en
el campo de contacto por lados opuestos, LOs dOs gru~
Pos opuestos de selectores se desyplazan entonces con
Preferencia de tal modo, reciprocamente, en la direc-
cién longitudinal de los hilos, que el plano de mo~
viliento para cada selector de um grupo se extiende
entre 108 planos de movimiento de dos selectores conw
tiguos del otro grupo, y vieeversa. il ghorro de esw
Pacio obtenido por este medio se basa en el hecho de
que la altura del brazo selector es considerablemen-
te menor que lg altura de todo el selector, 1o que
se comprenderéd fédcilmente por un ejemylo,

Los sslectores de este género suelen
disponerse uno encimg de otro en pPlanos verticales,
A una agltura disponible de dos metros, y una al tura
de selector de 35 mms, estas armaduras, en las dis=
posiciones de seleccidn usadas hastas shora pueden
acomodar unos 60 selectores, s#n una disposicién conw
forme al invento, en que 10s brazos de contacto de

ub grupo de selsciores pueden moverse entre 10s braw-
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z0s de contacto del otro grupo de colectores, el
nmimero de colectores que puede gcomodarse en la ar-
madura depende de la altura del brazo de contacto,
31 dicha altura llega a 16 mms, y la holgura necesa-
ria entre 10s brazos de contacto adyacente es de

4 mms, cads selector necesitarm una slturs de 2 x
(16 +4) =40 mms, Disponiendo los selectores a
ambos lados del campo de contacto del modo descrito,
Dueden agcomodarse un centenar de selectores en una
altura de 2 metros,

Tambien en cuanto a la utilizacidn
del espacio del suelo proporciona el invento una
considerable economia. Si el campo miltiple, como
ejemplo, se¢ destina a 500 lineas una armadura de
linea en sistema con selectores de llamads conten=
dra so0lo unos treinta de éstos y 30 selectores fi=-
nales 6 conectadores en ung altura de 2 metros, lo
que no es apropiado a la frecuencis del trafico in-
tevuso, 4n tgles casos ha sido hasta shora necesg=-
rio disponer dos armaduras de selectores para el
mismo grupo de lineas de gbonados, cada una de las
cuales no se usa entonces hasta €1 limite, Al apli-
cqr el presente invento, u:@8sola armadurs de selecw
tores puede contener el mimero total necesario de se~
lectores alin en condiciones de tréafico muy intenso,
con 10 que se 1logra ung considerable econopmia de
espacio de suslo,

gn armeduras de lineas de gbonados
con gelecltores de llesmada y.conectadores, aquellos
pueden disponerse g un lado, y 10s selectores de

linea al 1ad0 opuesto de la armadurg 4 cugdro, Pero
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70 esta dispomicidn tiene in inconveniente prédctico, qu e
se refiere gl hecho de gque los selectores de llamada
y los de linea deben tener diferemntes hilos de prueba
6 tanteo, que deben cubrir todo el cuadro., sste incon-
veniente se elimina, segin el invento, disponiendo

s los selectores de llamada y los de linea en dos gru-~

Pos co0locados uno encima de otro, y dentro de cada

grupo, en lados opuestos del campo miltiple, Los dos

grupos de selsctores pueden entonces, sin capbiar el

campo ae contacto, llevar cada uno un hilo de tagnteo,

cortdarkio el hilo de tanteo gue cubre é cruza el cua~

dro en un punto situado antire 10s dos grupos de se-

lectores, de tal modo gue dicho hilo forpme dos hilos
mutuapente aislados,
“n invento se representg en l10s dibujos

856 adjuntos, indicando:

La figura 1, una seccidén horizontal
de un cuadro de selectores dispuestos conforme al in~-
vento,

Le figura 2, una elevacién lateral de

90 Pgrte del cuadro, parcislmente en seccidn,

La figura 3, un extremo del acopla~
miento electromaznético expuesto en la figura 2,

La figura 4, una vista lateral de
Parte dol campo us contacto,

95 La figura B, una seccidén transversal
de la parte del campo de contacto expuests en la fi-
gura 4, ¥ 1@ figura 6 una planta de 1la misma porcidn
del campo de contacto,

La figura 7, una seccidn transversgl

100 de un seléctor.

La figura 8,una planta de parte de un
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selector, con el brazo de contacto y la pieza de
contacto correspondiente, .
La figura 9, una seccidn trensverw
108 gal por 9-9 de la figura 8,
' La figura 10, una seccidn por 1la
lineg 10-10 de 1a figura 8.
La figura 11, el diagrama de cir=
cuito de un selector de grupo.
110 : Los selectores se disponen verti=-
calmente uno encima de otro a ambos lados d2 un

cuadro vertical compuesto de dos vigas extremas 1,

2, que sirven cada una de soporte a dos vigas me-

nores 3,4 y 5,6, respectivamente, Las vigas 1 y 2
115 se unen entre si por medio de barras horizontgles
7,8 que sirven para soportar el campo de contacto
miltiple, como claramente se ve en la figura 4,
Varias de estas barras se disponen ung encimg de
Otra a cada lado del banco, 41 campo de contacto
120 se compone, en forma conocida, de hilos desnudos
Paralel os gue cruzan eén sentido vertical todo el
cuadro de selectores, Cada grupo de tres hilos 9,
10, 11 representa una linea; 9, 10 son 108 dos ra=
males de confersncia, y 11 el hilo de tanteo, LoOs
125 hilos se disponen en varias filas & haces paralew=
los entre si, que representan diferentes 2srupos nu-
méricos de lineas, ILas figurgs 4, 5 y 6muestiran
esta fila de hilos, Los hilgs pertenecientes a cada
fila atraviesan unos orificios de las placas aislan-
130 tes 12, distanciadas convenientemente y sujetas a
SUu vez a barras horizontales 13, 14, Las barras

13 dispuestas frente a 1as barras 7, 8 se¢ fijan a
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dichas barras, mientras las oirqs 14 se fijan en
barras verticales de metgl 15, 16, que, a su vegz,
8¢ sujetan a las varillas 13; in cuadros de se-
lectores con selectores de llamada, estas barras
verticales sirven tambien parg marcar eléctricaw~
mente 10s grupos de lineas en que se producen
llamades.

Los selectores se montan en barras
17, 18, 19, 20, 21, 22, dispuestas verticalmente,
Para ello, dichas barras llevan ramuras en el bor-
de, en las cuales pueden meterse los bordes latera=~
les de las placas de base 23 de los selectores, La
figura 2 muestra la disposicidén de tales raburss 24
en la barra 81 y 18, respectivamente,

Cada selector lleva un brazo de con-
tacto 23, preferentemente hecho de material aislan-
te,y gulado en formg desplazable sntre dos parss de
pPoleas 26, 27 dispuestas =n un soporte 28 en formg
de carro U drgano anilogo, que, por msdio de ruedas
29, 30, warcha sobre 10s bordes vueltos hacis arrie
ba de 1la placa de base 23. Para asegurar un despla~
zamiento Paraslelo exqcto dsl brazo de contacto, di-
chgs ruedas pueden engranar con 10s bordes de 1la
Placa de bame,

ul desplasamiento del carro Yy €l bra=
20 de contacto en direccidn lateral a 10 largo del
frente del campo de contacto ss consigue por medio
de un &rbol de tornille sin fin 31, gue encaja en
una tuerca corrediza 32 conectada rigidamente al
carro 28, Una vez colocado ¢l brazo de contacto

frente a la fila de hilog buscada, dando vuelta a
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dicho &rbol de tornillo el brazo de contacto se
inserta en dicha fila de hilos, entire los hilos
9, 10 por un lado y 10s hilos 11, por el lado ow

puesto, dete movimiento se consigue por medio de

un érbol 33 paralelo al &rbol de tornillo 31 y
Provisto de dientes gue cubfen casi toda su longiw-
tud y estldn permanentements engranados con la crew~
mallera 34 conectada al ¥razo de contacto, #1 ar-
bol de tornillo 31 y el Arbol dentado 33 descansan
en dos cojinetes 35, 36, y llevan en un exiremo
ruedas dentadas 37, 38, que se desplazan en 108 exw
tremos del arbol y por medio de electroimanes 39 y
40 respectivamente, pueden engrarnarse con la rueda
dentada 42 dispuesta en el Arbol intermedio 41, dsw
te girg sobre el mufidn 43 (figura 2) oscilanto sn
torno a un eje perpendicular al mismo, para conecw-
tar a uha U o.ra de las dos ruedas dentadas 45,46
fijas en el 4rbol motor principal 44, 1 Arbol in-
termedio 41 tiene, con e¢ste fin, una rueda dentada
47, que normaglmente ocupPa una posicidn inactiva a
mitad de distancia entre las ruedas dentadas 45,4 6.
La desviacidon del 4rbol intermedio en una U otra
direccidn para concctarlo al arbol de manio 44 se
consigue por medio de dos imanes 48, 49, que atraen
un inducido 50 fijo en el 4rbol, en dos direcciones
diferentes, pues dicho enducido tiene dos brazos
51, 52, uno de ellos encima y el otiro debajo del
polo correspondiente, pars poder acciongr aguel en
diferenties sentidos, como se ve enla figura 3, Por
la disposicién de la rueda dentada 42 junto al &r~

bol oscilante 43, la conexidn del arbol intermedio
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2l de mando principal puede producirse sin cambiar
mucho la posicidn de la rueda dentada 42 con rela=
cidn a las ruedas dentadaw 37 y 38.

La linea que entra en el selector
se conecta a tres barras de contacto dispuestas en
soportes aislantes 58, 54, de la placa de base del
selector, Dichas barras comunican eléctricamente
mediagnte resortes de contacto 58, 59, 60, dispuesw
tos en el lado inferior del carro y que pueden a
su vez tocar las barras de contacto 64,65, 66 dis~
puestas a umr lado del brazo de contacto, wstas
barras se conectan a 10s resortés de contacto 47,
68, 69, que sirven para establecer contacto con
los hilos del campo de contacto,

Los selectores se colocan bajo la
intervencidn de registros, y para €110 llevan unos
emisores de impulsos pars irensmitir éstos g dichos
régisiros, ustos emisorses de impulsos no se reprew
sentan en el dibujo, Para regular el movimiento del
selector se disponen contactos accionados en las
Posiciones esxtremas del brazo de contacto, en cada
direccidn de movimiento, La figura 1 muestra dos
grupos de contactos 70, 71, dispuestos para este
objeto, el primero sﬁsceptible de ser accionado
Por el desplazamiento del brazo de contacto en di=
reccidn lateral, y el otro 71 solidario del des«
Plagamiento del brazo de contacto en su direccidn
longitudinal., £1 grupo de contactos 70 se acciona
por medio de una varilla 72 que, én su movimiento,
Ya guliada por dos eslgbones 73, 74, 1los cuales sirw-

ven al mismo tiempo de tope, cooperando con el carro
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28 para desviar la varilla 72 en 1@s dos posiciones
extremas del carro, LOs grupos de contacto 71 pue~
den ser accionados por medio de un disco de leva 75,
rigidamente unido a una rueda dentada cdnica 76 que
engrana con otra 77 del arbol dentado 33, &l disco
de levg 75vae dispone de modo qu¢ accione 1 grupo
de contaétos 71 cuando el brazo de contacto dsja su
Posicidm normal expuesta en el dibujo con relaciém
al carro, y vuelva a su condicién de normal idad
cuando el brazo de contacto se restituye a su posi~
cidn normal,

Para proteger el extremo del brazo
de contacto que sale frente al selecior, hqy una
barra 78 sujeta a la placa de base 23, la cual pue~
de tenér}por fuera sefiales para marcar la posicidn
del braze de contacto en cada momento. (on andlow
g0 objeto, el carro 28 tiene una barra 79 paralelas
& la varilla y provista de divisiones y.marcas AU -
méricas para indicar la posicidém del brazo de conw
tacto en 1la fila de hilos,

Los dos grupos de selectores dispues~
los en lados contrarios del campo sé desplazan recim-
Procagmente en sentido vertical, de mamera que 6l bra=-
20 de contacto de un selector se mueva entre 10s bra~
z08 de contacto del grupo de sel ectores opuestos, in
el ejemplo representado en la figura l, el brazo de
contacto ocuPa su posicidn normal, y el selector de
la izqQuierda inicia entonces su movimiento ala iz
quierda, mientras el de 1g derecha comienzg g mow-
verse hqcia la izquierda, Para obtener uniformidad

en las conexiones eléctricas, 10s dos drboles de
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Mando verticales 44 pueden adaptarse luego para gi-
rar en direcciones opuestas, Pero la disposicidn
buede ser tambien tal que los selectores de lagdos
Opuestos arranquen en igual direccidnm, bien a lg
derecha ¢ a la izquierda, en cuyo caso 1os selec-
tores pueden hacerse completamente idénticos, paw
Ta montarlos én un ladocualquiera del campo de
contacto,

41 funcionamiento se describ iré
¢on referencia g la figura 11, donde se unen en
general iguales cifras de referencia que las demis
figuras, Los selectores se pueden poner bajo la
intervencién de un interruptor 80 de secuencia, mo~
vido por enérgia, provisto de un imdn de epbrague
8l. &l ajuste se efectia en cooperacidn con el
registro, del cuagl se éxpone solamente el arrollge
misnto electromagnético de un receptor de impulsos
82 ¥y un revelador de impulsos 83,

_Luando se sxtiende la conexidn g
la linea de unidn s4, 86, se cierra primero un cire
cuito por el tercer hilo 86, que comprende un
electroimin restaursdor 88, ol cual su excitg urm
tonces y se conects % un circuito de parada. A1 _
mismo tiempo se cierrs un circuito por el ramal 84,
a travée de un revelador g9 que tambiep se conectg
en el cigcuito de parada, Io0s reveladores 88 y 89
cierran un circuito 90 g través del imin de embra-
gue 81, con lo que el interruptor de secuencia vuel
Ve a su segunda posicidn, gn ®lla, se cierra un
circuito 91 g trgyée del imén gje enbrague 39 que se
excita y conecta el 4rbol de tornillo al érbol in-

termedio 4% (figurg 1). %1 imén 39 cierra tambien
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un circuito 92 a través del imdn de embrague 48,

290 con lo que el &rbol intermedio se conecta al érbol
de manlo principal, sn consecuencig, el brazo de
contacto se ajusta ahoras en direccidn lateral pa-
ra seleccionar el grupo de lineas buscado, Luego
se emiten impulsos desde el emisor 93, por el cirw

295 cuito 94, y acciohan el revelador 83, que a lg vez
interviene el circuito del receptor 82, Lste se
ajusta asi de un modo simulténeo con el selector,
Cuando llega a una posicidn prevista de antemano,
el citcuito se gbre por el revelsdor 89, que gueda

300 sin corriente y sbreasi un circuito 90 del imén

de enbrague 39, el cual a su vez abre un circuito

del iméin de embrague 48, gquedando parado el selec-

tor, Cuando sl revelador 89 queda sin corriente,

. 8¢ cierra tambien un nuevo circuito por el imdm de
305 embrague 81 del imterruptor de secdencia, con 1o
que éste se adelants a su tercera posicidn, 4n

ella s2 cisrrg entonces un circuito 95, por el

imin de epbrague 40, con lo que se conecta el
drbol dentado 33 al érbol intermedio 41 (figuw
310 ral)., &1 imdn 40 cierra a su vez el circuito
del imén Ge embrague 48, que conecta €l &rbol ine
termedio al drbol principal. m brazo de contacw
1o se desplaza asi en direccidn longitudinal, Di=
cho desplazamiento continug hasta que el brazo
315 de contacto alcanza una linea libre de unid n,
cerrédniose entonces un circuito 96 por el relevador
97. Dicho re¥evador interrumpe e circuito 95
del imin 40, y el Belector se para, a1 relevador

97 se conecta en un circuito de parada Yy cierrs
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a la vez un circuito por el imédn de embrague 81,
con lo Que el interruptor de secuencia pasa a la
Cuarta posicidm, qus es lg de conferencia,

Al final de la conversacidn, el
selector vuelve a su sitio al quedar sin corrien-
te el relevgdor 88, &l imén de enbrague 81 reci-
be @btonces un impulso de corriente por el conw
tacto 98 del relevador 88, con 1o que el interrup-
tor de secuencia pasas a su quinta posicidn, dn
esta posicidn, el imdn de embrague 40 se excita
de nuevo por el circuito 99 conectindose en el
circuito 100.  Asi,el brazo de contacto alcanza
Bu posicidn mormal con relacidn gl carro, el cirs
cuito 99 se interrumpe en el contacto 101 accio-
nado por el disco de levg 75, con 1o cual cesg
€l desplazamiento longitudinal, Luego se cierra
un circuito 102 por el iminm de enbrague 39, que
& BU vez cierra un circuito paras el iméx de emw
brague 49, con 10 que el carro vuelve a 8U pPOsim
cidn normal, donde el contacto 103 acciowado por
la varillg 72 se ayre, cesando el movimpiento del
selector, Al mismo tiempo se cierra un circuito
104 por el imdn de embrague del interruptor de

8eécuencia, volvierdo éste a su posicidn normal,

usta solicitud que corresponde g
la presentads en Suecia, el 8 de noviembre de 1928,
tajo el mimero 4805, s¢ acoge a 10s beneficios del

articulo 51 de lq Ley de Propiedad Industrigl,
-NOTAn

Los puntos de invencidn Propig y

nueva que se Presentan parg que sean objeto de es -

- 12
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ta Patente de ViINTS afios , son los siguientes:
10, ~ Una disposicién de centrales
teléforivas automitices y semiautomdticas com se-
lectores, del género en que el campo de contactos
mul tiples se compone de hilos 6 andlogos dispues~
tos en filge Paralelas, y los brazos selectores
Pueden desplazarse en planos perpendiculares ¢ di-
chos hilos, de tal modo que puedan moverse Pprimero
ror fuera del campo de contacto Para seleccionar un
€rupo do linegs. y luego por dentro del campo de
contacto, para seleccionar un dcterminacd0 grupo de
lineas, caracterizado Por ser el campo de contactor
comin a dos grupos de s@lectores dispuestos en lagw
dos contrarios de dicho campo, de tal modo que
los brazos selectores de los dos grupos puedan en=-
trar en el campo de contacto por lagdos opuestos del
migmo, ’

20, . Una disposicidn conforgme se
reivindica en 21 punto l°, caracterizado POr desgm
Flazarse 10s grupos selectores contrarios reci-
Procamente en el sentido de la longitud de los
hilos, de modo que el Plano de movimiento de caw
da eelector en un Erupo se extienda entre los Pla=
nos de movimiento de dos selectores contiguos del
otro grupo, y viceversa,

3°.= Una disposiciédn conforme se
reivindica en el punto 1°, con un campo miltiple
comun a selectores de llemads y de linea, caracw
terizado por formar unos y ©otros dos grupos Bew~
Parados de selectores, disponiéndose 1o0s select g

res de cada grupo en lados opuestog del campo de
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contacto, del modo imdicado en el punto 2,

4°%.- Un selector cuyo brazo puede
ajustiarse en dos direcciones mutuamenie perpendiw
culares, y sl ajustarse en una direccifia se mue«
vYe a 10 largo, caracterizado por poderse movar
el brazo selector por medio de dos &rboles paraw
lebs entre si, perpeniicular a la direcciénm leone
g€itudingl del brazo selector, umo de ellos de
rosca 6 hélice, que engrana um carro 6 corredera
donde va montado el brazo selector, mieniras el
otro &4rbol sirve para engramar con una cremgllers
corectada al brazo delector,

b%.« Un selector corforme se reim
virdica en el puhto 4°, caracterizado por pderse
conectar 108 dos &rboles altermativamente g unm
édrbol imtermedio, mediante acoplasmicnios electro~
magré ticos, pudiendo oscilar éste yltimo drbol
en torno a un eje perpendicular a 10s arboles y
susceptible de conectarssa un &rbol principsl de
mando, al oscilar sdbre dicho eje,

i 6°. - Un selector conforme se rei=
vindica en el punto 6, caracterizado por llevar
el é4rbol intermedio de mando en un exiremo una
rueda deptada d;apuesta muy cerca del eje de Ose
cilacidn, y que, por medio de 10s acoplamientos
electromagréticos, puede ponerse en cooperacién
con ruedss dentadas dispuestas en los drboles
Paralelos, y en su extromidad opueata lleva una
rueds aentada que, al oscilar el drbol, puede
cooperar con ung de dos ruedas dentadas dispues=

tes en el Arbol principsl de mando,

- 14 =
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7o,= Un selector conforme se rei~
vindica en l0s puntos 5° 4§ #°, caracterizado por
ger el 4rbol de mando intermedio casi paralelo a
108 dos drboles paralelos entire si,

8°,« Un selector conforme se rei-
virdica en el punto 4°, caracterizado poraue el
drbol que coopera con la cremallera del brazo de
cofitacto lleva dientes que cubren cadi por com-
rleto 1lg longitud del Arbol, de modo que la crew
mallera engrane siempre dicho érbol con sus dienw
tes, al ajustarse el brazo de contacto por medio
del Arbol de hélice 4 tornillo sin fin,

99 ~ Mejorss en los sistemas telefd -
nicos automiticos y semiautométicos,

Tal y como se ha descrito en lag Me~-
moria gue antecede, remresentado en los didbujos que
se gcompafian y c¢on los fines que se han especificado.

asta uemoria consta de quince hojas
eccritas PpPOr ung sola cara.

sipdrid, 7 de noviembre de ly2y,

P, A.

Cch/. - 15 -
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