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MEMORIA d e s c r ip t iv a

Para s o l i c i t a r

p a t e n t e  d e  i n v e n c i ó n

en

e s  p a n a

por VEINTE años

a nombre de TELEF ONAKTIEBQLAGET L. M. ERICSSON c o n s ­

t i t u id a  en S uecia  y e s ta b le c id a  en Kungsgatan 33 E s to -  
colmo, SUECIA, por

"MEJORAS EN LOS SISTEMAS TELEFONI­

COS AUSOMATIüOS Y SEMIAUTCIATICOS »

El presente invento se r e f i e r e  a s i s ­

temas t e l e f ó n i c o s  automáticos y se/niautomáticos, y t i e  

ne por o b je to  una d i s p o s i c i ó n  e s p e c ia l  de l o s  s e c to re s  

con r e la c ió n  a l campo de co n ta cto  m ú lt ip le  en una can 

t r a l ,  con e l f i n  de re d u c ir  el e sp a c io  ocupado por el 

equipo de i a cen tra l  ó de u t i l i z a r  m ejor e l e sp a c io  

d is p o n ib le ,  respectivam en te . El invento se r e f i e r e
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con e sp e c ia l id a d  a sistemas s e le c t o r e s  %ue en e l caía»* 

po de con ta cto  m ú lt ip le  se compone de h i l o s  p a ra le lo s  

ó análogos, d isp u estos  en h i l e r a s ,  y  en que l o s  "bra­

zos de s e le c t o r  se mueven en planos perpendicu lares 

a d ich os  h i l o s ,  de ta l  modo que sa lgan  primero del 

campo de co n ta c to  para s e le c c io n a r  un grupo de l in e a s  

y entren lu e g o  en e l campo de c o n ta c to  para s e l e c c i o ­

nar una l í n e a  de l grupo e le g id o ,  ¿1 invento se c a r a c ­

t e r i z a  esencialm ente por ser  e l  campo de con ta cto  e o -  

mun a dos grupos de s e l e c t o r e s ,  d isp u estos  a ambos l a ­

dos de d ich o  campo, de t a l  modo que l o s  brazos  de con­

t a c t o  de ambos grupos de s e le c t o r e s  puedan entrar en 

e l  campo de c o n ta c to  por la d os  opuestos . Los dos gru ­

pos opuestos de s e le c t o r e s  se desplazan entonces con 

P re fe re n c ia  de ta l  modo, recíprocam ente, en l a  d i r e c ­

c ió n  lo n g itu d in a l  de l o s  h i l o s ,  que el plano de mó­

v i l  ien to  para cada s e l e c t o r  de un grupo se extiende 

en tre  l o s  planos de movimiento de dos s e le c t o r e s  con ­

t ig u o s  de l o t ro  grupo, y v iceversa »  d i  ahorro de e s ­

p a c io  obten ido  por e s te  medio se b a sa  en e l hecho de 

que l a  a ltu ra  d e l  b ra zo  s e l e c t o r  es considerablem en­

te  menor que l *  a ltu ra  de todo e l  s e l e c t o r ,  l o  que 

se comprenderá fá c i lm en te  por un e jem plo.

Los s e l e c t o r e s  de e s te  género suelen 

d isp on erse  uno encima de o t ro  en planos v e r t i c a l e s ,

A una a ltu ra  d is p o n ib le  de dos m etros, y una a ltu ra  

de s e l e c t o r  de 35 mms, esta s  armaduras, en la s  d i s ­

p o s ic io n e s  de s e le c c i ó n  usadas h a sta  ahora pueden 

acomodar unos 60 s e l e c t o r e s ,  dn una d i s p o s i c i ó n  con ­

forme al invento, en que l o s  brazos  de co n ta c to  de 

ub grupo de s e l e c l o r e s  pueden moverse entre l o s  b r a -
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zos de co n ta c to  d e l  o tro  grupo de c o l e c t o r e s ,  e l 

número de c o le c to r e s  que puede acomodarse en l a  a r ­
madura depende de l a  a ltu ra  de l t r a z o  de con tacto ,

31 d ich a  a ltu ra  l l e g a  a 16 mms. y l a  h o lg u ra  necesa­

r i a  entre l o s  t ra z o s  de con ta cto  adyacente es de 

4 mms, cada s e l e c t o r  n e ce s ita rá  una a ltu ra  de 2 x  

( l 6  i 4 )  = 4 0  mms. D isponiendo l o s  s e le c t o r e s  a 

ambos la dos  del campo de co n ta cto  de l modo d e s c r i t o ,  

pueden acomodarse un centenar de s e le c t o r e s  en una 

a l tu r a  de 2 m etros.

También en cuanto a l a  u t i l i z a c i ó n  

de l e sp a c io  de l su e lo  proporc ion a  el invento una 

c o n s id e r a t le  economía. S i e l  campo m ú lt ip le ,  como 

ejem plo, se d e s t in a  a 5 00 l ín e a s  una armadura de 

l i n e a  en sistem a con s e le c t o r e s  de llamada con ten ­

drá s o lo  unos t r e in t a  de é s to s  y 30 s e le c t o r e s  f i ­

nales ó conectadores  en una a ltu ra  de 2 m etros, l o  

que no es apropiado a l a  f r e c u e n c ia  del t r á f i c o  in ­

ten so . dn ta le s  casos ha s id o  h a sta  ahora necesa­

r i o  d isp on er  dos armaduras de s e le c t o r e s  para el 

mismo grupo de l in e a s  de abonados, cada una de la s  

cuales  no se usa entonces h a sta  e l  l í m i t e ,  Al a p l i ­

car e l  presente in vento , ubasola  armadura de s e l e c ­

to res  puede contener el número t o ta l  n e ce sa r io  de s e ­

l e c t o r e s  aún en con d ic ion es  de t r á f i c o  muy in ten so , 

con  l o  que se lo g r a  una con s id era b le  economía de 

e sp a c io  de su e lo .

Dn armaduras de l ín e a s  de abonados 

con s e le c t o r e s  de llamada y con ecta dores , a q u e llos  

pueden d isp on erse  a un la d o ,  y l o s  s e le c t o r e s  de 

l í n e a  al la d o  opuesto de l a  armadurq ó cu%dro, Pero
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e sta  d i s p o s ic ió n  t ien e  in  inconveniente p r á c t i c o ,  qu e 

se r e f i e r e  al hecho de que l o s  s e le c t o r e s  de llamada 

y l o s  de l í n e a  deten tener d i fe r e n te s  h i l o s  de pruetr* 

ó tan teo , que deten c u t r i r  todo e l cuadro, üiste in con ­

ven ien te  se elim ina, según el invento , d ispon ien do 

l o s  s e le c t o r e s  de llamada y l o s  de l ín e a  en dos gru ­

pos co lo ca d os  uno encima de o tro ,  y dentro de cada 

grupo, en lados  opuestos de l campo m ú lt ip le ,  Los dos 

grupos da s e le c t o r e s  pueden entonces, s in  ca9¿biar el 

campo de co n ta c to ,  l l e v a r  cada uno un h i l o  de tanteo , 

cortando e l h i l o  de tan teo  que cutre  ó cruza el cua­

dro en un punto s ituado  entre l o s  dos grupos de s e ­

l e c t o r e s ,  de ta l  modo que d ich o  h i l o  foripe dos h i l o s  

mutuamente a is la d o s .

¿n invento  se rep resen ta  en l o s  d ib u jo s  

ad jun tos , ind ican do;

La f ig u r a  1 , una s e c c ió n  h o r iz o n ta l  

de un cuadro de s e le c t o r e s  d isp u estos  conforme al i n ­

ven to .

La f i g u r a  2 ,  una e le v a c ió n  la t e r a l  de 

p%rte del cuadro, parcialm ente en s e c c ió n .

La f i g u r a  3 , un extremo de l a co p la ­

m iento e lectrom a gn ético  expuesto ela l a  f i g u r a  2 ,

La f i g u r a  4 ,  una v i s t a  l a t e r a l  de 

Parte de l campo ue co n ta c to .

La f i g u r a  5 , una s e c c i ó n  tra n sversa l 

de l a  parte d e l  campo de con ta cto  expuesta en l a  f  i -  

gura 4 , y 1% f i g u r a  6 una p lanta  de l a  misma p o rc ió n  

d e l  campo de co n ta c to .

La f i g u r a  7 , una s e c c ió n  tra n sversa l

de un s e l é c t o r .

La f i g u r a  8 , una p lanta  de parte de un
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s e l e c t o r ,  con e l t r a z o  de co n ta cto  y l a  p ieza  de 

c o n ta c to  corresp on d ien te .

La f ig u r a  9, una s e c c ió n  transver** 

sa l por 9-9 de l a  f i g u r a  8 ,

La f ig u r a  10, una s e c c ió n  por l a  

l i n e a  10 -10  de l a  f i g u r a  8 ,

La f ig u r a  11, el diagrama de c i r ­
c u i t o  de un s e le c t o r  de grupo.

Los s e le c t o r e s  se d isponen  v e r t i -

calmente uno encima de o t ro  a amfcos la d os  de un 

cuadro v e r t i c a l  compuesto de dos v igas  extremas 1,

2 , que s irv e n  cada una de soporte  a dos v igas me­

nores 3 ,4  y 5 ,6 ,  respectivam en te . Las v igas 1 y 2 

se unen entre  s í  por medio de "barras h o r iz o n ta le s  

7 ,8  que s irv en  para soporta r  e l campo de co n ta c to  

m ú lt ip le ,  como claramente se ve en l a  f i g u r a  4 , 

Varias de estas "barras se d isponen una encima de 

o tra  a cada la d o  de l "banco, iil campo de co n ta c to  

se compone, en forma conocida , de h i l o s  desnudos 

P a ra le los  que cruzan en sen t id o  v e r t i c a l  todo el 

cuadro de s e l e c t o r e s .  Cada grupo de tres  h i l o s  9, 

10, 11 rep resen ta  una l í n e a ;  9, 10 son l o s  dos r a ­

males de c o n fe re n c ia ,  y 11 el h i l o  de tanteo , los 

h i l o s  se d isponen en va rias  f i l a s  ó haces p a ra le ­

l o s  entre s í ,  que representan d i fe r e n te s  grupos nu­

m éricos  de l í n e a s .  Las figur<js 4 .  5 y 6muestran 

e s ta  f i l a  de h i l o s .  Los h i l o s  p erten ec ien tes  a cada 

f i l a  a tra v ie sa n  unos o r i f i c i o s  de la s  placas a i s l a n ­

tes  12, d is ta n cia d a s  convenientemente y su je ta s  a 

su vez a "barras h o r iz o n ta le s  13, 14. Las "barras 

13 d isp u estas  f r e n t e  a la s  "barras 7 , 8 se f i j a n  a
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dichas "barras, mientras la s  otrqs 14 se f i j a n  en 

barras v e r t i c a le s  de metal 15, .16, que, a su vez, 

se su je ta n  a la s  v a r i l l a s  13,$ Ján cuadros de s e ­

l e c t o r e s  con s e le c to r e s  de llamada, estas  barras 

v e r t i c a le s  s i r v e n  también para marcar e léctr ica**  

mente l o s  grupos de l ín e a s  en que se producen 

llam adas.

Los s e le c t o r e s  se montan en barras 

17, 18, 19, 20, 21, 22, d isp u estas  v er t ica lm en te . 

Para e l l o ,  d ichas barras l l e v a n  ranuras en el b o r ­

de, en la s  cuales pueden meterse l o s  bordes l a t e r a ­

l e s  de la s  placas de base 23 de l o s  s e l e c t o r e s .  La 

f i g u r a  2 muestra l a  d i s p o s i c i ó n  de ta le s  rafauras 24 

en l a  b a rra  á l  y 18, respectivam en te .

Cada s e l e c t o r  l l e v a  un b ra zo  de con ­

ta c to  23, preferentemente hecho de m ateria l a i s l a n -  

t e ,y  guiado en forma d esp la za b le  entre dos pares de 

poleas 2 6, 27 d isp u estas  en un soporte  28 en forma 

de cq rro  ú órgano análogo, que, por medio de ruedas 

29, 30, marcha sobre l o s  bordes v u e ltos  h a c ia  a r r i ­

b a  de l a  p laca  de base 23, Para asegurar un d e s p la ­

zamiento P a ra le lo  exqcto  de l brazo  de co n ta cto ,  d i ­

chas ruedas pueden engranar con l o s  bordes de l a 

p la ca  de ba se ,

d i  desplaaamiento d e l  ca rro  y e l  b r a ­

zo de con ta cto  en d i r e c c ió n  la t e r a l  a l o  la r g o  del 

f r e n t e  d e l campo de con ta cto  se consigue por medio 

de un á rb o l  de t o r n i l l o  s in  f i n  31, que enca ja  en 

una tuerca  c o rr e d iz a  32 conectada rígidam ente al 

ca r ro  28, Una vez co lo ca d o  el b ra zo  de con ta cto  

f r e n t e  a l a  f i l a  de h i l o s  buscada, dando v u e lta  a
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d ich o  árb ol de t o r n i l l o  e l b razo  de co n ta c to  se 

in s e r ta  en d ich a  f i l a  de h i l o s ,  entre l o s  h i l o s  

9, 10 por un la d o  y l o s  h i l o s  11, por el la d o  o»  

puesto , itete movimiento se consigue por medio de 
un á rb o l  33 p a ra le lo  al á rb o l  de t o r n i l l o  31 y

p r o v is to  de d ien tes  que cubfen  c a s i  toda su l o n g i ­

tud y están permanentemente engranados con l a  c r e ­

m allera  34 conectada al "brazo de c o n ta c to .  j£l á r ­

b o l de t o r n i l l o  31 y e l á rb o l dentado 33 descansan 

en dos c o j in e t e s  35, 3 6, y l l e v a n  en un extremo 

ruedas dentadas 37, 38, que se desplazan a tó lo s  ex ­

tremos de l á rb o l  y por medio de e lectro im anes 39 y 

4 0 respectivam en te , pueden engranarse con l a  rueda 

dentada 42 d isp u e sta  en el á rb o l interm edio 41. i ís -  

te  g i r a  sobre e l  muñón 43 ( f i g u r a  2) o s c i la n to  en 

torno a un e je  perpen dicu lar  al mismo, para co n e c ­

tar  a uba ú Ot-ra de la s  dos ruedas dentadas 45 ,4  6 

f i j a s  en el á rb o l  motor p r in c ip a l  44, j¿J1 árb o l in ­

term edio 41 t ie n e ,  con e s te  f i n ,  una rueda dentada 

47 , que normalmente ocupa una p o s ic ió n  in a c t iv a  a 

mitad de d i s t a n c ia  entre la s  ruedas dentadas 45,4 6. 

La d e s v ia c ió n  ¿ e l  á rb o l  interm edio en lina ú o tra  

d i r e c c i ó n  para c o n e c ta r lo  al á rb o l  de mando 44 se 

consigue por medio de dos imanes 48 , 49, que atraen  

un inducido  50 f i j o  en e l á r b o l ,  en dos d ir e c c io n e s  

d i f e r e n t e s ,  pues d ich o  enducido t ie n e  dos brazos  

51, 52, uno de e l l o s  encima y e l  o tro  deb a jo  del 

p o lo  corresp on d ien te , para poder acc ion a r  aquel en 

d iferan u es  s e n t id o s ,  como se ve en  l a  f i g u r a  3. Por 

l a  d i s p o s ic ió n  de l a  rueda dentada 42 ju n to  al á r ­

b o l  o s c i la n te  43 , l a  conexión  de l á rb o l  interm edio
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al de mando p r in c ip a l  puede p rod u cirse  s in  cambiar 

mucho l a  p o s ic ió n  de l a  rueda dentada 42 con r e l a ­

c ió n  a la s  ruedas dentadaw 37 y 38.

La l i n e a  que entra  en e l  s e l e c t o r  

se con ecta  a t re s  barras de co n ta c to  d isp u esta s  dn 

sop ortes  a is la n te s  53, 54, de l a  p laca  de base del 

s e l e c t o r .  Dichas barras comunican e léctr ica m en te  

mediante r e s o r te s  de co n ta c to  58, 59, 60, d isp u e s ­

tos en el la d o  in f e r i o r  de l ca rro  y que pueden a 

su vez to ca r  la s  barras de co n ta c to  64, 65, 66 d i s ­

puestas a uta la d o  de l b ra z o  de c o n ta c to ,  £¿stas 

barras  se conectan a l o s  re so r te s  de con ta cto  67,

68 , 69, que s ir v e n  para e s ta b le ce r  co n ta c to  con  

l o s  h i l o s  d e l campo de co n ta cto .

Los s e le c t o r e s  se c o lo ca n  b a jo  l a  

in te rv e n c ió n  de r e g i s t r o s ,  y para e l l o  l l e v a n  unos 

emisores de impulsos para tra n sm itir  é s t o s  $ d ich os  

r e g i s t r o s ,  f istos emisores de impulsos no se r e p r e ­

sentan en el d ib u jo ,  Para regu la r  e l  movimiento del 

s e l e c t o r  se d isp on en  con ta ctos  accionados en la s  

p o s ic io n e s  extremas del b ra zo  de c o n ta c to ,  en cada 

d i r e c c i ó n  de movimiento. La f i g u r a  1 muestra dos 

grupos de con ta ctos  7 0, 71, d isp u estos  para este  

o b je t o ,  e l  primero s u s c e p t ib le  de ser  accionado 

por e l desplazam iento d e l  b ra zo  de co n ta cto  en d i ­

r e c c i ó n  l a t e r a l , y e l  o tro  71 s o l id a r i o  d e l d e s ­

plazamiento del brazo  de con ta cto  en su d i r e c c i ó n  

lo n g i t u d in a l .  j£1 grupo de con ta ctos  7 0 se acc ion a  

por medio de una v a r i l l a  72 que, en su movimiento, 

va guiada por dos eslabones 73, 74 , l o s  cuales  s i r ­

ven al mismo cieippo de tope, cooperando con e l  ca rro
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28 para d e sv ia r  l a  v a r i l l a  72 en l®s dos p o s ic ion es  

extremas d e l ca r ro .  Los grupos de co n ta c to  71 pue­

den ser  accionados por medio de un d i s c o  de le v a  75, 

r ígidam ente unido a una rueda dentada c ó n ic a  7 6 que 

engrana con o tra  77 del á rb o l  dentado 33* j£L d is c o  

de l e v a  75 se dispone de modo que a cc ion e  el grupo 

de con ta ctos  71 cuando e l  b razo  de co n ta c to  d e ja  su 

p o s ic ió n  normal expuesta en el d ib u jo  con r e la c ió n  

al ca rro ,  y vuelva a su c o n d ic ió n  de normalidad 

cuando e l b ra zo  de c o n ta c to  se r e s t i t u y e  a su p o s i ­

c ió n  normal,

Para p roteger  e l  extremo d e l brazo  

de co n ta c to  que s a le  f r e n t e  al s e l e c t o r ,  hqy una 

b a rr a  78 s u je t a  a l a  p la ca  de base  23, l a  cual pue­

de tener  por fu e ra  señ a les  para marcar l a  p o s ic ió n  

d e l  braz® de co n ta cto  en cada momento. Con a n á lo ­

go o b je t o ,  e l  ca rro  28 t ie n e  una b a rra  79 P ara le la  

a l a  v a r i l l a  y p r o v is ta  de d iv is io n e s  y jparcas nu­

m éricas para in d ica r  l a  p o s ic ió n  de l b ra zo  de con ­

t a c t o  en l a  f i l a  de h i l o s .

Los dos grupos de s e le c t o r e s  d isp u e s ­

tos en la d os  c o n tra r io s  d e l campo se desplazan r e c í - ~  

procamente en sen tid o  v e r t i c a l ,  de manera que e l b r a ­

zo  de co n ta cto  de un s e l e c t o r  se mueva entre  l o s  b r a ­

zos de co n ta c to  d e l grupo de s e le c t o r e s  opuestos, dn 

el e jem plo representado en l a  f ig u r a  1 , e l b ra zo  de 

co n ta cto  ocupa Su p o s ic ió n  normal, y e l  s e le c t o r  de 

l a  izq u ie rd a  i n i c i a  entonces su movimiento a l a  i z ­

qu ierda , mientras e l de l a derecha comienza a mo­

verse  h q c ia  l a  izq u ie rd a . Para obtener uniformidad 

en la s  conexiones e l é c t r i c a s ,  l o s  dos á rb o le s  de

-  9 -



Á

2 60

2 65

27 0

275

280

285

mando v e r t i c a le s  44 pueden adaptarse lu eg o  para g i ­

rar  en d i r e c c io n e s  opuestas. Pero l a  d i s p o s i c i ó n  

puede ser también ta l  que l o s  s e le c t o r e s  de laidos 

opuestos arranquen en igual d i r e c c ió n ,  'bien a l a  

derecha ó a l a  izq u ierd a , en cuyo caso  l o s  s e l e c ­

tores  pueden h acerse  completamente id é n t ic o s ,  pa­

ra  montarlos en un la d o cu a lq u ie ra  de l campo de 
co n ta c to .

.di funcionam iento se d e s c r ib ir á  
con r e fe r e n c ia  a l a  f  igura  11, donde se unen en 

general igu a les  c i f r a s  de r e fe r e n c ia  que la s  demás 

f i g u r a s .  Los s e le c to r e s  se pueden poner b a jo  l a  

in te rv e n c ió n  de un in terru p tor  80 de secu encia , mo 

v id o  por energ ia , p r o v is t o  de un imán d® e^íbrague 

81 , iül a ju s te  se e fe c tú a  en co o p e ra c ió n  con el 

r e g i s t r o ,  de l cual se expone solamente e l  a r r o l l a ­

miento e lectrom a gn ético  de un re ce p to r  de impulsos 

82 y un rev e la d or  de impulsos 83»

Cuando se extiende l a  conexión  a 

l a  l í n e a  de unián 84, 86 , ee c i e r r a  primero un c l r  

c u l t o  por el t e r c e r  h i l o  86, que comprende un 

e lectro im án  restau rador  88, e l cual se e x c i t »  un. 

tonces y  se con ecta  e »  un c i r c u i t o  de parada. Al

mismo tiempo se c i e r r a  un c i r c u i t o  por e l ramal 84, 

a través  de un reve lad or  89 que tambiep se con ecta  

en e l c i r c u i t o  de parada, l o s  reve lad ores  88 y  89 

c ie r ra n  un c i r c u i t o  90 »  t r a r é .  de l imán de embra­

gue 81, con l o  que e l in te r ru p to r  do secu en c ia  vuel. 

t ? a su segunda p o s ic iá n .  ¿n  e u a, se c i e r r a  un 

c i r c u i t o  91 a travée  de l imán de embrague 39 qu.  se

e x c i t a  y  con ecta  e l á rb o l  de t o r n i l l o  a l á rb o l  in -
termedio 4*  ( f i g u r o  i \ ,, . ,(t  laura 1 ) .  ai  man 39 0 l . pra
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un c i r c u i t o  92 a través de l imán de enfcrague 48 , 
con l o  que e l árbo l interm edio se con ecta  al á rbo l

de manió p r in c ip a l ,  dn con secu en cia , e l  b ra zo  de 

c o n ta c to  se a ju s ta  ahora en d i r e c c i ó n  la t e r a l  pa­

r a  s e le c c io n a r  el grupo de l ín e a s  buscado. Luego 

se emiten impulso» desde el emisor 93, por el c i r ­

c u i t o  94, y accionan e l rev e la d or  83, que a l a  Tez 

in te rv ie n e  e l c i r c u i t o  d e l  re ce p to r  82, d s te  se 

a ju s ta  as í de un modo sim ultáneo con el s e l e c t o r .  

Cuando l l e g a  a una p o s ic ió n  p r e v is ta  de antemano, 

e l  c i t c u i t o  se abre por el rev e la d or  89, que queda 

s in  c o r r ie n te  y ábreasí un c i r c u i t o  90 del imán 

de embrague 39, el cual a su vez abre un c i r c u i t o  

del imán de embrague 48 , quedando parado e l s e l e c ­

t o r ,  Cuando el rev e la d or  89 queda s in  c o r r ie n te ,  

se c i e r r a  también un nuevo c i r c u i t o  por el imón de 

embrague 81 d e l  in te rru p to r  de secu en cia , con l o  

que é s t e  se adelanta a su te r c e r a  p o s ic ió n ,  dn 

e l l a  se c i e r r a  entonces un c i r c u i t o  95, por el

imán de epfcrague 40, con l o  que se conecta  el 

á rb o l  dentado 33 al á rb o l  interm edio 41 ( f i g u ­

ra  l ) .  d i imán 4 0 c i e r r a  a su vez e l c i r c u i t o  

del imán de embrague 48, que con ecta  e l  á rb o l  in ­

term edio al á rb o l  p r in c ip a l ,  d i  b ra zo  de co n ta c ­

to  se d esp laza  a s í  en d i r e c c i ó n  lo n g it u d in a l .  D i ­

cho desplazam iento continua  h a sta  que e l  b razo  

de co n ta c to  a lcanza una l í n e a  l i b r e  de unió n, 

cerrándose entonces un c i r c u i t o  96 por e l re leva d or  

97. D icho re lev a d or  interrumpe el c i r c u i t o  95 

d e l  imán 4 0, y e l s e l e c t o r  se para, d i re lev a d or  

97 se con ecta  en un c i r c u i t o  de parada y c i e r r a

-  11
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a l a  rez  un c i r c u i t o  por e l imán de embrague 81 , 

con l o  que e l in te rru p tor  de secu en c ia  pasa a l a  

cuarta  p o s ic ió n ,  que es 1 % de c o n fe re n c ia ,

Al f i n a l  de l a  con versa c ión , e l  

s e l e c t o r  vuelve a su s i t i o  al quedar s in  c o r r i e n ­

te  el re lev a d or  88 , iül imán de embrague 81 r e c i ­

b e  entonces un impulso de c o r r ie n te  por e l con ­

t a c t o  98 del re leva d or  8 8 , con l o  que el in te r ru p ­

to r  de secu en c ia  pasa a su quinta p o s ic ió n ,  ün 

e s ta  p o s ic ió n ,  e l  imán de embrague 40  se e x c i t a  

de nuevo por el c i r c u i t o  99 conectándose en el 

c i r c u i t o  100. A s í , e l  b ra z o  de co n ta c to  a lcanza 

su p o s i c i ó n  normal con r e la c ió n  al ca rro ,  e l c i r ­

c u i t o  99 se interrumpe en e l co n ta c to  101 a c c i o ­

nado por el d i s c o  de le v a  75 , cor. l o  cual cesa  

e l  desplazam iento lo n g itu d in a l .  Luego se c i e r r a  

un c i r c u i t o  102 por e l  imán de embrague 39 , que 

a su vez c ie r r a  un c i r c u i t o  para el imán de em­

brague 4 9 , con l o  que el ca rro  vuelve a su p o s i ­

c i ó n  normal, donde e l  con ta cto  103 acc ionado  por 

l a  v a r i l l a  72 se áfrre, cesando el movimiento del 

s e l e c t o * ,  ¿1 mismo tiempo se c i e r r a  un c i r c u i t o  

104 por e l imán de embrague de l in te rru p to r  de 

secu en c ia ,  v o lv ien d o  é s t e  a su p o s ic ió n  normal.

* s t a  s o l i c i t u d  %ue corresponde a 

l a  presentada en Suecia , e l 8 de noviembre de 1928 

t a j o  e l numero 48 05, se acoge a l o s  b e n e f i c i o s  del 

a r t i c u l o  51 de 1 »  Ley de Propiedad Industria l,

-  N O T A

35 0 Los puntos de in ven ción  p rop ia  y
nueva que se presentan Para que sean o b je t o  de es
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ta  Patente de ViálNTJá años , son l o s  s ig u ie n te s :  

1 ° . -  Una d i s p o s i c i ó n  de ce n tra le s  

t e lé fo n iv a s  automáticas y semiafctamáticas con s e ­

l e c t o r e s ,  de l género en que e l campo de con ta ctos  

m ú lt ip les  se compone de h i l o s  ó análogos d isp u e s ­

tos en f i l a s  p a ra le la s ,  y l o s  brazos  s e le c t o r e s  

Pueden d esp lazarse  en planos perpen dicu lares  t  d i ­

chos h i l o s ,  de ta l modo que puedan moverse primero 

por fu era  de l campo de co n ta c to  para s e le c c io n a r  un 

grupo do l i n e a s ,  y lu ego  por dentro del campo de 

con ta cto ,  para s e le c c io n a r  un determinado grupo de 

l i n e a s ,  ca ra c te r iz a d o  por ser e l campo de contacto^ 

común a dos grupos de s e le c t o r e s  d isp u estos  en l a ­

dos co n tra r io s  de d ich o  campo, de ta l  modo que 

l o s  brazos  s e le c to r e s  de l o s  dos grupos puedan en­

tra r  en el campo de co n ta c to  por la dos  opuestos del 
mismo.

375

380

385

2o . -  Una d i s p o s i c i ó n  conforme se 

r e iv in d ic a  en el punto 1° ,  c a ra c te r iz a d o  por d e s ­

p lazarse  l o s  grupos s e le c t o r e s  co n tra r io s  r e c í ­

procamente en e l sen tid o  de l a lo n g itu d  de l o s  

h i l o s ,  de modo que e l plano de movimiento de ca ­

da s e le c t o r  en un grupo se extienda  entre  l o s  p la ­

nos de movimiento de dos s e le c t o r e s  contiguos de l 
o tro  grupo, y v ic e v e rs a .

3o . -  Una d i s p o s i c i ó n  conforme se 

r e iv in d ic a  en el punto 1° ,  con un campo m ú lt ip le  

común a s e le c t o r e s  de llamada y de l i n e a ,  ca ra c ­

te r iz a d o  por formar unos y o tros  dos grupos s e ­

parados de s e le c t o r e s ,  d ispon ién dose  l o s  selecto^» 

res  de cada grupo en lados  opuestos de l campo de

-  13
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contacto, del modo indicado en el punto 2o.

4o. -  Un «elector cuyo 'brazo puede 

ajustarse en dos direcciones mutuamente perpendi­

culares, y al ajustarse en una dirección «e mue­

re a lo  largo, caracterizado por poderse morar 

el trazo selector por medio de dos árboles para­

la os entre s í ,  perpendicular a la  dirección lo n ­

gitudinal del trazo selecto r, uno de e llo s  de 

rosca ó h é lic e , que engrana un carro ó corredera 

donde ra montado el trazo selector, mientras el 

otro árto l sirre  para engranar con una cremallera 

conectada al trazo ¿e lecto r .

5o. -  Un selector conforme se r e i -  

▼ indica en el punto 4°* caracterizado por pderse 

conectar los dos árboles alternativamente a un 

ártol intermedio, mediante acoplamientos e lectro ­

magnéticos, pudiendo oscilar éste último árto l 

en torno a un eje perpendicular a lo s  arboles y 

susceptible de conectarasea un árt ol principal de 

majado, al oscilar sobre dicho e je .

6o . -  Un selector conforme se r e i ­

vindica en el punto 5o, caracterizado por llev a r  

el árto l intermedio de mando en un extremo una 

rueda dentada dispuesta muy cerca del eje de os­

c ila ció n , y que, por medio de lo s  acoplamientos 

electromagnéticos, puede ponerse en cooperación 

con ruedas dentadas dispuestas en lo s árboles 

Paralelos, y en su extremidad opuesta lle v a  una 

rueda dentada que, al oscilar el á r to l, puede 

cooperar con una de doe ruedas dentadas dispues­

tas en el árto l principal de mando.

14 -
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7 o . -  Un s e l e c t o r  conforme se r e i ­

v in d ic a  en l o s  puntos 5o ó 6o , c a r a c te r iz a d o  por 

se r  e l  á rb o l  de mando interm edio  c a s i  p a ra le lo  a 

l o s  dos á rb o le s  p a ra le lo s  entre s í .

8o .*» Un s e l e c t o r  conforme se  r e i ­

v in d ic a  en e l  punto 4o , c a ra c te r iz a d o  poraue e l 

á rb o l  que coopera  con l a  crem allera  de l b ra z o  de 

co flta cto  l l e v a  d ien tes  que cubren ca á i  por com­

p le to  l a  lo n g itu d  de l á r b o l ,  de modo que l a  c r e ­

m allera  engrane siempre d ich o  á rb o l  con  sus d ie n ­

t e s ,  a l a ju s ta rs e  e l  b ra z o  de c o n ta c to  por medio 

d e l  á rb o l  de h é l i c e  ó t o r n i l l o  Bin f i n .

9? -  Mejoras en l o s  sistemas t e l e f ó ­

n ico s  autom áticos y sem iautom áticos.

Tal y como se ha  d e s c r i t o  en l a  Me­

moria que an tecede , represen tado en l o s  d ib u jo s  que 

se acompañan y con l o s  f in e s  que se han e s p e c i f i c a d o .

dista Memoria con sta  de quince h o ja s

435 e s c r i t a s  por una s o la  ca ra .

Madrid, 7 de noviembre de 1*29.

P. A.
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