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La presente memoria tiene por objeto la  descripción de: UI\Í

PROCEDIMIENTO EXECTRO-UECANICO PARA XA OBTENCION DE MOVIMIENTO 

Y EUBRZA MOTRIZ, CON RSCUPERACION DE E3TA ULTIMA, APIICABLE A 

MAQUINAS Y LOCCIvIOOION.-

Para e l lo  se describen los d is t in tos  elementos del conjunto, 

su modo de funcionar y como aclaración del todo se completará 

la  presente memoria con un ejemplo.- 

Los diversos elementos y su orden de colocación es e l  s igu i­

ente: Un primer eje horizonta l, a ambos extremos l le v a  una po­

lea  y dos ruedas gemelas acanaladas, con piñón l ib re  y de ra­

dio adecuado a cada caso.- En e l  centro del e je  se f i j a  otra 

rueda dentada, que encaja en un volante de áncora para escape 

a semejanza de los r e lo je s  y cuyo objeto es obtener el isocro­

nismo de l aparato.- Este eje asi mismo l le va rá  su freno corres­

pondiente para la  suspensión del movimiento.- 

En las ruedas la te ra le s  y tangencialmente a e l la s  l le v a  co lo­

cados unos cilindros de peso determinado en cada caso, soste­

nidos por pequeños cables de acero que pasando por las gargan­

tas de la s  ruedas irán a f i ja r s e  en otras del mismo ó d is t in ­

to radio, colocadas en otro e je  parale lo a l an ter io r  y así 

mismo acanaladas pero f i j a s  a l  e j e . -  

En e l  centro de óste segundo e je ,  l le v a  un t o m i l l o  sin f in  

adecuado de engranaje h e lico ida l dispuesto bajo ángulos igua­

les  y contrarios que formará con la  rueda que ha de engranar, 

un juego de ruedas de cheurrones.- Esta última rueda va f i j a  

en un tercer e je ,  e l  que a su vez tendrá uno ó dos to rn i l lo s  

sin f in  en la  forma anteriormente descrita  y que engranará en 

sus ruedas correspondientes f i j a s  en un cuarto e je  horizon ta l. 

El objeto de colocar uno ó dos to rn i l lo s  sin f in  en óste e je , 

nó es otro que repart ir  la  presión a n te r io r .-  

En óste último e je  l le va rá  unos piñones dentados de dimensio­

nes convenientes que engranan con sus ruedas conducidas en la
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re lac ión  conveniente a cada caso.- 

A continuación de éste último e je ,  l levará  los  juegos de en­

granaje necesarios para obtener la  m ultip licación del lento mo­

vimiento de los  últimos to rn i l lo s  sin f in  y conseguir e l  núme­

ro de revoluciones necesarias para accionar su última rueda e l 

e je  de una dínamo conveniente a cada caso.- 

la  dínamo actuará sobre un electro-motor, produciéndonos fu­

erza ó movimiento.-

Todos los  e jes  van sobre co jinetes  de bolas, y lo s  engranajes 

provistos de cajas especiales para ser bañados por un lu b r i f i ­

cante y obtener e l mínimun en lo s  rozamientos.-  

las poleas colocadas en el primer e je ,  sirven para que pasan­

do por e l la s  unas correas sin f in ,  abracen otras colocadas en 

e l e je  de engranaje oue tenga precisamente la  misma velocidad 

que el primero, pero en éste de que se habla, l levan  su polea 

loca,además;a ésta última se l le va rá  la  correa simultáneamente 

por unos r e ía is  que actuarán instantáneamente al establecer 

contactos los  pesos en su parte superior al ascender, y en la  

in fe r io r  al descender.- Estos r e ía is  compuestos de e le c tro ­

imanes y palancas, al c ircu lar una corriente e lé c t r ic a  dejarán 

l ib r e  ó moverán la palanca correspondiente para pasar la co­

rrea ó la  polea lo ca .-  Este resultado también podremos obte­

nerlo colocando acopladas a las  poleas del e je cuyo g iro  sea 

igual al del primer eje unas ruedas dentadas sobre las que 

actué una palanqueta móvil convirtiendo éstas, a la  polea co­

rrespondiente en loca  ó f i j a  a l ser levantada por la  acción 

del r e ía is  y consiguiéndose de éste manera e l  movimiento de la  

correa sin f in  correspondiente y por lo  tanto la  elevación del 

peso resp ec t iv o .-

la  corriente e léc tr ica  que ha de actuar en éste c ircu ito  la  

obtendremos de la excitación de la dínamo, ó bien en algunos 

casos de un acumulador apropiado.- 

El objeto de éste sistema de poleas y correas sin f in ,  es pa­

ra obtener la  elevación de uno de los  pesos, mientras los
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otros descienden.-

En la locomoción podrá ser sustituido éste sistema aprovechan© 

do la  grav itación  del móvil a l actuar sobre sus muelles de sus­

pensión por la  trepidación producida en la  marcha, estab lecién­

dose dos juegos independientes de palancas de brazos desiguales 

en los  que e l  extremo de su rama pequeña es comprimido contra 

e l  muelle de suspensión, haciendo que su otro extremo obligue 

por un d ispos it ivo  de engrane en sentido ascendente sólo y l i ­

bre en e l  descenso, a elevar los pesos que hubieran descendido 

y estando en e l otro juego de palancas entre tanto sin movimi­

ento y v ic e -versa .-

H  E C I 0 IT A 1.1 I E H T 0■ - Al ser a flo jado e l freno del 

e je  primero con su palanca ó volante de mando, empieza e l  des­

censo de dos pesos , los  otros doa correspondientes están en 

la parte in f e r io r . -  Instantáneamente se transmitirá e l  movimi­

ento por los cables a las ruedas del segundo e je  actuando e l 

t o rn i l lo  sin f in  primero y a su vea lo s  segundos e l sistema 

de engranajes, la dínamo, y la polea correspondiente de la  co­

rrea sin f in  que eleva los pesos.- Esta última, por actuar so­

bre e l la  e l r e ía is  correspondiente a l contacto establecido en 

la  parte superior y cuyo contacto lo  hace e l peso al descender 

y suspende a l establecer contacto en la parte superior a l as­

cender . -

Los r e ía is  de que se hace mención y compuestos de un e le c t ro ­

imán que al ser accionado atrae un escape y deja caer por su 

propio peso una palanca dejando la  polea correspondiente en e l  

e je  de que se ha hecho mención en situación de f i j a . -  Otro 

electro-imán hace el trabajo en sentido inverso al ser actuado 

en su contacto por e l  peso al tocar en la parte superior por 

su ascenso.- Obteniéndose en ésta forma una continuidad en 

e l movimiento.-

R E  1 U 1.1 I  E E DO; lo s  pesos colocados actúan sobre las rue­

das del e je  del primer t o rn i l lo  son f in ,  a manera de manivelas 

de un torno, con lo  que obtenemos un aumento de potencia; esta 

potencia obtenida la  hacemos actuar en idéntica forma sobre e l
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tercer e je  que l le v a  é l  ó los to rn i l lo s  sin f in  y volvemos 

por la  le y  de equ il ib r io  a obtener mayor aumento de potencia, 

y siendo esta yá lo  suficiente para e l  movimiento, sélo nos 

resta obtener velocidad su fic ien te ; para e l lo  transformamos, 

e l lento movimiento del eje d i timo de que hablamos, en otro 

por medio de juegos de engranaje con su m ultip licación corres­

pondiente.- Para obtener e l mínimum de pérdida en la  potencia, 

estos engranajes llevan  sus co jinetes de bolas y bañanados sus 

piñones en lu b r if ican te , de éste modo podremos deducir sola­

mente del to ta l de kilográmetros obtenidos, una sexta parte 

por rozamientos, que quizá en muchos casos sea aún más reducid 

da.- Por e l anterior razonamiento en un tiempo determinado, 

obtenemos así mismo una potencia determinada, pero con una ve­

locidad muy lenta y como en ésta forma no nos seria convenien­

te, es preciso la transformación de ésta velocidad, lo  que ob­

tenemos por los juegos de engranaje, aunque sea a costa de lina 

pérdida,- De éste modo disponemos de una potencia en k ilográ ­

metros con velocidad suficiente en e l  tiempo de re fe ren c ia .- 

En éste in terva lo  de tiempo, e l eje de las poleas que l le v a  

igual velocidad que e l primer e je  del conjunto, se mueve con 

una potencia obtenida por la  actuación de las dos series de 

to rn il lo s  sin f in ,  no teniendo más res istenc ia , toda vez que 

las ruedas que lo  sostienen són de piñón l ib r e ,  que elevar los 

pesos correspondientes a su altura en el espacio de tiempo de­

terminado, esto supondrá una res is tenc ia  por segundo muy pequj; 

ña, que en muchos casos nó afectará a l t o t a l . - 

Finalmente como aclaración a todo lo  expuesto con an te r io r i-  

dad, se indica el ejemplo s igu iente:

Obtención de 10.H.P. de fuerza para actuar sobre una máquina, 

vehículo ó simplemente para obtener lu z . -
t

oi sobre la s  dos ruedas del primer e je  hacemos grav ita r  dos
¡

pesos de 10 kilógramos cada uno, éstos pesos por la  acción de |

la pesantez actúan como manivelas de un t o rn i l lo  sin f in ,  que l

según su ley de equ il ib r io ,  suponiendo 200 milímetros radio de 

las ruedas, 200 milímetros radio del tambor ó rueda de engra-

)
fe

J
IB

U
l!



5

ne ICC milímetros radio del to rn i l lo  y 20 milímetros su paso de
20 x 2 x 200 x 2 x 3'14 x 200rosca: RESISTENCIA = 5.024 k i-

100 x 20
lógrame tro s .-  Es decir que con los  20 kilógramos que hacemos 

actuar, equilibramos 5.024 kilográmetros en un tiempo determi­

nado que pueden ser once minutos.-

1 Si esta res istenc ia  la  hacemoss obrar como potencia sobre las 

ruedas de otro e je en idéntica forma del anterior se consegui­

rá igualmente:

RESISTENCIA - 5024 *  ^ o V 'go' “  631.014 M log rá -

metros.-

Hemos obtenido de esta forma 631014 kilográmetros en once mi­

nutos pero con una velocidad sumamente le n ta .- 

Para conseguir la  velocidad necesaria pondremos los  juegos de 

engrane necesarios y con una m ultip licación de 1 a 6 lo  que nos 

dará en s ie te  juegos 9.900 revoluciones en los once minutos 

supuestos, equivalentes a 900 revoluciones por minuto.- 

Colocando todos los e jes en co jinetes de bolas y bien bañados 

los  piñones en lu b r if ican te , podremos considerar la  pérdida por

rozamiento en una octava parte del to ta l  y dispondremos por lo
631.014 _  _

tanto de 631.014 - g = 552.137 kilográmetros en e l  tiem­

po supuesto.-

Una dínamo de 14'5 k ilo va tios  consume ó necesita una potencia 

de 495.000 kilográmetros en once minutos, es decir que tendre­

mos para causas pasivas una d iferencia  a favor de:

552.137 - 495.000 = 57137 kilográmetros. -

Con las consideraciones anteriormente expuestas, creo su fic ien ­

temente descrito e l procedimiento objeto de la  patente que se 

s o l i c i t a  . -

Zaragoza diez y nueve de Octubre de mil novecientos veintinueve

REIVINDICACION: PRO CED II.I IEN TO ELECTRO-MECANICO PARA LA OBTENCION DE MOVI­
MIENTO Y FUERZA MOTRIZ, CON RECUPERACION BE ESTA ULTIMA.«APLICABLE A UA 
QUINAS Y LOCOMOCION.-
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