la presente memorie tiene por objeto la descripcién de: UN

RCCEPIMIZNTO ELECTRO-IECANICO FARA 1A OBTENCION DE MOVIMIRNTO

P
Y PUERZA KOTRIZ, CON RECUFZRACION D% T3TA ULTILA, APT.ICABLE A

HAQUINAS Y TOCCLOCICN.-

fera ello se describen los distintos elementos del conjunto,
su modo de funcionar y como aclaracibn del todo se completard
la presente memoria con un e jemplo.-

Los diversos elementos y su orden de colocacién es el sigui-
ente: Un primer eje horizontal, a ambos extremos lleva una ro-
lea y dos ruedas gemelas acanaleadas, con pifién libre y de ra-
dio adecuado a cafa caso.- En el centro del eje se fija otra
rueda dentuda, que encaja en un volante de déncora para escape
a semejanza de los relojes ¥y cuyo objeto es obtener el isocro-
nismo del aparato.- Este eje asi mismo llevard su freno corres-
pondiente para la suspensién del movimiento.-

En las ruedas laterales y tangencialmente a ellas llevae colo-
cedos unos cilindros de peso determinado en cada caso, soste-
nidos por pequefios cables de acero que pasando por las gargan-
tas de las ruedas irfén a fijsrse en otras del mismo & distin-
to redio, colocadas en otro eje paralelo al anterior y asi
mismo acsnaladas pero fijas &l eje.-

Zn el centro de é€ste segundo eje, lleva un tornillo sin fin
adecuado de engranaje helicoidal dispuesto bajo angulos igua-
les y contrarios que formaerd con la rueda que ha de engranar,
un juego de ruedas de cheurrones.- Zsta @ltime rueda va fija
en un tercer eje, el que & wu vez tendrd uno 6 dos tornillos
sin fin en la forma anteriormente descrita y que engranaré en
sus ruedas correspordientes fijes en un cuarto eje horizontal.

El objeto de colocar uno 6 dos tornillos sin fin en éste eje,
né es otro que repartir la vresibén anterior.-

En éste filtimo eje llevaré unos pifiones dentados de dimensio-

nes convenientes que engranan con sus ruedas conducidas en la



relacibn conveniente & cada caso.-

A continuacibn de éste Gltimo eje, llevard los juegos de en-
granaje necesarios yara obtener la multiplicacidn del lento mo-
vimiento de los dltimos tornillos sin fin y conseguir el nidme-
1o de revoluciones necesarias psra accionar su Gltima rueds el
eje de una dinamo conveniente a cada caso.-

La dfnsmo asctusré sobre un electro-motor, produciéndonos fu-
erza 6 movimiento.-

Todos 10s ejes van sobre cojinetes de bolas, y 10s engranajes
provistos de cajas especiales para ser baflados por un lubrifi-
cante y obtener el minimun en los rozamientos,-

Tas poleas colocadas en €l primer eje, sirven para que pasan-
do por ellas unas correas sin fin, abracen otras colocadas en
el eje de engrana je ocue tenga precisamente la misma velocidad
que el primero, pero en éste de que se habla, llevan su poles
loca,ademés;a éste Gltima se llevaréd la correa simulténeamente
por unos relais que eactuarén instanténesmente al establecer
contactos los pesos en su parte superior &l ascender, y en la
inferior a1 descender.- XZstos relais compuestos de electro-
imanes y palancas, &l circular una corriente electrica dejarén
libre 6 moverén ls pslanca correspondiente para pasar la co-
rrea 6 la polea loca.- Hste resultado tambien podremos obte-
nerlo colocando acopladas & las poleas del eje cuyo giro sea
igual al del primer eje unas ruedas dentadas sobre las oue
actue una palanguete mévil convirtiendo éstas, a la polea co-
rrespond iente en loca 6 fija &l ser levantada por la accibn
del releis y consiguiendose de éste manera el movimiento de la
correa sin fin correspondiente y por 1o tanto ls elevaciébn del
reso respectivo.-~

La corriente electricaque ha de actuar en éste circuito la
obtendremos de la excitscibn de la dinamo, 6 bien en alsunos
casos de un acumulador apropiado.-

El objeto de Zste sistema de poleas y correas sin fin, es pa-

ra obtener la elevacién de uno de los pesos, mientras los



otros descisnden,-

a En la locomocidbn podréd ser sustituido éste sistema avrovechane
do la gravitacibn del mévil al actuar sobre sus muelles de s1s-
pensién por la trepidacién producide en la marcha, estableciédn-
dose dos Jjuegos indevrendientes de palancas de brazos desiguales
en los que el extremo de su rama pequeila es comprimido contra
el muelle de suspensién, haciendo oue su otro extremo obligue
por un dispositivo de engrane en sentido ascendente sélo y 1li-
bre en el descenso, a elevar 1os pesos que hubieran descendido

Yy estando en el otro Jjuego de palancas entre tanto sin movimi-

ento y vicee-versa.-
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FPUNCIONAMNISZNTO.- Al ser aflojado el freno del

eje primero con su palanca 6 volante de mando, empieza el des-
cenco de dos pescs , los otros doa correspondientes estén en
la parte inferior.- Instanténeamente se transmitird el movimi-
ento por los cables a las ruedas del segundo eje esctuando el
tornillo sin fin primero y & su vea los segundos el sistema

de engranajes, la dinamo, y la polea correspondiente de ls co-
rrea sin fin que eleva los pesos.- Esta dltima, por actuar so-
bre ella el re’ais correspondiente al contacto establecido en
la varte superior y cuyo contacto 1o hace el peso al descender
y suspende al establecer contacto en la varte superior al as-
cender .-

Tos relais de aue se hace mencién y compuestos de un electro-
imdn que al ser accionado atrae un escape y deja caer por su
Propio peso une palanca dejaniéo la polea corresponiiente en el
eje de que se hs hecho mencibn en situscién de fija.- Ctro
electro-imén hece el trabajo en sentido inverso al ser actuado
en su contacto por el peso al tocar en la parte superior por
su ascenso.- Obteniendose en ésta forme una continuidad en
el movimiento.-

RESUIT®NDO: Tos pesos colocados actuan sobre las rue-

das del eje del primer tornillo son fin, a manera de menivelas

de un torno, con lo cue obtenemos un aumento de potencia; esta

potencia obtenida la hacemos actuar en idéntica forma sobre el
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tercer eje que lleva €1 6 los tornilloe sin fin y volvemos

'por lae ley de equilibrio a obtener mayor asumento de potencia,
y siendo esta y4 lo suficiente para el movimiento, sélo nos
resta obtener velocidad suficiente; para ello transfarmamos,
el lento movimiento del eje Wltimo de que hablamos, en otro
por medio de Jjue gos de engranaje con su multiplicacidn corres-
pondiente.- Fara obtener el minimun de pérdida en la potencia,
estos engranajes llevan sus cojJinetec de bolas y baflanados sus
pifiones en lubrificante, de éste modo podremos deducir sola-
mente del total de kilogrémetros obtenidos, una sexta parte
por rozamientos, gue quizé en muchos casos sea afin mds reducie
Ga.,- Por el anterior razonamiento en un tiempo determinado,
obtenemos as{ mismo una potencia determinada, pero con una ve-
locidad muy lenta y como en ésta forme no nos seria convenien-
te, es preciso la transformacidén de ésta velocidad, 1o que ob-
tenemos por los Jjuegos de engrasnaje, aungue sea a costa de una
périida,- De éste modo disponemos de una potencia en kilogré-
metros con velocidad suficiente en el tiempo de referencia.-

En éste intérvalo de tiempo, el eje de las poleas que lleva
igual velocidad cue el primer eje del conjunto, sSe mueve con
uns potencia obtenida por la actuacibn de las dos series de
tornillos sin fin, no teniendo més resistencia, toda wez que
las ruedas que 1o sostienen sén de pifibn libre, que elevar los
pesos correspondientes & su altura en el esvacio de tiempo de-
terminado, esto supondrd una resistencia Por segundo muy peque
fila, que en muchos casos né afectard al total.-

FPinalmente como aclaracibén & todo 1o expuesto con anteriori-
dad, se indica €l e jemplo siguiente:

Obtencidn de 10.H.T. de fuerza para actuar sobre una méaquina,
vehiculo 6§ simplemente para obtener luz.-

21 sobre 153 dos ruedas del primer eje hacemos gravitar dos
resos de 10 kilégramos cadéa uno, éstos pesos por la accibn de
la pesantez actuan como manivelas de un tornillo sin fin, oue
segﬁn su ley de equilibrio, suponiendo 200 milime tros radio de

las rvedas, 200 milimetros radio del tambor 6 rueda de engra-
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ne 1CC milimetros radio del tornillo y 20 milimetros su rpaso de

20 x 2 x 200 x 2 x 3714 x 200 _ 5 024 ki-
100 x 20

lograme tros.- Es decir que con los 20 kilégramos que hacemos

rosca: RESISTENCIA =

Bctuar, equilibramos 5,024 kilogrémetros en un tiempo determi-
nado que pueden ser once minutos.-

''Si esta resistencia la hacemoss obrar como potencia sobre las
ruedas de otro e je en idéntica forma del anterior se consegui-

ré igualmente:

/
5024 x 200 x 2 % 3’14 X 200 _ 651,014 kilogré-
100 x 20

RESISTENCIA =
metros.-

Hemos obtenido de ésta forma 631014 kilogrémetros en once mi-
nutos pero con una velocidad sumamente lenta.-

Para conseguir la velocidad necesaria pondremos 1los juegos de

engrane necesarios y con una multiplicacibén de 1 a 6 1o que nos
daré en siete juegos 9.900 revoluciones en los once minutos
supue stos, equivalentes a 900 revoluciones por minuto.-

Colocando todos 1os ejes en cojinetes de bolas y bien bafados
los pifiones en lubrificente, podremos considerar la vérdida por
rozamiento en una octava parte del total y dispondremos por 1lo
tanto de 631.014 =- éélgglé = 552.137 kilogrémetros en el tiem-
po supuesto.-

Una dinamo de 1475 kilovatios consume 6 necesita una potencia
de 495.000 kilogrémetros en once minutos, es decir que tendre-
mos pars causas pasivas uns diferencia a favor de:

552,137 - 495,000 = 57137 kilogrémetros.-

Con las consideraciones anteriormente expuestas, creo suficien-
temente descrito el procedimiento objeto de la patente que se
solicita .-

Zaragoza diez y nueve de Octubre de mil novecientos veintinueve
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RAVINDICACION: PROCEDIIIIENTC ELECTRO-MECANICO PARA TA OBTEZNCION DW 10VI-
HIIZKTO Y FUZRZA HOTRIZ, CON RECUPERACICN DE ! UTTINA ATLICABTE A VA -
QUINAS Y LOCOMCCION,- .
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