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PHPCPIA DESCRIPTIVA 

rara  s o l i c i t a r

P A T E A T E  D E  I N V E N C I O N

»

E S ? A fí A 

•cor VEINTE ?.~os

a r- ' -Dre de -J. EAISP, de na c ira r l ida d .  francesa  y r e ­

s id en te  en 54-, Pus du C^c, M arse l la ,  Er^ncia, n - r  

"7na xáouina ñera separar  c*n t id ?d es  igu a les  

"y determinadas de ana x a t * r i a  en ce ra s"
f^ rr¡r .̂--.n T̂nr-Hj.. •T/'<̂ M̂ »M̂ :p̂ «f rnrn;r''i''parnTr'Jtí-a'’-?^nrar í̂r'--7a^A''pír

t? 1  «b.jat" del  inve ’0.4".« c o n s i s t e  en una 

xá~uina nus produce l a  separac ión  de cantidades igua­

le s  y n r e v i s ta s  de xn m ater ia l  en caras ,  y  nás esn a- 

c ia l x e n t e  de ■ j l s ' i ' i i  h idr^ lH -- ’ ñera hacer  paquetes 

r e re  us« xed ic -0, t^d-s  del r i s r r  a e s ° .

Hasta aii->r?. era f v z ’ S",  pera  preparar 

cantidades  de pes~ i g u ° l  de *d;5 " ^ n  h i lr '~ j:’ i l ~ , s e r ­

v i r s e  de xan" de « i r a ,  resultando xn« d i f e r e n c ia  r.e- 

y « r n x e n -r  ~n el p ° s °  y  un c'-nsuirn c - n s i d e r a c l e
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La máquina según el inventa  t i e n e  por  

o b je t o  e v i t a r  es tos  in c -n v e n i  entes. Se c a r a c t e r i z a  

p « r  unos r o d i l l o s  de a m a s t r e  para  l a  cepa, animada 

de un movimiento de r o t a c i ó n  cont inuo ,  y p « r  - t r^ s  

r o d i l l o s  de r o ta c i ó n  a l t e r n a t iv a  c- ' l^cad^s de lante  

de 1"S primeras. Estos r o d i l l o s  se disponen por  

encima de un p l a t i l l a  de balanza,  cuya ca ida  se u t i ­

l i z a  nana acc ionar  e lé c t r ica m en te  ~ a maquina e l  

mando de 1 -8  r - d i l l ^ s  de r o ta c i ó n  a l t e r n a t iv a ,  c -n  

al f i n  de detener al d e s a r r o l l o  de l a  capa en c l  mo­

mento en cue la  mayor p a rte  del  peso renuerido se 

encuentra en el  p l a t i l l o  de la. calanza. l a  d is ta n ­

c i a  nue senara este  p l a t i l l a  de l o ?  r - d i l l ^ s  de r o ­

t a c i ó n  a l t e r n a t i v a  se determina p^r irganos de r e -  

gu lac i^n  en f m v a  t a l  nue l a  cantidad suspendida de 

es tos  r o d i l l o s  sea completamente exacto  del  peso 

que se qu iere  obtener. La d e te n c i -n  de estos  r o ­

d i l l o s  nrovoca  l a  separac ión  de l a  n  S i  dad d e te r ­

minada de l a  capa. "Teta separación  se hace, t r a ­

tándose de algo¿An h i d r ó f i l o  en capas, p o r  arranca­

miento producido  p o r  l o ?  r o d i l l o s  de a r r a s t r e .  Con­

v iene  p rever  un r a s t r i l l o  que s i r v e  para d e s a lo ja r  

automáticamente, después de cada operac ión  de pesar ,  

el p l a t i l l o  de l a  balanza rnupad'- p o r  l a  pesada de 

algodón.

Esta máquina puede u t i l i z a r s e  con 

ig u a l  seguridad pera pesar  cu a lqu iera  o tra  materia  

s im i la r .
En l o s  d ib u jo s  ad juntos ,  nue se i n d i ­

can a t í t u l o  de ejem plo ¿e  e j e c u c ió n  de una d= la s  

fornan del  o b je to  del  in v en to , representan:

de tiempo Tara rectificar este último.

o



del invento .

La f igura  1, en esquema, e l  p r i n c i p i o

l a  f i g u r a  2, de f r e n t e  y  en pa rtes  esque­

m áticas ,  la s  p r in c i p a l e s  p ieza s  que const i tu yen  e l  ejem­

p l o  de e je c u c ió n  de l a  máquina, c«n la s  conexiones e l é c ­

t r i c a s  de l~ s  embragues m egnét ic -s .

La f i g u r a  3, una mista de lndm y par­

c i a l  del  mando del r a s t r i l l a  que r e t i r a  del  p l a t i l l a  

de l a  ba lanza l a  materia  f i b r o s a  depositada en é l .

El p resen te  invento  da la  s o lu c ió n  del  

problema, c o n s i s t e n te  en separar de l a  capa de mate­

r i a l  A, p o r  ejemplo, f i b r o s o ,  corno el a lgodón h i d r ó ­

f i l o ,  una cant idad  determinada de i g u a l  peso.  Pa­

ra e l l o  se  u t i l i z a  el p r i n c i p i o  expuesto en esquema 

en la  f i g u r a  1.

Ln uno de l o s  p l a t i l l o s  P de un a 'ba lan ­

za B se c o l o Ca un peso 0, i n f e r i o r  aloque deba p e ­

sar 1? cantidad de materia  f i b r o s a  cortada .  Esta 

materia se  l l e v a  p or  arrastram iento  o t r a c c i ó n  mecá­

n i c a  al  p l a t i l l o  l i b r e  Tí. . .^Á'medida que ba ja ,  una 

p a r te  de su peso ,  p o r ejemplo, l a  p a r t e  L rayada, 

e q u i l i b r a  el peso Q, y en es te  momento l a  t r a c c i ó n  

de l a  capa A se  det iene  y  l a  materia f i b r o s a  3e se­

para de l a  capa.
La p a rte  E comprendida entre =>1 som­

breado y  l a  l í n e a  de separac ión  E completa el peso 

que debe tener  l a  t o t a l i d a d  de l a  p a r te  de l a  capa 

cortada.
La d i s t a n c ia  entre  D y  l a  l í n e a ” de se ­

p a ra c ión  R puede regu la rse  para  obtener exactamente 

el peso complementario que se agrega a asta, regu la ­

c ió n ,  y se obt iene  acercando o apartando este l í n e a  

por  desplazamiento de l a  balanza momtada en ion S'—
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p o r te  S; estos  deapla.zanient~s se in d ica n  en trazas  

punteadas.

Usté p r i n c i p i o  t i e n e  r e a l i z a c i ó n  p~r 

medio de l a  mánuina representada en l a  f i g u r a  2, oue 

r e c ib e  una capa 2 de materia f i b r o s a ,  depositada en 

una cavidad 3 en l a  pue penetra un camino de roda­

miento 4 pue a rras tra  l a  capa de m ateria  f i b r o s a  entre 

l o s  r o d i l l o s  5 7 0 ; es tos  r o d i l l o s  son arrastrados  

por  t o r n i l l o s  s in  f i n  7 7 8 , de pasos c o n t r a r i o s  y 

e o l i d a r i o s  de un árbol  9 c -n  embrague de sistema 

conoc ido ,  a c c ió n e lo  p~r e l e c t r i c i d a d .  Pnr debajo  

de l o s  r o d i l l o s  5 7 °  se disponen l o s  r " d i l l o s  de 

a r ra s tre  1C y 11, acc ionados  por  t o r n i l l o s  s in  f i n  

12 y 13 , de pasos asimismo c o n t r a r i o s  y s o l i d a r i o s  

del árbol  14, constantemente arrastrado  p or  =>1 motor 

15 mediante po leas  *¡4-, 35» unidas p o r  correa .  Ca­

de uno de l o s  r o d i l l o s  5 7 11 puede re g u la rse  para 

p e r m it i r  el peso capas de mc t e r i a s  f i o ro á a s  de 

d i f e r e n t e s  espesores.

r debo jo de los rodillos  de arrastre

.3 uÍXlcl balanza lo f i j a  en un Z ó 0 T_ n

s-bre un res-rte  l8  pr "Y i s t "

■ 1 0 "  ■jy M y .e entra en una tuerca 2C, 0 m

vo lante  21.

71 p l a t i l l o  22 de l a  balanza l l e v a  un 

peso 23, y  el r i a t i l l o  24- recibe l a  materia f ibrosa  

2; tiene .c"ntactos e lé c t r i c o s  compuestos de machos 

?3, 23' de longitud d iferen te,  nue entran en p l a t i ­

l l o s  26, 2 ó' ,  cae contienen mercurio y  c ierren c i r ­

cuitos e l é c t r i c o s  de electro-imanes de embrague de 

fuñeicnami ent o conocido.

Un árbol 27, arrastrado p«r un. movi­

miento &ir a t -r i o  intermitente,  producido por el fun-

_ í .
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M- cionami ento áe l  amorague 23, desplaza p~r un p l a t i l l a  

manivela 2? una b i e l a  3C ( f i g u r a  3) ;  una palanca 

31 s o l i d a r i a  por una a r t i c u l a c i ó n  32 de un r a s t r i l l a  

33, "ue t ie n e  p o r  « b j e t "  empujar afuera de l  p l a t i ­

l l o  24 la  materia f i b r o s a  2 pus acaba de pesarse ,  y

115
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d e s a l o j a r l a  para r e c i b i r  una nueva pesada.

La máquina funciona del  ir o do s ig u ie n te :  

Ul $ " t « r  1 ;  acc iona  p - r  e l  embrague 9 ' 

el árbo l  9 y l a s  t o r n i l l o s  o-Ln f i n  7 y o ,  oue, a su 

vez,  b.scen g i ra r  l o s  c i l i n d r o s  3 7 3, y p or  la  p o le a  

34, la  p o le a  35 s o l i d a r i a  del  á rb o l 14, oue a r ra s tra  

log  t o r n i l l o s  s in  f i n  12 y l 7 , l o s  cua les  accionan 

l o s  r o d i l l o s  de a r ra s tre  1C y 11, y p o r  l a  p o le a  37,

l i d a r i a  del árbol 27 c-n embrague 23. La t en si ón

la  correa 32 que ■non w .>.kJ0 39 r 29 lo s  r o d il l o s 33 y 4C,

sruestos juntos a 1 -Cl polea 37 , para aument ar su

adherencia  a e l l a ,  se ~bti ene mediante e l  c m t r a p e -  

so 4 1 . Una vez en movimiento todos e s tos  - rg sr^ s ,  

la  m ateria  2 en capas se e " l o c a  en la  cavidad 3, 7 9-1 

p r i n c i p i o  de l a  capa se pone en con ta c to  o*n e l  cami­

no de rodam iento 4 , que l o - a r r a s t r a  entre  l o s  c i l i n ­

dros 5 J 3; l e  r o ta c i ó n  de éstos  i l e v ; .a w — - c. 5dx-

tre log cilindros de arrastre le y 11, y  esta capa 

taja si platillo, 24. Tan pronto e^mo una parte de 

su re s "  correspondiente a la marte D de la  figura 

1 equilibra el pes" 23, s i  p la t i l lo  desciende; en 

este movimiento, el macho 2.5 U sa  el mercurio de su 

p l a t i l l o  2c y  cierra ai circuito del electroimán 42, 

rr-áuciend", por atracción magnética de la  palanca 

43, el desembrague del árb o l  5 , oU3 £e detiene, lo

mismo " ue lo s  r o d i l l o s  5 7 3; pero  l^ s  r o d i l l o s

de a r r a s t r e  iC y 11 s iguen girando y r e s u l t a  de e l l o  

rae l a  caps 2 se rompe en un punto ~ l í n e a  L ( f i g u -

-P-
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ra 1) , siempre el mismo, situad" en el -vació cread" en­

tre 1"S r " d i l l " S  5» 6, 1C y 11, y  esta capa así cor­

tada cae en el p la t i l l a  24, b a ja n * " ! "  más; esta de- 

urssi-n  sumerge el contact" 2 5 * en un p l a t i l l "  2o' ,  

cerrsnd" a su vez el Circuit"  e léctr ic "  S"bre el elec-  

tr"imán 42, y embragando el árb"l  27. "2n este ir¿"-

ment", el p l a t i l l "  manivela 29 gira, y  la  b iela  32 

desplaza la palanca 31 7 empuja el r a s tr i l lo  33 G"n- 

tra el p l a t i l l "  24, desal " jánd"l "  de la  parte pesa­

da y cortada de la  cana 2. Ouaiid" el r a s t r i l l "  35> 

al v " lver ,  aband-na el p l a t i l l "  24 y oueda quiet- en 

el S"P"rte f i j "  44, el p l a t i l l "  24 de la  balanza sube 

de nuev", arrastrad" p -r  el pes- 2p, y  en este movi­

miento el c-n^actr 2 5 ’ deja el p l a t i l l "  26' y c-rta  

el pas" de la  C"rriente en el electroimán 45, 1 "  oue 

nr"duce, p -r  la tensi-n del res"rte  4 5 ' ,  la separa­

ción de las partes sn-C"ntact" del embrs.gue 23 y la  

parada del árbol 2? nue acci-na el . r a s t r i l l "  33*

Al continuar su m"vimient" ascendente, el p l a t i l l "  

l£o 24 retira el c "ntact"  25 de su p l a t i l l "  2o, 1 "  oue

produce, por la  tensión del resorte 46, el c "ntact"  

de las partes de arrastre del embrague f) '  j  el rea­

nudamiento de la marcha de 1"S r " d i l l " s  5 y 6, oue 

l leva un nuev" t r "Z "  de la  capa 2 a la  balanza. l6 .  

165 distas fases que acaban de describirse se repiten

asi indefinidamente basta que se ag"ts la  capa 2. 

Según sus aplicaciones, las cantidades de materias 

te x t i le s  s-rtadas n- s"n siempre de igual longi­

tud ni pes " ,  per- ,  sin embarg", la  misma méouina 

debe poder suministrar varias dimensiones. A este 

efecto, la  balanza l6  f i j a  en el z^cal"  1? se acer­

ca " amarte de 1"S cilindros maniobrando el volan­

te 21, que acciona el s-porte de r-sca l3 ,  para ha-

- 6 -
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c e r  v a r i a r  l a  d i s t a n c i a  entre  el p l a t i l l a  24 y  l « s  c i ­

l in d r a s  5 y  6, 1"  nue determina l a  v a r ia c i ó n  de peso 

y l o n g i tu d  de l a  pa rte  cortada.

u s ia  s o l i c i t u d ,  nue c^rresp~ndQ a. l a  p r e ­

sentad® en ^rancia ,  el  26 de octubre  de 1228, ba je  

el número 663.079. se acoge a l~s  b e n e f i c i o s  del  ar­

t í c u lo  51 de l a  Ley de Propiedad I n d u s t r ia l .

_ o_ r>_ r>~ IT c T A - o - o -

L"S puntas da invenc ión  p r o p ia  y nue­

va, que se ares  entere para, que sean o b je to  de esta 

Patente de VUIUTU añ^s, s~n l « s  s ig u ie n te s :

1Q. -  Un aparato para separar canti­

dades determinadas de una materia en forma de canas 

- t iras ,  c-m^ algodón hidrófilo ,  caracterizada p~r 

consistir  el mecanismo de arrastre o alimentación 

en d"S pares de rodillos dispuestas unos detrás d.e 

otros, conteniéndose l^p primeros que recorre el 

material, con relación s 1-a segundos, tiara oue el 

material se desgarre entre 'l«g dos pares de rodillos .

22 . -  Un erar ato conforme se reivin­

dica en el punto i d , caracterizado por ser reteni­

do el material de modo merman ente por el primer par 

de rodillos ,  y conducirse automáticamente U ra vez 

al segundo par de rodillos ,  cuando se pone de nue­

vo en marcha su mecanismo de mando.

zq . -  Una máquina para separar can­

t idades  ig u a le s  y determinadas de una. m ateria  en ca­

vas, c a r a c te r iz a d a  por  r o d i l l a s  de a r r a s t r e  animados 

da un movimiento continuo de r o ta c i ó n  77- r o d i l l o s  de 

r o ta c i ó n  a l t e r n a t iv a ,  d ispuestos  encima de lo s  p r i -

- 7-



Ju meros, que determinan, p - r  su parada momentánea, el 

2Cp c^rte  de ana pa rte  de l a  capa oua pesa entre e e t -s

r o d i l l o s  de s e p a ra d ó n  regu la b le ,  estando todos l « s  

r o d i l l o s  ñor encima de una balanza.

21C
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42. -  Una máquina conforme se reivin­

dica en el punto j q , caracterizada por un zó ca lo  mó­

v i l  en el raa se fi.js una balanza y oue es s - l id ario  

de un soporte c«n paso de rosca desplazado en senti­

do vertical  por un volante; desplazar! ent o que t i e ­

ne por o>ieto determinar la  distancia entre el zócalo 

oue lleva la  balanza y los rodillos de arrastre para 

obtener el punto de seccionami =nto oue determina el 

pes- ¿ e ]_a capa asi separada.

5Q. -  Una rr.á.quina conforma se r e i v i n ­

d i ca  en l o s  puntos precedentes ,  c m  -un p l a t i l l o  de ba­

lanza nue soporta  unos con ta c tos  e l é c t r i c o s  que pene­

tran en p l a t i l l o s  de mercurio  y c i e r ra n  un c i r c u i t o  

e l é c t r i c o  sobre e lectro im anes  que a cc ion a n  unos 

desembragues, o "bien obt ienen,  por  el desp lazan !ert~  

del p l a t i l l o ,  e l  marido mecánico de es tos  embragues.

6°. -  Una máquina c r n í o m e  se r e i v i n -

225 dica en l o s  puntos p recedentes ,  con un mecanismo de

separación ,  p or  ejemplo, un r a s t r i l l o  eua se desp la ­

za sobre  un p l a t i l l o  de balanza,  y rué t i e n e  p u  ob­

j e t o  d e s a l o j a r l o  de l a  materia  t e x t i l ,  cesada y  c o r ­

tad '2 por  el funcionami ent o de l a  'materia oue c o n s t i t u -  

25C ye  el o b je t o  del invento.

72. -  Una mpouina para, separar c a n t i ­

dades igua las  y determinadas de una m ateria  en capas.

Tal y  cemo se ba. d e s c r i t o  en l a  ffem.o- 

r ia  eue antecede, representado en l o s  d ib u jos  oue se



^  acompañan y c«n l ns f i n e s  que se han e s p e c i f i c a d ' ' .

Esta Memoria consta  de nueve h^jas es­

c r i t a s  p~r una s- ' la  cara.

Madrid, 21 de Octubre de 1325.

P. A.
¿jberto do Elzafa®»
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