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MEINLORTIA D3I SCRIPTIVA

para una patente de invenreidn por veinte aflos, por = Mejoras en o
relativas en aparatos para pesar = a fuvor de la R/s/ N. V.
MAATSCHAPRIJ TOT VARVLALRDIGING VAN oSNWIJMACHINIS VOLGENs VAN BERKEL’S
PATANT =N VaN ANDIRT WIRKDPUIGAEN, residente en Rotterdam (Paises Baw

jos) Boezemsingel, 33.-

2l invento ge refiere a balanzas que poseen uno o verios platillos
0 plataforuas (a continuacidn las denowineremos plataformes) con
disnosiciones de guia paralelas para esta o para estas plataformas.
Bl invento se propone mejorar las balanzas de esta clase y para es-
te oquﬁo la balanaza segﬁn el invento se provee de una disposicién
nara evitar cualguier error originado por el hecho de que el meca-
niswo de pesada se doble de la o de las plataformas, a consecuencia
de colocarse una carga por fuera dsl centro.

Esta disposicién se compone vraferentemente e una unidn eldstica o

/ /
flexible entre las parts. de la gula naralcela o sntre asta gula pa-

HEy

ralela y le o las plataformas o entre la gula paralela y una parte
fija, por ejewmplo el bastidor de sustentacion, la cajs o la caja in-

dicadora.
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in una forua préetica de ajecuaién, en la que 1ls disposinién de gufa
paralele se cowpone como de¢ ordinario de un brazo de gufa para la
plataforma o para una o cada una de las varias plataformas y de una
contrapalanca para cada brazo, este se une con la contrapalanca por
medio de un Organo de mmelle o similar eldstico o flewible. Zn lusar
de éste pueds tawmbien el brazo construirse como muslle o hien un
brazo de guia en la plataformé 0 en una o en todas las varias plata-
formas se puede unir directamente con una contrapalanca y emplear

un 6r;ano de muelle o similar eldstico nara unir e.ta contraralanca
con una nartve fija del dispositivo.

Una disposieién de esta clase »werwite a la o a las plataformas bas-
cular girando alrededor del punto en que descansa sobre el disposi-
tivo de wmesada, sin que wor esto se alters indebidawents la pesada

y la gufa del disnositivo. De esta forma se evita el error que de
otra mauncera podria originarse por la flexidn de las partes de la dis
posicién de guie paralela a consecuencia de aplicerse la carga so-
bre é1 o los bordes de la o de las nlataformas.

In el dibujo ad junto se ilustra a titu=lo de ejemplo el invento,
presentando la fir. 1 un esquema de una balanza automdtica en la
ejecueién hasta shora usual, esquema que ilustra el error qus se ha
de evitar por el invento. La fig. 2 presenta un esquema de una balan
za autovdtica construida segﬁn el invento e ilustra la forma en que
se evita el error debido a la flexidn de la o de las plataformas.

La fig. 3 »resenta en vista de frente v con la caja cortada una ba-
lanza semiautomdtica construida segﬁn el invento. Ia fir. 4 es una
vigta en mayor escala del mecanismo de rmuelle y contrapalanca segﬁn
el invento.

—a nlataforma de carga 1 se apoya giratoria en 2 en uno Go los ex-
tremos de unas harras de pesada 3 apoyada sobre uni/éuehilla 4, T
extremo de la parra 3 de la balanza alejado de la plataforma 1 de

la carega lleva otra plataforma 5 pare los pesos. Bn la plataforma
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de carga 1 se fija uno de los extremos de un brazo de gufa 7, cuyo
otro extrsmo se extiende hacia arriba, de uanera que coopera con
una contrapalanca 9 junto con la cual forma la disnosicidn de gufa
paralela para la plafaforma 1. Zn la nlataforma 5 para los pe3os

de la balanza semiantomdtica (fig. 3) se fija tambien uno de los ex—
tremos 10 de un segpundo brazo de guis 11, cuvo otro extremo se ex-
tiende hezeia arriba y coopera con otra secunda contrapalanca 12 con
lo cual ge forma 1la disposicién de gufaAparalela vara la nlataforma
del peso 5. El brazo de guia 7 (fig. 3) se une tawmbien por una unidn
de varilla 13 con un peso pendular 14, que compensa aquells varte

de la carga que se indica por un {ndice fijo @n el peso pendular y
que se mueve so0bre una escala no revresentada.

Lo construceidn de la balanza en cvanto se lLa descrito hasta ahora,
es conocida, Hasta el presente se “an unido ademds la Unica contra-
palanca 9 de las balanzas automaticas fig. 1 o las contranalancas
dobles 9, 12 de las balanzas semiautonidticas (fig. 3) directamente
tanto con el corrsspondiente brazo de guia 7 u 11 como tambisn con
un apoyo suztentado por una parte fija del dispositivo, por g jeuplo
la caja indicadora 20 (figs. 3 y 4). Sn esta unidn directa se ori-
gina un error wor la flexidn del mecanismo de pesada, provocado por
la aplicacidn de una carga A (fig. 1) o B (fig. 3) cerca de uno ds
los bordes de la plataforpa 1.

31 efscto de esta fiexidn del mecanismo de pesada se indica esgue-
miticamente en las figs. 1 y 2 por lfneas de trazos. Como se des-
prende de las figuras, la carga A aplicada sobre la plataforma 1
origina una basculacidn de &sta vy una flexidn del brazo de guia 7 a

la
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osicion representada por 1fneas de trazos. Ademds l%/carga de
. o ./ /
la plaiaforma en uno de sus bordes origina unsa alteracidn del angu-
1o x entre las partes 6 y 8 del brazo de guia 7.

’ 4 . 4
21 efecto comun de esta basculacidn o flexidn es en las béknzas de

4 PN .
la construcecion utilizada hasta ahora el de que el paralelograno
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obtenido por la wnidn de los puntos correspondientes al extremo 8
del brazo de gufa 737 a los ejes de giro 2, 4 y 16 (representado en
la fig. 1 por puntos y trazos) se desnlaza o destruye, vues hasta
ahora el centro de giro 16 que une ls contranalanca con una parte
fija del dispositivo estaba fijo y»la contrapalanca 9 y el brazo de
guia 7 se unian entre si firme o directawmente. A consecuvencia de
esto la palanca 9 en ls ejecucién anterior tenfa que adontar la po-
sicién 9a (fig. 1) de manera que la gufa de la plataforma 1 en di-
reccidn exactamente varalela era hasts ahora imposible y tenian que
originarse inexactitudes en la indicacidn de las cargas o de los
prescios,

La disposicién, 20r la que se consigue segﬁn el invento que la fle-
xidn del mecaanismo de pesada no parturbe el paralelismo de 1la gufa
de la plataforma, pressnta un Sréano elactico, que en la fig. 2 se
designa por el signo de referencia a y en las figs. 3 y 4 por D,
Segﬁn la fig. 2 el 5r;ano slastico a se une por un extremo con el
centro de giro 16 de la wnalanca 9. Por el otro extremo el 5r5ano
eldstico & se engancha en un brazo g' cologcado en una parte fija del
dispositivo, por ejemplo en la caja indicadora 20. Como Se compren-
de el drzano eldstico a forms un soporte flexible o eldutico, para
el centro de giro 18 de la nalanca 9. Por efecto de la flexibilidad
o elasticidad del 5r9ano a el centro de giro 16 pueds elevarse o de-
primirse desntro de los 1fmites necesarios nara nantener &l narale-
lismo de la disposieién de gufa de la plataforma 1, Por 2jamplo, com
se representia en la fig. 2 el 5rgano eldstico %)se encuentra en ague
1lla posicién que corresponde a una carga de la plataforma 1 cereca

de su borde interior.

. : N - 7 /
n este caso el wovimiento de inclinacion de la guia 7 resultante

2]

o . . . 7 ’
y dirigido hacia la derecha y abajo y la alteracion del angulo x

</

/ 7
entre laz nartes 6 y 8 de este brazo se compensa por el organo elas-

tico a que se dolk hacia abajo, de manera tue 31 centrd de giro 16
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se deprime en un grado correspondiente al giro del extremo superior
del brazo 7 y de la palanca 9. De esta forma se compensa toda per-
turbacidn perjudicial de la guia paralela de la plataforma 1 por el
movimiento vertical de la contrapalanca 9, durante el cual movimien-
to la indicada palanca se manliene siempre paralela a su posicién pi
mitiva, con lo cual se suprime el error que se provocaria por esta
perturbacién en otro caso.

Segﬁn las figs. 3y 4 el 5rgano eldstizo b se dispone entre el brazo
de gufa 7 y la contrapalanca 9. BEn su extremo superior 6 estd Pro=-
visto el brazo de guia 7 de una prolongacidn ¢ (Fig. 4) doblada en
éngulo recto, en cuyo extremo exterior se fija el 5rgano eldstico b
mediante un tornillo d. ®1 extremo opuesto del 6rgano E_eléstico,

se fija mediante un tornillo e en la brida usual 17 de la palanca 9.
En la cara superior del brazo de gufa 7 se practica una pequefia de-
presién %, para iwmpedir todo contacto entre el indicado brazo y 1la
cabeza del tornillo €.

Como se representa en la fig. 3 por 1lfneas llenas la carga B sobre
la plataforma se encuentra cerca de su borde exterior; Esto hace

que la plataforma 1 bascule en el sentido de las agujas de un reloj
Yy gque el brazo de guia 7 se doble hacia la izquierda. Zste despla-
zamiento de la plataforma 1 y del brazo 7 y de la alteracidn consi-
guiente del éngulo entre las partes 6 y 8 del brazo 7 se compensan
por la flexibilidad del 5rgano eléstico by esto por efecto de la
circunstancia de que el movimiento hscia arriba y/adentro originado
por la indicada clase de carga en el extremo superior del brazo 7
respecto a la caja indicadora 20 produce una flexidn hacia abajo del
5rgano eldstico b a la posicién indicada por trazos segﬁn la fig. 4
de suerte que este 6rgano eldstico adopta una forma convexa hacia
arriba. De esta manera la flexidn del érgano eldstico b suprime el
desplazamienbo per judicial de la gufa paralela de la plataforma, puss

recibe todo el movimiento del extremo superior del brazo de guia 7
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e impide gque este movimiento se transmita a la palanca 9.

Como se desprende el 5rgano eldstico b compensa tambien cualquier
desplazamiento de la plataforma 1 y del brazo de guia 7, desplaza-
miento otriginado por aplicar una carga B en el borde interior de la
plataforma ll(véanse 1ineas de trazos de la fig. 3). Bn este caso

se dobla el 5rgano eldstico b hacia arriba en lugar de hacia abajo
cowo en el caso en que ls carga se aplica en el‘borde axterior de

la plataforma 1.

Con el presente invento puede lograrse una exactitud considerable-
mente mayor de las indicaciones de peso y precio, que la que era po=-
sible hasta ahora con balanzas del tipo mencionado y en especial

con balanzas de plataformas grandes. Ademas en las balanzas cons—
truidas segﬁn el presernte invento es posible reducir considerable-
mente la cantidad de material empleada para la construceidn del
brazo de gufa saliente hacia arriba, el cual hasta ahora se construis
bastante mas grueso de 1o que se necesitaba para la simple guia, con
el fin de asegurarlo contra la flexidn originada por aplicar excen-
tricamente la carga sobre las correspondientes plataformas. El error
originado por esta flexidn de los brazos de guia se evita segﬁn el
presente invento, de manera que dichos brazos s0lo necesitan consw-
truirse con el grosor que se requiere para el fin especial a que se

destinan, esto es, para la simple guia,.

Descrito suficientemente el presente invento lo que se declara como
de novedad e inveacidn propia, son las siguientes reivindicacio -
nes:
l.- lejoras en o relativas en aparatos para pesar, caracterizadas

. . s ! 3 PR ; /
por una disposiciodn para suprimir el error originado por la flexiodn

. ./
del mecanismo de pesada, flexion provocada por colocar una carga

A
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por fuera del centro de la o de las plataformas.

2.~ Mejoras en o relativas en aparatos para pesar, segﬁn lo reivin-
dicado en el punto 1, caracterizada por una unidn flexible o elds-
tica entre las partes de la disposicién de gufa paralela.

de= Mejoras en 0 relativas en aparatos para pesar, segﬁn lo reivin-
dicado en el punto 1, caracterizada por una unidn flexible o elds-
tica entre la disposicién de gufa paralela y una parte fija de la
balanza.

4,- Mejoras en 0 relativas en aparatos para pesar, segﬁn lo reivin-
dizado en el punto 2, caracterizadas porque un brazo de gufa c0lo~
cado en la plataforma o0 en una 0 en todas las diversas plataformas,
se une con una contrapalanca por medio de un 5rgano flexible o elds
tico de muelle o similar,

5.= lMe joras en 0 relativas en aparatos para pesar, segﬁn lo reivin-
dicado 2n el punto 1, caracterizadas porque un brazo de gufa colo-
cado en la plataforma o en una o0 en todas las diversas plataformas
se une directamente con una cohtrapalanca y porque se emplea un Sr-
gano elégstico o flexible de muelle u otra clase para unir esta con-
trapalanca con una parte fija de la balanza.

6.~ Mejoras en o relativas en aparatos para pesar.- Segﬁn se deseri-
te y reivindica en la presente memoria descriptiva y se ilustra con
los dibujos que a la misma se acompafian.

Consta esta memoria de uiete péginas foliadas y escritas por una

sola carae.

Madrid, 4 18 del octubre de 1929.
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