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para vina patente de invención  por vein te  años, por =  Mejoras en o 

r e la t iv a s  en aparatos para pesar = a fa vor  de la  R / á /  IT. Y. 
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jo s )  Boezemsingel, 3 3 . -
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31 invento  se r e f i e r e  a "balanzas que poseen uno o v a r ios  p l a t i l l o s  

o plataform as (a con tin u ación  la s  denominaremos p lata form as) con 

d is p o s ic io n e s  de guia p a ra le la s  para esta  o para estas p la ta form a s . 

31 invento se propone mejorar las  Balanzas de esta c la se  y para e s ­

te  olojeto la  Balanza según e l  invento  se provee de una d is p o s ic ió n  \
para e v ita r  cu a lq u ier  e r ro r  orig inado por e l  hecho de que e l  meca­

nismo de pesada se doBle de la  o de la s  p lata form as, a consecuencia  

de c o lo c a r s e  una carga por fuera del c e n tro .

Esta d i s p o s ic ió n  se compone preferentem ente de una unión e lá s t i c a  o 

f l e x ib le ;  entre la s  partes de la  guia -paralela o entre esta  guia pa­

r a le la  y la o la s  plataform as o entre la  guia p a ra le la  y una parte 

f i j a ,  por ejemplo e l  B astidor de su s te n ta c ió n , la  ca ja  o la  ca ja  in ­

d icadora
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3n una forma p r á c t ic a  de e je c u c ió n ,  en la  que la  d i s p o s ic ió n  de guia 

p a ra le la  se compone como de o rd in a r io  de un brazo de guia para la  

p lataform a o para una o cada una de la s  va r ia s  plataform as y de una 

contrapalanca para cada "brazo, este  se une con la  contrapalanca por  

medio de un órgano de muelle o s im ila r  e l á s t i c o  o f l e x i b l e .  En lugar 

de este  puede tamMen e l  "brazo co n stru irse  como muelle o "bien un 

"brazo de guia en la  plataform a o en una o en todas la s  va ria s  p la ta ­

formas se puede u n ir  directamente con una contrapalanca y emplear 

un órgano de muelle o s im ila r  e l á s t i c o  para u n ir  esta  eontrapalanca 

con una parte f i j a  del d i s p o s i t i v o .

Una d is p o s ic ió n  de esta  c la s e  permite a la  o a la s  plataform as "bas­

cu la r  girando a lrededor  d e l  punto en que descansa sobre e l  d i s p o s i ­

t i v o  de pesada, s in  que por esto  se a l te r e  indebidamente la  pesada 

y la guia d e l d i s p o s i t i v o .  De esta  forma 3e e v ita  e l  e r ro r  que de 

otra  manera pod ria  o r ig in a rse  por la  f l e x ió n  de la s  partes  de la  d is  

p o s ic ió n  de guia p a ra le la  a consecuencia  de a p l ic a r s e  la carga so­

bre e l  o lo s  bordes de la  o de la s  p la ta form a s .

33n e l  d ib u jo  adjunto se i lu s t r a  a t i t u - l o  de ejemplo e l  in v en to ,  

presentando la  f i g .  1 un esquema de una balanza automática en la  

e je c u c ió n  hasta ahora u su a l, esquema que i l u s t r a  e l  e r ro r  que se ha 

de e v i ta r  por e l  in v en to ,  la  f i g .  2 presenta un esquema de una balan 

za automática con stru ida  según e l  in vento  e i l u s t r a  la  forma en que 

se e v ita  e l  error  debido a la  f l e x ió n  de la  o de la s  p la ta form as, 

la  f i g .  3 presenta en v is t a  de fren te  y con la  ca ja  cortada una ba­

lanza semiautomática con stru ida  según e l  in v e n to ,  la  f i g .  4 es una 

v is t a  en mayor esca la  d e l  mecanismo de muelle y eontrapalanca según 

e l  invento .

l a  plataform a de carga 1 se apoya g ir a t o r ia  en 2 en uno de lo s  ex­

tremos de unas barras de pesada 3 apoyada sobre un a c u c h i l l a  4 .  31 

extremo de la  barra 3 de la  balanza a le ja d o  de la  p lataform a 1 de 

la  carga l le v a  otra plataform a 5 paro, lo s  p e so s .  Sn la  plataforma
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■ de carga 1 se f i j a  uno de lo s  extremos de un "brazo de guía 7, cuyo 

o tro  extremo se extiende hacia  a r r ib a ,  de manera que coopera con 

una conurapalanca 9 junto con la  cual forma la  d i s p o s ic ió n  de guía 

p a ra le la  para la  plataform a 1. 3n la plataform a 5 para lo s  pesos 

de la  balanza semiautomática ( f i g .  3) se f i j a  también uno de lo s  ex ­

tremos 10 de un segundo brazo de guia 11, cuyo o tro  extremo se ex ­

tiende h acia  a rr ib a  y coopera con otra segunda contrapalanca 12 con 

l o  cual se forma la  d i s p o s ic ió n  de guía, p a ra le la  para la  plataform a 

de l peso 5. 31 brazo de guia 7 ( f i g .  3) se une también por una unión 

de v a r i l l a  13 con un peso pendular 14, que compensa aquella  parte 

de la  carga que se in d ica  por un ín d ice  f i j o  en e l  peso pendular y 

que se mueve sobre una esca la  no representada.

La con stru cc ión  de la  balanza en cuanto se ha d e s c r i t o  hasta ahora, 

es c o n o c id a t Hasta e l  presente se san unido además la  tínica con tra ­

palanca 9 de la s  balanzas automáticas f i g .  1 o la s  contrapalancas 

dob les  9, 12 de la s  balanzas semiautomáticas ( f i g .  3) directamente 

tanto  con e l  correspond iente  brazo de guia 7 u 11 como también con 

un apoyo sustentado por una parte f i j a  del d i s p o s i t i v o ,  por ejemplo 

la  ca ja  in d icad ora  20 ( f i g s .  3 y 4 ) .  3n esta  unión d ire c ta  se o r i ­

gina un e r ro r  por la  f l e x ió n  de l mecanismo de pesada, provocado por 

la  a p l i c a c ió n  de una carga A ( f i g .  1) o B ( f i g .  3) cerca  de uno de 

lo s  bordes de la  plataform a 1.

mi e fe c t o  de esua xtex ion  d e l  mecanismo de pesada se in d ica  esoue— 

maticamente en la s  f i g s .  1 y 2 por l ín e a s  de t r a z o s .  Gomo se d es ­

prende de las  f ig u r a s ,  la  carga A ap licad a  sobre la  plataform a 1 

or ig in a  una b a scu lac ión  de esta  y una f l e x ió n  d e l  brazo de guia 7 a 

la  p o s ic ió n  representada por l ín e a s  de t r a z o s .  Además la^/carga de 

la  plataform a en uno de sus bordes or ig in a  una a l te r a c ió n  d e l  ángu­

l o  x entre la s  partes 6 y 8 d e l brazo de guia 7.

31 e fe c t o  común de es ta  b a scu lac ión  o f l e x i ó n  es en la s  balanzas de 

la  con stru cc ión  u o i l iza d a  hasta ahora e l  de que e l  paralelogram o
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obtenido por la  unión de lo s  puntos correspon d ien tes  a l  extremo 8 

d e l  "brazo de guía 7 y a lo s  e je s  de g i r o  2, 4 y 16 (representado en 

la  f i g .  1 por puntos y t ra zo s )  se desplaza o destruye, pues hasta 

ahora e l  centro  de g ir o  16 que une la contrapalanea con una parte 

f i j a  de l d i s p o s i t i v o  e s ta la  f i j o  y la  contrapalanea 9 y e l  "brazo de 

guia 7 se unian entre s i  firme o d irectam en te . A consecuencia  de 

e s to  la  palanca 9 en la  e je cu c ió n  a n te r io r  ten ía  que adoptar la  po­

s i c i ó n  9a ( f i g .  1) de manera que la  guía de la  plataform a 1 en d i ­

r e c c ió n  exactamente p a ra le la  era hasta ahora im posib le  y ten ian  que 

o r ig in a rse  in e x a c t itu d e s  en la  in d ic a c ió n  de la s  cargas o de lo s  

p r e c i o s .

la  d i s p o s ic ió n ,  por la  que se consigue secón e l  invento  que la  f l e ­

x ión  d e l  mecanismo de pesada no perturbe e l  para le lism o de la  £uía 

de la  p lataform a, presenta un órgano e l á s t i c o ,  que en la  f i g .  2 se 

designa por e l  s igno de r e fe r e n c ia  a y en la s  f i g s .  3 y 4 por b .  

Según la  f i g .  2 e l  órgano e lá s t i c o  a se une por un extremo con e l  

cen tro  de g i r o  16 de la palanca 9. Por e l  o tro  extremo e l  órgano 

e l á s t i c o  a se engancha en un brazo a / co lo ca d o  en una parte f i j a  del 

d i s p o s i t i v o ,  por ejemplo en la  ca ja  in d ica d ora  20. Gomo se compren­

de e l  órgano e l á s t i c o  a_ forma un soporte  f l e x i b l e  o e l á s t i c o ,  para 

e l  cen tro  de g ir o  16 de la  palanca 9 . Por e f e c t o  de la  f l e x i b i l i d a d  

o e la s t i c id a d  de l órgano a e l  centro  de g ir o  16 puede e leva rse  o de­

prim irse dentro de lo s  l ím ite s  n ecesa r ios  para mantener el p a ra le ­

lism o de la d is p o s ic ió n  de guía de la  plataform a 1 .  Por ejem plo, coro 

se representa  en la  f i g .  2 e l  órgano e la n t ic o  a^se encuentra en aque 

l i a  p o s ic ió n  que corresponde a una carga de la  plataform a 1 cerca  

de su borde i n t e r i o r .

3n es te  caso a l  movimiento de in c l in a c i ó n  de la  guía 7 resu lta n te  

y d i r i g id o  hacia la  derecha y aba jo  y la  a l t e r a c ió n  d e l  ángulo x 

entre la s  partes  6 y 8 da este  brazo se compensa por e l  órgano e l á s ­

t i c o  a que se dolik hacia a b a jo ,  de manera que e l  centri» de g ir o  16



se deprime en un grado correspond iente  a l  g i r o  del extremo su p erior  

d e l  Tarazo 7 y de la  palanca 9 . De esta  forma se compensa toda p er ­

tu rb a c ión  p e r ju d i c ia l  de la  guia p a ra le la  de la  plataform a 1 por  e l  

movimiento v e r t i c a l  de la  contrapalanca 9, durante e l  cual movimien­

t o  la  in d icada palanca se mantiene siempre p a ra le la  a su p o s ic ió n  p ¿  

m it iv a , con l o  cual se suprime e l  e rror  que se p rov oca r la  por esta  

pertu rbación  en o tro  ca so .

Según las  í i g s . 3 y 4 e l  órgano e lá s t i c o  b se dispone entre e l  brazo 

de guía 7 y la contrapalanca 9 .  3n su extremo su p erior  6 esta  p ro ­

v i s t o  e l  brazo de guia 7 de una p ro lon gación  c (B ig . 4) doblada en 

ángulo r e c t o ,  en cuyo extremo e x t e r io r  se f i j a  e l  órgano e l á s t i c o  b 

mediante un t o r n i l l o  d. 31 extremo opuesto d e l  órgano b e l á s t i c o ,  

se f i j a  mediante un t o r n i l l o  o_ en la  br ida  usual 17 de la  palanca 9 . 

3n la  cara su p erio r  d e l  brazo de guía 7 se p r a c t ic a  una pequeña de­

p re s ió n  f ,  para impedir todo con ta cto  entre e l  in d ica d o  brazo  y la  

cabeza d e l  t o r n i l l o  e .

Como se represen ta  en la f i g .  3 por l ín e a s  l le n a s  la  carga B sobre 

la  plataform a se encuentra cerca  de su borde e x t e r i o r .  E sto  hace 

que la  plataform a 1 bascu la  en e l  sen tid o  de la s  agujas de un r e l o j  

y que e l  brazo de guia 7 se doble hacia  la  iz q u ie r d a .  3 s te  desp la ­

zamiento de la  p lataform a 1 y de l brazo 7 y de la  a l t e r a c ió n  c o n s i ­

gu iente d e l  ángulo entre la s  p a rtes  6 y 8 d e l  brazo 7 se compensan 

por la  f l e x i b i l i d a d  d e l  órgano e l á s t i c o  b y e s to  por e fe c t o  de la  

c ir cu n sta n c ia  de que e l  movimiento hacia  a rr ib a  y /a d en tro  or ig in ad o  

por la  indicada c la se  de carga en e l  extremo su p erior  d e l  brazo 7 

r e sp e cto  a la  c a ja  in d icad ora  20 produce una f l e x ió n  hacia  aba jo  d e l  

órgano e l á s t i c o  b a la  p o s ic ió n  in dicada por tra zos  según la  f i g .  4 

de suerte  que este  órgano e l á s t i c o  adopta una forma convexa hacia  

a r r ib a .  De esta  manera la  f l e x ió n  del órgano e l á s t i c o  b suprime e l  

desplazamiento p e r ju d i c ia l  de la  guía p a ra le la  de la  p lata form a, pues 

r e c ib e  todo e l  movimiento d e l  extremo su p erior  d e l  brazo de guia 7



e impide que este  movimiento se transmita a la  palanca 9 .

Como se desprende e l  Organo e l á s t i c o  b compensa también cu a lq u ier

28 desplazam iento de la  plataform a 1 y d e l  brazo de guia 7 , desp laza ­

miento or ig in ad o  por a p l i c a r  una carga B en e l  borde in t e r i o r  de la  

p lataform a 1 (veanse l in e a s  de tra zos  de la  f i g .  3 ) .  En este caso 

se dobla e l  Organo e l á s t i c o  b hacia  a rr ib a  en lugar de hacia  abajo  

como en e l  caso en que la  carga se a p l ic a  en e l  borde e x t e r io r  de

29 la  plataform a 1 .

Con e l  presente invento  puede log ra rse  una e x a ct itu d  co n s id e ra b le ­

mente mayor de la s  in d ica c io n e s  de peso y p r e c i o ,  que la  que era po­

s ib l e  hasta ahora con balanzas d e l  t ip o  mencionado y en e s p e c ia l  

con balanzas de plataform as grandes. Además en la s  balanzas con s -

3C tru id a s  según e l  presente invento  es p o s ib le  re d u c ir  c o n s id e ra b le ­

mente la  cantidad de m ateria l empleada para la  co n stru cc ió n  d e l  

brazo de guia s a l ie n te  h a cia  a r r ib a ,  a l  cual hasta ahora se con stru ía  

bastante mas grueso de l o  que se n eces itaba  para la  simple gu ia , con 

e l  f i n  de asegu rarlo  contra la  f l e x ió n  orig inada  por a p l ic a r  excen-

31 tricam ente la carga sobre la s  correspon d ien tes  p la ta form a s . El e r ro r  

or ig in ad o  por esta  f l e x i ó n  de lo s  brazos de guia se e v ita  según e l  

presente in v en to ,  de manera que d ichos brazos s o lo  n eces ita n  cons­

t r u ir s e  con e l  g rosor  que se requ iere  para e l  f in  e s p e c ia l  a que se 

d est in a n , e s to  es , para la  simple g u ia .

32 I  0 I  A . -

D e s c r i to  su ficientem ente  e l  presente invento l o  que se declara  como 

de novedad e invención  p ro p ia ,  son la s  s ig u ie n te s  r e iv in d ic a c io  -  

n e s :

1 . -  Mejoras en o r e la t iv a s  en aparatos para p esa r ,  ca ra cter iza d a s  

33 por una d is p o s ic ió n  para suprim ir e l  e r ro r  or ig in ado  por la  f l e x ió n  

d e l  mecanismo de pesada, f l e x ió n  provocada por c o lo c a r  una carga
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por fuera d e l  oentro de la  o de las  p la ta form as.

2 .  -  Mejoras en o r e la t iv a s  en aparatos para p esa r , según lo  r e iv in ­

dicado en e l  punto 1 , ca ra cter iza d a  por una unión f l e x i b l e  o e lá s ­

t i c a  entre la s  partes  de la  d is p o s ic ió n  de guia p a r a le la .

3 .  -  Mejoras en o r e la t iv a s  en aparatos para p esar, según lo  r e iv in ­

dicado en e l  punto 1 , cara cter iza d a  por una unión f l e x i b l e  o e lá s ­

t i c a  entre la  d i s p o s ic ió n  de guia p a ra le la  y una parte f i j a  de la  

ba lanza.

4 .  -  Mejoras en o r e la t iv a s  en aparatos para p esa r , según lo  r e iv in ­

d icado  en e l  punto 2 , ca ra cter iza d a s  porque un brazo de guia c o l o ­

cado en la  plataform a o en una o en todas la s  d iversas  p la ta form a s , 

se une con una contrapalanca por medio de un órgano f l e x i b l e  o e lá s  

t i c o  de muelle o s im i la r .

5 .  -  Mejoras en o r e la t iv a s  en aparatos para p esa r , según lo  r e i v i n ­

dicado en e l  punto 1 , ca ra cter iza d a s  porque un brazo de guia c o l o ­

cado en la  p lataform a o en una o en todas la s  d iversa s  plataform as 

se une directamente con una cobtrapalanca y porque se emplea un ór ­

gano e l á s t i c o  o f l e x i b l e  de muelle u otra  c la s e  para u n ir  esta  con - 

trapalanea con una parte f i j a  de la  ba lanza .

6 .  -  Mejoras en o r e la t iv a s  en aparatos para p e s a r . -  Según se d e s c r i ­

be y r e iv in d ic a  en la  presente memoria d e s c r ip t iv a  y se i l u s t r a  con 

l o s  d ibu jos  que a la  misma se acompañan.

Consta esta  memoria de o ie te  paginas fo l ia d a s  y e s c r i t a s  por una 

so la  ca ra .

Madrid, a 18 de l octubre de 1929.

.Leocadio .uopez y nopez

P .P .=
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