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Memorie descriptiva qus se acompafia & le Solicitud de Pa-
tente de Invencidén por VEINTE afios & favor del Profesor Dre Ins,
Evgo Junke r s, residente en Dessau/Anhelt,{Alemania),
poxr "UNA DISPOSICION REGULADORA AUTOMATICA CON GRADO VARIABLE x
TRREGULARIDAD PARA lNOTORES COXN HUIERO DE REVOLUCIOHES VARIABLE
DENTRO DE AMPLIOS LIIITES, ESPECIALIMENTE PARA ACCIONWAILIBNTO DE

VFEICULOS", presentada en el Ministerio de Economia Nacional,

El invento se refiere 4 uma disposicidn reguladors para mo-
tores con mimero de revoluciones variable dentro de amplios 1i-
mites, como los que se vtilizan principalmente para accionamigile
tos de vehiculos. Para conseguir agarre suavenente el reguladof
al pasarse de un niuero de revoluciones & otro se ha propuesto
vea prever una digposicidén especial que permite dar al regu;ador
en el campo de pequefios nimeros de revoluciones un sran grado
de irregularidad y esto & causa de que un grado de esta clase
provorciona segun la experiencia un paso mds suave & um NUEvVo
estedo de permenencia, que uvn grado de irregularidad pequeilio.

Esta disposicidén especial se compone segun esta propussta
de un muelle, uno de cuyos extremos agarra en wnea palanca des-
plazada por el regulador, mientras Que el otro extremo puede
desplazarse de manera que varien en foima deterninade la magni-
tud v el brazo de palanca de la frerza del muslle. Cierto defec- .
to de esta disposicidn para variar el grado de irregularidad se
encventra en que no siempre es facil en la prictica consegulr
el necesario desplezaniento longitudinal‘y transversal del pun-
to extremo del muelle del reguvlador en las mcdides requeridas y

en forma sencille.
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El presente invento ha de suprimir este defecto y consiste eseimm
cizlmente en crear w: regulador que de antenano possa la propie-
dzd de que el grado de irregularidad en el campo de elsvado nu-
moro de revolucionss sea reletivaumente pequefio para obtener asi
una regulacidn estable sin desviaciones demasisdo grandes éel
mimero medio de revoluciones ajustado, y de que este prado de
irregularidad avmente sin embargo rusrtemente al ajustarse el
reculador & v mimero bajo de revoluciones. Existen diversos
medios posibles para construir wi regulador que cunple estas

condiciones. Una solucién muy sencille se obtiene fundandose en
el siguiente conocimiento:

Fl grado de irregularidad de los resuladores de fuerza
centrifurs con manguite regunlador lastrado por muglle, que al
ajustar el rsgulador 4 vn mimero elevado de revolucionss (co-
rrespondiente & una carga elevada de los menguitos) posee un
valor determinado, avmenta al pasarse 4 mimeros de revoluciones
menores (esto es al reduecirse la carge de los manguitos) tanto
més rapidanente cuvanto mayor es la distancia del centro ds gra-
vedad de los pesos del regulador al eje de éste en la maxcha en
vacio en relacidn con su distancia en la plena cargie

Pera cousepuir el engrane suave persiguido del regulador
gl pasarse de un cewpo de un ntmero de revoluciones & otro, se
requiere por tanto hacer gélo suficientemente grande esta rela-
cidn de distancia. Mediante emnsayos detenidos s he comprohado
que en los motores parea accionamiento de vehiculos esta rela-
cién no debe schbrepasar un valor de 1,4 si se ha de conseguir
lz mejora persegulida por el invento en el procaso de regulacién.

Una construccidén muy adecuada del regulador para llevar a
1a prédctica la idea del jnvento es la del llamado regulador de
fuerza centrifuga de bolas, en 1la que varias esferas distrivui-
das slredsdor de un ejeméviles libremente en direccidn redial,
ciran entre dos discos, de los cuales uno tiene con preferen-
cie forma plana y el otro planocénica de tal manera que la

fuerza coentrifuga de las esferas tiends 4 alejer entre si & los

discos contra le tensidén de wn muslle que oprime los discos



uno contra otro.
Para mejor intocligencia del invento se ilustran en las ri-
guras 1 y 2 dos diagrames de regulador para reguladores de di-
versas dimensionzs y an la figura 3 uz ejewmplo de ejecucion del
€0 nuevo regulador.
Les ficuras 1 y 2 presentan en la parte superior una figu-
ra esquemética del regulador, el cual se compone de un p2so G ¢
G' giratorio alrzdedor del 2je A ¥y cuya posicidn respecto 4 este
2je A se determina por un muelle F ¢ F*, La posicidn dibujada
65 por trazos llenos corresponda. en cada caso al ajuste dsl re-
culedor 4 plena carza y la dibujada por trazos, al ajuste en
mercha 2n vacio. La distancia entre ambas posicionss represan-
ta por tanto el campo dentro del que los pesos del regulador
se mueven en las variaciones de carga del wotor. En la figurs
70 1 sste canpo de movimliento de los pesos del regulador es tan
grande que la relacidn de la distancla Ty del peso del regula-
dor al eje en la marcha cn vacio respecto 4 la distancia

dzl peso del regulador & plena carge ¢s mayor de 1,4; 1la 21~

gura 2 prasenta 21 caso en que esta relacidn dz las distancias

75  correspondicutes r rll es menor de 1,4. En la parte iufe-

12?
rior de las figuras s@ han sefialado las dos cuxves de Tueiza
centrifuga (€, ¥y %5 ¥ O, ¥ 012) obtenidas en los diversos
canpos del nimero de revoluciones en estos reguladores. En
el przsante caso cn conformidad con la carga purancnte 2lds-

80 tica de los pesos del regulador som lincas reclas paralelas.
Fn adbos casos sa admiten gue el grado de irregularidad en
ol canmpo de mds clevado avmero de revolucionss 3s aproxima-
demente 1/10, de manera que el mumero de revolucionas del
motor en este campo oscila al variar la carga entre la plena

85 v la de marcha en vacio, entrs 900 y 1.000 revoluciones por
ninutoe.

¥l funcionawiento de los dos reguladoies sd obtiene de

los diagramas. Admitircmos qus el motor marcha en cada caso

con 500 revolucionss & 25 /% de la plena carga (punto P, P ).
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90 El mimero d2 revolucionss debe aumentar § 700 y después se¢ debe

tener la misma condicién de 25 ¥ ds la plena carga (punto P, ¢

2
Pl2)' Este paso &4 un mimero de revoluciones mayor s of2ciua

o

lo largo de las lineas dibujadas con flechas sobre 21 puntO‘Pé 0
P'1p. Como se ve en ¢l ceso de la figura 1 la carge aumsnta 86~
95 lo hasta 77‘% proximanente de la plena carga, mientras que ¢en
el caso de lg firura 2 se alcanza la plena carga. Por coaslguica-
te en el caso de la fisure 1 2l paso 4 la nusva posicidn del ro-

culador tendrd lugar con mis svavidad que en &l caso de la fiju-
ra 2.

100 Tn el rosulador ilustrado en la figura 3 al eje 1 acciona-

do por el motor se une fimemente une jaula de volas 2 provista
ds ranuras largas radiales, de maners que las esferas 3 qusz s2
mueven en estas ranuras sfectuvan solidariamente la rotacidn del
eje 1, pero pueden desplazerse libremente en sentido radia%.
‘105 Tas esferas se musven entre mn disco inferior plano 4 y otro

disco supsrior 5 con superficiec interior de forma cbénica. EL

. disco 4 se apoya contra un contraapoyo fijo 6, mientras que el

disco 5 puede desplazarse cn direccidén radial y por ua mvalle 7
se oprime constantemente comtre las esferas 3. Cou prafersaincia
110 s¢ impifle en la forma conocide que el disco 5 siga la rotacidn,
mientras que por el contrario el disco 4 se apoya con el menowx
rogamiento posihle como por ejemplo en i cojinete de rodillos
8, El1 contraapoyo 9 del muelle 7 se asienta en el presente
¢jemplo como tusrca sohre w husillo roscado 10, que por aivi-
115 Dba lleva una rueda dentada 12, en la que engrana una cremalle-
ra 13 desplazable loncitudinalmsnte de manera que desplagando
esta Ultims se hace gilrar al husillo 10 v por erzcto de esto
se desplaza la tusrca 9 ¥ se pucde variar la tension del aus-
1le 7. Por wna reglata fije de guia 11, que agarra en wa ra-
120 nura de la tuerca 9, se lupide que esta participe en el giro.
Tas esfsras 3 paerticipan solidariamente en &l moviniento zira-
torip del. eje 1 del regulador y por efecto de la Tfuerza cen~

trifuge se impelen radialmente hacia fuerae. Entonces 8l éisco

5 ge levanta y se tensa el muelle 7 hasts que se establece 2l
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equilibrio entre la tensidn del muelle y la fuerza centrifusa.
En esto se escogen tales dimensiones que las distancias de los
centros de las bolas 14 21 eje A del regulador en la posicidn
exterior correspondiente 4 la marcha en vacio {dibujada por tre
zos llenos) y en la posicién interior (dibujeda por trazos) co-
rrespondienta 4 la plena carga, adquieran tal magnitud que su

relacidén reciproca sea mayor de 1,4.

tmt=tmt-t=tntat=t=2 NO T A t=tmimt=t-i=tai-i=t

Se reivindica como muevo y de propia invencidn.

1°- une disposicidn reguladora para motores con mimero de
revoluciones variable dsntro de emplios limites, especialmente
para accionamientos de vshiculos, caracterizada por el smpleo
de un regvlador ajustable 4 diversos mimeros de revoluciones de
servicio ¥y cuyo grade de irregularidad en el campo de los muas-
ros bajos de revoluciones es considerablemente mayor qus 2n 21
campo de los mimaros elevados de revolucionss.

2°. Una disposicidén reguladora sestn lo reivindicado en el
punto 1, caracterizads porque el rsgulador ampleado se constryum
como repgulador de fuerza centrifuga, en el que la relacion de
las distancias de los centros de gravedad de los pesos del re-
gulador el eje de éste en la posicidn de marcha en vacio y en
la de plena carga ®s por lo menos 1,4,

3o~ Una disposicidn reguladora sesin lo reivindicedo en los
puntos 1 y 2, caracterizada porque el regulador como e} regula-
dor conocido de fuerza centrifuga por bolas se proveen de pesos
reguladores construlidos como bolas y méviles 1ibremente en di-

reccidn radizl.

PBsta patente recae sobre "UNA DISPOSICION REGULADORA AUTO-
MATICA CON GRADO VARIABLE DE TRREGULARIDAD PARA MOTORES CON NU-
MERO DE REVOLUCIONRES VARIABIE DENTRO DE AMPLIOS LIMITES, ESFE-
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CIALMENTE PARA ACCIONAMIENTO DE VEHICULOS", como queda descrito
en la presente memoria, caracterizado en la anterior Nota y re-
presentado e@n los adjuntos dibujose

Madrid /G de Octubre,de 1.929.

ESPECIAL MOVIL|
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