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MEMORTIA DESCRIPTIVA
| que se acompaila
a la
solicitud de una patente de invencion por veinte afios en Espafia
a favor de
Don Sixto Rotini Romani, subdito'gggégng}domiciliado en BILBAO
Alameda de Urquijo 48
por
UN NUEVO SISTEMA DE CAMBIO DE VELOCIDADES FROGRESIVO A FRICCION
PARA AUTOMOVILES. -

La presente invencion se refiere a un nuevo sistema de cambio
de velocidades prbgresivo a friccion especlalmente aplicable a
los automoviles y esencialmente caracterizado por que movimiento
del eje motor se transmite al eje de accionamiento por el inter-
medio de un rodillo o cojinete de friccion desplazable entre
las superfiéies de dos platos constituyendo los extremos de los
dos arboles.

Para la perfecta claridad de la invencion se detallara esta
haciendo referencila al adjunto dibujo en el que se representa

en corte una caja de cambios segun la invencion.

De conformidad con estos dibujos el sistema objeto de la pa-

tente consiste esencialmente en la disposicion y funcionasmiento




de 1los sigulentes elementos:

El arvol motor 1 se encuentra rematadio por un plato circular A
Presentando una superficie externa plana y una superficie interna
sobre la gue se acopla un anillo de rodamiento 2 sobre el gue se

desllzan bolas 3 apoyadas por su diametro opuesto a un camino de

rodamiento que forma parte de un casquillo 5 que se desliza en el
interior de un casquillo 6 cuyo extremo libre esta provisto de otro
camino de rodamiento similar 7 sobre el yue se deslizan bolas 8 apo-
yadas por su diametro opuesto en un camino de rodamiento 9 previsto
en el interior del carter o caja de cambios, los dos casguillos 5
v 6 tienden a separarse bajo la accion de 1los muslles 11 gue los ro-
dean interna y externamente.'

Sobre la superficie externa del plato A se apoyan dos anillos de
friccion 12 y 13 formando parte de los cojienetes de bolas 14 y 15
que se encuentran montados sobre un arbol 16 montado fijo al carter
10. El cojinete 14 se encuentra fijo a dicho arbol y el cojinete 15
€s desplazable a 1o largo del mismo bajo la accion del vastago E
accionado por la palanca D.

Bl cojinete 15 se apoya por su anillo de friccion B sobre el plato
C correspondiente al eje de accionamiento, en forma tal establecido
con relacion al plato A que cuando el anillo de friccion B se en-
cuentra apoyado en el diametro menor del plato A, se encuentra a la
vez apoyado en el diametro Mayor de B y bajo la accion de la palan-
ca D acclonando €l vastago E, puede desplazarse hasta el diametro ma-
yor de A que correspordera al diametro menor de C.

En el extremo inferior del arbol 16 se encuentra montado fijo un
cijinete 17 que se apoya a la vez sobre un plato F. E1 plato C se
encuentira montado sobre casquillos elasticos formandce rodamiento de

bolas similares a los que sustentan el plato A. Bn identico casos e

encuentra el plato F., Una palanca H esta revista para €l mando del

embrague y la marcha atras.
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El funcionamiento del dispositivo es el siguiente:
Bajo el accionamiento de la leva J por una palanca no representada

se mantiene el plato C separado del rodamiento de friccion B y ene s-

tas circunstancias el motor puede funcionar libremente sin transmi-
tir por €l eje 1, ningun acclionamiento al plato C y por consecuencia
al eje de accionamiento. En el momento que la leva J sea liberada quez
dando en la posicion representada en la figura, el plato C se apoyara
sobre el rodamiento B que si se encuentra en la posicion representada
en la figura transmitira la velocidad maxima del plato A o sease la
velocidad integral del eje_motor al plato C en su diametro mayor, s u-
friendo por tanto una demultiplicacion y transmitiendo al arbol de

accionamiento la velocidad minima. 3e comprende facilmente que a medi-

da que se desplaza €l anillo de friccion B al diametro mayor del plato
Ay respectivamente al diametro menor die C se aumenta progresivamente
la velocidad hasta transmitir integra la velocidad de regimen del mo-
tor. Pars la marcha atras basta por €l intermedio de la palanca [ y
la pieza G transmitir el movimiento del eje 1 al plato F y transmitir
€l movimiento al plato C por el intermedio del rodamiento 17 con lo
cual glrara invertido el eje de accionamiento conrelacion al motor.
Se comprénde facilmente que el dispositivo detallado lo es solamente

a titulo de ejemplo, siendo susceptible de modificaciones en cuanto a

la disposicion de los organos, tamafio y naturaleza de estos.
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La presente invencion comprende las siguientes reivindicaciones:

1.- Un nuevo sistema de cambio de velocidades progresivo a friccion
para automoviles, caracterizado esencialmente por €l acoplamiento al |
eje motor de un plato sobre cuya superficie externa se apoya un anillo
de fricclon desplazable a lo largo de un radio de dicho plato, ¥y cuyo

anillo se apoya a la vez solre otro plato similar de que se encuentra

provisto el eje de accionami&énto Yy que se encuentra dispuesto en forma-
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tal con relacion al plato motor gue cuando el anillo de fricclion trans-

misor de fuerza se encuentra en el punto mas proximo al centro del
plato motor se apoya a la vez sotre el punto mas alejado al centro del
plato accionador y a medida que se verifica el desplazamiento del ani-
1llo de friccion va invirtiendose paulatinamente esta posicion hasta él
limite externo del plato motor em relacion con el limite interno del
plato d e accionamiento.

2.- Un nuevo sistems de cambio segun la reivindicacion 1, caracteri-
zado por preveerse un plato intermedio accionado por el eje motor y
que transmite por un anillo de rozamiento similar al detallado en 1,
la rotacion del arbol motor al platillec de accionamiento pero invirtien-

do la direccion de giro y constituyendo cambio de marcha.

3.- En resumen se reivindica como de exclusiva invencion y como ob-
Jeto sobre el gue ha de recaer la patente que se solicita por veinte
aflos en Espafia: UN NUEVO SISTEMA DE CAMBIO DE VELOCIDADES PROGRESIVO A
FRICCION PARA AUTOMOVILES,

Todo conforme queda descrito en la Presente lMemoria que consta de
cuatro hojas escritas a magulna por una sola cara y dibujos adjuntos

Madrid 11 de octubre de 1929
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