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i¿hhoria descriptiva

para s o l i c i t a r

■p A T E 11 T E D.E 11“ V E II C I C H

en

E S P A Ñ A  

■ por VEINTE años

A nombre de Pred Hen.ry HEDING-ER, de nacionalidad 

norteamericana, residente en 14- Pall Malí, Londres, 

Inglaterra, por

"Mejoras en l a  regu la c ión  s ín crona  de má- 

" quinas movidas independientem ente."

Este in vento  se r e f i e r e  a la  regu la c ión  

sín crona  de maquinas movidas independientemente, como, 

ñor ejemplo, un p r o y e c to r  c in em atográ fico  y un gramó­

fono u o tro  aparato reproductor de son ido , emplea­

dos juntos para la  produ cc ión  de p e l í c u la s  sonoras, 

y e l  o b je t o  del invento 'es proporc ion a r  aparatos nue­

vos o p er fe cc io n a d o s  que permitan poner en marcha 

dos máquinas que deban s in cro n iz a rse ,  manteniéndolas
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acordes desde el momento de arrancar. ítesgE^I5»B

Según el in vento , l a  máquina reg ida  (por  

ejemplo, un p ro y e c to r  c inem atográ fico ) se mueve por 

medio de un e lectrom otor  que t ie n d e  a pasar a un e l e c ­

tromotor independiente que impulsa l a  máquina regente 

(por ejem plo, un gramófono), y se regula  por medio 

de d is t r ib u id o r e s  e l é c t r i c o s  g i r a t o r io s  mecánicamen­

te  acoplados a la s  máquinas reg id a  y regente y cop.ec- 

tados en s e r ie  con e l ca r re te  de e x c ita c ió n  de un 

in te r r u o to r  e lectrom agn ético , que re fren a  el motor

impulsor de la  máquina reg ida  cuando ésáa adelanta a 

l a  máquina regente» '

Al poner el. invento  en p r á c t i c a  según 

la  forma p r e fe r id a , ,  el motor que impulsa l a  máquina 

regente es un motor de c o r r ie n te  continua a r ro l la d o  

en s e r i e ,  con una r e s i s t e n c ia  de d iv e rs ió n  conectada 

cruzando el in ducido  del motor para aumentar la  fu e r ­

za de campo, de modo que el motor arranque de modo 

e fe c t iv o  con carga.

El in te r ru p to r  e lectrom agn ético  r e f e r i ­

do se con ecta  preferentem ente a través  de una r e s i s ­

te n c ia  de s e r ie  en el c i r c u i t o  de sum inistro d.el mo­

t o r  impulsado, y se dispone de manera que normalmen­

t e  ponga en c i r c u i t o  c o r t o  esta, r e s i s t e n c ia ,  pero  que 

se abra aumáticamente para .insertar l a  r e s i s t e n c ia  

siempre que el c i r c u i t o  a través  de lo s  in terru p tores  

g i r a t o r io s  esté  interrum pido.

Para, que el invento pueda comprenderse

debidamente, se bace r e fe r e n c ia  a l  adjunto d ib u jo , 

que es un esquema d e l c i r c u i t o  con estado, empleado 

de conformidad con l a  forma p r e fe r id a  de l in ven to .

Según se e:Kpone en el d ib u jo ,  P es el 

motor reg ido  que impulsa la.maquina reg ida , p or  sjem—
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p í o ,  un. p ro y e c to r  c in em atográ fico . T ss e l  motor re­

genta, que impulsa l a  máquina reg en te , ,  por  ejemplo, una 

máquina p a rla n te  que haya de tra b a ja r  en combinación 

con l a  primera para p ro d u c ir  p e l í c u la s  habladas.

La v e lo c id a d  del motor T se regula  por 

un mecanismo apropiado, para mover l a  máquina p a r la n ­

t e  a una v e lo c id a d  constante . Un regulador c e n t r í ­

fugo del t in o  corrientem ente usado en fon ógra fos  pue­

de s e rv ir  para este o b je t o .

Según in d ic a  e l d ib u jo ,  e l  motor T es 

un motor de c o r r ie n te  continua arrollado en s e r i e ,  y 

nara oue arranque eficazm ente con carga l l e v a  una re ­

s i s t e n c ia  de d iv ers ión  jj conectada a través  del indu­

cid'-' del motor para aumentar l a  r e s i s t e n c ia  o fuerza  

del campo.

Los motores P y  T se conectan a través  

de la s  tu ber ía s  de sum inistro  u o tra  p r o v is ió n  de co ­

r r ie n te ,  p or  medio de un in te r ru p to r  de arranque s 

común a l o s  dos m otores, de modo que cuando e l in t e ­

rruptor s se c ie r r a  l o s  lo s  motores arrancan a la  

vez.

El motor regido P se regula  mediante 

un in te r ru p to r  e lectrom agn ético  S, conectado a través  

de una res is ten cia , de s e r ie  r /  en el c i r c u i t o  de su­

m in istro  del motor P, y puede poner en c i r c u i t o  c^r- 

to  esta  r e s i s t e n c ia  p or  medio de sus con ta ctos  c 

cuando se e x c ita  su electroim án a c t iv o .

El aparato está  combinado de manera 

oue cuando l a  r e s i s t e n c ia  r se pone en c o r to  c i r c u i t o ,  

e l motor P t ien d e  a pasar a l  motor T, pero  cuando se 

interrumpe la  conexión  entre l o s  con tactos  m, e l 

motor P es conten ido  p o r  l a  in s e r c ió n  de l a  r e s i s ­

t e n c ia  de s e r ie  r.

El in te r ru p to r  S se regula  p or  un
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electro im án e conectado en s e r ie  con dos d is t r ib u id o r e s  

e lé c t r i c o s  g i r a t o r io s  I ,  i ' ,  mecánicamente acoplados a 

la s  máquinas reg ida  y regente, respectivam ente, de modo 

que el d is t r ib u id o r  I g i r e  a l a  misma v e lo c id a d  o a 

una v e lo c id a d  proporcionada a la  del motor P, mientras 

el d is t r ib u id o r  i '  g i r a  a l a  misma v e lo c id a d  o a una 

v e lo c id a d  proporcionada a l a  d e l  motor T,.

Los d is t r ib u id o r e s  g i r a t o r io s  I e i ' s o n  

semejantes en su con stru cc ión , y  eada uno de e l l o s  

comprende un con ta cto  g i r a t o r i o  d is c i fo rm e , con con­

ta c to s  de segmento a is la d o s  m y una e s c o b i l l a  f i j a  

b que roza lo s ' con tactos  m. Los con ta ctos  m de l o s  

dos d isco s  g i r a t o r io s  se conectan uno a o tro ,  como 

muestra en esquema el d ib u jo ,  de manera que se manten­

ga la  conexión e l é c t r i c a  entre la s  e s c o b i l l a s  b me­

diante lo s  con tactos  m y su conexión mientras l o s  dos 

d is t r ib u id o r e s  g i r a t o r io s  dan vu e lta s  en armonía.

Las e s c o b i l la s  b son ba sta n te  grandes para c u b r i r ■ 

lo s  esp a cios  entre co n ta cto s  adyacentes b , de modo 

oue el c i r c u i t o  que pasa  por la s  e s c o b i l l a s  b, l o s  

con tactos  m y sus conexiones no se interrum pirá a 

menos que una de l o s  d is t r ib u id o r e s  g i r a t o r io s  cese  

dé marchar de acuerdo con el o tro .

Una b a te r ía  B,u o tra  p r o v is ió n  adecuada 

de c o r r ie n te  se con ecta  en s e r ie  oon el e lectroim án 

e y  la s  e s c o b i l la s  b para sum inistrar c o r r ie n te  de 

e x c ita c ió n  a l  e lectro im án e.

Guando e l aparato funciona, la s  dos má­

quinas que han de s in cro n iz a rs e  se co lo ca n  con l a  ma­

no o ñor o tro  medio adecuado en .su p o s ic ió n  aprop ia­

da de arranque, y se c i e r r a  luego  e l in te rru p to r  de 

puesta en marcha ¡s, Las dos maquinas s.rrancan a l a  

vez, y se mantienen de acuerdo desde el momento de
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arrancar aceionaúdo el in te r ru p to r  e lectrom agnético  S, 

Cuando l o s  con tactos  c se  t ienden, el motor P se  i n d i  

na a pasar a l  motor T, como.oueda d ich o , con el re ­

su ltado de que el d is t r ib u id o r ,  g i r a t o r io  I marcha 

a lgo  más l i g e r o  que e l  d is t r ib u id o r  g i r a t o r io  i ' .
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Tan pronto  como e l  d is t r ib u id o r  I adelanta  a l d i s t r i ­

bu idor i ' ,  p or  e l  esp a cio  de un co n ta cto  m, se in t e ­

rrumpe e l  c i r c u i t o  que pasa p or  el e lectroim án e, re ­

sultando que l o s  con ta c to s  c se  abren y l a  r e s is t e n ­

c ia  de s e r ie  r ' s e  in s e r t a  para repr im ir  el motor P.

Tan pronto  como se r e s ta b le c e  e l  verdadero s in c r o n is ­

mo, e l  c i r c u i t o  del e lectro im án e y l o s  in te rru p to re s  

g i r a t o r io s  se r e s ta b le ce  también, aumentando l a  v e lo ­

c idad  del motor P, y  entonces se r e p i t e  el fíunciona- 

miento antes d e s c r i t o .

l a s  re la c io n e s  de v e lo c id a d  entre la s  

máquinas reg ida  y  regente  pueden v a r ia rs e  por medio 

de r e s is t e n c ia s  v a r ia b le s  de s e r ie ,  como la s  designa­

das por  r " ,  o de o tro  modo, haciéndose l o s  c o r r e s ­

pondientes a ju s te s  con r e la c ió n  a l o s  in terru p tores  

g i r a t o r io s .  Es p r e f e r i b l e  usar in te rru p to re s  g i r a t o ­

r io s  in tercam bia b les , cada uno de e l l o s  movido a una 

r e la c ió n  de transm isión  e sp e c ia l  desde el árbo l de 

l a  máquina corresp'on&iente,. para d isponer de cu a lqu ier  

número de r e la c io n e s  de v e lo c id a d  entre la s  maquinas 

reg ida  y  regente , mediante un par e s p e c ia l  de in t e ­

rruptores  g i r a t o r io s .

En una forma m odificada del in vento , 

apropiada para e l  caso  en que haga f a l t a  poner p r i ­

mero en marcha l a  máquina reg ida , y luego  automáti­

camente la  máquina regente , después de re co r re r  l a  

primera una d is ta n c ia  determinada, l a  r e s i s t e n c ia  

de d iv e rs ió n  r conectada a través  del inducido del



or regente puede re cu la rse  por  un re levad or  separado, 

resp&nde a la  c o r r ie n te  del c i r c u i t o  del in te rru p - 

g i r a t o r io  y s ir v e  para desconectar  l a  r e s i s t e n c ia  

d iv e rs ió n  cuando se c ie r r a  e l  c i r c u i t o  del i n t e ­

rruptor g i r a t o r io .

Según esta  m o d i f i c a d ó n  del in vento , el 

motor regante marchará normalmente con l a  r e s i s t e n c ia  

de d iv e rs ió n  desconectada. Antes de poner en mar­

ico cha la s  dos máquinas se co lo ca n  en p o s ic io n e s  deter ­

minadas, de modo que estén é »  desacuerdo y el c i r c u i ­

to  que pasa por  lo s  in te rru p to re s  g i r a t o r io s  se adra, 

quedando en c i r c u i t o  l a  r e s i s t e n c ia  de s e r ie  ¿e l  c i r ­

c u i t o  del motor gobernado. En estas co n d ic ion es ,

155 e l  motor reg id o  o gobernado no ochará a ands.r, y el

motor regente marcha despacio  p or  el i n f l u j o  de la  re­

s i s t e n c ia  de d iv e rs ió n .  Una ve£ que el motor regen­

te  ha re co r r id o  c i e r t a  d is ta n c ia ,  y la s  ¿os máqui­

nas están acordes, se c i e r r a  el c i r c u i t o  a través  de 

l 6o l o s  in terru p tores  g i r a t o r io s .  El in te r ru p to r  e l e c ­

trom agnético antes d e s c r i t o  pone luego en c i r c u i t o  

c o r to  l a  r e s i s t e n c ia  de s e r ie  del motor reg id o , de 

modo oue l a  máquina regente se pone en marcha y al 

mismo tiempo l a  r e s i s t e n c ia  de d iv e rs ió n  del motor 

165 regente se desconecta  y é s te  se a c e le r a  rápidamente

hasta p lena marcha, El re leva d or  oue regula  l a  re ­

s i s t e n c ia  de d iv e rs ió n  es autónomo, y ,  p or  con s ig u ien ­

t e ,  l a  r e s i s t e n c ia  de d iv e rs ió n  permanece desconec­

tada hasta que la s  máauinas se paran.

1^0 Si se q u iere , puede in corp ora rse  un

re levador  a d ic io n a l  para que el motor reg ido  pueda 

arrancar estando a b ie r to  e l  c i r c u i t o  del motor regen­

t e ,  funcionando dicho re levad or  de manera que c ie r r e  

el c i r c u i t o  del motor reg id o  tan pronto como el mo-
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■virulento del motor regente pone arribas máquinas en s in ­

cronismo, y mantenga este* c i r c u i t o  cerrado después.

l8o

185

190

195

200

205

- o - o - o -  N O T . A -  o- o - 0-

Los puntos de in ven ción  p ro p ia  3' nueva, 

que se presentan para que sean o b je to  de esta Paten­

t e  de VEINTE años, son l o s  s ig u ie n te s :

la . '  -  Una d is p o s ic ió n  para regu la r  en 

sincronism o máquinas movidas independientemente, en 

l a  cual 1 a. máouina reg id a , p or  ejemplo, un p roy ec ­

t o r  c in em atográ fico , es movida por un e lectrom otor  

que t ien d e  a, pasar a o tro  e lectrom otor  impulsor de 

la  máquina regente, p or  ejemplo, un gramófono, y  re ­

gulada p or  d is t r ib u id o r e s  e l é c t r i c o s  g i r a t o r io s  mecá­

nicamente acoplados a la s  máquinas reg ida  y regente , 

y conectadas en s e r ie  con el imán regulador de un in ­

te rru p to r  e lectrom agn ético  que s ir v e .p a ra  re fren a r  el 

motor que mueve l a  máquina reg ida , siempre que ésta  

adelante a l a  máquina regente,

22, -  Una d is p o s ic ió n  conforme se r e i ­

v in d ica  en el punto 1 ®, en que el in te rru p to r  e l e c t r o ­

magnético re fren a  e l motor que mueve l a  máquina r e g i ­

da en -los  momentos conven ientes , insertando una re ­

s i s t e n c ia  en s e r ie  con el inducido del mtotor.

JQ. -  Una r e s i s t e n c ia  conforme se r e i ­

v in d ica  en lo s  puntos 1 ° o 22, en que el mptor que im­

pu lsa  la  máquina regente es un motor de c o r r ie n te  

continua a r ro l la d o  en s e r ie ,  p r o v is t o  de una r e s i s ­

t e n c ia  de d iv e rs ió n  conectada a tra vés  del inducido  

del motor cnn el f i n  de aumentar l a  fuerza  del cam­

po, y se regula por  medio de un regulador c e n tr i iu g o  

d*3!  f i o  o usado corrientem ente en fon ógra fos  para man—
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tener  constante l a  v e lo c id a d .

4-2. -  La .m od if ica c ión  de la  d i s p o s ic ió n  

que se r e iv in d ic a  en l o s  puntos 1 B y 3° ,  en que l a  re ­

s i s t e n c ia  de d iv e rs ió n  conectada a tra vés  del in d u c i­

do del motor regente se regu la  p or  medio de un regula ­

dor separado, que depende de l a  c o r r ie n te  del c i r c u i ­

to  del in te rru p to r  g i r a t o r i o ,  y  s ir v e  para desconec­

t a r la  r e s i s t e n c ia  de d iv e rs ió n  cuando se c ie r r a  el 

c i r c u i t o  d e l • in te rru p to r  g i r a t o r io .

5a. -  Una.d is p o s ic ió n  para  regu lar  en 

sincronism o máquinas impulsadas independientemente, 

como, por ejemplo, un p ro y e c to r  c in em atográ fico  y un 

gramófono u o tro  aparato reproductor de sonido em­

pleado en combinación con un p r o y e c to r  c in em atográ fi­

co , para l a  producción  de p e l í c u la s  Labiadas, en l o  

e se n c ia l  como queda d e s c r i t o  con r e fe r e n c ia  al dibu­

jo  adjunto.

6a. -  Mejoras en l a  regu la c ión  s ín cro ­

na de máquinas movidas independientemente.

225 Tal y como se La d e s c r i t o  en l a  Memoria

que antecede, representado en e l d ib u jo  que se acom­

paña y  con l o s  f in e s  que se han e s p e c i f i c a d o .

Esta Memoria cnnsta de ocho Lojas e s c r i ­

tas  por una s o la  cara.
MaíLríd* 20 septiefflferq; do- 1929'̂

T* A*
¿iüertoáeElzabsrt»

por Pode*

lm/ -8-



* ÍT i
V . I? .  ̂ f.’.  ̂ ^  $*■*•'*'

V i  V s á  Hénry Wedlnger

V

B


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



